FORMA CONSTRUCTIVA CON EJE SOLIDO Y EJE HUECO

= RATIOS DISPONIBLES: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

TIPO1 | péag. 20 TIPO 2 | pag. 21
TIPO 3 | pag. 22 TIPO 4 | pag. 23
TIPO 5 (ranura UNI) | pag. 24 TIPO 6 | pag. 25
TIPO 7 | pag. 26 TIPO 8 | pag. 27
TIPO9 | pag. 28 TIPO 10 (ranura UND | pag. 29
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FORMA CONSTRUCTIVA CON EJE SOLIDO, EJE HUECO
Y BRIDA MOTOR

= RATIOS DISPONIBLES: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

TIPO 11 | pég. 30 TIPO 12 | p&g. 31

TIPO 13 | pég. 32 TIPO 14 | pag. 33

TIPO 15 (ranura UND | pag. 34 TIPO 16 | pag. 35

TIPO 17 | pég. 36 TIPO 18 | péag. 37

TIPO 19 | pag. 38 TIPO 20 (ranura UND | pag. 39

L TECNOPOWER

www.tecnopower.es



FORMAS CONSTRUCTIVAS CON EJE SOLIDO
Y BRIDA MOTOR
m RATIOS DISPONIBLES: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

TIPO 21 | pag. 40 TIPO 22 | pag. 41

TIPO 23 | pag. 42 TIPO 24 | pag. 43

TIPO 25, 26, 27 | pag. 44, 45, 46 TIPO 28, 29, 30 | pag. 47, 48, 49

TIPO 31, 32, 33 | pdg. 50, 51, 52

www.tecnopower.es
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FORMAS CONSTRUCTIVAS ESPECIALES

= RATIOS DISPONIBLES: 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

La gran adaptabilidad de este tipo de reenvio de angulo
recae en la forma de la caja, donde se permite anadir un
gje en cada lado de la caja estandar.

La Unica limitacion de este modo es que no es posible
utilizar la ratio 1:1 ya que no permitiria rotar al reenvio.
Por lo tanto en las ratios 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4, como tam-
bién en los multiplicadores de velocidad (1.5:1, 2:1, 3:1,
4:1) puedes implementar todas las formas constructivas

www.tecnopower.es

I No disponibles para
*® la ratio 1:1

resumidas en las tres paginas siguientes que contienen
las formas especiales.
En referencia a los multiplicadores de velocidad, se

recomienda no exceder 2000 rpm en la entrada en el
1.5:1; 1500 en el 2:1; 1000 en el 3:1y 750 en el 4:1.

Debido a la complejidad y particularidad de estas formas
constructivas, el plazo de entrega de estos productos
podria verse afectada su disponibilidad en stock.

LY TECNOPOWER 11



FORMAS CONSTRUCTIVAS ESPECIALES

= RATIOS DISPONIBLES: 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

TIPO 34 TIPO 35 (ranura UNI)
TIPO 36 TIPO 37 (ranura UND)
TIPO 38 TIPO 39 (ranura UNI)
TIPO 40 TIPO 41

12 LI TECNOPOWER
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FORMAS CONSTRUCTIVAS ESPECIALES

= RATIOS DISPONIBLES: 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

TIPO 42 TIPO 43

TIPO 44 TIPO 45

TIPO 46 TIPO 47

TIPO 48

Www.tecnopower.es OQTECNOPOWER 13



FORMA CONSTRUCTIVA PARA MULTIPLICADORES
DE VELOCIDAD

= RATIOS DISPONIBLES: 1.5:1, 2:1, 3:1, 4:1

TIPO 49 TIPO 50*
*En |os tipos 28, 29
y 30, en las ratios
de reduccion utilizar
“B” 0 “C" como
gje de entrada.
TIPO 51 TIPO 52
TIPO 53 TIPO 54
TIPO 55

www.tecnopower.es
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FACTOR DE SERVICIO

Se deben hacer algunas consideraciones antes de escoger
el reenvio de angulo mas apropiado dependiendo de la
potencia y par gue se necesite transmitir.

Primero de todo, empezaremos por el valor nominal que
el reenvio de angulo debe garantizar durante su vida Util.

La tabla A indica las potencias maximas (Kw) y pares (Mt)
recomendados en relacion al nimero de rom. Estos valores
estan calculados con un factor de seguridad que nunca es
menor de 3 para la parte mas débil del reenvio de angulo.
Todo esté calculado para un minimo de 5000 horas en las
partes susceptibles de desgaste a una velocidad constante
de 1000 rpm en gje lento.

Se debe considerar que estos valores estan asociados a
condiciones de carga constante (Factor de servicio= 1) y
a la maxima carga permitida por el reenvio de angulo, con
condiciones de trabajo entre -20°y +80° C. Por debajo

0 por encima de estas condiciones de carga, la duracién

de los componentes mecanicos no tiene una proporcién
lineal. Por ejemplo durara mucho menos con una sobre-
carga de 130 a 140% comparada con la carga nominal.
Igualmente, si la carga no tiene un patrén lineal el factor
de servicio variara en consecuencia.

Por el contrario una carga reducida de 80-90% alarga la
duraciéon exponencialmente.

La tabla resume los diferentes factores de servicio depen-
diendo del tipo de fuerza aplicada.

Las tablas Ay B en las péginas siguientes muestran las 5
ratios disponibles para cada medida.

Hay dos hileras de valores para todas las medidas en |a ratio
1:1

La diferencia es debida a la medida del eje de entrada Ao D

en el que se transmite un menor pary potencia comparado
con los R, reforzados.

Potencia Nominal (Pn) = Potencia efectiva (Pe) x Factor de servicio (Fs) | Pn = Pe - Fs

FACTOR DE SERVICIO (Fs)

‘ Carga uniforme

Horas de trabajo por dia

0.7 ‘ 0.9 ‘ 1 ‘ 1.3
‘ Carga con impacto moderado ‘ 0.9 ‘ 1 ‘ 13 ‘ 1.8
‘ Carga con impacto ‘ 1.3 ‘ 1.6 ‘ 1.8 ‘ 23

www.tecnopower.es
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POTENCIA Y PARES APLICABLES

TABLA A. Potencia aplicable (Pn) | Maximo par de salida Mt | Eje de entrada A

rpm salida 50 rpom 100 rpm 200 rpm 400 rpm 800 rpm 1400 rpm 2000 rpm 3000 rpm

Par de salida Mt Pot. Mt Pot. Mt Pot. Mt Pot. Mt Pot. Mt Pot. Mt Pot. Mt Pot.
N° Medida Ratio-dejeA Nm Kw Nm Kw Nm Kw Nm Kw Nm Kw Nm Kw Nm Kw Nm Kw
1 R11 - 218 338 | 018 | 285 | 030 | 239 | 050 | 201 | 084 | 169 | 142 | 147 | 216 | 135 | 2,82 | 122 | 382
2 R - oM 254 | 013 | 213 | 022 | 179 | 038 | 151 | 063 | 127 | 106 | 110 | 162 | 101 211 91 2,86
3 QB 54 RAM5 - o1 31,7 | 047 | 267 | 028 | 224 | 047 | 189 | 079 | 159 | 133 | 138 | 202 | 126 | 264 | 114 | 358
4 R1:2 - oM 275 | 014 | 231 | 024 | 194 | 041 | 163 | 068 | 137 | 115 | 120 | 175 | 109 229 9.9 310
5 R13 - o1 275 | 014 | 231 | 024 | 194 | 041 | 163 | 068 | 137 | 115 | 120 | 175 | 109 | 2,29 9.9 310
6 R4 - o1 190 | 010 | 160 | 017 | 135 | 028 | 11,3 | 047 9,5 0,80 8,3 1,21 7,6 1,58 6,8 215
7 RA1 - 224 | 1692 089 | 1423 | 149 | 1196 | 2,50 | 1006 | 421 | 846 | 708 | 735 | 10,78 | 673 | 14,09 | 60,8 | 19,09
8 R - 216 888 | 046 | 747 | 078 | 628 | 132 | 528 | 221 | 444 | 372 | 386 | 566 | 353 | 739 | 319 | 10,02
9 R115 - @16 | 1269 | 066 | 1067 | 112 | 897 | 188 | 754 | 316 | 634 | 531 | 552 | 808 | 50,5 | 10,56 | 456 | 14,32
10 a8 86 R12 - 216 | 1269 066 | 1067 | 112 | 897 | 188 | 754 | 316 | 634 | 531 | 552 | 808 | 50,5 10,56 456 14,32
1 R13 - 216 804 | 042 | 676 | 071 | 568 | 119 | 478 | 200 | 402 | 337 | 349 | 512 | 320 | 669 @ 289 | 9,07
12 R14 - 216 550 | 029 | 462 | 048 | 389 | 081 | 327 | 1,37 | 275 230 239 350 219 458 198 6,20
13 RA1 - @26 | 3066 161 | 2579 | 2,70 | 216,8 | 4,54 | 182,3 | 764 | 153,3 | 12,84 | 133,3 | 19,54 | 121,9 | 25,53 | 110,2 | 34,60
14 R11 - 220 | 1692 089 | 1423 | 149 | 1196 | 2,50 | 1006 | 421 | 846 | 708 | 735 | 10,78 | 673 | 14,09 | 60,8 | 19,09
15 RA15 - 220 | 2643 | 138 | 2223 | 2,33 | 1869 | 3,91 | 1572 | 6,58 | 132,2 | 11,07 | 1149 | 16,84 | 1051 | 22,01 | 950 | 29,83
16 aB 110 RA2 - 220 | 2538 | 133 | 2134 | 223 | 1794 | 376 | 1509 | 6,32 | 126,9 | 10,63 | 110,53 H 1617 | 1009 2113 912 28,64
17 R13 - 220 | 1649 086 | 1387 | 145 | 1166 | 2,44 | 981 411 | 825 | 691 | 717 | 10,51 | 656 | 1373 | 59,3 | 18,61
18 R1:4 - 220 | 1205 | 063 | 1014 | 106 | 852 | 178 | 717 | 300 | 60,3 505 524 768 479 10,04 433 13,60
19 RAM - 232 | 4970 | 2,60 | 4179 | 437 | 3514 | 736 | 2955 | 12,37 | 2485 20,81 | 216,0 | 31,66 | 1976 | 41,38 | 178,6 | 56,08
20 RA1 - @24 | 2961 | 1,55 | 2490 | 2,61 | 2093 | 438 | 1760 | 737 | 1480 | 12,40 | 1287 | 18,86 | 1177 | 24,65 | 106,4 | 33,41
21 QB 134 RA15 - @24 | 4547 | 2,38 | 3823 | 400 | 3215 | 673 | 270,3 | 11,32 | 227,35 | 19,04 | 1977 | 28,97 | 180,8 | 3785 | 163,4 | 51,31
22 RA2 - @24 | 4229 | 221 | 3557 | 3,72 | 2991 | 6,26 | 2515 | 10,53 | 211,5 | 1771 | 1839 | 26,95 | 168,2 3521 1520 4773
23 RA3 - @24 | 3172 | 1,66 | 266,7 | 2,79 | 2243 | 470 | 1886 | 790 | 1586 | 13,28 | 1379 | 20,21 | 1261 | 26,41 | 114,0 | 35,80
24 R4 - @24 | 2326 122 | 1956 | 205 | 1645 | 344 | 1383 | 579 | 1163 974 1011 1482 925 1937 836 2625
25 R11 - @45 | 9939 | 520 | 8358 | 875 | 7028 | 14,72 | 5910 | 24,75 | 4970 | 41,62 | 4321 | 63,33 | 3952 | 82,75 | 3571 | 112,16
26 RA1 - 232 | 8036 421 | 6757 | 707 | 5682 | 11,90 | 4778 | 20,01 | 401,8 | 33,65 | 349,3 | 51,20 | 319,5 | 66,91 | 288,7 | 90,68
27 QB 166 RA11,5 - 232 | 8882 465 | 7469 | 782 | 6280 | 1315 | 5281 | 2212 | 4441 | 3719 | 3861 | 56,59 | 353,2 | 73,95 | 319, | 100,23
28 R12 - 232 | 8036 421 | 6757 | 707 | 5682 | 11,90 | 4778 | 20,01 | 401,8 | 33,65 | 349,3 | 51,20 | 3195 66,91 2887 90,68
29 RA3 - 232 | 6767 | 354 | 569,0 | 596 | 4785 | 10,02 | 402,4 | 16,85 | 338,4 | 28,34 | 294,2 K 4312 | 2691 | 56,34 | 2431 | 76,37
30 R14 - 232 | 5075 | 2,66 | 426,8 | 4,47 | 3589 | 751 | 3018 | 12,64 | 253,8 21,25 2206 32,34 2018 4226 1824 5727
31 RA1 - @55 |1501,5| 7,86 |1262,6| 13,22 10617 | 22,23 | 892,8 | 3739 | 750,7 | 62,88 | 652,7 | 95,67 | 5970 |12501 | 539,5 | 169,44
32 RA1 - @42 15015 786 |1262,6| 13,22 10617 | 22,23 | 892,8 | 3739 | 750,7 | 62,88 | 652,7 | 95,67 | 5970 | 125,01 539,5 | 169,44
33 RA15 - 242 | 13111 6,86 | 1102,5| 11,54 | 9271 | 19,41 | 779,6 | 32,65 | 655,6 | 54,91 | 570,0 | 83,54 | 521,4 | 109,16 | 4711 | 147,96
34 a8 200 R1:2 - @42 | 11843 | 6,20 | 9958 | 10,43 | 8374 | 17,53 | 704,2 | 29,49 | 5921 | 49,59 | 514,8 | 75,46 | 470,9 98,60 4255 133,64
35 R1:3 - @42 10785 565 | 9069 | 949 | 7626 | 1597 | 6413 | 26,85 | 539,3 = 4516 | 468,9 | 68,72 | 428,9 | 89,79 @ 3875 | 121,71
36 R14 - @42 | 8459 | 4,43 | 7113 | 745 | 5981 | 12,52 | 503,0 | 21,06 | 4229 3542 3677 5390 3364 7045 3039 9546
37 RA1 - 270 |3700,8 19,37 | 3112,0 | 32,58 | 2616,9 | 54,79 |2200,5| 92,15 | 1850,4 | 154,97 | 1608,8 | 235,80 | 1471,6 | 308,12 | 1329,7 | 417,62
38 RA1 - @55 |3700,8 19,37 | 3112,0 | 32,58 |2616,9 | 54,79 |2200,5| 92,15 | 1850,4 | 154,97 | 1608,8 | 235,80 | 1471,6 | 308,12 | 1329,7 | 417,62
39 RA11,5 - @55 | 32779 1716 |2756,3| 28,86 | 2317,8 | 48,53 |1949,0 | 81,62 |1638,9 | 137,26 | 1425,0 | 208,85 | 1303,4 | 272,90 | 1177,7 | 369,89
40 a8 250 R1:2 - 255 |2960,6 1550 |2489,6 | 26,06 |2093,5| 43,83 |1760,4 | 73,72 | 1480,3| 123,98 | 12871 | 188,64 | 1177,5 246,49 1063,8 334,10
4 RA:3 - @55 |2220,5) 11,62 | 18672 | 19,55 | 15701 | 32,88 | 1320,3 | 55,29 | 1110,2 | 92,98 | 965,3 ' 141,48 | 882,9 | 184,87 7978 | 250,57
42 R14 - @55 |16072 | 841 |1351,5| 1415 |1136,5| 23,80 | 9556 | 40,02 | 803,6 6730 698,7 102,40 6391 133,81 5775 181,37
43 RA1 - 285 |9939,3 52,03 | 8357,9 | 87,50 | 70281 | 14716 | 5909,9 | 247,48 | 4969,6 | 416,22 | 4320,8 | 633,29 | 3952,2 | 827,52 | 3571,2 |1121,62
44 RA1 - 265 |7824,5 40,96 | 6579,6 | 68,88 | 5532,8| 115,85 | 4652,5 | 194,83 | 3912,3 | 327,66 | 3401,5 498,54 | 3111,3 | 651,45 | 2811,4 | 882,97
45 RA11,5 - 265 |8881,9 46,49 |7468,8| 7819 |6280,5| 131,50 | 5281,2 | 22116 | 4441,0 | 371,94 | 3861,2 | 565,91 | 3531,8 | 739,48 | 3191,3 1002,30
46 08350 R1:2 - 265 |8459,0) 44,28 | 71131 | 74,47 | 5981,4 | 125,24 | 5029,7 | 210,63 | 4229,5 | 354,23 | 3677,3 | 538,97 | 3363,6 704,27 3039,35 954,57
47 R1:3 - @65 |6978,7 | 36,53 5868,3| 61,44 |4934,7|103,32|4149,5|173,77 | 3489,3 | 292,24 | 3033,8 | 444,65 | 2775,0 | 581,02 | 2507,5 | 787,52
48 R14 - 265 |50754 26,57 | 4267,9 | 44,68 ' 3588,8| 7514 | 3017,8 | 126,38 | 25377 212,54 2206,4 323,38 2018,2 422,56 18256 572,74

La tabla de potencia y par resume los valores maximos recomendados para los diferentes tamanos.

Los valores de la tabla en un color escurecido determinan el limite o las condiciones no preferenciales. Por lo tanto, si se tuviera de traba-
jar con esta carga y velocidad, por favor contacten con nuestro departamento técnico para mayor seguridad.
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CARGAS AXIALES Y RADIALES

Las cargas axiales y radiales que el reenvio de angulo tendra
que afrontar, provienen de ciertos componentes de las
fuerzas que actuan en el gje.

Un ejemplo corriente seria el de la tension que provoca una
correa, dénde una parte de la fuerza radial afecta al gje que
tiene la polea.

Existen varias condiciones implicadas en la creacién de fuer-
zas axiales, incluso los engranajes generan fuerzas axiales al
rotar, puesto que estan hechos con dentado espiral sleason.

Las condiciones maximas de carga que el reenvio de angulo
puede afrontar estan resumidas en la tabla de carga axial.

EJEMPLOS DE CARGA

Esta tabla muestra, en relaciéon a la velocidad de rotacion,
fuerza radial (ejemplo 1) y fuerza axial (ejemplo 2 y 3) que
los diferentes reenvios pueden resistir, considerando la
carga radial aplicada a un distancia equivalente a la mitad
del eje, y para eje hueco, un maximo saliente del punto de
aplicacion, el mismo que el modelo de gje sélido.

Estos son los valores maximos recomendados.

Los valores en las tablas A y B de color rojo, estan calculados
al limite y deben ser contrastados con nuestro departa-
mento técnico.

1 2 3
Fa =
Fr iimep
Fr
ra
<mnmp
WWW.tecnopower.es OQTECNOPOWER 17



CARGAS AXIALES Y RADIALES

TABLA B. Maxima relacién de carga radial y axial | Fr = fuerza radial | Fa = fuerza axial

rpm salida 50 rpm 100rpm  200rpm  400rpm  800rpm  1400rpm 2000 rpm 3000 rpm
Carga radial - axial Fr Fa Fr Fa Fr Fa Fr Fa Fr Fa Fr Fa Fr Fa Fr Fa
N° Medida Ratio-Geje A | N | N N N | N N | N N N | |
1 R - 18 | 651 | 527 | 547 | 443 | 460 | 372 | 387 | 313 | 325 | 263 | 283 | 229 | 259 | 209 | 234 | 189
2 RAA - @11 | 489 | 395 | 411 | 332 | 345 | 279 | 290 | 235 244 | 198 | 212 | 172 | 194 | 157 | 176 | 142
3 R115 - @11 | 546 | 452 | 459 | 380 | 386 | 320 | 324 | 269 273 | 226 237 | 197 | 217 | 180 | 196 & 163
s P Ri2 - on | w5 | 391 399 | 329 336 | 277 282 | 233 | 237 | 196 | 206 | 170 [489) 486" 471 aad
5 R1:3 - oM | 442 | 356 | 372 | 299 | 313 | 252 | 263 | 212 221 | 178 | 192 | 155 | 176 142 | 159 = 128
6 R4 - @11 | 329 | 259 | 276 | 218 | 232 | 4183 | 195 | 154 | 4164 129 143 113 131 105 118 93
7 R1A - @24 | 2026 | 1640 | 1704 | 1379 | 1433 | 1160 | 1205 | 975 | 1013 | 820 @ 881 | 713 | 806 | 652 | 728 | 589
8 R - 016 | 1065 | 862 | 895 | 724 | 753 | 609 | 633 | 512 532 | 431 | 463 | 375 | 423 | 343 | 383 | 310
9 RAN5 - 216 | 1522 | 1262 | 1280 | 1061 | 1076 = 892 | 905 | 750 | 761 | 631 | 662 | 549 | 605 & 502 | 547 | 453
0 % TRtz ot | 1495 1232 | 1256 | 1036 | 1056 | 871 | 888 | 755 | 747 | 616 | 649 | 536 |[594" 480" 537 443
1 R13 - 916 | 947 | 762 | 796 | 641 | 669 & 539 | 563 | 453 | 473 | 381 | 411 | 331 | 376 @ 303 340 @274
12 R1:4 - 216 | 655 | 515 | 551 | 433 | 463 @ 364 | 389 | 306 = 327 258 285 224 260 205 235 185
13 R11 - @26 | 2850 | 2306 | 2396 | 1939 | 2015 | 1631 | 1695 | 1371 | 1425 | 1153 | 1239 | 1003 | 1133 | 917 | 1024 | 829
14 R - @20 | 1571 | 1271 | 1321 | 1069 | 1111 | 899 | 934 | 756 786 | 636 & 683 | 553 | 625 | 506 | 565 | 457
15 RAA5 - 220 | 2403 | 1992 | 2020 | 1675 1699 | 1409 | 1429 | 1185 K 1201 =996 | 1044 = 866 & 955 | 792 | 863 = 716
16 M TRz - o0 | 2332 1924 | 1961 1678 | 1649 | 1360 | 1386 | 1144 | 1166 | 962 | 1014 | 836 |[627 765 838 691
17 R1:3 - 920 | 1507 | 1213 | 1268 | 1020 | 1066 858 | 896 | 721 | 754 | 607 | 655 527 & 599 & 482 | 542 | 436
18 R1:4 - 920 | 1094 | 861 | 920 | 724 | 773 | 609 | 650 | 512 | 547 430 475 374 435 342 395 309
19 R11 - 032 | 3815 | 3088 | 3208 | 2596 | 2698 2183 | 2269 1836 | 1908 | 1544 | 1659 | 1342 | 1517 | 1228 | 1371 1109
20 R1A - @24 | 2273 | 1839 | 1911 | 1547 | 1607 | 1301 | 1351 | 1094 4136 | 920 | 988 | 800 | 904 | 731 | 817 | 661
21 RANS - g24 | 3305 | 2741 | 2779 | 2305 | 2337 | 1938 | 1965 | 1630 | 1653 | 41370 | 1437 | 1191 | 41314 | 1090 | 1188 & 985
2 | B Ri2 - o4 062 | 2526 | 2575 | 2124 | 2165 | 1786 | 1821 1502 | 1531 | 1263 | 1331 | 1008 | 4247 1004 1100 907
23 R1:3 - g24 | 2307 | 1857 | 1940 | 1562 | 1632 | 1313 | 1372 | 1104 1154 | 928 | 1003 =807 | 918 @ 738 @ 829 667
24 R1:4 - g24 | 1689 | 1330 | 1421 1118 | 1195 940 | 1005 791 | 845 665 734 578 672 529 607 478
25 R11 - @45 | 5948 | 4813 | 5001 | 4048 4206 3404 | 3537 | 2862 | 2974 | 2407 | 2586 | 2092 | 2365 | 1914 | 2137 | 1729
26 R1A - 032 | 4809 | 3892 | 4044 | 3273 | 3400 | 2752 | 2859 | 2314 2404 | 1946 2091 | 1692 | 1912 | 1548 | 1728 | 1398
27 RAAS - @32 | 4955 | 4109 | 4167 | 3455 3504 | 2905 | 2947 | 2443 | 2478 | 2054 | 2154 | 1786 | 1970 | 1634 | 1781 | 1476
28 | " R12 - o3 a4 3699 | 3771 | 3111 | 3171 | 2616 | 2666 | 2200 | 2242 | 1850 | 1949 | 1608 | 4783 4474 4611 1329
29 R1:3 - 032 | 3802 | 3060 | 3197 | 2573 | 2688 | 2164 | 2261 | 1819 | 1901 | 1530 | 1653 1330 | 1512 | 1217 | 1366 1099
30 R1:4 - @32 | 2817 | 2217 | 2369 | 1865 | 1992 | 1568 | 1675 | 1318 | 1408 1109 1225 964 1120 882 1012 797
31 R1A - 55 | 6932 | 5610 | 5829 | 4717 | 4901 | 3967 | 4122 | 3335 3466 | 2805 3013 | 2439 | 2756 | 2231 | 2491 2016
32 RIA - 942 | 6932 | 5610 | 5829 | 4717 | 4901 | 3967 | 4122 | 3335 3466 | 2805 3013 | 2439 | 2756 | 2231 | 2491 2016
33 R115 - @42 | 6017 | 4989 | 5060 | 4195 | 4255 | 3528 | 3578 | 2967 | 3009 | 2495 | 2616 | 2169 | 2393 | 1984 | 2162 1793
sa | 20 oio - om | 5537 4568 | 4656 | 3841 | 3915 | 3230 | 3292 | 2716 | 2768 | 2284 | 2407 | 1986 2202 4846 1989 1641
35 R1:3 - 042 | 4959 | 3991 | 4170 | 3356 | 3506 2822 | 2948 | 2373 | 2479 | 1995 | 2156 | 1735 1972 | 1587 1782 1434
36 R1:4 - p42 | 3903 | 3072 | 3282 | 2583 | 2760 2172 | 2321 | 1827 | 1951 1536 1697 4335 1552 1221 1402 1104
37 R11 - 070 13735 11116 11550 | 9347 | 9712 | 7860 | 8167 | 6609 | 6868 | 5558 | 5971 | 4832 | 5462 | 4420 | 4935 | 3994
38 R11 - 55 13735 11116 11550 9347 | 9712 | 7860 | 8167 | 6609 | 6868 | 5558 | 5971 | 4832 | 5462 | 4420 | 4935 | 3994
39 RA15 - @55 12017 | 9963 10105 | 8378 | 8497 | 7045 | 7145 | 5924 | 6009 | 4981 | 5224 | 4331 | 4778 | 3962 | 4318 | 3580
a0 | % Raz2 - 055 10930 9017 | 9191 | 7582 | 7729 | 6376 | 6499 | 5362 | 5465 | 4509 | 4751 | 3920 [ 4346 3585 3827 3240
M R1:3 - 55 | 8201 | 6600 | 6896 | 5550 | 5799 | 4667 | 4876 | 3924 | 4101 | 3300 | 3565 | 2869 | 3261 2624 2947 2371
a2 R1:4 - 55 | 5919 | 4658 | 4977 | 3917 | 4185 3294 | 3519 | 2770 | 2959 2329 2573 2025 2353 1852 2127 1674
a3 R11 - 985 25856 20925 21742 17596 18283 14796 15374 12442 1292810463 11240 | 9097 10281 8321 | 9290 7518
a4 R11 - @65 20355 16473 17116 13852 14393 11648 12103 9795 10177 8237 | 8849 | 7161 8094 6550 | 7314 | 5919
a5 R115 - @65 21862 18125 18384 15242 15459 12817 12999 10777 10931 9063 | 9504 | 7880 | 8693 | 7207 | 7855 6513
a6 | % Ra2 - 065 20860 17209 17541 14471 14750 12168 12403 10232 |10430| 8604 | 9068 | 7451 |8295 6843 7485 6183
a7 R13 - 065 | 17174 | 13822 1444211622 12144 9773 (10212 | 8218 8587 | 6911 7466 6009 | 6829 5496 6171 4966
a8 R1:4 - 265 12490 9830 10503 8266 8832 6951 | 7427 | 5845 | 6245 4915 5430 4273 4966 3909 4488 3532
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 1

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2

G5

P1 H1 %«
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I I 0
= 1 { 11 s =H\|
! \\ // o |
Q i Q,,
= 11 = = 1 =
= ¢ = 03 = ¢ = 03
R—— n = P2
: | : /- Movimiento de la forma
b H2 @ : 1 H2 constructiva TIPO 1
Il © © P1
5= Y= | @)} =) =
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[© T
19 19
18 = 10 = 18
=M =

Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 1

A B-C G2

o h7 oh7 0Ff7 L2 L3 19 L4 L5 L6 L7 L8 L10 L1 H1

7 23 95 122 Ax4x20

54 18 | 53 85 10 528 44 15 | 72 27 35 | 74 | 144 6x6x30 | MAXI0 | Max12
R‘ 18 35 107 134 6X6X30
16 30 14 157 5X5X25

86 2 84 15 10 59 70 2 | 8a 43 50 120 220 8X7X40 | MBX12 | M8x20
R 24 50 134 177 8X7X40
20 40 150 205 6X6X35

110 26 100 15 | 13 | 68 90 2 110 55 55 | 144 | 254 8X7x45 | M8X20 | MA0X25
R 26 55 165 220 8X7x45
24 50 182 249 8X7x45

134 32 122 18 15 80 114 2 132 67 65 174 304 10X8X55 | MSX20 | MA0X25
R| 32 65 197 264 10X8X55
3 65 217 300 10x8X60

166 a5 156 | 21 | 16 | 107 | 144 2 152 83 90 | 212 | 392 14X9x80 | MA0X25 | MA2x30
R| 45 90 242 325 14X9x80
42 85 267 367 12x8x80

200 55 185 23 16 120 174 2 182 100 110 250 470 16x10x100 M10X25 | M14x35
R 55 110 292 392 16x10x100
55 100 318 443 16x10x90

250 70 1230 22 | 18 152 216 3218 125 140 300 | 580 20x12x120| M12x25 | M16x40
R| 70 140 358 483 20%12x120
65 120 450 625 18x11X110

350 85 345 30 15 240 230 5 330 175 170 420 760 20X14x160 M12x25  M20X60
R 85 170 500 675 22X14X160

Los diametros de eje “B” y “C” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 2 trasmissioni

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

H1

12
e

: P2 .
: / <
Van . - ~
N 5
1 / I I
= 777%777 S =
I I It 1
| <
D ‘ D
- 1 =
= (1 =

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 2

G2
G2

Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 2
A B G2
oty | ot o 12 L31L9 L4 L5 L6 L7 L8 L10 11  H1
7 23 95 122 Ax8x20
54 18 | 53 85 10 528 44 15 | 72 27 35 | 37 1075 6x6x30 | MAX10 | Mdx12
R‘ 18 35 107 134 6X6X30
16 30 114 157 5X5X25
86 24 84 15 10 59 70 2 a4 43 50 60 168 8X7%40 | M6X12 | M8x20
R 24 50 134 177 8X7X40
20 40 150 205 6X6X35
110 26 100 15 | 13 | 68 | 90 2 |10 55 55 | 72 197 8X7x45 | M8x20 | M10X25
R| 26 55 165 220 8X7x45
2 50 182 249 8X7x45
134 32 122 18 15 80 114 2 132 67 65 87 237 10x8X55 | M8X20 | M10X25
R 32 65 197 264 10X8X55
32 65 217 300 10X8X60
166 a5 156 | 21 | 16 | 107 | 144 2 152 83 90 | 106 | 300 18X9x80 | MA0X25 | MA2x30
R| 45 90 242 325 1459x80
2 85 267 367 12x8x80
200 55 185 23 16 120 174 2 182 100 110 125 358 16x10¥100 MA0X25  M14x35
R| 55 110 292 392 16x10x100
55 100 318 443 16x10x90
250 70 230 22 | 18 152 | 216 3 218 125 140 | 150 | 437 20x12x120 MA2x25 | MA6X40
R| 70 140 358 483 20%12x120
65 120 450 625 18X11X110
350 85 345 30 | 15 240 230 5 330 175 170 210 585 20x14x160 M12x25 | M20X60
R 85 170 500 675 22X14X160
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 3 trasmissioni

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

12

G4

P2

L5

L7

&

1
G1
1

L6

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 3

G2

Didmetros ejes Medidas forma constructiva Tipo 3
A C G2
oty | on o 12 L3L9 L4 L5 L6 L7 L8 L10 L1 H1
7 23 95 122 ax8x20
54 18 | 53 85 10 528 44 15 | 72 27 35 | 37 1075 6x6X30 | MAX10 | Mdx12
R‘ 18 35 107 134 6X6X30
16 30 114 157 5X5x25
86 24 84 15 10 59 70 2 a4 43 50 60 168 8X7%40 | M6X12 | M8x20
R 24 50 134 177 8X7X40
20 40 150 205 6X6X35
110 26 100 15 | 13 | 68 | 90 2 |10 55 55 | 72 197 8X7x45 | M8x20 | M10X25
R| 26 55 165 220 8X7X45
24 50 182 249 8X7x45
134 32 122 18 15 80 114 2 132 67 65 | 87 | 237 10x8X55 | M8X20 | MA0X25
R 32 65 197 264 10X8X55
32 65 217 300 10X8X60
166 a5 156 | 21 | 16 | 107 | 144 2 152 83 90 | 106 | 300 18X9x80 | MA0X25 | MA2x30
R| 45 90 242 325 149x80
2 85 267 367 12x8x80
200 55 185 23 16 120 174 2 182 100 110 125 358 16x10x100 MA0X25  M14X35
R| 55 110 292 392 16x10x100
55 100 318 443 16x10x90
250 70 230 22 | 18 152 | 216 3 218 125 140 | 150 | 437 20x12x120 MA2x25 | M16x40
R| 70 140 358 483 20%12x120
65 120 450 625 18X11X10
350 85 345 30 15 240 230 5 330 175 170 210 585 20X14x160 M12x25 | M20X60
R 85 170 500 675 22X14X160
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 4

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2

G5

H2

A
N !
\
P2 ~ ; P2 i
S 2 ! 3
-o— B ~
Il I '
| - g
O —| | - — = = _ —
" " DZ trashissioni
‘ <
| |
A 4
= |1 =
G3 = 1 = 03
_.BC Ha Ha
€ e
1w
= U = )
|
Q -
I © ®
8 3 | 7 I s
1}
©) | (©
(P ~0 701
19 19
= 10 =

trasmissioni

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 4

sSge Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 4
Medida A B-C G2
1 o h7 oh7 ©f7 L2 L3119 L4 L5 L6 L7 L10 H1
7 23 95 122 4x4x20
54 12 | 53 85|10 528 44 15 | 72 27 74 138 | 4 | 26 | MAXI0 | MAx12
R 18 35 107 134 6X6X30
16 30 14 157 5X5X25
86 %6 84 15 10 59 70 2 sa4 43 120 183 5 | 30 | M6x12 M8x20
R 24 50 134 177 8X7X40
20 40 150 205 6X6X35
110 20 (100 15 | 13 | 68 90 2 | 110 55 144 28 | 6 | 30 | M8x20 MI0x25
R 26 55 165 220 8X7X45
24 50 182 249 8X7x45
134 2 122 18 15 80 14 2 132 & 174 273 8 | 35  M8Xx20 M10X25
R 32 65 197 264 10X8X55
32 65 217 300 10X8X60
166 32 156 21 | 16 | 107 144 2 | 152 83 212 353 | 10 | 45 | MI10x25 M12x30
R 45 90 242 325 1459x80
2 85 267 367 12x8x80
200 42 185 23 16 120 174 2 182 100 250 453 12 50 MI0x25 M14x35
R 55 110 292 392 16x10x100
55 100 318 443 16x10x90
250 55 230 | 22 | 18 | 152 | 216 3 | 218 125 300 593 | 16 | 55 |M12x25 M16x40
R 70 140 358 483 20x12x120
65 120 450 625 18x11X110
350 80 345 30 15 240 320 5 330 175 420 854 22 65  MI2x25 M20X60
R 85 170 500 675 22X14X160
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 5

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

c2
cs A
H1
Nl
= i
P2 = | P2 "
| =
S 5
™
I I I
o 5 b a I
I 1 I
O
/fJ ! ,{},
=1 = =1 =
= 1 = G3 =6 = |63
BC Ha Ha
/./‘ I— —
SRS | — =
Y

1 s

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 5

Il
—
—

Il

Serie

op.  Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 5
Meé’,l'da 0’;7 o M1 L2319 L4 L5 L6 L7 L10 HA
ranurado
7 23 95 122 1ax20
54 6x11x14 | 53 |85 10 528 44— 15 | 72 27 74 14110 3HO | 13 | MAX10 | Max12
R 18 35 107 134 6X6X30
16 30 114 157 5X5X25
86 6x13x16 84 15 10 59 70— 2 84 43 120 16H10 3,5H9 15 | M6x12 | MB8x20
R 24 50 134 177 8X7X40
20 40 150 205 6X6X35
110 6x18x22 | 100 | 15 | 13 |68 | 90— 2 | 110 55 144 22H10| 5H9 | 20 | M8x0 | MI0x25
R| 26 55 165 220 8x7x45
2 50 182 249 8x7x45
134 6x21x25 122 18 15 80 14— 2 | 132 67 174 25H10 5HY 25 | M8x20  MI0x25
R 32 65 197 264 10X8X55
3 65 217 300 10K8X60
166 6x28x34 | 156 | 21 | 16 107 144 2 | 152 83 212 34H10 7HO | 30 | MIOX25 | MA2x30
R| 45 90 242 325 14%9%80
) 85 267 367 12x8x80
200 8x36x42 | 185 23 16 120 174 2 | 182 100 250 A2H10 7HY 35 | MIOX25 M14x35
R 55 110 292 392 16x10x100
55 100 318 443 16x10x90
250 8xa6x54 | 230 | 22 | 18 152|216 3 | 218 125 300 54H10 9HO | 40 | MI2x25 | M16x40
R 70 140 358 483 20x12x120
65 120 450 625 18K11X110
350 10x72x82 | 345 30 15 240 320 5 330 175 420 82H10 10H9 50 | MI2x25 M20x60
R 85 170 500 675 22x14x160
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 6

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2

L2

L7

L9

L8

‘ P2 i
: /
Pary
D
I 1}
S
1] 1}
N o/ & of
i . i a
| - |
N i
1
- ol
= (1 = = U1 =
G3 = 1 = G3
il P H2
5T = 3

L8

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 6

Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 6

G4 G5 U1

86

110

134

166

200

250

350

D B-C G2

@h7 ©h7 Of7
7

18 | 53
R‘18
16

2 g4
R 24
20

26 | 100
R 26
24

32 122
R 32
32

a5 156
R 45
2

55 | 185
R |55
55

70 | 230
R |70
65

85 345
R \85

8,5

15

15

18

21

23

22

30

10

10

13

15

16

16

18

15

52,8

55

68

80

107

120

152

240

44

70

90

114

144

174

216

230

23
35
30
50
40
55
50
65
65
90
85
110
100
140
120
170

L7 L8 L10 L11

L9 L4 L5 L6
95 190

1,5 72 27
107 214
114 228

2 84 43
134 268
150 300

2 110 55
165 230
182 364

2 132 67
197 394
217 434

2 152 83
242 484
267 534

2 182 ——— 100
292 584
318 636

3 218 125
358 716
450 900

S 330 175
500 1000

35

50

55

65

90

110

140

170

37

60

72

87

106

125

150

210

107.5

168

197

237

300

358

437

585

H1

4x4x20

6x6x30
5x5x25

8x7x40
6x6Xx35

8X7x45
8X7x45

10x8x55
10x8x60

14x9x80
12x8x80

16x10x100

16x10x90

20x12x120
18x11x110

22x14x160

6x6x30

8x7x40

8x7x45

10x8x55

14x9x80

16x10x100

20x12x120

22x14x160

M4x10

M6x12

M8x20

M8x20

M10x25

M10x25

M12x25

M12x25

M4x12

M8x20

M10x25

M10x25

M12x30

M14x35

M16x40

M20x60

Los diametros de eje "A”" ="D"y "B" -
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 7

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

Serie
(0]:]

Medida
G1

54

86

110

134

166

200

250

350

Diametros ejes

)
@ h7

1

R 18
16

R |24
20

R | 26
2

R |32
32

R ‘45
42
R 55
55

R |70
65

R 85

B G2
oh7 0f7
18 53
24 84
26 100
32 122
45 156
55 185
70 230
85 345

L7

L5

L2

L5

L3

8,5

15

15

18

21

23

22

30

P2
< 3
. F
L
. _=
i
3 2
N i
i
ol
= |1 =
c3 == |G
= 11 = )
| e

10

10

13

15

16

16

18

15

52,8

59

68

80

107

120

152

240

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 7

Medidas forma constructiva Tipo 7

11 L2 L3 19 L4
23

44 — 15 72
35
30

70 2 84
50
40

90— 2 110
55
50

114 2 132
65
65

144 — 2 152
90
85

174 —— 2 182
110
100

26— 3 218
140
120

230 S 330
170

L5

95

L6

L7

190

107
114

27

214
228

134
150

43

268
300

165
182

55

230
364

197
217

67

394
434

242
267
292
318

83

100

484
534
584
636

358
450

125

716
900

500

175

1000

L8 L10 L11

35

50

55

65

90

110

140

170

37

60

72

87

106

125

150

210

107.,5

168

197

237

300

358

437

585

H1

4x4x20

6Xx6x30
5x5x25

8x7x40
6X6x35

8X7x45
8X7x45

10x8x55
10x8x60

14x9x80
12x8x80

16x10x100

16x10x90

20x12x120
18x11x110

22x14x160

6x6x30

8x7x40

8x7x45

10x8x55

14x9x80

16x10x100

20x12x120

22x14x160

M4x10

M6x12

M8x20

M8x20

M10x25

M10x25

M12x25

M12x25

M4x12

M8x20

M10x25

M10x25

M12x30

M14x35

M16x40

M20x60

Los diametros de eje “A” y “D” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 8

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2
G5 \
H1 f$
|
~ |
|
2 "
! ) 1
3 [ I ‘ <
— | af
¢ J
1} I
= S —-— — - ——-—- =
1l I DZ trasmissioni
9
| |
lo- T of
3 [ ‘
T 0
= |
C_‘\l ‘
|
= = D
= 0 = =1 =
03 = 0 = 03
-1 = P Movimiento de la forma
| - constructiva TIPO 8
< T H2
I © © P1
g 3 |- @ |m=== g
I
© | ©
[0 of
19
L6 ‘ 110 18
11

Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 8

A-D B G2
@ h7 oh7 0Of7

L2 L3119 L4 L5 L6 L7 L8 L10 L11 H1

7 23 95 190 4x4x20

54 18 | 53 | 85 10 528 44 15 | 72 27 35 | 37 1075 G630 | MAXI0 | Mdx12
R 18 35 107 214 6X6X30
16 30 114 228 5X5x25

86 2 84 15 10 59 70 2 s 43 50 60 168 87XA0 | M6x12 | MBX20
R 24 50 134 268 8X7X40
20 40 150 300 6X6X35

110 26 100 15 | 13 | 68 | 90 2 110 55 55| 72 | 197 87XA5 | M8X20 | MI0X25
R 26 55 165 230 8x7x45
2 50 182 364 BX7X45

134 32 122 18 15 80 114 2 132 7 65 87 | 237 10X6X55 | MBX20  M10X25
R \ 32 65 197 394 10X8X55
32 65 217 434 10XBX60

166 45 156 | 21 | 16 | 107 | 144 2 152 83 90 106 300 14%9%80 | M10X25 | M12X30
R |45 90 242 484 14%9x80
a2 85 267 534 1248480

200 55 185 23 16 120 174 2 182 100 110 125 358 16x10x100 | MA0X25 | MA14x35
R 55 110 292 584 16x10x100
55 100 318 636 16x10x90

250 70 230 22 | 18 |152 | 216 3 218 125 140 150 437 20x12X120 | MA2x25 | M16x40
R |70 140 358 716 20x12X120
65 120 450 900 18x11X110

350 85 345 30 15 240 230 5 330 175 170 210 585 22X14X160  M12x25 | M20X60
R \85 170 500 1000 22x14X160

Los diametros de eje “A” y “D” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 9

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2 A
e E
Y
~ |
!
1 P2 M P2 i
\ ‘ 3 <
Q | | N -
i | i
I I
‘ <
1o " ‘ol |
1 3
! 2/
" N
i M
== X ‘
|
G5 #D |
= 11 = . = U1 =,
G2 G3 1 G3
H4 H4
o _ -
-
'_¢.' P2
L L
Q R
I ®) ©
g3 14 B I I
I
© | ©
[© QT
19 ' ' 19
110

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 9

Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 9

54

86

110

134

166

200

250

350

11

R |18
16

R|24
20

R |26
2

R 32
3

R ‘45
42

R 55
55

R |70
65

R 85

B-C G2
oh7 0Of7
12 53
16 84
20 100
24 122
32 156
42 185
55 230
80 345

8,5

15

15

18

21

23

22

30

10

10

13

15

16

16

18

{5

52,8

59

68

80

107

120

152

240

44

70

90

114

144

174

216

320

L2 L3 L9 L4 L5 L6 L7 L10 H1
23 95 190 4x4x20
1,5 72 27 74
35 107 214 6x6x30
30 114 228 5x5x25
2 84 43 120
50 134 268 8x7x40
40 150 300 6X6x35
2 110 55 144
55 165 230 8x7x45
50 182 364 8x7x45
2 132 67 174
65 197 394 10x8x55
65 217 434 10x8x60
2 152 83 212
90 242 484 14x9x80
85 267 534 12x8x80
2 182 100 250
110 292 584 16x10x100
100 318 636 16x10x90
3 218 125 300
140 358 716 20x12x120
120 450 900 18x11x110
5 330 175 420
170 500 1000 22x14x160

18,3

22,8

27,3

45,3

59,3

85,4

10

12

16

22

26

30

30

55

45

50

55

65

M4x10

M6x12

M8x20

M8x20

M10x25

M10x25

M12x25

M12x25

M4x12

M8x20

M10x25

M10x25

M12x30

M14x35

M16x40

M20x60

Los diametros de eje “A” y “D” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 10

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2

G5

N

4@,,

(©)) -

L2

L3

P2

G4

K]

L4

L5

L6

G4

L3

L5

L7

G2

L9

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 10

sg‘;e Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 10
Meg:da oh7 0% G3 G4 L2 L3L9 L4 L5 L6 L7 L10 H1  H2  H3
ranurado
7 23 95 190 48x20
54 6x11x14 | 53 | 85| 10 |52,8| 44 15 | 72 27 74 14H10| 3HO | 13 | MAx10 | Mdx12
R 18 35 107 214 6X6X30
16 30 114 228 5X5X25
86 6x13x16 84 15 10 59 70 2 s 43 120 16H10 35H9 15  M6x12 MB8x20
R 24 50 134 268 8X7x40
20 40 150 300 6X6X35
110 6x18x22 100 | 15 | 13 | 68 | 90 2 110 55 144 22H10| 5HO | 20 | MBX20  M10X25
R 26 55 165 230 8x7x45
2 50 182 364 8x7x45
134 6x21x25 122 18 15 80 114 2 132 67 174 25H10 5HY = 25 | MBX20 MI0X25
R \ 32 65 197 394 10x8X55
3 65 217 434 10X8X60
166 6x28x34 156 | 21 | 16 | 107 | 144 2 152 83 212 34H10| 7HY | 30 | MIOX25 MA2x30
R| 45 90 242 484 18%9x80
2 85 267 534 1248480
200 8x36x42 185 23 16 120 174 2 182 100 250 A2HI0 7H9 | 35 MIOX25 M14x35
R 55 110 292 584 16x10x100
55 100 318 636 16x10x90
250 8xa6x54 230 22 | 18 152216 3 218 125 300 54H10| 9HY | 40 | MI2x25 M16x40
R| 70 140 358 716 20x12X120
65 120 450 900 18x11X110
350 10x72x82 345 30 15 240 320 5 330 175 420 82H10 10H9 50  MI2x25 M20X60
R 85 170 500 1000 22x14x160
Los diametros de eje “A” y “D” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 11

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 11

En todas las versiones 10s agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
*® dirijase a la Tabla del Tipo 1

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

B-C 6 112

56 B5 9 120 100 80 10.4 3 23 4 1" M6
63 B5 1" 140 115 95 90 12.8 4 23 4 11 M8
86 71 B5 14 24 160 130 110 43 16.3 5 30 4 11 M8
71B14 14 105 85 70 16.3 5 30 4 10 7
80 B5 19 200 165 130 100 21.8 6 40 5 11 M10
80 B14 19 120 100 80 21.8 6 40 5 11 7
63 B5 11 140 115 95 12.8 4 23 4 11 M8
71 B5 14 160 130 110 16.3 5 30 4 11 M8
110 71B14 14 26 105 85 70 55 105 | 16.3 5 30 4 11 7
80 B5 19 200 165 130 21.8 6 40 5 11 M10
80 B14 19 120 100 80 21.8 6 40 5 11 7
71 B5 14 160 130 110 16.3 5 30 4 13 M8
80 B5 19 200 165 130 21.8 6 40 5 13 M10
80 B14 19 120 100 80 125 | 21.8 6 40 5 13 7
134 90 B5 24 32 200 165 130 67 27.3 8 50 5 13 M10
90 B14 24 140 115 95 27.3 8 50 5 13 9
100-112 B5 28 250 215 180 135 31.3 8 60 5 13 M12
100-112 B14 28 160 130 110 31.3 8 60 5 13 9
71B5 14 160 130 110 16.3 5 30 4 15 M8
80 B5 19 200 165 130 21.8 6 40 5 15 M10
166 90 B5 24 45 200 165 130 83 160 | 27.3 8 50 5 15 M10
100-112 B5 28 250 215 180 1.3 8 60 5 15 M12
100-112 B14 28 160 130 110 1.3 8 60 5 15 9
90 B5 24 200 165 130 27.3 8 50 5 23 M10
100-112 B5 28 250 215 180 31.3 8 60 5 23 M12
200 132 BS 38 > 300 265 230 100 220 41.3 10 80 6 23 M12
132 B14 38 200 165 130 41.3 10 80 6 23 11
132 B5 38 300 265 230 41.3 10 80 6 25 M12
250 132 B14 38 70 200 165 130 125 250 | 413 10 80 6 25 11
160 B5 42 350 300 250 45.8 12 110 6 25 M16

Los diametros de eje “B” y “C* son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 12

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G6

H8

H9

112

L6

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 11

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 2

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

L6 L12

3 4
63 B5 11 140 | 115 | 95 o 128 4 | 25 4 11| w8
56 7185 14 o 160 | 130 | 110 | . 63 5 | 30 | 4 | 11 M8
71814 14 105 | 85 | 70 63 5 | 30 | 4 | 10 | 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 oo | 218 6 | 40 | 5 | 11 | W0
80 B14 19 120 | 100 | 80 28 6 | 40 | 5 | 11 7
63 B5 11 140 115 95 28 4 25 4 11 M8
7185 14 160 | 130 | 110 63 5 30 4 11 Ms
110 71814 14 26 105 8 70 55 105 163 5 | 30 4 | 11 7
80 B5 19 200 165 130 218 6 40 5 11 M0
80 B14 19 120 100 80 28 6 40 5 11 7
71 85 14 160 | 130 | 110 %63 5 | 30 4 | 13 M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | M0
80 B14 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | 7
134 90 B5 24 32 200 | 165 | 130 | 67 275 8 | 50 | 5 | 13 | M0
90 B14 24 140 | 115 | 95 275 8 | 50 | 5 | 13 | 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 55 | 315 8 | 60 | 5 | 15 | w12
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 313 8 | 60 | 5 | 13 | 9
7185 14 160 130 110 %63 5 | 30 4 15 M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 6 40 5 | 15 M0
166 90 B5 24 45 200 165 130 @ 83 160 273 8 | 50 . 5 | 15 | MI0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 393 8 60 5 15 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 393 8 60 5 15 9
90 B5 2 200 | 165 | 130 275 8 | 50 | 5 | 23 | M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 | 60 | 5 | 23 | M2
200 132 85 38 55 300 | 265 | 230 | 190 | 220 340 80 | 6 | 23 | MA2
132 B14 38 200 | 165 | 130 413 10 | 80 | 6 | 23 | 1
132 B5 38 300 265 230 413 10 80 6 | 25 M2
250 132 B14 38 70 200 165 130 125 250 413 10 80 6 25 M
160 B5 ) 350 | 300 | 250 458 12 110 6 25 M6
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 13

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G7
G6 G8

H8

H9

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 13

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 3

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

L6 L12

56 B5 9 120 | 100 | 80 04 3 | 235 4 | 11 | M6
63 B5 11 140 | 115 | 95 o 128 4 | 25 4 11| w8
56 7185 14 o 160 | 130 | 110 | . 63 5 | 30 | 4 | 11 Ms
71814 14 105 | 85 | 70 63 5 | 30 | 4 | 10 | 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 o 218 6 | 40 | 5 | 11 W0
80 B14 19 120 | 100 | 80 28 6 | 40 | 5 | 11 7
63 B5 11 140 115 95 28 4 25 a4 11 M8
7185 14 160 | 130 | 110 63 5 30 4 11 Ms
110 71814 14 26 105 8 70 55 105 163 5 | 30 4 11 7
80 B5 19 200 165 130 28 6 40 5 11 M0
80 B14 19 120 100 80 28 6 40 5 11 7
71 B5 14 160 | 130 | 110 %63 5 | 30 4 | 13 M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | M0
80 B14 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | 7
134 90 B5 24 32 200 | 165 | 130 | 67 275 8 | 50 | 5 | 13 | M0
90 B14 24 140 | 15 | 95 275 8 | 50 | 5 | 13 | 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 55 | 315 8 | 60 | 5 | 15 | w12
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 393 8 | 60 | 5 | 13 | 9
7185 14 160 130 110 %63 5 | 30 4 | 15 M8
80 B5 19 200 165 | 130 218 6 | 40 5 15 M0
166 90 B5 24 45 200 165 130 83 160 273 8 | 50 5 15 | M10
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 60 5 15 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 393 8 60 5 15 9
90 B5 2 200 | 165 | 130 275 8 | 50 | 5 | 23 | M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 | 60 | 5 | 23 | M2
200 132 85 38 55 300 | 265 | 230 | 190 | 220 340 80 | 6 | 23 | MA2
132 B14 38 200 | 165 | 130 413 10 | 80 | 6 | 23 | 1
132 B5 38 300 265 230 413 10 80 6 | 25 M2
250 132 B14 38 70 200 165 130 125 250 413 10 80 6 25 M
160 B5 2 350 | 300 | 250 458 12 110 6 25 M6
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 14

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G6

H9

} |

i ——

{‘? | Q,,

{\p\

112

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 14

«©
g

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 4

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

B-C 6 112

56 B5 9 120 100 80 10,4 3 23 4 11 M6
63 B5 1" 140 115 95 90 12,8 4 23 4 11 M8
86 71 B5 14 16 160 130 110 43 16,3 5 30 4 11 M8
71B14 14 105 85 70 16,3 5 30 4 10 7
80 B5 19 200 165 130 100 21,8 6 40 5 11 M10
80 B14 19 120 100 80 21,8 6 40 5 11 7
63 B5 11 140 115 o5 12,8 4 23 4 11 M8
71 B5 14 160 130 110 16,3 5 30 4 11 M8
110 71B14 14 20 105 85 70 55 105 | 16,3 5 30 4 11 7
80 B5 19 200 165 130 21,8 6 40 5 11 M10
80 B14 19 120 100 80 21,8 6 40 5 11 7
71 B5 14 160 130 110 16,3 5 30 4 13 M8
80 B5 19 200 165 130 21,8 6 40 5 13 M10
80 B14 19 120 100 80 125 | 21,8 6 40 5 13 7
134 90 B5 24 24 200 165 130 67 27,3 8 50 5 13 M10
90 B14 24 140 115 95 27,3 8 50 5 13 9
100-112 B5 28 250 215 180 135 31,3 8 60 5 13 M12
100-112 B14 28 160 130 110 31,3 8 60 5 13 9
71 B5 14 160 130 110 16,3 5 30 4 15 M8
80 B5 19 200 165 130 21,8 6 40 5 15 M10
166 90 B5 24 32 200 165 130 83 160 | 27,3 8 50 5 15 M10
100-112 B5 28 250 215 180 1,8 8 60 5 15 M12
100-112 B14 28 160 130 110 31,5 8 60 5 15 9
90 B5 24 200 165 130 27,3 8 50 5 23 M10
100-112 B5 28 250 215 180 31,3 8 60 5 23 M12
200 132 BS 38 42 300 265 230 100 220 41,3 10 80 6 23 M12
132 B14 38 200 165 130 41,3 10 80 6 23 11
132 B5 38 300 265 230 41,3 10 80 6 25 M12
250 132 B14 38 55 200 165 130 125 250 | 41,3 10 80 6 25 11
160 B5 42 350 300 250 45,8 12 110 6 25 M16
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 15

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

H7,
H9

12

H5

LG

[y

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 15

©
g

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°,

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 5

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

B-C

UNI ranurado = — = A2

56 B5 9 120 | 100 | 80 04 3 | 235 4 | 11 | M6
63 B5 11 140 | 115 | 95 o 128 4 | 25 4 | 11 | M8
7185 14 160 | 130 | 110 163 | 5 | 30 | 4 | 11 | M8
86 71 B14 14 6x13x16 105 | 85 | 70 | %3 163 | 5 30 | 4 | 10 | 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 0o 208 6 40 | 5 | 11 | M0
80 B14 19 120 | 100 | 80 218 | 6 | 40 | 5 | M 7
63 B5 11 140 115 95 28 4 23 a4 | 11 | M8
7185 14 160 130 110 63 5 30 4 11 M8
110 71814 14 6x18x22 105 85 70 | 55 105 163 5 | 30 4 11 7
80 B5 19 200 165 130 218 6 40 5 11 M10
80 B14 19 120 100 80 218 6 | 40 5 | 1 7
71 B5 14 160 | 130 | 110 63 | 5 | 30 | 4 | 13 | M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | W0
80 814 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | 7
134 90 B5 24 6x21X25 200 | 165 | 130 | 67 275 | 8 | 50 | 5 | 13 | M0
90 B14 24 140 | 115 | 95 273 8 | 50 | 5 | 13 | 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 455 | 313 8 | 60 | 5 | 13 | M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 393 8 | 60 | 5 | 13 | 9
7185 14 160 | 130 110 %63 5 30 4 | 15 | M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 6 | 40 5 15 | M0
166 90 B5 24 6x28x34 200 165 130 83 160 273 8 | 50 5 15 | M10
100-112 B5 28 250 | 215 180 313 8 | 60 5 | 15 | M2
100-112 B14 28 160 130 110 313 8 | 60 5 | 15 | 9
90 B5 24 200 | 165 | 130 273 | 8 | 50 | 5 | 23 | M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 | 60 | 5 | 25 | W12
200 132 B5 38 8x36x42 300 | 265 | 230 | 190 | 220 a3 40 | 80 | 6 | 23 | MA2
132 B14 33 200 | 165 | 130 413 10 80 | 6 | 23 | M
132 B5 38 300 | 265 230 413 10 80 6 25 M2
250 132 814 38 BX46X54 200 165 130 125 250 413 10 | 80 6 25 M
160 B5 2 350 | 300 | 250 458 12 | 110 6 | 25 | M16
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 16

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G7
G6 G8

H8

HS

| -

| = {F

‘ T

1 B

[

. ‘
S Movimiento de la forma
constructiva TIPO 16

En todas las versiones los agujeros |-
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 6

Serie
(0] ]
Medida B-C-D
G1 @ H7

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

L6 L12

56 B5 9 120 | 100 | 80 04 3 | 25 4 | 11 | M6
63 B5 11 140 | 15 | 95 o 128 4 |25 | 4 1 | w8
o6 7185 14 o 160 | 150 | 110 | . 63 5 | 30 | 4 | 11 | Ms
71814 14 105 | 85 | 70 63 5 | 30 | 4 | 10 | 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 o0 | 218 6 | 40 | 5 | 11 | W0
80 B14 19 120 | 100 | 80 28 6 | 40 | 5 | 11 7
63 B5 11 120 115 95 28 4 235 4 11 M8
71 85 14 160 | 130 110 63 5 | 30 4 11 Ms
110 71814 14 26 105 8 70 55 105 163 5 | 30 4 11 7
80 B5 19 200 165 130 218 6 40 5 11 M0
80 B14 19 120 100 80 28 6 40 5 11 7
71 85 14 160 | 130 | 110 %63 5 | 30 4 | 13 M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | M0
80 B14 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | 7
134 90 B5 24 3 200 | 165 | 130 | 67 275 8 | 50 | 5 | 13 | M0
90 B14 24 140 | 15 | 95 275 8 | 50 | 5 | 13 | 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 55 | 315 8 60 | 5 | 15 | w12
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 313 8 | 60 | 5 | 13 | 9
7185 14 160 | 130 110 %63 5 | 30 4 | 15 M8
80 85 19 200 165 130 218 6 40 5 15 M0
166 90 B5 24 45 200 165 130 85 160 273 8 | 50 5 | 15 | M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 393 8 60 5 15 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 313 8 60 5 15 9
90 B5 2 200 | 165 | 130 273 8 | 50 | 5 | 23 | MO
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 | 60 | 5 | 23 | M2
200 132 B5 38 55 300 | 265 | 230 | 190 | 220 340 80 | 6 | 23 MA2
132 B14 38 200 | 165 | 130 413 10 | 80 | 6 | 23 | 1
132 B5 38 300 | 265 @ 230 43 10 80 6 | 25 M2
250 132 B14 38 70 200 165 130 | 125 250 413 10 | 80 6 25 | 11
160 B5 2 350 | 300 | 250 458 12 110 6 | 25 M6

Los diametros de eje “B*, “C" y “D” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 17

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

H9

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 17

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
*® dirijase a la Tabla del Tipo 7

Serie
0B

Medida B-D
G1 @ H7

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

L6 L12

56 B5 9 120 | 100 | 80 04 3 | 25 4 | 11 | M6
63 B5 11 140 | 15 | 95 o 128 4 |25 | 4 1 w8
o6 7185 14 o 160 | 150 | 110 | . 63 5 | 30 | 4 | 11 | Ms
71814 14 105 | 85 | 70 63 5 | 30 | 4 | 10 | 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 o 218 6 | 40 | 5 11 W0
80 B14 19 120 | 100 | 80 28 6 | 40 | 5 | 11 7
63 B5 11 140 115 95 128 4 23 a4 11 M8
7185 14 160 130 | 110 63 5 30 4 11 Ms
110 71814 14 26 105 8 70 55 105 163 5 | 30 4 11 7
80 B5 19 200 165 130 218 6 40 5 11 M0
80 B14 19 120 100 80 28 6 40 5 11 7
71 85 14 160 | 130 | 110 %63 5 | 30 4 | 13 M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 6 | 40 | 5 | 13 | M0
80 B14 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | 7
134 90 B5 24 3 200 | 165 | 130 | 67 275 8 | 50 | 5 | 13 | M0
90 B14 24 140 | 15 | 95 273 8 | 50 | 5 | 13 | 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 g5 | 315 8 | 60 | 5 | 15 | w12
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 393 8 | 60 | 5 | 13 | 9
7185 14 160 | 130 = 110 %63 5 | 30 4 | 15 M8
80 85 19 200 165 130 218 6 40 5 15 M0
166 90 B5 24 45 200 165 130 85 160 273 8 50 5 15 M0
100-112 B5 28 250 215 | 180 393 8 60 5 15 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 393 8 60 5 15 9
90 B5 2 200 | 165 | 130 273 8 | 50 | 5 | 23 | M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 | 60 | 5 | 23 | M2
200 132 85 38 55 300 | 265 | 230 | 190 | 220 340 80 | 6 | 23 | MA2
132 B14 38 200 | 165 | 130 413 10 | 80 | 6 | 23 | 1
132 B5 38 300 | 265 @ 230 413 10 80 6 | 25 | M2
250 132 814 38 70 200 165 | 130 | 125 250 413 10 | 80 | 6 | 25 | 1
160 B5 D) 350 | 300 | 250 458 12 110 6 | 25 M6

Los diametros de eje “B” y “D” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 18

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 18

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 8

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

C-D L6 112

56 B5 9 120 | 100 | 80 04 3 | 235 4 | 11 | M
63 B5 11 140 | 115 | 95 o 128 4 |25 4 11 w8
o6 7185 14 o 160 | 130 | 110 | . 63 5 | 30 | 4 | 11 | M8
71814 14 105 | 85 | 70 63 5 | 30 | 4 | 10 | 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 0o | 218 6 | 40 | 5 11 | W0
80 B14 19 120 | 100 | 80 28 6 | 40 | 5 | 11 7
63 B5 11 140 115 95 28 4 25 4 11 M8
7185 14 160 | 130 | 110 63 5 | 30 4 11 M8
110 71814 14 26 105 85 70 | 55 105 163 5 30 4 M 7
80 B5 19 200 165 130 28 6 40 5 11 M0
80 B14 19 120 100 80 28 6 40 5 117
71 85 14 160 | 130 | 110 63 5 | 30 4 | 13 M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | M0
80814 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 | 40 | 5 | 13 | 7
134 90 B5 24 32 200 | 165 | 130 | 67 275 8 | 50 | 5 | 13 | M0
90 B14 24 140 | 115 | 95 275 8 | 50 | 5 | 13 | 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 55 | 315 8 | 60 | 5 | 15 | w12
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 313 8 | 60 | 5 | 13 | 9
7185 14 160 | 130 | 110 %3 5 | 30 4 | 15 M8
80 B5 19 200 165 130 2178 6 40 5 15 M0
166 90 B5 24 45 200 165 130 8 160 273 8 | 50 5 | 15 | M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 60 5 15 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 393 8 60 5 15 9
90 B5 2 200 | 165 | 130 273 8 | 50 | 5 | 23 | MO0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 | 60 | 5 | 25 | M2
200 132 85 38 55 300 | 265 | 230 | 100 | 220 Puam a0 0 | 6 23 | WMM2
132 B14 38 200 | 165 | 130 413 10 | 80 | 6 | 23 | 1
132 85 38 300 | 265 | 230 413 10 80 6 | 25 M2
250 132 B14 38 70 200 165 130 | 125 250 413 10 80 6 | 25 1
160 B5 2 350 | 300 | 250 458 12 110 6 25 M6

Los diametros de eje “C" y “D” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 19

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

H8

HI

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 19

En todas las versiones |0s agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°,

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 9

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

B-C D

@H7 ©h7 112

56 B5 9 120 | 100 | 80 104 | 3 23 a 1M Mé
63 B5 11 140 | 115 | 95 o 128 | 4 23 | a4 1 M8
o6 7185 14 16 ba 160 | 130 | 110 | . 163 | 5 30 | 4 1 M8
71814 14 105 | 85 | 70 163 | 5 30 | a4 10 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 100 218 | 6 20 5 11 M0
80814 19 120 | 100 | 80 218 | 6 40 5 1 7
63 B5 1 140 115 | 95 128 4 23 4 1M M8
7185 14 160 | 130 110 163 5 30 4 M M8
110 71814 14 20 26 105 8 70 55 105 163 5 30 4 1 7
80 85 19 200 165 130 218 6 40 5 M W0
80 B14 19 120 100 80 218 6 | 40 5 1 7
7185 14 160 | 130 | 110 163 | 5 30 | 4 13 | M8
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 | 6 | 40 5 13 W0
80 814 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 | 40 5 13 7
134 90 B5 2 24 32 | 200 | 165 | 130 | 67 273 | 8 50 5 13 W0
90 814 24 140 | 115 | 95 273 | 8 50 5 13 9
10011285 | 28 250 | 215 | 180 s | 315 | 8 | 60 5 13 W12
100112 B14 | 28 160 | 130 | 110 313 | 8 | 60 5 13 9
71 85 14 160 130 | 110 63 5 30 4 15 M8
80 B5 19 200 165 130 218 6 40 5 15 M0
166 90 85 24 32 45 | 200 165 | 130 @ 83 160 273 8 | 50 5 15 M0
10011285 | 28 250 215 180 313 8 60 5 15 M2
100112814 28 160 | 130 | 110 313 8 60 5 15 9
90 B5 2 200 | 165 | 130 273 | 8 50 5 23 | M0
10011285 | 28 250 | 215 | 180 313 | 8 60 5 23 | W12
200 132 85 38 42 55 300 | 265 | 230 | 100 | 220 a0 g 6 23 M2
132 B14 38 200 | 165 | 130 413 | 10 | 80 | 6 23 1
13285 38 300 | 265 | 230 43 10 80 | 6 | 25 M2
250 132 B14 38 55 70 200 | 165 130 125 250 413 10 | 80 | 6 | 25 11
160 B5 ) 350 | 300 | 250 458 | 12 | 110 | 6 | 25 | M6
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 20

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G6

H8

H9

112

L6

H5

H6

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 20

En todas las versiones 0s agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°,

| Para las dimensiones no acotadas, por favor
* dirijase a la Tabla del Tipo 10

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

L12 H5 L[]

56 B5 9 120 | 100 | 80 104 | 3 23 4 1 | M6
63 B5 11 140 | 115 | 95 o | 128 4 23 a 1 M8
7185 14 160 | 130 | 110 163 | 5 30 4 1 M8
86 71814 14 | 61316 1 24 105 | 85 70 43 16,3 5 30 4 10 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 0o 218 6 40 5 11| M0
80 814 19 120 | 100 | 80 218 6 40 5 1M 7
63 B5 11 140 115 95 128 4 23 4 1 | M8
7185 14 160 | 130 | 110 163 5 30 4 1 M8
110 71814 14 exisx22 26 105 8 70 55 | 105 163 5 30 4 11 7
80 B85 19 200 165 130 218 6 40 5 1 WMo
80 B14 19 120 100 80 218 | 6 40 5 11 7
7185 14 160 | 130 | 110 163 | 5 30 4 13 | M8
80 85 19 200 | 165 | 130 218 | 6 40 5 13| M0
80 B14 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 40 5 13 7
134 90 B5 24 ex21x25 | 32 200 | 165 | 130 | 67 273 | 8 50 5 13| M0
90 B14 24 140 | 115 | 95 273 | 8 50 5 13 9
100-11285 | 28 250 | 215 | 180 55 | 313 | 8 60 5 13| M2
100-112 814 | 28 160 | 130 | 110 313 | 8 60 5 13 9
7185 14 160 | 130 | 110 163 5 30 a 15 | M8
80 B5 19 200 165 | 130 218 | 6 40 5 15 M0
166 90 B5 24 6x28x34 45 | 200 165 130 = 83 | 160 273 8 50 5 15 M10
100-112B5 | 28 250 | 215 | 180 313 8 60 5 15 M2
100-112B14 28 160 | 130 | 110 313 8 60 5 15 9
90 B5 24 200 | 165 | 130 275 | 8 50 5 23 | M0
100-11285 | 28 250 | 215 | 180 313 | 8 60 5 23 M2
200 132 B5 3g | oX36x42 55 300 | 265 | 230 | 190 | 2200 im0 | 8o 6 25 M2
132814 38 200 | 165 | 130 413 10 | 80 6 23 1
132 85 38 300 | 265 | 230 a3 10 | 80 6 25 M2
250 132 B14 38 exa6x54 70 | 200 | 165 | 130 125 250 413 10 | 80 5 25 1
160 B5 42 350 | 300 | 250 458 12 110 | 6 25 M6
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 21

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
= B-C, ejes con buje de sujecion. Tipo SD

02
A
H1
s \ |
|
P2 P2 i
e S
~
I Il 1
= S = |
I Il 1
<
= 1 =
= 1 = G3 = 1 = G3
H12 = 110 = H12
[ - Movimiento de la forma
ST i — —f o 2= constructiva TIPO 21
|
H4 H4

Didmetros ejes Medidas forma constructiva Tipo 21
A B-C G2 H10
oty | ahs |lom L4 L5 L6 L7 L1013 HA1 ony HIMH12 P1 P2
11 23 95 122 1xax20
54 12 | 53 |85/ 10 528 44 1572 " 27— 74 104 22 14 38|15 MAX10 | Max12
R| 18 35 107 134 6X6X30
16 30 14 157 5X5X25
86 %6 8 15 10 59 70— 2 84— 43 120 166 30 24 50 235 Méx12  MBSX20
R 24 50 134 477 BX7X40
20 40 150 205 6X6X35
110 20 | 100 15 13 68 90— 2 110 55 144 190 30 24 |50 23 | M8x20  MI0X25
R| 26 55 165 220 8X7x45
24 50 182 249 8X7X45
134 2 122 18 15 80 M4 2 132 67 174 224 35 30 60 25 MSX20 M10x25
R‘ 32 65 197 264 10X8X55
32 65 217300 10K8X60
166 30 | 156 | 21| 16 107 144 ——| 2 152 83 212 272 45| 44 | 80| 30 | MI0X25 M12x30
R| 45 90 222 325 14%9%80
42 85 27 367 1248480
200 42 185 23 16 120 174 2 182 100 - 250 314 50 50 90 32 M0X25 M14x35
R 55 110 202 3% 16x10x100
55 100 318 443 16x10x90
250 55 | 230 | 22 | 18 152216 | 3 218125 300 370 55| 68 115 35 |M12¢25 M16x40
R| 70 140 358 483 20x12X120
65 120 450 625 18K11X110
350 80 | 345 30 15 240 320 5 330 175 420 520 65 100 170 50 MI2x25 M20X60
R 85 170 500 . 675 22x14x160

Los diametros de eje “B” y “C” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 22

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
= B-C, ejes con buje de sujecién. Tipo SD

G2
G5
)
S s,
11 1}
5 hr ~
1} I
<
g LN
Movimiento de la forma
constructiva TIPO 22
—| O O <—
I X o o x
I | »
S = E i S
I E
H12 H12

Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 21
Medida A-D B-C G2 L3 H10
e oh7  GH7 g G364 G5 L1 L2 g L4 L5 L6 L7 L1013  H1 ohy H1MTH12Z P1 P2
1 23 95 | 190 4X4120
54 12 | 53 |85 10528 44 15 72 27 | 74 104 22 14 38 15 MA4XIO | Mdx12
R 18 35 107 " 214 6X6X30
16 30 14 228 5X5x25
86 16 | 84 15 10 59 70 - 2 8 . 43 . 120 166 30 24 50 23 Mex12 MBO
R 24 50 134 268 8X7440
20 40 150|300 6X6X35
110 20 | 100 |15 13 68 90 — 2 110 | 55 144 190 30| 24 |50 | 23| MBK20  MIOK25
R| 26 55 165 330 8X7x45
24 50 182 _ 364 8X7x45
134 24 122 18 15 80 M4 2 132 67 174 224 35 30 60 25 MBX0 MM0K25
R 32 65 197 394 10X8x55
32 65 217| 434 10x8x60
166 32 | 156 | 21| 16 107 144 2 152/~ 83 212 272 45| 44 | 80 |30 MI0X25 | M12430
R 45 90 242 | aga 14x9x80
42 85 267|534 128480
200 42 185 23 16 120 174 .~ 2 182100 . 250 314 50 50 | 90 32 MI0X25 M14x35
R 55 110 292 584 16X10¢100
55 100 318 636 16X10190
250 55 | 230 |22 18 152 216 3 218 . 125 300 370 55| 68 |115| 35 M12x25 M16:40
R 70 140 358 716 20x12x120
65 120 450 900 18x11X110
350 80 345 30 15 240320 5 330 175 420 520 65 100 170 50 M12x25 M20%60
R 85 170 500 1000 22x14x160

Los didmetros de eje “A” - “D" y “B” - “C" son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 23

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
= B-C, ejes con buje de sujecion.

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 23

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

Serie

o Diametros ejes Dimensiones brida PAM
Medida
1 112 H5 He
56 B5 9 120 | 100 | 80 104 | 3 23 4 1 | M6
63 85 11 140 | 115 | 95 o | 128 | 4 23 4 1| M8
86 7185 14 160 | 130 | 110 | . 163 5 30 4 1 M8
71 B14 14 105 | 85 | 70 163 5 30 4 10 7
8085 19 200 | 165 | 130 100 | 218 | 6 40 5 11| M0
80 B14 19 120 | 100 | 80 218 | 6 40 5 11 7
63 B5 11 140 | 115 95 128 4 23 4 1 M8
7185 14 160 | 130 110 163 5 30 4 1 M8
110 71814 14 105 8 | 70 55 | 105 163 5 30 4 11 7
80 B5 19 200 165 130 218 6 40 5 1 M0
80 B14 19 120 100 80 218 6 40 5 11 7
7185 14 160 | 130 | 110 163 | 5 30 4 13 M8
8085 19 200 | 165 | 130 218 | 6 40 5 13 M10
80 B14 19 120 | 100 | 80 125 | 218 | 6 40 5 13 7
134 90 B5 24 200 | 165 | 130 | 67 273 | 8 50 5 13 M0
90 B14 24 140 | 115 | 95 273 | 8 50 5 13 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 55 | 313 | 8 60 5 13 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 313 | 8 60 5 13 9
7185 14 160 | 130 110 63 5 30 4 15 | M8
8085 19 200 165 | 130 218 6 40 5 15 M10
166 90 B5 24 200 165 | 130 | 83 | 160 | 27.3 8 50 5 15 M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 13 8 60 5 15 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 3135 8 60 5 15 9
90 B85 24 200 | 165 | 130 273 | 8 50 5 23 | M10
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 | 8 60 5 23 M12
200 13285 38 300 | 265 | 230 | 190 | 220 Ty 40 | s0 6 23 W12
132 814 38 200 | 165 | 130 413 | 10 | 80 6 23 M
132 B5 38 300 | 265 @ 230 43 10 | 8 B 25 M2
250 132 814 38 200 | 165 | 130 | 125 @ 250 413 | 10 | 80 6 25 11
160 B5 42 350 | 300 | 250 458 12 110 | 6 25 M6

Los diametros de eje “B” y “C” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 24

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
» B-C, ejes con buje de sujecion. Tipo SD

H9

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 24

En todas las versiones los agujeros
para el montaje del motor pueden
estar orientados a 0 0 45°.

Diametros ejes Dimensiones brida PAM

L12

56 B5 9 120 | 100 | 80 104 | 3 23 a 1M M6
63 B5 11 140 | 115 | 95 o | 128 4 23 4 M M8
o6 7185 14 160 | 150 | 110 | . 163 | 5 30 4 M M8
71814 14 105 | 85 | 70 163 | 5 30 4 10 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 oo | 218 | 6 40 5 11| M0
80814 19 120 | 100 | 80 218 | 6 40 5 11 7
63 B5 11 120 | 115 95 128 | a4 23 a 11 M8
7185 14 160 | 130 110 163 5 30 4 M M8
110 71814 14 105 8 | 70 55 | 105 163 5 30 4 11 7
80 B5 19 200 | 165 | 130 218 | 6 40 5 1 M0
80 B14 19 120 100 80 218 6 40 5 1 7
7185 14 160 | 130 | 110 163 5 30 4 13 | M8
8085 19 200 | 165 | 130 218 | 6 40 5 13| W0
80814 19 120 | 100 | 80 125 218 | 6 40 5 13 7
134 90 85 2 200 | 165 | 130 | 67 273 | 8 50 5 13| M0
90 B14 24 140 | 115 | 95 273 | 8 50 5 13 9
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 155 | 313 | 8 60 5 13 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 313 | 8 60 5 13 9
71 85 14 160 | 130 | 110 63 | s 30 a 15 M8
80 B5 19 200 165 130 218 6 40 5 15 M0
166 90 B5 2 200 165 130 | 85 | 160 275 8 50 5 15 M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 8 60 5 15 M2
100-112 B14 28 160 | 130 | 110 13 8 60 5 15 9
90 B5 2 200 | 165 | 130 273 | 8 50 5 23 | M0
100-112 B5 28 250 | 215 | 180 313 | 8 60 5 23 M2
200 132 85 38 300 | 265 | 230 | 100 | 220 U0 | 0 6 23 | W12
132 B14 38 200 | 165 | 130 413 | 10 | 80 6 23 1
132 85 38 300 | 265 | 230 413 10 | 80 B 25 | M2
250 132 B14 38 200 165 130 125 @ 250 413 10 | 80 6 25 11
160 B5 2 350 | 300 | 250 458 12 110 | 6 25 M6

Los didmetros de eje “B” y “C” son los mismos para cada medida.
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 25 <itrasmissiom

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

P1 H1

2
]

G4
13

N
L5

|
i
i
\
i
\
G1
G2
G5
B
\
\
\
\
\
\
[
T

n = L3 L;L/l =

01 = G3 = |1 = G3
1 1 Movimiento de la forma
constructiva TIPO 25
P2
H2 -
IV
® © I
© | ©)
[Q A

Sgge Dimetros ejes Medidas forma constructiva Tipo 25
e o7 L7 LM HI-H2 P1
54 11 53 8,5 10 52,8 44 23 1,5 72 23 27 122 | 130,5 4x4x20 M4x10 M4x12
86 16 84 15 10 59 70 30 2 84 30 43 157 172 5x5x25 M6x12 M8x20
110 20 100 15 13 68 90 40 2 110 40 55 205 220 6X6Xx35 M8x20 M10x25
134 24 122 18 15 80 114 50 2 132 50 67 249 267 8x7x45 M8x20 M10x25
166 32 156 21 16 107 144 65 2 152 65 83 300 321 10x8x60 M10x25 M12x30
200 42 185 23 16 120 174 85 2 182 85 100 367 390 12x8x80 M10x25 M14x35
250 55 230 22 18 152 216 100 3 218 100 125 443 465 16x10x90 M12x25 M16x40
350 65 345 30 15 240 320 120 5 330 120 175 625 655 | 18x11x110 = M12x25 M20x60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 26

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

P1 H1

G4
L3

L4

L7

G2
G5

— -

L6

L9

G3

L8 Movimiento de la forma

constructiva TIPO 26

G2

11

Serie

0B Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 26
ool sl o s 5 W s s w e

54 11 18 53 8,5 10 | 52,8 44 35 1,5 72 | 107 | 27 | 134 | 35 142,5 4x420 6x6x30 M4x10 M4x12
86 16 24 84 15 10 59 70 50 2 84 134 43 177 50 172 5x5x25 8x7x40 M6x12 M8x20
110 20 26 100 15 13 68 90 55 2 110 | 165 | 55 | 220 | 55 | 220 | 6x6x35 8x7x45 M8x20 | M10x25
134 24 32 122 18 15 80 114 65 2 132 197 67 264 65 267 8x7x45 10x8x55 = M8x20 = M10x25
166 32 45 156 21 16 107 | 144 90 2 152 | 242 | 83 | 325 | 90 | 321 | 10x8x60 14x9x80 | M10x25 | M12x30
200 42 55 185 23 16 120 174 110 2 182 292 100 392 110 390 12x8x80 16x10x100 M10x25 = M14x35
250 55 70 230 22 18 152 | 216 | 140 3 218 | 358 | 125 | 483 | 140 | 465 | 16x10x90 | 20x12x120 | M12x25 | M16x40
350 65 85 345 30 15 240 @ 320 | 170 5 330 | 500 175 | 675 | 170 655 [18x11x110 22x14x160  M12x25 = M20x60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 27

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
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= 01 = L8 110

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 27

Serie

0B Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 27
Hecia 7 oL 5 16 17 18 L1 HI-H2

54 18 53 8,5 10 52,8 | 44 35 1,5 72 107 27 134 35 [142,5| 6x6x30 M4x10 M4x12
86 24 84 15 10 59 70 50 2 84 134 43 177 50 172 8x7x40 M6x12 M8x20
110 26 100 15 | 13 68 | 90 | 55 | 2 | 110 | 165 | 55 | 220 | 55 | 220 | Ixd5 | MBQO | MIOX25
134 32 122 18 15 80 114 65 2 132 | 197 67 264 65 267 10x8x55 M8x20 M10x25
166 45 156 21 16 107 | 144 90 2 152 | 242 83 325 90 321 14x9x80 M10x25 M12x30
200 55 185 23 16 120 174 110 2 182 | 292 | 100 392 110 | 390 @ 16x10x100 M10x25 M14x35
250 70 230 22 18 152 | 216 | 140 3 218 | 358 | 125 | 483 | 140 | 465 | 20x12x120 M12x25 M16x40
350 85 345 30 | 15 240 320 170 5 | 330 500 175 675 170 655  22x14160  M12x25 | M20X60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 28

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
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L2 L10 110 12 Movimiento de la forma
11 constructiva TIPO 28
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Diametros ejes Medidas forma constructiva Tlpo 28

o | e oy 12 15 b 15 16 17 In
54 11 11 53 8,5 10 52,8 44 23 1,5 72 95 27 122 214 4x4x20 M4x10 M4x12
86 16 16 84 15 10 59 70 | 30 2 | 84 114 43 157 268 5625 | Mex12 | MBKO
110 20 20 100 15 13 68 90 40 2 110 | 150 55 205 330 6X6X35 M8x20 M10x25
134 2 24 122 18 15 80 114 50 | 2 | 132 182 67 | 249 394 | 87xd5 | M8x20 | MI0X25
166 32 32 156 21 16 107 144 65 2 152 217 83 300 | 484 10x8x60 M10x25 M12x30
200 42 42 185 25 | 16 120 174 85 2 | 182 267 100 367 584 12x8x80 | MA0X5 | M14x3s
250 55 55 230 22 18 152 216 | 100 3 218 318 | 125 | 443 716 | 16x10x90 M12x25 M16x40
350 65 65 | 345 30 15 | 240 320 120 5 | 330 450 175 625 1000 18K1X110 | MA2Q5 | M20X60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 29

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
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110

11

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 29

sSge Didmetros ejes Medidas forma constructiva Tipo 29
Lo e B e e s Lo L5 16 17 18 111 M1
54 11 18 53 8,5 10 | 52,8 44 23 1,5 72 95 27 122 35 214 | 4x4x20 6x6x30 M4x10 | Mdx12
86 16 24 84 15 10 59 70 30 2 84 114 43 157 50 @ 268 @ 5x5x25 8x7x40  M6x12  M8x20
110 20 26 100 15 13 68 90 40 2 110 | 150 55 205 55 330 | 6x6x35 8X7x45 M8x20 | M10x25
134 24 32 122 18 15 80 114 50 2 132 182 67 249 65 394  8x7x45  10x8x55 « M8x20 M10x25
166 32 45 156 21 16 107 | 144 65 2 152 | 217 83 300 | 90 | 484 | 10x8x60 | 14x9x80 | M10x25 | M12x30
200 42 55 185 23 16 120 174 85 2 182 267 100 367 110 584  12x8x80 16x10x100 M10x25  M14x35
250 55 70 230 22 18 152 | 216 | 100 3 218 | 318 | 125 | 443 | 140 | 716 | 16x10x90 |20x12x120| M12x25 | M16x40
350 65 85 345 30 15 240 320 120 5 330 450 175 625 170 1000 18x11x11022x14x160 M12x25 M20x60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 30

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 30

Serie

0B Diametros ejes Medidas forma constructiva Tlpo 30
Medlda| A B-C oMo 6 17 18 m

54 18 53 8,5 10 52,8 44 23 1,5 72 95 27 122 35 214 6X6x30 M4x10 M4x12
86 2 84 15 10 59 70 30 2 84 114 45 157 50 268 80x40 | M6x12 | MBxe0
110 26 100 15 13 68 90 40 2 110 | 150 55 205 55 330 8X7x45 M8x20 M10x25
134 52 122 18 15 | 80 M4 50 2 | 132 182 67 249 65 394 105 | MBQO | MA0KS
166 45 156 21 16 107 | 144 65 2 152 | 217 83 300 90 484 14x9x80 M10x25 M12x30
200 55 185 23 16 | 120 174 85 2 | 182 267 100 367 110 584 16¢10x100  MIOX25 | MA4x3S
250 70 230 22 18 152 | 216 | 100 3 218 | 318 | 125 | 443 | 140 | 716 | 20x12x120 M12x25 M16x40
350 85 345 30 15 240 @ 320 | 120 5 330 450 | 175 625 170 | 1000 @ 22x14x160 M12x25 M20x60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 31

= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4
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Movimiento de la forma

constructiva TIPO 31

sce,ge Diametros ejes Medidas forma constructiva Tipo 31
Medlda| A-8-2-D | G2 12 L3 L4 L5 L6 L7 L1
54 7 55 | 85 10 | 528 | 44 | 25 | A5 | 72 | 95 | 27 | 122 | 214 | 40 | MAI0 Max12
86 16 8 15 10 59 70 | 30 2 8 114 43 157 268 5525 | Méxi2 MBx20
110 20 100 15 | 13 | 68 | 90 | 40 | 2 | 110 | 150 | 55 | 205 | 330 6x6x35 | M820 | MIOK25
134 2 122 18 15 80 M4 50 2 | 132 182 67 249 394  &7x45 | MBx20 | MIOX25
166 32 156 | 21 | 16 | 107 | 144 | 65 | 2 | 152 | 217 | 83 | 300 | 484 | 10x8x60 | MIOX25 | MI2x30
200 a2 185 | 25 16 120 174 85 2 | 182 267 100 367 584  126x60 | MIOQ5 | MI4x35
250 55 250 | 22 | 18 | 152 | 216 | 100 | 3 | 218 | 318 | 125 | 443 | 716 | 16K10x90 | M12x25 | MI6x40
350 65 345 30 15 240 320 120 5 | 330 450 175 625 1000 18x11x110 = MA2x25 | M20x60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 32
= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2 =11 =
G5 A

=

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 32

Sgl;e Diametros ejes Medidas forma constructiva TIpO 32
Medida | A0 | Bt |02, 2 [3 14 15 16 17 18 111 H
54 11 18 53 8,5 10 |1 52,8 | 44 23 1,5 72 95 27 122 35 214 | 4x4x20 6X6%30 M4x10 | M4x12
86 16 24 |84 15 10 59 70 30 2 | 84 114 45 157 50 268 55x25  87x40 | M6x12 | MBx20
110 20 26 100 15 13 68 20 40 2 110 | 150 55 205 55 330 | bx6x35 8X7x45 M8x20 | M10x25
134 2 52 122 18 15 80 114 50 | 2 | 132 182 67 249 65 394  8xd5  10XGG5  MEXQ0  MIOKS
166 32 45 156 21 16 107 | 144 65 2 152 | 217 83 300 90 484 | 10x8x60 | 14x9x80 | M10x25 | M12x30
200 p 55 185 25 16 120 174 85 2 | 182 267 100 367 110 584  12x8x80 16x10x100 M10X25  M14x35
250 55 70 230 22 18 152 | 216 | 100 3 218 | 318 | 125 | 443 | 140 | 716 | 16x10x90 |20x12x120 M12x25 | M16x40
350 65 85 345 30 15 240 | 320 120 5 330 | 450 175 @ 625 170 1000 18x11x11022x14x160 M12x25 @ M20x60
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FORMA CONSTRUCTIVA TIPO 33
= Ratios disponibles: 1:1, 1:1.5, 1:2, 1:3, 1:4

G2 = U1 =
G5 A
P1 HA

2

Movimiento de la forma
constructiva TIPO 33

sgrBie Diametros ejes Medidas forma constructiva Tlpo 33
Medlda| A-B-C-D | 02 2 I3 14 15 16 17 18
54 18 53 8,5 10 52,8 44 23 1.5 72 95 27 122 35 214 6x6x30 M4x10 M4x12
86 2 84 15 10 59 70 30 2 | 84 114 43 157 50 | 268 70 | M6x12 | MEx20
110 26 100 15 13 68 90 40 2 110 | 150 55 205 55 330 8x7x45 M8x20 M10x25
134 32 122 18 | 15 | 80 14 | 50 2 132 182 67 | 249 65 | 394 0G5 M0 | MIOK2S
166 45 156 21 16 107 144 65 2 152 | 217 83 300 90 484 14x9x80 M10x25 M12x30
200 55 185 | 25 | 16 | 120 174 | 85 2 182 267 100 367 110 | 584 16x10¢100 MIOX25 | M14x35
250 70 230 22 18 152 | 216 | 100 3 218 | 318 | 125 | 443 | 140 | 716 |20x12x120| M12x25 M16x40
350 85 345 30 15 240 | 320 @120 5 330 | 450 175 @625 170 1000 | 22x14x160 M12x25 M20x60
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