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SERIES AT/ATB. CARACTERISTICAS

CARACTERISTICAS SERIES AT/ATB

¢ Diversos diseifios de carcasa

e AT - Acero inoxidahle

e AT - Acero al carbono

¢ Diversas opciones de potencia
e Alto par

AT-L/-L1/-R1

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

e Alta eficiencia

e Larga vida atil

¢ Holgura reducida

e Sin mantenimiento

e Dimensiones de montaje flexibles

AT-FH/-FC

ATB-L/-L1/-R1 ATB-FL/-FL1/-FR1 ATB-H/-C ATB-FH/-FC ATB-4M/-LM/-RM
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M4 APEX DYNAMICS, INC.

SERIES AT/ATB. CODIGO DE PEDIDO

CODIGO DE PEDIDO

AT065 / ATB0O65 = L — 00,5 — |S1 / |MOTOR

TIPO DE MOTOR: FABRICANTE Y MODELO

OPCIONES DE EJE:
S1: Eje de salida liso
$2: Eje de salida con chaveta

RATIO:
1etapa: 1,152 3,4,5

REDUCTOR:
L/L1/H/C/R1/LM/RM/4M

TAMANO REDUCTOR:

AT065, AT075, AT090, AT110, AT140, AT170, AT210, AT240, AT280
ATB065, ATB075, ATB090, ATB110, ATB140, ATB170, ATB210, ATB240, ATB280

Ejemplo: ATO65 - L - 001,5 - S1/SIEMENS 1FK6 032-6AK71
ATBO65 - L - 001,5 - S1/SIEMENS 1FK6 032-6AK71

AT0210/ ATB210 — |FL1 = 200 — |S1 / |MOTOR

TIPO DE MOTOR: FABRICANTE Y MODELO

OPCIONES DE EJE:
S1: Eje de salida liso
$2: Eje de salida con chaveta

RATIO:

1etapa: 1,152 3,4,5

2 etapas: 7, 10, 15, 20, 25, 35, 50

3 etapas: 75, 100, 125, 150, 200, 250, 350, 500

REDUCTOR:

FL/FLM1/FLM2 /FL1/FLIM1 / FL1IM2 /
FR1/FRIM1/FRIM2 /FH/FHM1 / FHM2 /
FC/ FCM1 / FCM2

TAMANO REDUCTOR:

AT065, AT075, AT090, AT110, AT140, AT170, AT210, AT240, AT280
ATB065, ATB075, ATB090, ATB110, ATB140, ATB170, ATB210, ATB240, ATB280

Ejemplo: ATO65 - L - 001,5 - S1/SIEMENS 1FK6 032-6AK71
ATBO65 - L - 001,5 - S1/SIEMENS 1FK6 032-6AK71

L TECNOPOWER
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SERIES AT/ATB. DIRECCION DE ROTACION

E¥d APEX DYNAMICS, INC.
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ACCESORIOS. DISCO DE CONTRACCION CON BLOQUEO DE POTENCIA

:f ModeloN-* | pisco de contraccidn con Tornillo” Codigo de
-—-‘ AT/ATB blogueo de potencia N.x tipo pedido
___ 065/075 SSD-d16xdwl4 41 16 26 15 18,5 5%M5 4 0,3 SSD-16
- _E- 090 SSD-d22xdw18 50 22 36 195 23 6xM5 4 0,8 SSD-22
- | 110 SSD-d25%xdw22 50 25 38 195 23 6xM5 4 0,8 SSD-25
g g 1 H _ 3 é 140 SSD-d44xdw32 80 44 61 255 | 29,5 7xM6 12 6,4 SSD-44
170 SSD-d50xdw40 90 50 70 275 | 31,5 8xM6 12 11,2 SSD-50
| 210 SSD-d62xdw50 110 62 8 | 305 345 10xM6 12 26,5 SSD-62
1 1 240 SSD-d68xdwb5 115 68 8 | 30,5 345 10xM6 12 30,9 SSD-68
i ;:-_J 280 SSD-d75%xdw60 138 75 100 325 38 7xM8 30 67,1 SSD-75
Disco de contraccion (1) Clase 10.9, DIN 931
con blogueo de potencia (2) Par de apriete
=30 H6 /6

>30~50 H6 / h6
>50 ~ 80 H6 / g6 * Para una rugosidad superficial Ra < 3,2 um
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SERIES AT/ATB. ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS (las prestaciones y especificaciones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT)

* ¥k
*ghe *

e APEX DYNAMICS, INC.

ATOB5L | ATO75L | ATOSOL | ATI10L | AT140L | ATI70L | AT210L | AT240L | AT280L
ATOB5L1 | ATO75L1 | ATOSOL1 | AT110L1 | AT140L1 | ATI70L1 | AT210L1 | AT240L1 | AT280L1
ATOB5H | ATOT5H | ATOSOH | ATI10H | AT140H | ATI70H | AT210H | AT240H | AT280H
ATOB5C | ATO75C | ATOS0C | ATI10C | AT140C | AT170C | AT210C | AT240C | AT280C
Modelo N. Etapa | Ratio® | ATOB5R1 | ATOTSR1 | ATOSOR1 | ATI10R1 | ATI40R1 | ATITOR1 | AT210R1 | AT240R1 | AT280 R1
ATOB5 LM | ATO75LM | ATOSOLM | AT110LM | AT140LM | ATI70LM | AT210LM | AT240LM | AT280 LM
ATO65 RM | ATO75 RM | ATOS0 RM | AT110 RM | AT140 RM | AT170 RM | AT210RM | AT240 RM | AT280 RM
ATO65 4M | ATO75 4M | ATOS0 4M | AT1104M | AT1404M | AT170 4M | AT210 4M | AT240 4M | AT280 4M
1 2 45 78 150 360 585 1.300 2150 3.200
1,5 25 45 78 150 360 585 1.300 2.150 3.200
parnaminal de salda Ty " 1 2 2% Iy 68 150 330 544 1.220 2,010 3.050
3 18 33 54 120 270 450 1.020 1.650 2.850
4 13 28 18 100 224 376 860 1.410 2.300
5 12 2 40 85 196 320 740 1.210 2.000
Par de aceleracion maxima Tyg Nm 1 1~5 1,5 veces el par nominal de salida Ty
Velocidad nominal de entradan,  rpm 1 1-5 | 4500 4000 3.300 2,600 2.000 1.700 1.300 1.200 1,000
Velocidad maxima de entrada n,  rpm 1 1-5 7.500 6.500 5.500 4500 3.500 3.000 2.200 2.000 1.700
Juego angular arcmin 1 1~5 <6 <6 <6 <6 <6 ) <6 <6 <6
Carga fadial méxima Fies® N 1 1-5 700 950 1.450 2100 2700 3.800 7.800 9600 | 10.500
Carga radial méxima Fus” N 1 1-5 900 1.100 1.700 2700 4.800 6600 11500 16000  18.000
ﬁfp'ftadalx'a' maxima g N 1 1~5 350 425 725 1,050 1.350 1.900 3.900 4.800 5.250
83{%3{’3'23' maxima Fyqg” N 1 1-5 450 550 850 1.350 2.400 3.300 5750 8,500 9.000
Rendimiento % 1 1~5 >98%
Temperatura de trabajo °C 1 1~5 -10°C ~ 90°C
Lubricacién Lubricante
Rumorosidad £ dB (A) 1 1~5 <68 <70 <74 <76 <77 <78 <80 <82 <83
1 0,51 1,30 316 7,70 2357 5899 | 19540 | 36934 | 799,12
15 0,64 1,16 282 674 19,37 4928 | 15545 | 28358 | 59578
Momento ds orcia s wont | 1 2 0,44 111 270 6,31 17,75 4535 | 14024 | 24974 | 51176
3 043 1,09 266 617 17,18 4401 | 13495 | 23771 | 483,06
4 043 1,09 265 6,13 17,06 4370 | 13358 | 23472 | 476,26
5 043 1,09 265 6,12 17,02 4360 | 13314 | 23367 | 47358

PESO

N N e R T T R
Serie L 11,6 19,8 34,8 66,2 98,1 155,7
Serie L1 1 1~5 2,6 41 6,7 11,5 19,5 34,2 65,1 96,6 153,4
Serie H 1 1~5 2,5 39 6,4 11,0 18,1 31,6 60,0 89,4 1434
Serie C 1 1~5 2,8 42 6,9 11,4 19,6 33,7 63,3 97,9 149,1
Serie R1 e 1 1~5 2,6 41 6,7 11,5 19,5 34,2 65,1 96,6 153,4
Serie LM 1 1 3,5 5,6 9,0 15,2 241 42,4 81,4 122,0 190,9
Serie RM 1 1 3,5 5,6 9,0 15,2 24,1 42,4 81,4 122,0 190,9
Serie 4M 1 1 3,5 5,6 9,1 15,4 248 42,6 82,5 123,5 193,3

A) Relacion reduccion (i=Ngpyada/Nsaiga). LoS modelos AT-LM / RM / 4M ofrecen Unicamente una relacion de 1:1.

B) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,

C) Aplicado al centro del eje de entrada a nyg.

D) Aplicado al centro del eje de salida a nyg.

E) Los valores se miden con una relacién de reduccion de 5 (1 etapa), sin carga a 1500 rpm o a la velocidad nominal de entrada correspondiente
para modelos de mayor tamafio. Con una relacion menor y/o un régimen de revoluciones mas alto, los valores podrian ser mayores.
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AT-L/ATB-L. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5) o \pex ovuamics, inc.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOB5 L ATOT5 L ATO30 L ATI0L AT140L ATI70L AT2101 AT240L AT280L
DI I W6 I3 g 10 12 M6 M6

M16
D3 6 13 16 18 22 32 40 50 55 60
D4, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D5 31 35 43 53 68 83 104 124 144
D6 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
D7 21 22 28 33 47 55 75 85 110
D8 53 62 76 95 92 114 142 160 176
D9 AxMAxL7 AxM5xL8 AxM5xL8 6xM6xL10 6xM6xL10 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM10xL15
D10 15,4 20,4 258 35,8 49,8 59,3 79,3 92,3 102,3
D11 62,9 72,9 87 107 103 127 158 178 198
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
D13 4 13 16 18 22 32 40 50 55 60
D14 ; 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D16 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
L2 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L3 13 14,5 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L5 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L6 2 2,5 3,5 4 2,5 5 2,5 2,5 5]
L7 475 54 62 72 87 102 127 147 167
L8 67 84 97 112 137 162 202 232 277
L9 45 4.8 438 7,2 10 12 12 12 15
L10 10 12,5 12,5 19 28 36 36 36 42
L11 27 30 36 44 55 67 85 95 110
L12 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L14 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L15 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L16 2 2.5 35 4 2.5 B 2.5 2.5 5
L17 6 8 8 8 10 10 10 10 10
L18 43 52.5 55 60 60 70 90 105 120
L19 45 4.8 4.8 7.2 10 12 12 12 15
L20 10 12.5 12.5 19 28 36 36 36 42
L21 75.5 90 100 115 130 155 195 225 260
L22 95 120 135 155 180 215 270 310 370
Bl 19 5 5 6 6 10 12 14 16 18
B2 g 5] 5 6 6 10 12 14 16 18
H1 15 18 20.5 24.5 35 43 53.5 59 64
H2 15 18 20.5 24.5 35 43 53.5 59 64
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AT-L1/R1 | ATB-L1/R1. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5) B9 pex pvnamics, INC.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOBSLU/RT | ATOTSLUR1 | ATOSOLI/RT | ATIOLUR1 | ATI4OLI/RI | ATI70LI/R1 | AT210LI/R1 | AT240LUR1 | AT280LI/RI
DI I W6 I3 g W10 12 W16 M6

M16
D3 13 16 18 22 32 40 50 55 60
D4, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D5 31 35 43 53 68 83 104 124 144
D6 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
D7 21 22 28 33 47 55 75 85 110
D8 53 62 76 95 92 114 142 160 176
D9 AxMAxL7 AxM5xL8 AxM5x L8 6xM6xL10 6xM6xL10 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM10xL15
D10 15,4 20,4 258 358 49,8 59,3 79,3 92,3 102,3
D11 62,9 72,9 87 107 103 127 158 178 198
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
D13 4 13 16 18 22 32 40 50 55 60
D14 ; 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D16 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
L2 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L3 13 14,5 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L5 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L6 2 2,5 3,5 4 2,5 5 2,5 2,5 5,
L7 475 54 62 72 87 102 127 147 167
L8 67 84 97 112 137 162 202 232 277
L9 45 4.8 438 7,2 10 12 12 12 15
L10 10 12,5 12,5 19 28 36 36 36 42
L11 27 30 36 44 55 67 85 95 110
L12 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L14 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L15 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L16 2 2,5 3,5 4 2,5 5 2,5 2,5 5]
L17 6 8 8 8 10 10 10 10 10
L18 43 52,5 55 60 60 70 90 105 120
L19 45 438 4.8 7,2 10 12 12 12 15
L20 10 12,5 12,5 19 28 36 36 36 42
L21 75,5 90 100 115 130 155 195 225 260
122 95 120 135 155 180 215 270 310 370
Bl 19 5 5 6 6 10 12 14 16 18
B2 g 5) 5 6 6 10 12 14 16 18
H1 15 18 20,5 24,5 35 43 53,5 59 64
H2 15 18 20,5 24,5 35 43 53,5 59 64
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AT-H / ATB-H. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5)

Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

—

w
e
=

L11

@D2w7

L11

L18

L17 L13| |gD2w

?D8

@D4n7

@#D5
7,
]

@D7
5
@DAn

. .B2w 16 L15
I %F Llave seglin
‘\‘ la norma
() II & =31 DIN 6885/1
T
Opcion I Opcién D16 ngJ‘
Eje S1 @D13ks Eje S2 @D134 L
L20
(Entrada Eje)
oll
§ Ln Ln
3l
)
& =
&9 I =
é s = =t o
P
R
L12 | L14 \\gl
L21 Llave segin
la norma
L22 DIN 6885/1

* ¥k
fo gt

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

ATOGS H ATOT5 H ATO0 H ATI0 H AT140 H ATIT0H AT210H AT240 H AT280 H
D1 M M6 MG v 10 M12 M6 M6 16

D2y,
Ddyy
D5
D7
D8
DY
D10
DIl
D12
DI3
D14,
D16
L1
L3
L4
L7
L1
L12
L13
L14
L15
L16
L17
L18
L19
L20
L21
122
123
L24
B2 1
B3 g
H2
H3

13
63
31
21
53
AxMAxL7
15,4
62,9
62
13
63
M4
65
13
2
475
21
19,5
13
2
16
2
6
43
45
10
75,5
95
40
30
5
5
15
15,3

14
73
35
22
62
AxM5%L8
20,4
72,9
72
16
73
M5
75
14,5

54
30

15

25
2,5

52,5
48
12,5

120
47
32

18
16,3
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18
88
43
28
76
AxM5%L8
258
87
86
18
88
M5
90
15
2
62
36
35
15
2
28
35
8
55
48
12,5
100
135
52
35
6
6
20,5
20,8

22
108
53
33
95
6xM6xL10
358
107
106
22
108
M8
110
15
2
72
44
40
15
2
32
4
8
60
12
19
115
155
53
35
6
6
24,5
248

32
135
68
47
92
6xM6xL10
49,8
103
104
32
135
M12
140
15
2
87
55
50
15
2
45
2,5
10
60
10
28
130
180
70
50
10
10
35
35,3

40
165
83
55
114

6xM8xL12,5

59,3
127
128
40
165
M16
170
15
2
102
67
60
15
2
50
5
10
70
12
36
155
215
80
55
12
12
43
433

50 55 60
205 235 275
104 124 144
75 85 110
142 160 176
6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM10xL15
79,3 92,3 102,3
158 178 198
160 180 200
50 55 60
205 235 275
M16 M16 M20
210 240 280
20 25 25
2 2 2
127 147 167
85 95 110
75 85 110
20 25 25
2 2 2
70 80 100
2,5 2,5 5
10 10 10
90 105 120
12 12 15
36 36 42
195 225 260
270 310 370
95 115 115
65 80 80
14 16 18
14 16 18
53,5 59 64
53,8 59,3 64,4
www.tecnopower.es
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AT-C / ATB-C. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5)
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

Dimensiones [mm]
D1
D2 5
DR
D4,
D8
D9
D10
D11 4
D12
D13 s
D14,
D16
D17
D18
L1
L2
L3
L4
L7
L8
L11
L12
L13
L14
L15
L16
L17
L18
L19
L20
L21
122
123
L24
L25
126
B2 4
H2

www.tecnopower.es

AT065 C
M4
13
16
63
53

AxMaxL7
15,4
62,9
62
13
63
M4
26
41
65
14
13
2
47,5
66
27
19,5
13
2
16
2
6
43
45
10
75,5
95
15
15
15
18,5

15

AT075C
M6
14
16
73
62
AxM5%L8
20,4
72,9
72
16
73
M5
26
4]
75
14
14,5

54
72,5
30
30
15

25
2,5

52,5
4.8
12,5
90
120
15
15
15
18,5

18

AT090C
M6
18
22
88
76
AxM5xL8
25,8
87
86
18
88
M5
36
50
90
18
15
2
62
85
36
35
15
2
28
35

55
48
12,5
100
135

20

20
19,5

23

20,5
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22
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38
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15
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4
8
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7.2
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20
19,5
23
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g013.  ERSZ | |gp13e |2
(Entrada Eje)
oLl
S L1 D1
sl /-
o] ’1(
° N 0 =
=2 S o ﬁ Tio
Sl= O&f e
o o
®© o}
L2 | Lia
L21
122
AT140C AT170C AT210C AT240C
M10 M12 M16 M16
32 40 50 55
44 50 62 68
135 165 205 235
92 114 142 160
6xM6xL10 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5
498 593 793 92,3
103 127 158 178
104 128 160 180
32 40 50 55
135 165 205 235
M12 M16 M16 M16
61 70 86 86
80 90 110 115
140 170 210 240
2 26 29 29
15 15 20 25
2 2 2 2
87 102 127 147
116,5 133,5 161,5 181,5
55 67 85 95
50 60 75 85
15 15 20 25
2 2 2 2
15 50 70 80
2,5 5 25 25
10 10 10 10
60 70 90 105
10 12 12 12
28 36 36 36
130 155 195 225
180 215 270 310
2 28 31 31
26 28 31 31
255 275 30,5 30,5
295 315 345 34,5
10 12 14 16
35 43 53,5 59

AT280 C
M16
60
75
275
176

6xM10xL15

102,3
198
200
60
275
M20
100
138
280
30,5
25

167
205
110
110
25

100

10
120
15
42
260
370
32,5
32,5
32,5
38
18
64
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AT-LM/RM | ATB-LM/RM. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1) B srex ovamcs, inc.

AT-LM L3 oll L3 AT-RM
L1 Ll
Bl L6 L5
~ _| i Llave segtin ~|
= — 7 S la norma
. : - < T AR D0 DIN6885/1 | 4 L2
Bl | LR opeien Opcion [[1[D6 L9 | |
Jl N Eje S1 @D3,  EjeS2 D3 L10 i gy
= > (Salida Eje) [ 4 N
= B2 L1g L15 1
=1 Nt Llave segiin :
5 = = - N7 = la norma T \‘
RN oo () £ =20 DIN 6885/1 L oLl D4
mT 1@ > pcion Opcién D16 L19 ——
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1l ]

D9 ?D8

@D14+w
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01| Ll

@D4 n7
@D11gs
gD10

@D4n7
@D5
gD7

L2 L12] L14 L14] L12

Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOBSLM/RM | ATOTSLM/RM | ATOSOLM/RM | ATITOLM/RM | ATI4OLM/RM | ATI7OLM/RM | AT210LM/RM | AT240LM/RM | AT280LM/RM
DI I W6 I3 g 10 12 M6 M6

M16
D3 6 13 16 18 22 32 40 50 55 60
D4, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D5 31 35 43 53 68 83 104 124 144
D6 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
D7 21 22 28 33 47 55 75 85 110
D8 53 62 76 95 92 114 142 160 176
D9 AxMAxL7 AxM5xL8 AxM5xL8 6xM6xL10 6xM6xL10 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM10xL15
D10 15,4 20,4 258 35,8 49,8 59,3 79,3 92,3 102,3
D11 62,9 72,9 87 107 103 127 158 178 198
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
D13 4 13 16 18 22 32 40 50 55 60
D14 ; 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D16 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
L2 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L3 13 14,5 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L5 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L6 2 2,5 3,5 4 2,5 5 2,5 2,5 5]
L7 475 54 62 72 87 102 127 147 167
L8 67 84 97 112 137 162 202 232 277
L9 45 4.8 438 7,2 10 12 12 12 15
L10 10 12,5 12,5 19 28 36 36 36 42
L11 27 30 36 44 55 67 85 95 110
L12 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L14 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L15 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L16 2 2,5 3,5 4 2,5 5 2,5 2,5 B
L17 6 8 8 8 10 10 10 10 10
L18 43 52,5 55 60 60 70 90 105 120
L19 45 438 48 7,2 10 12 12 12 15
L20 10 12,5 12,5 19 28 36 36 36 42
L21 75,5 90 100 115 130 155 195 225 260
L22 95 120 135 155 180 215 270 310 370
Bl 19 5 5 6 6 10 12 14 16 18
B2 g 5] 5 6 6 10 12 14 16 18
H1 15 18 20,5 24,5 35 43 53,5 59 64
H2 15 18 20,5 24,5 35 43 53,5 59 64
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AT-4M / ATB-4M. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1)

@D4 w7

@ D47

L3 oll L3
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S|y Hi
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R
2“ ] 9]
o7
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7 ]
| LJ
|~ ~0
a|lo oo
[SIRSE [SIRSE
L2

Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOS54M | ATOT54M | ATOS04M | ATIT04M | ATIA0AM | ATIT04M | AT2104M | AT2404M
DI I W6 I3 g W10 12 W16 M6

D3 46 13
D4, 63
D5 31
D6 M4
D7 21
D8 53
D9 AxMaxL7
D10 154
D11 62,9
D12 62
DI3 13
D14, 63
D16 M4
L1 65
L2 19,5
L3 13
L4 2
L5 16
L6 2
L7 47,5
L8 67
L9 45
L10 10
L11 27
L12 19,5
L13 13
L14 2
L15 16
L16 2
L17 6
L18 43
L19 45
L20 10
L21 75,5
L22 95
Bl 5
B2 g 5
H1 15
H2 15
www.tecnopower.es

62
AxM5%L8
20,4
72,9
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16
73
M5
75
30
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AxM5xL8
25,8
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M5
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20,5
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APEX DYNAMICS, INC.

L6, _ L5
Llave segtn
= la norma
=2 DIN 6885/1
L3
L10
L16 L15
Llave seglin
la norma
B=5t DIN 6885/1
Ligl |
L20

(Entrada Eje)

oll

D10

=

22
108
53
M8
33
95
6xM6xL10
358
107
106
22
108
M8
110
40
15
2
32

72

155

24.5
24,5

L12

oll

32
135
68
M12
47
92
6xM6xL10
49,8
103
104
32
135
M12
140
50
15
2
45

40 50 55
165 205 235
83 104 124
M16 M16 M16
55 75 85
114 142 160
6xM8xL12,5 6xM8xL12,5 6xM8xL12,5
59,3 79,3 92,3
127 158 178
128 160 180
40 50 55
165 205 235
M16 M16 M16
170 210 240
60 75 85
15 20 25
2 2 2
50 70 80
5 2,5 2,5
102 127 147
162 202 232
12 12 12
36 36 36
67 85 95
60 75 85
15 20 25
2 2 2
50 70 80
5 2,5 2,5
10 10 10
70 90 105
12 12 12
36 36 36
155 195 225
215 270 310
12 14 16
12 14 16
43 53,5 59
43 53,5 59
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AT280 4M

M16
60
275
144
M20
110
176
6xM10xL15
102,3
198
200
60
275
M20
280
110
25
2
100
5,
167
277
15
42
110
110
25
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SERIES AT/ATB. TIPO DE BRIDA B9 pex pvnamics, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS (las prestaciones y especificaciones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT)

AT065 FL | ATO75FL | ATOSOFL | ATI10FL | AT140FL | AT170FL | AT210FL | AT240 FL | AT280 FL
ATO065 FL1 | ATO75 FL1 | ATO90 FL1 | AT110 FL1 | AT140 FL1 | AT170 FL1 | AT210 FL1 | AT240 FL1 | AT280 FL1
Modelo N.° AT065 FH | ATO75FH | ATOS0 FH | AT110FH | AT140FH | AT170 FH | AT210 FH | AT240 FH | AT280 FH

ATO65 FC | ATO75FC | ATO90 FC | AT110FC | AT140FC | AT170 FC | AT210FC | AT240 FC | AT280 FC
AT065 FR1 | ATO75 FR1 | AT0S0 FR1 | AT110 FR1 | AT140 FR1 | AT170 FR1 | AT210 FR1 | AT240 FR1 | AT280 FR1

1 25 45 78 150 360 585 1.300 2.150 3.200
1,5 25 45 78 150 360 585 1.300 2.150 3.200
2 24 42 68 150 330 544 1.220 2.010 3.050
: 3 18 33 54 120 270 450 1.020 1.650 2.850
4 13 28 48 100 224 376 860 1.410 2.300
5 12 25 40 85 196 320 740 1.210 2.000
7 12 12 33 91 91 91 195 358 358
10 24 28 68 150 208 208 430 846 846
15 18 33 54 120 270 312 645 1.269 1.269
2 20 13 28 48 100 224 376 860 1.410 1.692
Par nominal de salida Tyy Nm 25 12 25 40 85 196 320 740 1.210 2.000
35 12 25 40 85 196 320 740 1.210 1.790
50 12 25 40 85 196 320 740 1.210 1.465
75 - - - 120 210 312 585 1.269 1.269
100 - - - 100 224 376 780 1.410 1.692
125 - - - 85 196 320 740 1.210 2.000
150 - - - 120 135 312 390 975 975
’ 200 - - - 100 180 376 520 1.300 1.300
250 - - - 85 196 320 650 1.210 1.625
350 - - - 85 196 320 740 1.210 1.790
500 - - - 85 196 320 740 1.210 1.465
Par de aceleracién méxima Tg Nm 1,2,3 1~500 1,5 veces el par nominal de salida T,y
1 1~5 4.500 4.000 3.300 2.600 2.000 1.700 1.300 1.200 1.000
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 2 7~50 4.500 4,500 4.000 3.600 3.600 3.600 3.000 2.500 2.500
3 75~500 - - - 4.500 4.500 4.000 4.000 3.600 3.600
1 1~5 7.500 6.500 5.500 4.500 3.500 3.000 2.200 2.000 1.700
Velocidad méxima de entrada n;p rpm 2 7~50 8.000 8.000 6.000 6.000 6.000 6.000 4.800 3.600 3.600
3 75~500 - - - 8.000 8.000 6.000 6.000 6.000 6.000
1 1~5 <6 <6 <6 <6 <6 <6 <6 <6 <6
Juego angular ® arcmin 2 7~50 <8 <8 <8 <8 <8 <8 <8 <8 <8
g 75~500 - - - <10 <10 <10 <10 <10 <10
Garga radial méxima Fas N 1,23 | 1-500 900 1.100 1.700 2700 4.800 6600 11500 = 16000  18.000
83{%’35&‘;‘ méxima o N 1,23  1-500 450 550 850 135 2400 3300 5750 8500 9000
Rendimiento % : - »98%
2,3 7~500 >94%
Temperatura de trabajo °C 1,2,3  1~500 -10°C ~ 90°C
Lubricacion Lubricante
Rumorosidad dB (A) 1,2,3 1~500 <71 <72 <76 <77 <78 <79 <81 <83 <84
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SERIES AT/ATB. TIPO DE BRIDA B9 pex pvnamics, INC.

VAR

INERCIA (las prestaciones y especificaciones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT)

ATO65 FL | ATO75FL | ATOSOFL | AT110FL | AT140FL | AT170FL | AT210FL | AT240FL | AT280 FL
AT065 FL1 | ATO75 FL1 | ATO90 FL1 | AT110 FL1 | AT140 FL1 | AT170 FL1 | AT210 FL1 | AT240 FL1 | AT280 FL1
Modelo N.° io* | ATO65 FH | ATO75 FH | ATO90 FH | AT110FH | AT140FH | ATI70FH | AT210 FH | AT240 FH | AT280 FH

AT065 FC | ATO75 FC | ATOS0FC | AT110FC | AT140FC | AT170 FC | AT210 FC | AT240FC | AT280 FC
AT065 FR1 | ATO75 FR1 | ATO90 FR1 | AT110 FR1 | AT140 FR1 | AT170 FR1 | AT210 FR1 | AT240 FR1 | AT280 FR1

1 0,51 1,30 3,14 762 23,54 59,09 195,96 365,38 787,63
1,5 0,46 1,15 2,80 6,65 19,34 49,38 156,02 279,62 584,28
2 0,44 1,10 2,68 6,23 17,72 45,44 140,80 245,78 500,26
! 3 0,43 1,09 2,64 6,08 17,16 44,11 135,51 233,75 471,56
4 0,43 1,08 2,63 6,05 17,03 43,79 134,14 230,77 464,76
5 0,43 1,08 2,63 6,04 16,99 43,69 133,71 229,71 462,08

1 0,15 0,15 0,50 2,79 2,79 2,79 9,91 29,26 29,26

10 0,15 0,15 0,50 2,80 2,80 2,80 9,96 29,43 29,43

15 0,15 0,15 0,50 2,80 2,80 2,80 9,96 29,43 29,43

2 20 0,15 0,15 0,50 2,80 2,80 2,80 9,96 29,43 29,43

Momento de inercia max. J kg-cm? 25 0,15 0,15 0,50 2,80 2,80 2,80 9,96 29,43 29,43
35 0,15 0,15 0,50 2,79 2,19 2,79 9,91 29,26 29,26

50 0,15 0,15 0,50 2,79 2,79 2,79 9,89 29,20 29,20

75 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,80 2,80

100 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,80 2,80

125 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,80 2,80

150 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,79 2,79

3 200 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,79 2,79

250 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,79 2,79

350 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,79 2,79

500 - - - 0,15 0,15 0,50 0,50 2,79 2,79

PESO
N A TR R R R TR TR

1 12,1 20,9 36,1 69,4 101,2 158,3

Serie FL 2 7~50 3,2 4,8 8,1 14,3 242 38,5 74,1 1124 171,0
3 75~500 - - - 13,9 23,7 38,8 73,4 110,2 168,7

1 1~5 2,1 43 71 11,9 20,3 35,5 68,3 99,6 156,0

Serie FL1 2 7~50 3.2 48 8,0 14,2 239 379 73,0 110,8 168,6
3 75~500 - - - 13,8 23,4 38,2 72,3 108,6 166,4

1 1~5 2,6 41 6,7 11,4 18,9 32,9 63,2 92,5 146,0

Serie FH kg 2 7~50 31 4.6 17 13,6 22,4 35,3 67,9 103,7 158,7
3 75~500 - - - 133 21,9 35,6 67,2 101,5 156,5

1 1~5 2,9 4.4 12 11,8 20,4 35,0 66,5 96,0 151,7

Serie FC 2 7~50 3,3 49 8,2 141 24,1 374 71,2 107,2 164,4
3 75~500 - - - 13,7 23,5 37,5 70,5 105,0 162,2

1 1~5 2,1 43 71 11,9 20,3 B515) 68,3 99,6 156,0

Serie FR1 2 7~50 3.2 48 8,0 14,2 23,9 37,9 73,0 110,8 168,6
3 75~500 - - - 13,8 23,4 38,2 72,3 108,6 166,4

A) Relacion reduccion (i=Nenyada/Nsaiida)-

B) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,

C) Aplicado al centro del eje de entrada a nyg.

D) Los valores se miden con una relacién de reduccion de 5 (1 etapa), 50 (2 etapas) 0 500 (3 etapas), sin carga a 1500 rpm o a la velocidad nominal de en-
trada correspondiente para modelos de mayor tamafio. Con una relacién menor y/o un régimen de revoluciones mas alto, los valores podrian ser mayores.
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AT-FL / ATB-FL. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5) B srex ovamcs, inc.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

Dimensiones [mm] | ATOBSFL | ATOTSFL | ATOSOFL | ATIIOFL | ATI4OFL | ATITOFL | AT210FL | AT240FL | AT280FL
DI M4 M6 M6 V8 M10 W12 M16 M16 M16
D3, 13 16 18 2 ) 10 50 55 60
Ddyy 63 7 88 108 135 165 205 235 275
D5 31 3 13 53 68 83 104 124 144
D6 Ma M5 M5 vg M12 M6 M16 M16 M20
07 2 2 28 33 Iy 55 75 8 110
D12 62 7 86 106 104 128 160 180 200
DI4 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D15 629 729 87 107 105 10 158 178 198
L1 65 75 % 110 140 170 210 240 280
12 195 30 3 10 50 60 75 85 10
13 13 145 15 15 15 15 20 2 2
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
5 16 2 28 2 5 50 70 80 100
16 2 25 35 4 25 5 25 25 5
7 e 54 62 7 87 102 127 147 167
L8 67 84 97 12 137 162 202 232 277
19 45 18 48 12 10 12 12 12 15
L10 10 125 125 19 28 3 3 36 1
L1t 2 30 36 n 55 67 85 % 110
113 13 15 15 15 15 15 2 2 2
21 1 605 63 69,5 85,5 % 130 144,5 135
122 815 9 108 124,5 155,5 180 235 2645 275
ot 1 70 100 100 130 165 215 215 235
c2! Ma M M6 VG M8 M10 M12 W12 M12
03! s/t | SWIEISBTS <19 < <32 <38 <42 <48 <55
o 30 3 10 10 50 60 85 8 116
os' 30 50 80 80 110 130 180 180 200
6' 35 8 4 4 5 6 6 6 6
o7 2 60 % % 115 142 190 190 220
8! 195 19 17 Y 195 25 29 29 63
o' 1335 1545 170 196,5 25 2875 369 135 478
10! 13,25 135 10,75 10,75 13 15 2075 2075 53,5
Bl g 5 5 6 6 10 12 14 16 18
L 15 18 205 25 3 13 53,5 59 64

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
2. El modelo ATO65 FLM1 ofrece la opcién C3 < 12; el modelo ATO75 FLM1 ofrece la opcién C3 < 16; el modelo ATO75 FLM2 ofrece la opcién C3 < 15,875.
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AT-FL / ATB-FL. DIMENSIONES (2 etapas, Ratio i=7~50) BB srcx ovamcs, me.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOBSFL | ATOTSFL | ATOSOFL | ATIIOFL | ATIOFL | ATI70FL | AT200FL | AT240FL | AT280FL
Dl I W6 M6 I 10 W12 W16 16

M16
D3, 13 16 18 2 32 40 50 55 60
D4, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D5 31 35 43 53 68 83 104 124 144
D6 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
D7 21 22 28 33 47 55 75 85 110
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
D14 ; 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D15 62,9 72,9 87 107 106 130 158 178 198
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
L2 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L3 13 14,5 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L5 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L6 2 25 3,5 4 2.5 5 25 2.5 5
L7 47,5 54 62 72 87 102 127 147 167
L8 67 84 97 112 137 162 202 232 277
L9 45 48 48 12 10 12 12 12 15
L10 10 12,5 12,5 19 28 36 36 36 42
L11 21 30 36 44 55 67 85 95 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L21 75 845 99 122 1445 157,5 206,5 239 248
L22 107,5 122 144 177 2145 2425 311,5 359 388
c1! 46 46 70 100 100 100 130 165 165
c2! M4 M4 M5 M6 M6 M6 M8 M10 M10
c3! <12 <12 <16 <24 <24 <24 <32 <38 <38
cat 30 30 34 40 40 40 50 60 60
5! 30 30 50 80 80 80 110 130 130
6! 3,5 35 8 4 4 4 5 6 6
c7! 42 42 60 92 92 92 115 142 142
c8! 21,5 21,5 21,5 20 20 20 24 31 31
c9! 161,5 181 210,5 252 304,5 3475 440,5 510 559
c10! 14,5 14,5 15,5 13 13 13 16 21 21
BL 5 5 6 6 10 12 14 16 18
H1 15 18 20,5 24,5 35 43 53,5 59 64

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
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AT-FL / ATB-FL. DIMENSIONES (3 etapas, Ratio i=75~500)

Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

D1 M8

D36
D4y,
D5
D6
D7
D12
D4,
D15
L1
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L5
L6
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M8
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2
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4
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112
7.2
19
44
15
136,5
191,5
46
M4
<12
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30
35
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21,5
268
145
6
24,5

M10
32
135
68
M12
47
104
135
106
140
50
15
2
45
2,5
87
137
10
28
55
15
159,5
229,5
46
M4
<12
30
30
35
42
21,5
321
14,5
10
35

Opcién
Eje S1

@Ch

®C3m

M12
40
165
83
M16
58
128
165
130
170
60
15
2
50
5
102
162
12
36
67
15
1835
268,5
70
M5
<16
34
50
8
60
21,5
375
15,5
12
43

*
*

*

* ok
*

¥4 APEX DYNAMICS, INC.

M16
50
205
104
M16
75
160
205
158
210
75
20
2
70
2,5
127
202
12
36
85
20
226
331

60
21,5
4575
15,5
14
53,5

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).

16 {3 TECNOPOWER

M16
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M16
60
275
144
M20
110
200
275
198
280
110
25
2
100
5
167
277
15
42
110
25
278
418
100

578
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AT-FL1/FR1 | ATB-FL1/FR1. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5)

AT-FL1 /ATB-FL1
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

| Dimensiones [mm] | ATO8S FLI/FR1 | ATO75 FLI/FR1 | ATOS0 FLI/FRT| AT110 FLI/FRT | AT140 FLI/FR1 | AT170 FLI/FR1 | AT210 FLI/FR1 | AT240 FLU/FRI
Dl I W6 M6 I 10 10 W16 16

D3¢
D4y,
D5
D6
D7
D12
D4
D15
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L7
18
L9
L10
L1l
L13
L21
L22
c1!
c2!

c3!

ca!
cs!
ce*
c7!
c8!
c9!
clo*
Blyg
H1

13
63
31
M4
21
62
63
62,9
65
19,5
13
2
16
2
475
67
4.5
10
21
13
49
81,5
46
M4

<11/<12?

30
30
3,5
42
19,5
1335
13,25
5
15

16
73
35
M5
22
72
73
72,9
75
30
14,5
2
25
2,5
54
84
4.8
12,5
30
15
60,5
98
70
M5

§14/g152875
/<16

34
50
8
60
19
154,5
13,5
5
18

18
88
43
M5
28
86
88
87
90
35
15
2
28
3,5
62
97
48
12,5
36
15
63
108
100
M6

<19

40
80
4
90
17
170
10,75
6
20,5

2| [t _y_tu |

22
108
53
M8
33
106
108
107
110
40
15
2
32
4
72
112
12
19
44
15
69,5
1245
100
M6

<24

40
80
4
90
17
196,5
10,75
6
24,5

32
135
68
M12
47
104
135
105
140
50
15
2
45
2,5
87
137
10
28
55
15
85,5
1555
130
M8

<32

50
110
5
115
19,5
245
13
10
35

32
135
68
M12
47
104
135
105
140
50
15
2
45
2,5
87
137
10
28
55
15
85,5
155,5
130
M8

50
110

115

19,5

245
13
10
35

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
2. El modelo ATO65 FL1/FR1M1 ofrece la opcion C3 < 12; el ATO75 FL1/FR1M1 ofrece la opcion C3 < 16; el ATO75 FL1/FRIM2 ofrece la opcién C3 < 15,875.
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50
205
104
M16

75
160
205
158
210

75

20

2

70
2,5
127
202

12

36

85

20
130
235
215
M12

<42

85
180
6
190
29
369
20,75
14
53,5
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AT-FR1 / ATB-FR1

L4

L2

I
f

55
235
124
M16

85
180
235
178
240

85

25

2

80
2,5
147
232

12

36

95

25

1445
264,5
215
M12

<A8

85
180
6
190
29
413,5
20,75

59

AT280 FL1/FR1

M16
60
275
144
M20
110
200
275
198
280
110
25
2
100
5
167
277
15
42
110
25
135
275
235
M12

116
200

220
63
478

53,5

64
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AT-FL1/FR1 | ATB-FL1/FR1. DIMENSIONES (2 etapas, Ratio i=7~50) &# acex ovmames, me.

AT-FL1 / ATB-FL1 AT-FR1 / ATB-FR1
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

| Dimensiones [mm] | ATO65 FLI/FRT | ATO75 FLI/FR1| ATOS0 FLI/FR1| ATI10 FLI/FR1 | AT140 FLI/FR1 | AT170 FLI/FR1 | AT210 FLI/FR1 | AT240 FLU/FR1 | AT280 FLI/FRI
DI I M6 M6 g 10 W12 M6

M16 M16
D36 13 16 18 22 32 40 50 55 60
D4y, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D5 31 35 43 53 68 83 104 124 144
D6 M4 M5 M5 M8 M12 M16 M16 M16 M20
D7 21 22 28 33 47 55 75 85 110
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
D14 ; 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D15 62,9 72,9 87 107 106 130 158 178 198
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
L2 19,5 30 35 40 50 60 75 85 110
L3 13 14,5 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L5 16 25 28 32 45 50 70 80 100
L6 2 2,5 35 4 2,5 5 2,5 2,5 5
L7 47,5 54 62 72 87 102 127 147 167
L8 67 84 97 112 137 162 202 232 277
L9 45 4.8 438 7,2 10 12 12 12 15
L10 10 12,5 12,5 19 28 36 36 36 42
L11 27 30 36 44 55 67 85 95 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L21 75 84,5 99 122 1445 157,5 206,5 239 248
L22 107,5 122 144 177 2145 242,5 3115 359 388
c1! 46 46 70 100 100 100 130 165 165
c2! M4 M4 M5 M6 M6 M6 M8 M10 M10
3! <12 <12 <16 <24 <24 <24 <32 <38 <38
cat 30 30 34 40 40 40 50 60 60
5! 30 30 50 80 80 80 110 130 130
C6! 35 35 8 4 4 4 5 6 6
7 42 42 60 92 92 92 115 142 142
cs! 21,5 21,5 21,5 20 20 20 24 31 31
9! 161,5 181 210,5 252 304,5 3475 440,5 510 559
10! 14,55 14,5 15,5 13 13 13 16 21 21
Bl 5] 5 6 6 10 12 14 16 18
H1 15 18 20,5 24,5 35 43 53,5 59 64

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
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AT-FL1/FR1 | ATB-FL1/FR1. DIMENSIONES (3 et., Ratio i=75~500) & svex ovnames, ic.

AT-FL1 / ATB-FL1 AT-FR1 / ATB-FR1
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT
Dimensiones [mm] AT110 FL1/FR1 AT140 FL1/FR1 AT170 FL1/FR1 AT210 FL1/FR1 AT240 FL1/FR1 AT280 FL1/FR1
D1 M8 M10 M12 M16 M16 M16
D36 22 32 40 50 55 60
D4, 108 135 165 205 235 275
D5 53 68 83 104 124 144
D6 M8 M12 M16 M16 M16 M20
D7 33 47 55 75 85 110
D12 106 104 128 160 180 200
D14 ; 108 135 165 205 235 275
D15 107 106 130 158 178 198
L1 110 140 170 210 240 280
L2 40 50 60 75 85 110
L3 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2
L5 32 45 50 70 80 100
L6 4 2,5 5 2,5 2,5 5
L7 72 87 102 127 147 167
L8 112 137 162 202 232 277
L9 12 10 12 12 12 15
L10 19 28 36 36 36 42
L11 44 55 67 85 95 110
L13 15 15 15 20 25 25
L21 136,5 159,5 183,5 226 269 278
L22 191,5 229,5 268,5 331 389 418
GIS 46 46 70 70 100 100
c2! M4 M4 M5 M5 M6 M6
c3! <12 <12 <16 <16 <24 <24
cal 30 30 34 34 40 40
G5 30 30 50 50 80 80
6! 3,5 35 8 8 4 4
c7! 42 42 60 60 92 92
c8! 21,5 215 215 215 20 20
c9! 268 321 375 4575 529 578
10! 14,5 14,5 15,5 15,5 13 13
Bl 19 6 10 12 14 16 18
H1 24,5 35 43 53,5 59 64

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
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AT-FH / ATB-FH. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5) B srex ovamcs, inc.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOBSFH | ATOTSFH | ATOSOFH | ATIIOFH | ATI4OFH | ATITOFH | AT210FH | AT240FH |  AT280FH
Dl M M6 M6 v M10 M12 M6 16 16

D2y 13 14 18 2 32 10 50 55 60
D4, 63 7 8 108 135 165 205 235 275
D5 31 3 13 53 68 83 104 124 144
07 21 22 28 33 4 55 75 8 110
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
Dld 63 7 88 108 135 165 205 235 275
DI 629 729 87 107 105 130 158 178 198
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
13 13 145 15 15 15 15 20 25 2
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
17 475 54 62 72 87 102 127 147 167
L1 27 30 36 1 55 67 85 9 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
21 19 605 63 69,5 85,5 9 130 1445 135
122 815 98 108 1245 155,5 180 235 264,5 275
123 10 a7 52 53 70 80 % 115 115
L24 30 32 3 35 50 55 65 80 80
o I 170 100 100 130 165 215 215 235
62! M4 M5 M6 M6 M8 M10 M12 M12 M12
c3! <ar/size | SHIEDA <19 <24 <32 <38 <12 <8 <55
o 30 34 10 10 50 60 85 85 116
05! 30 50 80 80 110 130 180 180 200
06! 35 8 4 4 5 6 6 6 6
o7 12 60 90 % 115 142 190 190 220
8! 195 1 17 Y 195 225 29 29 63
] 1335 1545 170 196,5 245 2815 369 135 478
o1t 13,25 135 10,75 10,75 13 15 2075 2075 535
B3 sy 5 5 6 6 10 12 14 16 18
3 15,3 16,3 208 23 35,3 133 53,8 59,3 64,4

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
2. El modelo ATO65 FHM1 ofrece la opcion C3 < 12; el modelo ATO75 FHM1 ofrece la opcién C3 < 16; el modelo ATO75 FHM2 ofrece la opcion C3 < 15,875.
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AT-FH / ATB-FH. DIMENSIONES (2 etapas, Ratio i=7~50) B9 pex pvnamics, INC.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOBSFH | ATOTSFH | ATOSOFH | ATIIOFH | ATI4OFH | ATITOFH | AT210FH | AT240FH | AT280FH
Dl m M6 M6 v8 10 W12 M6 16 16

D2 13 14 18 22 32 40 50 55 60
D4y, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D5 31 35 43 53 68 83 104 124 144
D7 21 22 28 33 47 55 75 85 110
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
D14, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D15 62,9 72,9 87 107 106 130 158 178 198
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
L3 13 14,5 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L7 475 54 62 72 87 102 127 147 167
L11 27 30 36 44 55 67 85 95 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L21 75 84,5 99 122 1445 157,5 206,5 239 248
L22 107,5 122 144 177 2145 2425 3115 359 388
L23 40 47 52 53 70 80 95 115 115
L24 30 32 35 35 50 55 65 80 80
c1! 46 46 70 100 100 100 130 165 165
c2" M4 M4 M5 M6 M6 M6 M8 M10 M10
c3! <12 <12 <16 <24 <24 <24 <32 <38 <38
ca! 30 30 34 40 40 40 50 60 60
5! 30 30 50 80 80 80 110 130 130
C6! 3,5 B 8 4 4 4 5 6 6
c7! 42 42 60 92 92 92 115 142 142
8! 21,5 21,5 21,5 20 20 20 24 31 31
9! 161,5 181 210,5 252 304,5 3475 440,5 510 559
10! 14,5 14,5 15,5 13 13 13 16 21 21
B3 pg 5 5 6 6 10 12 14 16 18
H3 153 16,3 20,8 24,8 353 43,3 53,8 59,3 64,4

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
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AT-FH / ATB-FH. DIMENSIONES (3 etapas, Ratio i=75~500) o \pex ovuamics, inc.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT
Dimensiones [mm] AT110FH AT140FH AT170FH AT210FH AT240FH AT280FH
D1 M8 M10 M12 M16 M16 M16
D2, 22 32 40 50 55 60
D4, 108 135 165 205 235 275
D5 53 68 83 104 124 144
D7 33 47 55 75 85 110
D12 106 104 128 160 180 200
D14, 108 135 165 205 235 275
D15 107 106 130 158 178 198
L1 110 140 170 210 240 280
L3 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2
L7 72 87 102 127 147 167
L11 44 55 67 85 95 110
L13 15 15 15 20 25 25
L21 136,5 159,5 183,5 226 269 278
L22 191,5 229,5 268,5 331 389 418
L23 53 70 80 95 115 115
L24 35 50 55 65 80 80
ct! 46 46 70 70 100 100
c2! M4 M4 M5 M5 M6 M6
c3! <12 <12 <16 <16 <24 <24
c4t 30 30 34 34 40 40
5! 30 30 50 50 80 80
C6! 3,5 3,5 8 8 4 4
c7! 42 42 60 60 92 92
c8! 215 215 215 21,5 20 20
c9! 268 321 375 4575 529 578
10! 14,5 14,5 15,5 11585 13 13
B3 pg 6 10 12 14 16 18
H3 24,8 35,3 433 53,8 59,3 64,4

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
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AT-FC / ATB-FC. DIMENSIONES (1 etapa, Ratio i=1~5) BB srcx ovamcs, me.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOBSFC ATOT5FC ATOS0FC AT110FC AT140FC ATI70FC AT210FC AT240FC AT280FC
DI Ma M6 M6 M8 M10 M12 M16 M16 M16

D246 13 1 18 2 3 40 50 55 60
D34 16 16 22 2 I 50 62 68 75
Ddy 63 73 88 108 135 165 205 235 275
DI2 62 72 86 106 104 128 160 180 200
Dl 63 73 88 108 135 165 205 235 275
DI 629 729 87 107 105 130 158 178 198
D17 26 26 36 38 61 70 86 86 100
DI I 1 50 50 80 % 110 115 138
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
12 1 1 18 18 2 26 29 29 305
13 13 145 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
7 475 54 62 72 87 102 127 7 167
18 66 725 85 95 1165 1335 1615 1815 205
L1 27 30 36 44 55 67 85 9 110
113 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L21 19 605 63 69,5 85,5 95 130 1445 135
122 815 9 108 1245 155,5 180 235 264,5 275
123 15 15 20 20 26 28 31 31 325
L24 15 15 20 2 26 28 3l 31 325
125 15 15 195 195 25,5 215 305 305 325
126 185 185 23 23 295 315 345 345 38
ot ; 70 100 100 130 165 215 215 235
c2! M4 M M6 M6 M8 M10 M12 M12 M12
c3! SR <19 <24 <3 <38 <42 <48 <55
o 30 34 40 40 50 60 85 85 116
cs' 30 50 80 80 110 130 180 180 200
6! 35 8 4 4 5 6 6 6 6
o7 42 60 90 % 115 142 190 190 220
c8! 195 19 17 17 195 225 29 29 63
] 1335 1545 170 196,5 25 2815 369 4135 478
ol 13,25 135 10,75 1075 13 15 2075 20,75 535

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
2. El modelo ATO65 FCM1 ofrece la opcién C3 < 12; el modelo ATO75 FCM1 ofrece la opcién C3 < 16; el modelo ATO75 FCM2 ofrece la opciéon C3 < 15,875.
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AT-FC / ATB-FC. DIMENSIONES (2 etapas, Ratio i=7~50) BB srcx ovamcs, me.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

ATOBSFC ATOT5FC ATOS0FC AT110FC AT140FC ATI70FC AT210FC AT240FC AT280FC
D1 Ma M6 M6 M8 M10 M12 M6 M16 M16

D2 6 13 14 18 22 32 40 50 55 60
D35 16 16 22 25 44 50 62 68 75
D4y, 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D12 62 72 86 106 104 128 160 180 200
D14 ; 63 73 88 108 135 165 205 235 275
D15 62,9 72,9 87 107 106 130 158 178 198
D17 26 26 36 38 61 70 86 86 100
D18 41 4] 50 50 80 90 110 115 138
L1 65 75 90 110 140 170 210 240 280
L2 14 14 18 18 24 26 29 29 30,5
L3 13 14,5 15 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2 2 2 2
L7 475 54 62 72 87 102 127 147 167
L8 66 72,5 85 95 116,5 133,5 161,5 181,5 205
L11 27 30 36 44 55 67 85 95 110
L13 13 15 15 15 15 15 20 25 25
L21 75 84,5 99 122 144.5 157,5 206,5 239 248
L22 107,5 122 144 177 2145 242,5 3115 359 388
L23 15 15 20 20 26 28 31 31 32,5
L24 15 15 20 20 26 28 31 31 32,5
L25 15 15 19,5 19,5 255 27,5 30,5 30,5 32,5
L26 18,5 18,5 23 23 29,5 31,5 34,5 34,5 38
c1! 46 46 70 100 100 100 130 165 165
c2! M4 M4 M5 M6 M6 M6 M8 M10 M10
c3" <12 <12 <16 <24 <24 <24 <32 <38 <38
c4! 30 30 34 40 40 40 50 60 60
5! 30 30 50 80 80 80 110 130 130
c6! 3,5 35 8 4 4 4 5 6 6
c7! 42 42 60 92 92 92 115 142 142
cs! 21,5 21,5 21,5 20 20 20 24 31 31
c9! 161,5 181 210,5 252 304,5 3475 440,5 510 559
c10' 14,5 14,5 15,5 13 13 13 16 21 21

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
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AT-FC / ATB-FC. DIMENSIONES (3 etapas, Ratio i=75~500) BB srcx ovamcs, me.
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Las dimensiones de la Serie ATB son idénticas a las de la Serie AT

AT110FC AT140FC ATI70FC AT210FC AT240FC AT280FC
D1 M8 M10 M12 M16 M16 M16

D2 6 22 32 40 50 55 60
D35 25 44 50 62 68 75
D4y, 108 135 165 205 235 275
D12 106 104 128 160 180 200
D14 ; 108 135 165 205 235 275
D15 107 106 130 158 178 198
D17 38 61 70 86 86 100
D18 50 80 90 110 115 138
L1 110 140 170 210 240 280
L2 18 24 26 29 29 30,5
L3 15 15 15 20 25 25
L4 2 2 2 2 2 2
L7 72 87 102 127 147 167
L8 95 116,5 133,5 161,5 181,5 205
L11 44 55 67 85 95 110
L13 15 15 15 20 25 25
L21 136,5 159,5 183,5 226 269 278
L22 191,5 229,5 268,5 331 389 418
L23 20 26 28 31 31 32,5
124 20 26 28 31 31 32,5
L25 19,5 25,5 27,5 30,5 30,5 32,5
L26 23 29,5 31,5 34,5 34,5 38
c1! 46 46 70 70 100 100
c2! M4 M4 M5 M5 M6 M6
c" <12 <12 <16 <16 <24 <24
c4! 30 30 34 34 40 40
5! 30 30 50 50 80 80
c6! 3,5 3,5 8 8 4 4
c7! 42 42 60 60 92 92
c8! 21,5 21,5 21,5 21,5 20 20
c9! 268 321 375 4575 529 578
10! 14,5 14,5 15,5 15,5 13 13

1. C1~C10 son dimensiones especificas del motor (se muestran las medidas métricas estandar).
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SELECCION DEL REDUCTOR OPTIMO B9 pex pvnamics, INC.

INICIO SELECCION Perfil del movimiento
(1] T2
S5 \ 4 S1 = T,
Operaciéon Operacion @ Top
ciclica ED<60% continua =
twork<2O 2 T2d
Si NO
* * = Fara® Faaa
Calcule relacion Calcule relacion § FoorFac
* * 5 F2rp N F2ap
SBF . F
Calcule par medio Calcule par medio Zd " 2ad
de salida Ty, de salida T,y
Eg n2<:
g§ Noa s Nog
L O
Calcule el par méax. >3 Ny,
de aceleracion t J te ‘ & ‘ t ‘
T2max tcycle '
Elija un * Elija un Tiempo
reductor reductor fat o+t
T An ol ED =TT 100%, by =ty Uy
2max<! 2B cycle
L« no— Tl —NOP—
NO Tom<Ton amen no a: Aceleracion | ¢: Constante

d: Desaceleracion | p: Pausa

e ;

) n n,: Velocidad de salida del motor
Seleccionar * + i= . nm : Velocidad de trabajo
una relacién Calcule vel. media de salida n,, Mwork work- I
menory, si y la vel. nominal de salida T,
es necesa-
rio, un motor $
mayor 3 3 3
Pec. 3 Yo 3 Noa s ta - Toa #Npe - o Too +Nyg -ty - Ty
o om =
< Nom<Noy " Nog « tat Npe - to+Nyy - ty
NO
[
SI T2max=TmB'i'Ks'r]
* donde K; es:
Calcular| Ialc:(ﬂjrga nglg rladlsl Fim y><| Foam K, Nim. ciclos/h.
C.
en el eje de salida del reductor G 10 0-1000
* 1,1 1000~1500
Calcular la carga radial méaxima F,g y carga axial 13 1500~2000
méxima F,.g en el eje de salida del reductor 16 2000~3000
# 1,8 3000~5000
Tns: Par max. salida del motor
. Nn: Rendimiento del reductor
F <F Elija un
=28 NOo p—— reductor
F2am<FZaB mayor
_ _1
\ ”2a‘”2d‘7'n2c
Sl . Mgyt N bt Nyt Yy
2m
v ot +t
a ¢ d
_ NN
Seleccionar el juego angular requerido Non = i

y el tipo de eje de salida

v

3 3 3
PEDIDO DEL REDUCTOR Eo_3 Nog: e For * Nyce toe Forg +Ngg -ty Foy
. 2m Nog - ta"' Ny - tc Ny - td

Recomendado | El disefio general viene dado por | El disefio 6ptimo se da para

(S5 para trahajar JiL 3 3 3

en ciclo discontinuo) T2 S4-dm 2= JIm Fo- Noa* ta* Foaa + Npc tor Faae Ny 1y Foog
2am™

N, - t+n,. - t.+N,y - t
J, Inercia de la carga | J,, Inercia del motor 2a ‘a "2c ¢ '2d
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CARGAS RADIALES Y AXIALES PERMITIDAS

EN EL EJE DE SALIDA DEL

REDUCTOR

F2a2 FZa1
<<=

F, Carga radial
F,, Carga axial

[l

ENTRADA AT / ATB: CARGA RADIAL ADMISIBLE F,g
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00 5700 6300 6900 7500

1 [rpm]

5
APEX DYNAMICS, INC.

Las cargas radiales y axiales permitidas en el eje de salida
del reductor dependen de las caracteristicas de los rodamientos
que sujetan el gje.

Apex utiliza rodamientos sobredimensionados los cuales
permiten soportar grandes cargas en los dos ejes.

SALIDA AT / ATB: CARGA RADIAL ADMISIBLE Fg
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& 26500
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o5 1450 N
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o ——
c O 65
oNp 450
a = 2500 —————
O D 50 . P m———

300 900 1500 2100 2700 3300 3900 4500 5100 5700 6300 6900 7300

Velocidad de salida n, [rpm]

Si la fuerza radial F,, se ejerce en el centro del eje de salida tenemos: X=1/2xL.

En el grafico se muestra la ca

rga radial permitida.

ENTRADA AT / ATB
15
1‘4‘
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5 1,0
o 09
g o
28 v
T © 06
- 0
32 05
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s |, . . . . . d ) . . . {
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SALIDA AT/ ATB
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0.4
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de la carga Kg

03 :

0 40

80

120 160 200 240 280 320 360 400 440
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En caso de no aplicar la fuerza radial F,, en el centro del eje de salida tenemos: x<1/2xL 6 x>1/2xL.
Las cargas radial y axial se pueden calcular con el factor de posicion de la carga K, .
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