*

KF SERIES = ESPECIFICACIONES ii:} APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion®” KF 060 KF 075 KF 100 KF 140 KF 180 KF 210 KF 240
3 25 50 110 210 420 820 1.600
4 25 60 110 210 420 820 1.600
1 5 25 60 110 210 420 820 1.600
7 23 50 100 200 390 750 1.400
10 18 40 85 170 360 600 1.100
12 25 60 110 210 420 820 1.600
16 25 60 110 210 420 820 1.600
Par nominal de salida Ty Nm 20 25 60 110 210 420 820 1.600
25 25 60 110 210 420 820 1.600
28 25 60 110 210 420 820 1.600
? 35 25 60 110 210 420 820 1.600
40 25 60 110 210 420 820 1.600
50 25 60 110 210 420 820 1.600
70 23 50 100 200 390 750 1.400
100 18 40 85 170 360 600 1.100
Par méaximo de salida Toyor Nm 1,2 3~100 2 veces el par nominal de salida
Par de aceleracion maxima Tpg Nm 1,2 3~100 1,5 veces el par nominal de salida
Par 6 vacil® - 1 3~10 08 1,3 2,6 3,5 8 11 17,6
2 12~100 01 01 0,2 0,3 0,9 1,2 1,9
Juego angular® — 1 3~10 <3 <3 <3 <3 <3 <3 <3
2 12~100 <3 <3 <3 <3 <3 <3 <3
Rigidez torsional Nm/arcmin 1,2 3~100 0,8 35 9 20,5 44 80 168
Velocidad nominal de enrada iy o 1 3~10 3.000 2.800 2.700 2.000 2.000 2.000 1.500
2 12~100 5.500 4.500 4.200 3.900 3.400 2.800 2.200
1 3~10 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000 3.000 2.500
Velocidad maxima de entrada n;g pm
2 12~100 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000 4.500
Carga radial méxima " N 1,2 3~100 5.700 8.200 12.200 20.100 30.700 40.900 51.900
Carga axial méxima Fy,s® N 1,2 3~100 2.850 4.100 6.100 10.050 15.350 20.450 20.950
Vida dtil® hr 1,2 3~100 20.000
Temperatura de trabajo °C 1,2 3~100 0°C~+90°C
Grado de proteccion 1,2 3~100 IP65
Lubricacion 1,2 3~100 Grasa sintética
Posicion de montaje 1,2 3~100 Cualquier direccidn
Rumorosidad® dB(A) 1,2 3~100 <64 <66 <66 <68 <68 <70 <72
Rendimientom % : - > 90%
2 12~100 >94%

(1) Relacion (i= Nepgrada / Nsaiga) -

(2) Juego angular medido al 2% del par nominal de salida T,y

(3) Aplicada al centro del eje de salida a 100 rpm.

(4) Estos valores son para reductores con relacion = 10, (1 etapa), sin carga a 3.000 rpm, o a la velocidad nominal de entrada nyy.
(5) Para servicio continuo, la vida til se reduce a 10.000 horas.
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KF SERIES - ESPECIFICACIONES B9 pex pvnamics, INC.

INERCIA
Modelo N° KF 060 KF 075 KF 100 KF 140 KF 180 KF 210 KF 240

@ Diametro eje entrada (C3) | 1etapa | 2etapa | 1etapa | 2etapa | 1etapa | 2etapa | 1etapa | 2etapa | 1etapa | 2etapa | 1etapa | 2etapa | 1etapa | 2etapa
11 0,17 0,16 0,18 0,17 - - - - - - - - - -
14 0,21 0,2 0,5 0,21 - 0,53 - - - - - - - -
19 0,62 - 0,65 0,63 1,69 0,68 - 1,83 - - - - - -
24 - - 4,49 - 4,89 4,52 5,05 5,04 - 5,63 - - - -
28 - - - - 6,14 - 6,55 6,33 - 7,18 - - - -
32 kg-cm? - - - - 8,54 - 9,47 8,73 10,18 10,1 - 12,63 - -
35 - - - - 13,86 - 14,91 14,04 15,21 15,54 15,68 17,75 23,46 20,8
38 - - - - 18,87 - 20,69 19,05 20,7 21,32 21,69 23,26 23,46 27,05
42 - - - - - - 22,58 - 22,83 23,2 23,59 25,4 25,28 28,95
48 - - - - - - 55,45 - 58,45 56,07 59,3 61,02 61,61 64,66
55 - - - - - - - - - - 86,95 - 89,67 -
60 - - - - - - - - - - - - 112,49 -

CARGAS RADIALES Y AXIALES®

2,00 60.000
@ KF 060 E @ KF 060

g,, [ @ KF 075 2 50000 -
& 150 - KF 100 = E
o L = =
« KF 140 ud  40.000 &
8 s

Eo E
:E 1,00 ,: E i 30.000 E
] ] E

o E
8 = o 20.000 -
o [ .E S =
© 050 S E E
= L S o E
= © 10.000 -
2 S — E
o = o E
< L C = =
B 0,00 | Ly Ly L L Ly | oo 0L I L Lo Lo |

0 100 200 300 400 500 600 0 500 1.000 1.500 2.000
Posicion X (mm) Velocidad salida n, (rpm)

Si la carga radial F,, no se ejerce en el centro del eje de salida Carga radial permitida F,, en el centro del eje X=1/2L para
X<1/2L 0 X>1/2L, la carga radial y axial permitida puede ser varias velocidades de salida.
calculada a partir del factor de posicién de carga K, como Los valores dados corresponden a una vida (il
muestra el grafico superior. de 20.000 horas©.

(B) Valores de carga permitida en el eje de salida. Por favor, consulte el glosario (pag. 14).
(C) En funcionamiento continuo (S1), la vida util del reductor se reduce un 50%.
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KF-S1/S2/S3 SERIES - DIMENSIONES
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Medida KF 140
1~2 etapa

D1 68 85 120 165
D2 55 6,6 9 11

D3 h6 16 22 32 40

D4 g6 60 70 90 130
D5 18,5 25,8 36,8 55,2
D6 M5X0,8P M8X1,25P M12X1,75P M16X2P

D7 h6 16 22 32 40
D8 73 94 116 163
L1 62 76 101 141
L2 28 36 58 82
L3 20 20 30 30
L4 2 2,5 3 3
L5 25 32 50 63
L6 2 2 4 5
L7 6 7 10 12
L8 10 13 17 25
L9 48 72 10 12
L10 12,5 19 28 36
L11 43 53,5 67 90
L12 44,5 53 68,3 89
L13 135,5 162,5 223,3 291
L16 94 114,5 129 173,5
L17 26 26 26 40
L18 15 15 15 20
L19 21 22,5 23 335

Bl h9 5 6 10 12
HL 18 245 35 43

X DIN 5480 W16x0,8x30x18x6m | W22x1,25x30x16x6m = W32x1,25x30x24x6m W40x2x30x18x6m

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.

s LMY TECNOPOWER

215
13,5
55
160
69,2
M20X2,5P
55
210
182
82
30
3
70
6
15
31
15
42
119
115
346
228
4,5
21,5
335
16
59
W55x2x30x26x6m

250 290
17 17
75 85
180 200
82,2 92,2
M20X2,5P M20X2,5P
75 85
255 300
215 245
105 130
38 40
3 3
90 125
7 3
17 20
36 43
15 15
42 42
141 176
131 165
415 511
265,5 294,5
52 60
28 36
45 53
20 22
79,5 90
W70x2x30x34x6m W80x2x30x38x6m
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KF-S4 SERIES - DIMENSIONES
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BUJE SE SUJECION

Medida KF 100
1~2 etapa
D1 68 85 120 165 215
D2 55 66 9 11 13,5
D3 h6 15 20 30 40 55
D4 g6 60 70 90 130 160
DS 185 25,8 36,8 55,2 69,2
D8 73 9 116 163 210
D9 h8 18 2% 36 50 68
L1 62 76 101 141 182
L2 12 14 18 22 23
13 22 218 32 33 34
L 4 43 5 6 7
17 6 7 10 12 15
L8 10 13 17 25 31
L1 43 53,5 67 90 119
L12 185 51,7 733 % 122
L13 1375 161 2083 262 321
L14 4 47 5 6 7
L15 19 21 2 30 30
L16 9 114,5 129 1735 228
1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.
BUJE DE SUJECION
Modelo n° Medida ] D2 D3 H1 H2 J (kg-cm?)
KF 060 | SSD-dl8xdwls | 44 \ 18 \ 30 \ 15 \ 185 \ 036
KF 075 | SSD-d24xdw20 | 50 \ 24 \ 3 \ 19,5 \ 23 \ 0,76
KF 100 | SSD-d36xdw30 | 72 \ 36 \ 52 \ 235 \ 215 \ 393
KF 140 | SSD-dS0xdwd0 | 90 \ 50 \ 70 \ 215 \ 315 \ 1,11
KF 180 | SSD-d68xdws5 | 115 \ 68 \ 86 \ 305 \ 34,5 \ 28,84
www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 9
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KF SERIES = ESPECIFICACIONES i:'} APEX DYNAMICS, INC.

(Engranaje conico helicoidal)

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion®” KF 060 KF 075 KF 100 KF 140 KF 180 KF 210 KF 240
1 25 45 78 150 360 585 1.300
Par nominal de salida Tyy Nm 1
2 24 42 68 150 330 544 1.220
Par maximo de salida Tyyor Nm 1 1~2 2 veces el par nominal de salida
Par de aceleracién méxima T,g Nm 1 1~2 1,5 veces el par nominal de salida
Par en vacio® Nm 1 1~2 0,3 0,3 1,5 1,7 55 9 20
Juego angular® arcmin 1 1~2 <3 <3 <3 <3 <3 <3 <3
Rigidez torsional Nm/arcmin 1 1~2 0,8 3,5 9 20,5 44 80 168
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 1 1~2 6.500 4.500 3.500 2.000 1.500 1.200 1.000
Velocidad maxima de entrada n;g pm 1 1~2 7.500 6.500 5.500 4.500 3.500 3.000 2.200
Carga radial méxima " N 1 1~2 5.400 7.700 11.100 18.100 29.100 36.400 46.900
Carga axial méxima Fy,s® N 1 1~2 2.700 3.850 5.550 9.050 14.550 18.200 23.450
Vida dtil® hr 1 1~2 20.000
Temperatura de trabajo °C 1 1~2 0°C~+90°C
Grado de proteccion 1 1~2 IP65
Lubricacién 1 1~2 Grasa sintética
Posicion de montaje 1 1~2 Cualquier direccién
Rumorosidad® dB(A) 1 1~2 <68 <70 <74 <76 <77 <78 <80
Rendimiento n % 1 1~2 >97%

(1) Relacion (i= Neprada / Nsaiiga) -

(2) Juego angular medido al 2% del par nominal de salida T,y

(3) Aplicada al centro del eje de salida a 100 rpm.

(4) Estos valores son para reductores con relacion = 10, (1 etapa), sin carga a 3.000 rpm, o a la velocidad nominal de entrada nyy.
(5) Para servicio continuo, la vida Gtil se reduce a 10.000 horas.
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KF SERIES - ESPECIFICACIONES

(Engranaje conico helicoidal)
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INERCIA
Modelo N°
@ Diametro eje entrada (C3)

11 0,17 0,18 - - - - -

14 0,21 0,5 - - - - -

19 0,62 0,65 1,69 - - - -

24 - 4,49 4,89 5,05 - - »

28 - - 6,14 6,55 - - -

32 kg-cm? - - 8,54 9,47 10,18 - -

35 - - 13,86 14,91 15,21 15,68 23,46

38 - 18,87 20,69 20,7 21,69 23,46

42 - - - 22,58 22,83 23,59 25,28

48 - - - 55,45 58,45 59,3 61,61

55 - - - - - 86,95 89,67

60 - - - - - - 112,49
CARGAS RADIALES Y AXIALES®W
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Posicion X (mm)

Si la carga radial F,, no se ejerce en el centro del eje de salida
X<1/2L 0 X>1/2L, la carga radial y axial permitida puede ser
calculada a partir del factor de posicién de carga K, como
muestra el grafico superior.

Velocidad salida n, (rpm)

Carga radial permitida F,, en el centro del eje X=1/2L para

varias velocidades de salida.

Los valores dados corresponden a una vida Util
de 20.000 horas®.

(A) Valores de carga permitida en el eje de salida. Por favor, consulte el glosario (pag. 14).

(B) En funcionamiento continuo (S1), la vida Gtil del reductor se reduce un 50%.
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KF-SERIES - DIMENSIONES

(Engranaje conico helicoidal)
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D1 68 85 120 165 215 250 290
D2 55 6,6 9 11 13,5 17 17

D3 h6 16 22 32 40 55 75 85

D4 gb 60 70 90 130 160 180 200
D5 18,5 25,8 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
D6 M5X0,8P M8X1,25P M12X1,75P M16X2P M20X2,5P M20X2,5P M20X2,5P
D8 64 72 92 116 156 195 240
L1 62 76 101 141 182 215 245
L2 28 36 58 82 82 105 130
L3 20 20 30 30 30 38 40
L4 2 2,5 3 3 3 3 3
L5 25 32 50 63 70 90 125
L6 2 2 4 5 6 7 3
L7 6 7 10 12 15 17 20
L9 48 72 10 12 15 15 15
L10 12,5 19 28 36 42 42 42
L11 50 58 67,5 88 127 131,5 169
L12 46,5 52,5 61,5 76 97,5 105,5 141
L13 144,5 166,5 217 276 336,5 380 430
L16 81,5 97 113,5 1475 196,5 229 260

Bl h9 5 6 10 12 16 20 22
H1 18 24,5 35 43 59 79,5 90

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.
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