PL / PLR SERIES. CARACTERISTICAS TECNICAS

PLO70 PL 090 PL 120
Modelo N° Etapas Relacion
PLR 070 PLR 090 PLR 120
3 30 67 107
4 39 86 137
1 5 40 89 140
7 37 80 128
10 21 59 93
12 31 69 109
15 31 70 110
) ) 16 Todos 39 86 137
Par nominal de salida Tyy Nm
20 39 88 141
25 40 89 140
2 30 32 72 111
35 36 80 130
40 4 92 143
50 42 90 143
70 37 81 131
100 21 59 93
Par méximo de salida Tonor Nm 1-2 3~100 Todos 3 veces el par nominal de salida T2N
Par de aceleracién méaxima T Nm 1-2 3~100 Todos T2B = 60% de T2NOT
PL 0,1 0,4 0,8
1 3~10
PLR 0,15 0,45 0,85
Par en vacio ¥ Nm
PL 0,1 0,3 0,4
2 12~100
PLR 0,15 0,35 0,45
PL <7 <6 <6
1 3~10
) PLR <11 <10 <10
Juego angular @ arcmin
PL <9 <8 <8
2 12~100
PLR <13 <12 <12
Rigidez torsional Nm/arcmin 1-2 3~100 Todos 2,2 8 12
Velocidad nominal de entrada ny, rpm 1-2 3~100 Todos 4.000 3.600 3.600
Velocidad méxima de entrada np rpm 1-2 3~100 Todos 6.000 6.000 4.800
Carga radial maxima Far @ N 1-2 3~100 Todos 2.600 3.100 6.550
Carga axial méxima Faag N 1-2 3~100 Todos 1.300 1.550 3.275
Vida til © hr 1-2 3~100 Todos 20.000
Temperatura de trabajo oC 1-2 3~100 Todos 0°C ~+90°C
Grado de proteccién IP 1-2 3~100 Todos IP65
Lubricacion 1-2 3~100 Todos Grasa sintética de lubrificacion
Posicion de montaje 1-2 3~100 Todos Cualquier direccion
PL <62 <64 <66
Rumorosidad ) dB 1-2 3~100
PLR <72 <74 <75
sxi i8 i PL 19 38 45
Méximo momento de torswn(;n la brida N 9 12-100
de entrada Mb del reductor PLR 10 17 14
PL 297%
1 3~10
Rendini o PLR >93%
endimiento o oL 2949%
2 12~100
PLR >90%

(1) Relacion de reduccion (i= N, / Ngo)-
(2) Juego angular medido al 2% del par nominal de salida (Toy).
(3) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm.
(4) Valores medidos en reductores con relacién de reduccion=10 (1 etapa) y relacién de reduccion=100 (2 etapa), a 3.000 rpm.
(5) Para trabajo en ciclo continuo la vida util es menor de 10.000 horas.
(6) Peso motor méaximo* (kg). = __O0IxMb
Long. motor (m)
*con peso del motor distribuido simétricamente
*con montaje horizontal y estacionario
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PL / PLR SERIES. MOMENTO DE INERCIA o \pex ovuamics, inc.

Modelo n°. PL 070 PL 090 PL 120 Modelo n°. PLR 070 PLR 090 PLR 120
g™ (C3) 1etapa | 2etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas g™ (€3) 1etapa | 2 etapas | 1etapa |2 etapas| 1etapa | 2 etapas
8 0,12 0,10 - - - - 8 0,36 0,36 - - -
11 0,19 0,16 - - - - 11 0,39 0,39 - - - -
14 0,22 0,20 0,36 0,24 - - 14 0,43 0,43 1,87 1,87 -
19 IL 55 1,51 1,70 1,58 2,20 1,73 19 1,24 1,24 2,67 2,67 6,80 6,80
24 - - 2,24 2,12 2,74 2,27 24 - - 2,97 2,97 7,10 7,10
kg/cm? kg/cm?
28 - - 2,68 2,55 3,17 2,70 28 - - 3,47 3,47 7,59 7,59
32 - - - - 777 7,30 32 - - - - 10,56 10,56
85 - - - - 10,80 10,30 35 - - - - 11,97 11,97
38 - - - - 14,00 13,50 38 - - - - 13,95 13,95
42 - - - - - - 42 - - - - - -
(A) g = Didmetro eje de entrada. (A) g = Didmetro eje de entrada.
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Dimensidn
1 etapa 2 etapas 2 etapas 2 etapas
D1 82 106 144
D2 6,6 9 13
D3 h7 25 40 50
D4 58 74 100
D5 h7 68 88 118
D6 18 31 37
D7 H7 6 8 8
D8 M5X0,8P M6X1P M6X1P
D9 M5X0,8P M6X1P M8X1,25P
R - 4 2
L1 70 92 122
L2 60,2 68,3 82,2
L3 12,7 18,3 15,7
L4 3,8 3,7 45
L5 10 10,5 12,5
L6 8,8 14,5 18,5
L7 8 10 12
L8 10 15 16
L9 18,5 27 28
L10 12 16 16
X en grado 64° 45° 45°
Y en grado 58° 45° 45°
YA 5 7 7
(1) Dimensiones segn motor.
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PLR SERIES. DIMENSIONES
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e PLR 070 PLR 090 PLR 120
Dimension
1 etapa 2 etapas 1 etapa 2 etapas 1 etapa 2 etapas
D1 82 106 144
D2 6,6 9 13
D3 h7 25 40 50
D4 58 74 100
D5 h7 68 88 118
D6 18 31 37
D7 H7 6 8 8
D8 M5X0,8P M6X1P M6X1P
D9 M5X0,8P M6X1P M8X1,25P
R - 4 2
L1 70 92 122
L2 60,2 68,3 82,2
L3 12,7 18,3 15,7
L4 38 37 45
L5 10 10,5 12,5
L6 8,8 14,5 18,5
L7 8 10 12
L8 10 15 16
L9 18,5 27 28
L10 12 16 16
L1 16,8 | 36,8 222 | 189 34,8 | 71
L12 46,3 | 66,3 62,2 | 88,9 85,8 | 1221
X en grado 64° 45° 45°
Y en grado 58° 45° 45°
YA 5 7 7
(1) Dimensiones segln motor.
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