MGOK (2 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida Ty
por nyy

Par de parada de emergencia Toyor
Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga®

Juego angular @

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada nyg
Carga axial méxima F,,
Par de vuelco maximo My, )
Temperatura de trabajo
Grado de proteccion
Lubricacién

Posicién de montaje
Rumorosidad®®

Rendimiento n

Nm

Nm

Nm

Nm

arcmin
Nm/arcmin
rpm

rpm

N

Nm

°C

dB
%

Etapas

L R R T R e R O C I )

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Relacion® | MGOK115 MGOK140 MGOK170 MGOK240 MGOK285 MGOK320
12 195 365 805 1.495 1.680 3.280
15 - - - - 2.005 3.675
16 185 350 775 1.510 1.680 3.280
20 180 335 750 1.520 1.780 3.710
25 195 350 710 1.320 1775 3.735
28 170 320 720 1.465 1.560 3.000
35 190 355 715 1.330 1.950 3.750
40 160 305 680 1.405 1.440 2.400
49 135 290 585 1.105 1.680 2.685
50 185 345 725 1.345 1.800 3.000
70 135 295 600 1.130 1.710 2.730
100 57 160 350 605 915 1.590

12~100 2 veces el par nominal de salida Tyy

12~100 1,5 veces el par nominal de salida T,y

12~10 13 2 31 6 13 16
12~10 <4 <4 <4 <4 <4 <4
12~100 27 56 112 389 642 1.275
12~10 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100 2.000
12~100 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000 3.000
12~100 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
12~100 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
12~100 -10°C~+90°C

12~100 IP67

12~100 Grasa sintética

12~100 Cualquier direccion

12~10 <66 <68 <68 <70 <70 <72
12~10 >94%

1) Relacién reduccién (i=Nepyaga/Nsaiiga) | 2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,
3) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por

tamafo de modelo mayor. Con una relacién menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores.
4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOK (2 etapas)

MGOK115 MGOK140 MGOK170 MGOK240 MGOK285 MGOK320
@ Eje entrada (C3)
8 - - - - - -
11 0,18 - - - - -
14 0,5 0,52 - - - -
19 0,65 1,69 1,71 - - -
24 - 4,89 5,05 6,92 - -
28 kg-cm? - - 6,55 6,98 - -
32 - - 9,47 10,18 10,18 -
35 - - 14,91 15,21 15,21 15,68
38 - - 20,69 20,7 20,7 21,69
42 - - 22,83 22,83 23,59
48 - - 58,45 58,45 59,3
www.tecnopower.es %TECNOPOWER



MGOK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=12~100)

@09

L9

Nota (1)

s

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

315
50
63
115
135

M6x1Px10

12
M8
94

M5x0,8P
M6x1P

5,7
15
30

10,5
13
118
53
201
1145
130
145
43,7
57,2
41,6
54,6
45
45
8

L8
L7 L6 L2
413
.—\'_/—

@D1 H7

@D3 h7
@D4 h7

5
APEX DYNAMICS, INC.

D10 D6 (Zx)
D11 (2x) @D8 (8x) Propiedades
j de tornillos Clase 12.9

- N\®
! N
Nota (2)_| &,/»‘43 5
H s
02| B B N

@D12 (2x)
@D5

%
3
O

50 80

40 100 100
63 80 125 140 160
85 100 160 186 208
140 170 240 285 320
167 200 276 327 368
M6x1Px11 M8x1,25Px15 M10x1,5Px20 M16x2Px25 M20x2,5Px31
14 16,5 20,5 25 29
M10 M12 M16 M20 M24
116 163 210 210 255
M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
17,7 9,7 11,7 15,7 15,7
15 15 16 16 16
41 48 60 70 79,9
1 75 10 13,5 16,5
12 15 17 22 25
17 25 31 31 36
120 156,5 189,9 2428 272,9
68,3 89 115 115 131
229,3 293,5 364,9 42738 4838
129 173,5 228 228 265,5
160 190 260 315 350
180 215 280 335 390
54,1 64,8 86,2 100,4 119,2
70,8 84.8 11,2 132,4 154
51,4 61,6 90,5 107,3 115,8
67,6 80,9 113 1355 1489
22,5 30 30 24 24
22,5 30 30 24 24
12 12 12 12 12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

10 LY TECNOPOWER
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MGOKA (3 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

5
APEX DYNAMICS, INC.

Modelo N° Etapas Relacion MGOKA320
100 3.875
125 3.900
140 3.910
175 3.930
Par nominal de salida Ty Nm 3 200 3.945
porny 250 3.970
350 4.000
500 4.035
700 3.090
1.000 1.770
Par de parada de emergencia Tyyqr Nm 3 100~1.000 2 veces el par nominal de salida T,y
Par de aceleracion maxima Tyg Nm 3 100~1.000 1,5 veces el par nominal de salida Tyy
Par sin carga® Nm 3 100~1.000 6
Juego angular @ arcmin 3 100~1.000 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 3 100~1.000 1.275
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 3 100~1.000 2.100
Velocidad maxima de entrada nyg rpm 3 100~1.000 4.000
Carga axial méxima F,, N 3 100~1.000 46.000
Par de vuelco maximo My, Nm 3 100~1.000 22.000
Temperatura de trabajo °C 3 100~1.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 3 100~1.000 IP67
Lubricacion 3 100~1.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 3 100~1.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 3 100~1.000 <72
Rendimiento n % 3 100~1.000 >92%

1) Relacién reduccién (i=Neniraga’ Nsaiida)
2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,

3) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 1.000 (3 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por
tamafio de modelo mayor. Con una relacion menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores.

4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacion continua.

INERCIA MGOKA (3 etapas)

Modelo N°

. MGOKA320
@ Eje entrada (C3)

2
35 | | 15,21
38 | kgem? | 207
7 | | 22,83
48 | | 58,45
www.tecnopower.es
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MGOKA (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=100~1.000)

L8
L7 L6 L2
LAl 13 |
- —
o “ ===
[} — | <
S} al8l8
2
o
Nota (1)

S

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

100
160
208
320
368

29
M24
210

M16x2P
M16x2P

15,7
16
79,9
16,5
25
31
3234
115
518,3
228
350
390
119,2
154
1158
148,9
24
24
12

M20x2,5Px31

Nota (2)

D11 (2x)

¥k
A *
*

D6 (Zx)

¥4 APEX DYNAMICS, INC.

(D8 (8x) Propiedades

[[de tornillos Clase 12.9

o02 |

S

L11

L13
L14

@D12 (2x)

L15 \

L16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

12 {3 TECNOPOWER

www.tecnopower.es



MGOKB (3 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida Ty
por nyy

Par de parada de emergencia Tyyor
Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga®

Juego angular @

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada n;g
Carga axial maxima F,,“

Par de vuelco maximo My,
Temperatura de trabajo

Grado de proteccion

Lubricacién

Posicién de montaje
Rumorosidad®®

Rendimiento n

Nm

Nm

Nm

Nm

arcmin
Nm/arcmin
rpm

rpm

N

Nm

°C

dB
%

Etapas

W W W W W W W W W W W W W W W

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Relacion® | MGOKB115 | MGOKB140 | MGOKB170 | MGOKB240 | MGOKB285 | MGOKB320
64 165 310 690 1.425 1.680 3.280
84 165 300 670 1.380 1.680 3.280
100 165 290 655 1.355 2.085 3.830
125 190 330 730 1.355 2.095 3.850
140 170 285 630 1.310 2.100 3.860
175 190 325 705 1.370 2.115 3.885
200 175 290 605 1.265 2.100 3.900
250 195 335 680 1.380 2.135 3.920
280 180 300 610 1.230 1.560 3.000
350 200 345 705 1.395 1.950 3.750
400 160 330 670 1.330 1.440 2.400
500 200 380 760 1.405 1.800 3.000
700 135 325 670 1.240 1.875 3.005
1.000 55 160 380 660 1.065 1.725

64~1.000 2 veces el par nominal de salida Tyy

64~1.000 1,5 veces el par nominal de salida T,y

64~1.000 0,2 0,2 0,3 0,4 | 1,2

64~1.000 <4 <4 <4 <4 <4 <4

64~1.000 27 56 112 389 642 1.275

64~1.000 5.500 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400

64~1.000 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000

64~1.000 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000

64~1.000 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000

64~1.000 -10°C~+90°C

64~1.000 IP67

64~1.000 Grasa sintética

64~1.000 Cualquier direccion

64~1.000 <66 <68 <68 <70 <70 <72

64~1.000 >92%

1) Relacion reduccion (i=Ngniraga/Nsaiga) | 2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 3) Valores medidos con el reductor
trabajando con relacién 1.000 (3 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una
relacion menor y/o rpm maés altas, los valores podrian ser mayores. | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOKB (3 etapas)

MGOKB115 MGOKB140 MGOKB170 MGOKB240 MGOKB285 MGOKB320
8 0,17 - - - - -
11 0,17 0,52 - - - -
14 0,21 0,53 1,83 - - -
19 - 0,68 1,83 56 - -
24 - - 5,04 5,63 5,63 -
28 kg-cm? - - - 718 718 -
32 - - - 10,1 10,1 12,63
35 - - - 15,54 15,54 17,75
38 - - - 21,32 21,32 23,26
42 - - - - 23,2 25,4
48 - - - - 56,07 61,02
www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 13



MGOKB (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=64~1.000)

L8
L7 L6 L2
L4] L3
,—\'_/_
;\
>
= | S N I A A LN I
S !
3
i
i
- |
— i
L |
N L
Nota (1)

@D1 H7

@D3 h7
@D4 h7

s s

DL H7 315
D2 50
D3 h7 63
D4 h7 115
D5 135
D6 x Paso x Profundidad M6x1Px10
D8 12
D8 Tornillo de sujecion*® M8
D9 9
D10 x Paso M5x0,8P
D11 x Paso M6x1P
D12 5,7
L1 15
L2 30
L3 7
L4 10,5
L5 13
L6 118
L7 53
L8 201
L9 114,5
L10 h8 130
L11 145
L13 43,7
L14 57,2
L15 41,6
L16 54,6
Xen® 45
Yen® 45
VA 8

5
APEX DYNAMICS, INC.

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

D10 D6 (Zx)
D11 (2%) N
R
Ad o0
&
Nota (2)| Q,,-—'EP\ >
o L — 1=
% .g“\é,—-’&/ g <
o
a Ny ‘ gh
\‘ ¢¢ S Q
@D12 (2x) || / L5
o5 L15
L16

KB140 MGOKB170 MGOKB240 MGOKB285 MGOKB320
40 50 80 100 100

63
85
140
167

M6x1Px11

14
M10
116

M6x1P
M8x1,25P

17,7
15
41
1
12
17
120
68,3
229,3
129
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
22,5
22,5
12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

14 LY TECNOPOWER

80 125
100 160
170 240
200 276
M8x1,25Px15 M10x1,5Px20
16.5 20.5
M12 M16
163 210
M8x1,25P M10x1,5P
M10x1,5P M12x1,75P

97 11,7
15 16

48 60
75 10

15 17

25 31
156,5 189,9
89 115
293,5 364,9
173,5 228
190 260
215 280
64,8 86,2
84.8 11,2
61,6 90,5
80,9 113
30 30

30 30

12 12

140 160
186 208
285 320
327 368
M16x2Px25 M20x2,5P%31
25 29
M20 M24
210 255
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
13,5 16,5
22 25
31 36
242,8 272,9
115 131
4278 483,8
228 265,5
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
1355 1489
24 24
24 24
12 12
www.tecnopower.es



MGOK (4 etapaS)- ESPECIFICACIONES APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion MGOK320
1.225 4.070
1.400 4.085
1.750 4.100
2.000 4.120
Par nominal de sal:)doar :j: Nm A 2800 3185
3.500 4.180
5.000 4.285
7.000 3.445
10.000 2.240
Par de parada de emergencia Tyyor Nm 4 1.225~10.000 2 veces el par nominal de salida T,y
Par de aceleracion maxima Tyg Nm 14 1.225~10.000 1,5 veces el par nominal de salida Tyy
Par sin carga® Nm 4 1.225~10.000 0,4
Juego angular @ arcmin 4 1.225~10.000 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 4 1.225~10.000 1.275
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 4 1.225~10.000 3.700
Velocidad maxima de entrada nyg rpm 4 1.225~10.000 5.500
Carga axial méxima F,, N 4 1.225~10.000 46.000
Par de vuelco maximo My, Nm 4 1.225~10.000 22.000
Temperatura de trabajo °C 4 1.225~10.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 4 1.225~10.000 IP67
Lubricacion 4 1.225~10.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 4 1.225~10.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 4 1.225~10.000 <72
Rendimiento n % 4 1.225~10.000 >90%

1) Relacién reduccién (i=Ngniraga’ Nsaiida)

2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,

3) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 10.000 (4 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por
tamafio de modelo mayor. Con una relacion menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores.

4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOK (4 etapas)

Modelo N°
@Eje entrada (C3) MGOK320
2 5,63
28 | | 718
3 | keg-cm” | 10,1
3 | | 15,5
3 | | 21,32

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 15



MGOK (4 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=1.225~10.000)

L8

L7

L6

L2

L4

L3—

@D9
1

L9

\ Nota (1)

©

@D1 H7

@D3 h7

@na hy

s o

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

100
160
208
320
368

29
M24
210

M16x2P
M16x2P
15,7

16
79,9
16,5

25

31

3234

115

518,3
228
350
390
119,2
152
1158
148,9

24

24

12

M20x2,5Px31

Nota (2)

o02 |

D11 (2x)

D10

¥k
A *
*

¥4 APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

L11

L13
L14

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

16 {3 TECNOPOWER
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MGOKC. ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Modelo N° Etapas Relacion™® | MGOKC115 | MGOKC140 | MGOKC170 | MGOKC240 A MGOKC285 | MGOKC320
4 205 380 775 1.440 2.240 4.160
5 185 330 670 1.250 1.930 3.610
2 7 135 260 525 1.000 1.565 2.535
8 205 395 800 1.320 2.300 4.260
Par nominal de salida TZN N 10 190 340 690 1.290 2.000 3.700
m
por nyy 21 195 345 700 1.310 2.045 3.750
31 135 215 565 1.070 1.665 2.660
3 46 57 160 340 660 1.000 1.710
61 135 285 590 1.115 1.720 2.750
91 57 160 350 660 985 1.600
Par de parada de emergencia Tyyqr Nm 2,3 4~91 2 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién méxima Tg Nm 2,3 4~91 1,5 veces el par nominal de salida T,y
2 4~10 2,5 58 12 25 48 95
Par sin carga® Nm
3 21~91 1,5 2,5 4 9 18,5 35
2 4~10 <4 <4 <4 <4 <4 <4
Juego angular @ arcmin
3 21~91 <4 <4 <4 <4 <4 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 2,3 4~91 27 56 112 389 642 1.275
2 4~10 3.600 3.000 2.300 1.800 1.500 1.100
Velocidad nominal de entrada ny rpm
3 21~91 4.600 4.000 3.000 2.300 1.800 1.500
2 4~10 6.000 5.500 4,500 3.500 3.000 2.200
Velocidad maxima de entrada nyg rpm
3 21~91 7.000 6.500 5.500 4.500 3.500 3.000
Carga axial méxima F,, N 2,3 4~91 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
Par de vuelco méximo My, Nm 2,3 4~91 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
Temperatura de trabajo °C 2,3 4~91 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 2,3 4~91 P67
Lubricacion 2,3 4~91 Grasa sintética
Posicion de montaje 2,3 4~91 Cualquier direccién
_ 2 4-10 <68 <68 <00 | <0 | <m <74
Rumorosidad®® dB (A)
3 21~91 <68 <68 <00 <0 <72 <74
2 4~10 >95%
Rendimiento 1 %
3 21~91 >93%

1) Relacion reduccion (i=Nenyaga/Neaiiga) | 2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 3) Valores medidos con el reductor tra-
bajando con relacién 10 (2 etapas) o con relacion 91 (3 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de

modelo mayor. Con una relacién menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores. | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOKC (Relacion i=4~10 / 21~91)

Modelo N° MGOKC115 MGOKC140 MGOKC170 MGOKC240 MGOKC285 MGOKC320
2et. 3et. 2et. 3et. 2et. 3et. 2et. 3 et. 2et. 3et. 2et. 3et.
8
11 0,52 0,17 - - - - - - - - - -
14 0,52 0,21 - 0,52 - - - - - - - -
19 1,69 0,62 171 1,69 - 171 - - - - - -
24 4,89 - 5,05 489 6,92 5,05 - 6,92 - - - -
28 - - 6,55 - 6,98 6,55 - 6,98 - - - -
32 kg-cm? - - 9,47 - 10,18 9,47 10,18 10,18 - 10,18 - -
35 - - 14,91 - 15,21 14,91 15,21 15,21 15,68 15,21 23,46 15,68
38 - - 20,69 - 20,7 20,69 20,7 20,7 21,69 20,7 23,46 21,69
42 - - - - 22,83 - 22,83 22,83 23,59 22,83 25,28 23,59
48 - - - 58,45 - 58,45 58,45 59,3 58,45 61,61 59,3
55 - - - - - - - - 86,95 - 89,67 -
60 - - - - - - - - - - 112,49 -
www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 17



MGOKC. DIMENSIONES (Relacion i=4~10/21~91)

L8
L7 L6 L2
l4— L3
R
T
I
2 (=
ST TEl8 g
! T
\_ >
% |
L |
—t1
I ]
i
i Nota (1)
i

D1 H7 31,5

D2 50

D3 h7 63

D4 h7 115

D5 135

D6 x Paso x Profundidad M6x1Px10

D8 12

D8 Tornillo de sujecion* M8

D9 94 64
D10 x Paso M5x0,8P
D11 x Paso M6x1P

D12 5,7

L1 15

L2 30

L3 7

L4 10,5

L6 128 149
L7 61,5 46,5
L8 2195 225,5
L9 113,5 81,5
L10 h8 130

L11 145

L13 4377

L14 57,2

L15 41,6

L16 54,6
Xen® 45

Yen® 45

VA 8

MGOKC140

167

M6x1Px11

14
M10
116

M6x1P

92

M8x1,25P

177
15
41
7
12
130,5
76
2475
1475
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
22,5
22,5
12

148
61,5
250,5
1135

MGOKC170

200

M8x1,25Px15

156

16,5
M12

116

M8x1,25P
M10x1,5P

184,5
97,5
330

196,5

9,7
15
48
75
15

190
215
64,8
84,8
61,6
80,9
30
30
12

183,5
76
307,5
1475

Nota (2)

D11 (2x)

D10

5
APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

(D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

Y

L11

L13
L14

@D12/(2x)

@D5

L10

276

M10x1,5Px20

156

20,5
M16
156

M10x1,5P

M

199,9
97,5
3574
196,5

12x1,75P
11,7
16
60
10
17
259,4
97,5
416,9
196,5
260
280
86,2
11,1
90,5
113
30
30
12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

15 {3 TECNOPOWER

MGOKC320
100 100
140 160
186 208
285 320
321 368
M16x2Px25 M20x2,5Px31
25 29
M20 m24
195 156 240 195
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
135 16,5
22 25
250,3 315,8 2889 330,9
105,5 97,5 1M 105,5
425,8 483,3 509,8 516,3
229 196,5 260 229
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
1355 1489
24 24
24 24
12 12
www.tecnopower.es



MGOHK / MGOHCK. ESPECIFICACIONES BB srcx ovamcs, me.

CARACTERISTICAS TECNICAS

MGOHK 115 | MGOHK 140 | MGOHK 170 | MGOHK 240 | MGOHK 285 | MGOHK 320

Modelo N° Etapas Relacion™

MGOHCK 115 | MGOHCK 140 | MGOHCK 170 | MGOHCK 240 | MGOHCK 285 | MGOHCK 320

16 240 450 840 1.800 2.015 3.935
20 230 435 810 1.800 2.015 3.935
22 245 465 780 1.740 2.685 4.815
) 215 245 465 785 1.750 2.700 4.840
28 220 415 775 1.800 1.872 3.600
38,5 245 470 795 1.770 2.574 4.885
40 192 400 740 1.725 1.728 2.880
55 250 475 805 1.785 2.376 3.790
64 - 380 700 1.770 2.880 5.760
88 - 430 815 1.800 2.185 4.970
100 - 370 670 1.695 2.760 5.520
110 - 430 820 1.810 2.800 4.990
1375 - 430 825 1.820 2.815 5.020
3 140 - 370 650 1.640 2.680 5.360
154 - 485 825 1.825 2.820 5.035
160 - 380 655 1.620 2.650 5.300
200 - 390 665 1.585 2.600 5.200
Par nominal de salida Ty, 220 - 490 835 1.840 2.850 5.070
Nm 280 - 400 690 1.605 2.755 5.490
POF M 385 - 195 850 1.845 2.890 5130
400 - 390 675 1.565 2.605 5.300
440 - 450 835 1.840 2.840 5.060
500 - 400 715 1.635 2.725 5.490
550 - 490 845 1.860 2.870 5.110
700 - 455 825 1.850 3.040 5.905
770 - 495 850 1.870 2.895 5.150
1.000 - 525 810 2.100 3.395 5.815
1.078 - 500 860 1.890 2.920 5.180
4 1.400 - 540 845 2.220 3.430 5.815
1.540 - 500 870 1.910 2.945 5.220
1.600 - 565 845 2.225 3.435 5.760
2.000 - 565 810 2.240 3.455 5.815
2.695 - 510 880 1.935 2.980 5.275
2.800 - 540 845 2.225 3.480 5.815
3.850 - 510 980 1.610 2.995 5.365
4.000 - 225 650 1.840 3.515 5.815
5.500 - 315 895 1.980 3.110 5.515
Par de parada de emergencia Tyyqr Nm 2,3,4 16~5.500 2 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién méxima Tg Nm 2,3,4 16~5.500 1,5 veces el par nominal de salida T,y
2 16~55 1,3 2 3,1 6 13 16
Par sin carga® Nm 3 64~385 = 1,4 2,4 46 7 8,5
4 400~5.500 - 0,2 0,3 0,6 0,9 1,2
Juego angular @ arcmin 2,3,4 16~5.500 <4
2 16~55 21 56 112 389 642 1.275
Rigidez torsional Nm/arcmin 3 64~385 - 56 112 389 642 1.275
4 400~5.500 - 45 85 310 535 1.050
2 16~55 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100 2.000
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 3 64~385 - 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100
4 400~5.500 - 5.500 4.600 4.600 4.000 3.700
2 16~55 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000 3.000
Velocidad maxima de entrada n;g rpm 3 64~385 - 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000
4 400~5.500 - 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500
Carga axial méxima F,,"" N 2,3,4 16~5.500 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
Par de vuelco méximo My, Nm 2,3,4 16~5.500 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
Temperatura de trabajo °C 2,34 16~5.500 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 2,34 16~5.500 IP67
Lubricacion 2,3,4 16~5.500 Grasa sintética
Posicion de montaje 2,3,4 16~5.500 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 2,3,4 16~5.500 <68 | <68 | <68 | <70 | <0 | <72
2 16~55 >97%
Rendimiento n % 3 64~385 >92%
4 400~5.500 >90%

1) Relacion reduccion (i=Ngpyada/Nsaiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 55 (2 etapas) o con relacion 385 (3 etapas) a 3.000
rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una relacion menor y/o rpm més altas, los valores po-
drian ser mayores. | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida, brida / Curvic, a 100 rpm.
Para la férmula de célculo vea la pagina 21. | No recomendado para operacién continua
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*

MGOHK / MGOHCK- ESPECIFICACIONES ii:} APEX DYNAMICS, INC.

INERCIA MAXIMA MGOHK / MGOHCK

MGOHK/MGOHCK 115 | MGOHK/MGOHCK 140 | MGOHK/MGOHCK 170 | MGOHK/MGOHCK 240 | MGOHK/MGOHCK 285 | MGOHK/MGOHCK 320

Modelo N°
@ Eje entrada (C

2 et. 2et. | 3et. | 4et. | 2et. | 3et. | d4et. | 2et. | 3et. | det. | 2et. | 3et. | det. | 2et. | 3et. | 4det.
11 - - - 0,17 - - - - - - - - - - - -
14 0,37 - 0,37 - - - 0,42 - - - - - - - - -
19 0,6 1,61 0,6 - - 1,61 0,66 - - 1,83 - - - - - -
24 - 3,9 - - 4,01 3,9 3,94 - 4,01 411 - - 4,61 - - -
28 - - - - 553 | 515 - - 5,53 - - 561 | 6,14 - - -

kg-cm?

32 - - - - 151 - - 811 151 - - 8,11 8,17 - - -
35 - - - - 14,95 - - 15,32 | 14,95 - 15,32 | 1532 15,54 - 15,32 | 15,54
38 - - - - 17,58 - - 17,72 | 17,58 - 1772 | 17,72 | 18,19 | 18,52 | 17,72 | 18,19
42 - - - - - - - 22,95 - - 22,95 - - 23,74 | 22,95 | 23,2
48 - - - - - - - 52,74 - - 52,74 - - 53,49 | 52,74 | 52,42
55 - - - - - - - - - - - - - 8734 - -
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MGOHK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion

@D9

Nota (1)

L8
L7 L6 L2
L4 13
e
N~ o~
SESES
""""""""""""" AR IREEE
._/\_
Ly

s s v

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecién*
D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

31,5
50
63
115
135

M6x1Px11

12
M8

M5%0,8P
M6x1P

517
15
30
7
10,5
13
118
53
201
114,5
130
145
43,7
57,2
41,6
54,6
30
30
12

40

63

85

140
167

M8x1,25Px12
14
M10
M6x1P
M8x1,25P

77

15

0

68,3
229,3
129
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
30
30
12

16~55)

D11 (2x)

5
APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

Nota (2)

L11

L13
L14

@D12 (2x)

G

50 80 100 100

80 125
100 160
170 240
200 276
M8x1,25Px15 M10x1,5Px20
16,5 20,5
M12 M16
M8x1,25P M10x1,5P
M10x1,5P M12x1,75P

9,7 117
15 16

48 60
75 10

15 17

25 31
156,5 189,9
89 115
293,5 364,9
173,5 228
190 260
215 280
64,8 86,2
848 111,2
61,6 90,5
80,9 113
22,5 22,5
22,5 22,5
16 16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

www.tecnopower.es

140 160
186 208
285 320
327 368
M16x2Px25 M24x3Px37
25 29
M20 M24
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
13,5 16,5
22 25
31 36
242,8 272,9
115 131
42738 4838
228 265,5
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
1355 148,9
24 26
24 26
12 12
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MGOHK (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=64~385)

@D9

L9

©

e

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

z

40
63
85
140
167

M8x1,25Px12

14
M10
94

M6x1P

M8x1,25P

17,7
15
41

1145
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
30
30

12

80
100
170
200

M8x1,25Px15

16,5
M12
116

M8x1,25P
M10x1,5P

9,7
15
48
75
15
17
173
68,3
289,3
129
190
215
64,8
84,8
61,6
80,9
22,5
22,5
16

L8
L7 L6 L2
14] 13
R —
?\
™
| =R
S S N SN ISP U S I P —| o <
B § SEE
I
i
! L
i * L1
‘ Nota (1)
i
|
i

Nota (2)

125
160
240
276

M10x1,5Px20

20,5
M16
163

M10x1,5P
M12x1,75P

11,7
16
60
10
17
25

231,4
89
380,4
173,5

260

280

86,2

111,2

90,5
113

22,5

22,5
16

5
APEX DYNAMICS, INC.

D10 D6 (Zx)
D11 (2x) @D8 (8x) Propiedades
1] de tornillos Clase 12.9
R
| q N
&
"3
B & .
,,,,,,,,,, ,@ RS- I :
b
¢ =B
e
< ] 3
\ ¢¢‘r -
@D12 (2x)]] 15!
[ i L15
@D5/ L16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

28 $HITECNOPOWER

140
186
285
327
M16x2Px25
25
M20
210
M12x1,75P
M16x2P
15,7
16
70
13,5
22
31
305,8
115
490,8
228
315
335
100,4
132,4
107,3
1355
24
24

50 80 100 100

160
208
320
368
M24x3Px37
29
M24
210
M16x2P
M16x2P
15,7
16
79,9
16,5
25
31
3234
115
518,3
228
350
390
119,2
154
1158
1489
26
26
12
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MGOHK (4 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=400~5.500) BB avex ovaamics, inc.

L8
L7 L6 L2 D10 D6 (Zx)
L4 L3 (D8 (8x) Propiedades
] P11 (20 J 1T de tornillos Clase 12.9

&

Nota (2) Q"’q}\@

. N
d < -4
g I < <= ; s =
g R TN-1dgz SR B 5
IS IS
23
@D2 \q}, ’ gq
: i
i
i
i

— \¢ P 1S
LJ |
|L1| D12 (2x)]] L5
[ / ! L15 \
gps] | L6
Nota (1) L10;

|
T
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
T

50 80 100 100

D1 H7 40

D2 63 80 125 140 160
D3 h7 85 100 160 186 208
D4 h7 140 170 240 285 320
D5 167 200 276 327 368
D6 x Paso x Profundidad M8x1,25Px12 M8x1,25Px15 M10x1,5Px20 M16x2Px25 M24x3Px37
D8 14 16,5 20,5 25 29
D8 Tornillo de sujecién* M10 M12 M16 M20 M24
D9 94 116 163 210 210
D10 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
D11 x Paso M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
D12 77 9,7 11,7 15,7 15,7
L1 15 15 16 16 16
L2 4 48 60 70 79,9
L3 7 75 10 13,5 16,5
L4 12 15 17 22 25
L5 13 17 25 31 31
L6 138 173 2314 305,8 3234
L7 53 68,3 89 115 115
L8 232 289,3 380,4 490,8 518,3
L9 1145 129 173,5 228 228
L10 h8 160 190 260 315 350
L11 180 215 280 335 390
L13 54,1 64,8 86,2 100,4 119,2
L14 70,8 84,8 11,2 1324 154
L15 51,4 61,6 90,5 107,3 1158
L16 67,6 80,9 113 1355 1489
Xen® 30 22,5 22,5 24 26
Yen® 30 22,5 22,5 24 26

VA 12 16 16 12 12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina
(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.
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MGOHCK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=16~55) BB avex ovaamics, inc.

L8
7 L6 L2 D10 .
L4] L3 D11 (2 @D8 (8x) Propiedades
(23 ] de tornillos Clase 12.9
— _
4 T
>
i o
a e b ] Y - 2 g =
S : SIS —
i ™
! — <
1 —
3
O3 )
pho
@D12 (2x) ] L5
| | L15
g5/ [ [ Llé
Nota (1) L10%
|
|
i
i
i
|
* :
Medida ‘ MGOHCK115 ‘ MGOHCK140 ‘ MGOHCK170 ‘ MGOHCK240 ‘ MGOHCK285 ‘ MGOHCK320
D1 36 46 68 108 120 132
D4 h7 115 140 170 240 285 320
D5 135 167 200 276 327 368
D8 12 14 16.5 20.5 25 29
D8 Tornillo de sujecién* M8 M10 M12 M16 M20 m24
D9 94 116 163 210 210 255
D10 x Paso M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
D11 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
D12 5,7 11 9,7 11,7 15,7 157
L2 32,5 46,5 54,5 70 80,5 90,4
L3 3,5 6,5 75 11 11,5 11,5
L4 10,5 12 15 17 22 25
L5 13 17 25 31 31 36
L6 118 120 156,5 189,9 242,8 272,9
L7 53 68,3 89 115 115 131
L8 203,5 234,8 300 3749 438,3 494,3
L9 114,5 129 173,5 228 228 265,5
L10 h8 130 160 190 260 315 350
L11 145 180 215 280 335 390
L13 43,7 541 64,8 86,2 100,4 119,2
L14 57,2 70,8 84,8 111,2 1324 154
L15 41,6 51,4 61,6 90,5 107,3 115,8
L16 54,6 67,6 80,9 113 1355 148,9

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

* Aplique la arandela especial suministrada.
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MGOHCK (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=64~385)

L8

L7

L6

L2

@D9

Nota (1)

Medida

D1
D4
D5
D8

h7

D8 Tornillo de sujecién*
D10 x Paso

D11 x Paso

D12

L2
L3
L4
L5
L6
L7
L8
L9
L10
L11
L13
L14
L15
L16

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

*

www.tecnopower.es

h8

MGOHCK140

46
140
167
14
M10
M6x1P
M8x1,25P
7,7
46,5
6,5
12
13
138
53
2375
114,5
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6

Aplique la arandela especial suministrada.

L3

@D1
@D4 h7

68
170
200
16.5
M12

M8x1,25P
M10x1,5P

9,7
54,5
75

15

17
173
68,3

295,8
129
190
215
64,8
84,8
61,6
80,9

MGOHCK170

D10

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

L13

L11

X
3
@D12 (2x)]] L5
] / L15
005 § L16
L10]
‘
|
|
|
|
j
MGOHCK240 MGOHCK285 MGOHCK320
108 120 132
240 285 320
276 327 368
205 25 29
M16 M20 M24
M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
M12x1,75P M163x2P M16x2P
1,7 157 157
70 80,5 90,4
11 11,5 115
17 22 25
25 31 31
2314 305, 3234
89 115 115
3904 501,3 528,8
1735 228 228
260 315 350
280 335 390
86,2 100,4 1192
111,2 132,4 154
90,5 1073 1158
113 135,5 1489

L TECNOPOWER

¥4 APEX DYNAMICS, INC.
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MGOHCK (4 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=400~5.500) BB - ovnamics, inc.

L8
L7 " L6 L2 D10

@D8 (8x) Propiedades
de tornillos Clase 12.9

a : K als =
S i Sl g -
i <
| 5
i ‘
I
| @D12 (2x) || L5
i ] | L5
i gD5 i L6
I I
:r Nota (1) L10§
H i 3 i
I P I
i i
i i
[ |
,,,,,,,, [ i
T T

D1 46 68 108 120 132

D4 h7 140 170 240 285 320
D5 167 200 276 327 368
D8 14 16.5 20.5 25 29
D8 Tornillo de sujecién™ M10 M12 M16 M20 M24
D9 94 116 163 210 210
D10 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
D11 x Paso M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
D12 17 9,7 11,7 15,7 15,7
L2 46,5 54,5 70 80,5 90,4
L3 6,5 75 11 11,5 11,5
L4 12 15 17 22 25
L5 13 17 25 31 31
L6 138 173 2314 305,8 323,4
L7 53 68,3 89 115 115
L8 2375 2958 390,4 501,3 528,8
L9 1145 129 173,5 228 228
L10 h8 160 190 260 315 350
L11 180 215 280 335 390
L13 54,1 64,8 86,2 100,4 119,2
L14 70,8 84,8 111,2 132,4 154
L15 51,4 61,6 90,5 107,3 1158
L16 67,6 80,9 113 1355 1489

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

* Apligue la arandela especial suministrada.
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MGOHK / MGOHCK (2 et.). ESPECIFICACIONES (Relacion i=4~11)

CARACTERISTICAS TECNICAS

* ¥k
*

*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

1 | MGOHK115 | MGOHK 140 | MGOHK 170 | MGOHK 240 | MGOHK 285 = MGOHK 320

0 (1)

Sl Etapas | Relacion™ | yieonck 115 MGOHCK 140 | MGOHCK 170 | MGOHCK 240 | MGOHCK 285 | MGOHCK 320
4 75 510 845 1728 2805 5,545

Par nominal de salida Ty, " ) 5,5 105 440 745 1,665 2590 4700

pOr My 8 150 525 845 1.584 2610 5.680

11 210 455 765 1710 2655 4800

Par de parada de emergencia Toyor Nm 2 4~11 2 veces el par nominal de salida Tyy

Par de aceleracién maxima Tg Nm 2 4~11 1,5 veces el par nominal de salida T,y

Par sin carga® Nm ) 4-11 25 \ 58 \ 12 \ 2% 18 \ 9%

Juego angular ® arcmin 2 4~11 <1

Rigidez torsional Nm/arcmin ) 4-11 27 ‘ 56 ‘ 112 ‘ 389 ‘ 642 ‘ 1.275

Velocidad nominal de entrada nyy pm 2 4-11 3600 | 3000 | 230 | 180 | 150 |  L100

Velocidad méxima de entrada nyg pm 2 4-11 6000 | 550 | 450 | 350 | 3000 | 2200

Carga axial méxima F,,® N 2 411 2900 | 400 | 13700 | 29000 | 40000 |  46.000

Par de vuelco maximo My, Nim 2 4-11 1300 | 2180 | 3600 | 10500 | 18400 | 22000

Temperatura de trabajo °C 2 4~11 -10°C~+90°C

Grado de proteccion 2 4~11 IP67

Lubricacion 2 4~11 Grasa sintética

Posicién de montaje 2 4~11 Cualquier direccion

Rumorosidad® 4B (A) 2 4-11 <68 <68 <68 <68 <68 <68

Rendimienton % 2 4~11 >95%

1) Relacion reduccion (i=Ngnyada/Nsaiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 11 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respecti-

va Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una relacién menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores. | 3) El juego

angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida, brida / Curvic, a 100 rpm. Para la formula de célculo vea la
pagina 21. | No recomendado para operacion continua.

INERCIA MAXIMA MGOHK / MGOHCK (Relacion i=4~11)

Modelo N° |MGOHK/MGOHCK 115 /MGOHK/MGOHCK 140 MGOHK/MGOHCK 170 MGOHK/MGOHCK 240 MGOHK/MGOHCK 285 MGOHK/MGOHCK 320
BEje entrada (C3) 2et. 2et. 2et. 2et. 2et. 2et.
1 0,41 - - - . .
14 0,41 - - - - -
19 1,61 1,61 - - - -
24 39 4,01 5,61 - - -
28 - 5,53 5,61 - - -
32 - 157 811 - - -
kg-cm?
35 - 14,95 15,32 15,32 - -
38 - 17,58 17,72 17,72 - -
42 - - 22,95 22,95 23,74 -
48 - - 52,74 52,74 53,49 55,14
55 - - - - 87,34 89,59
60 - - - - - 113,06
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MGOHK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=4~11)

@D9

L9

L8
L7 L6 L2
L4 L3
—
\
>
L |
Ly
77777 Nota (1)

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

YA

31,5
50
63
115
135

M6x1Px11

12
M8
92

M5x0,8P
M6x1P

5,7
15
30
7
10,5
128
61,5
219,5
113,5
130
145
43,7
57,2
41,6
54,6
30
30
12

40
63
85
140
167

@D1 H7

@D3 h7
@D4 h7

M8x1,25Px12

14
M10
116

M6x1P

M8x1,25P

17,7
15
41
1
12
130,5
76
2475
1475
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
30
30
12

M8x1,25Px15

80
100
170
200

16,5
M12
156

M8x1,25P
M10x1,5P

9,7
15
48
15
15
184,5
97,5
330
196,5
190
215
64,8
84,8
61,6
80,9
22,5
22,5
16

Nota (2)

D11 (2x)

D10

5
APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

&

Y

@D12] (2x)

@05

L15
L16

L10

125
160
240
216

M10x1,5Px20

20,5
M16
156
M10x1,5P
M12x1,75P
11,7
16
60
10
17
199,9
97,5
3574
196,5
260
280
86,2
111,2
90,5
113
22,5
22,5
16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

34 LMY TECNOPOWER

50 80 100 100

140 160
186 208
285 320
327 368
M16x2Px25 M24x3Px37
25 29
M20 M24
195 240
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
13,5 16,5
22 25
250,3 2289
105,5 141
4258 509,8
229 260
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
135,5 148,9
24 26
24 26
12 12
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MGOHCK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=4~11)

L8
L7 ) L6 L2
L4 L3
— ] —
f‘--~\~\ﬁ
i
N S S Ath a2
! S
3
|
Nota (1)
Medida ‘ MGOHCK115 ‘ MGOHCK140 ‘ MGOHCK170
D1 36 46 68
D4 h7 115 140 170
D5 135 167 200
D8 12 14 16,5
D8 Tornillo de sujecién* M8 M10 M12
D9 92 116 156
D10 x Paso M5x0,8P M6x1P M8x1,25P
D11 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P
D12 5,7 11 9,7
L2 32,5 46,5 54,5
L3 3,5 6,5 75
L4 10,5 12 15
L6 128 130,5 1845
L7 61,5 76 97,5
L8 222 253 336,5
L9 113,5 147,5 196,5
L10 h8 130 160 190
L1l 145 180 215
L13 43,7 54,1 64,8
L14 57,2 70,8 84,8
L15 41,6 51,4 61,6
L16 54,6 67,6 80,9

D10

5
APEX DYNAMICS, INC.

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

Oy

|

R

L13
L14

o}

L1

.
g

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

*

Aplique la arandela especial suministrada.
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op12 (2x) L L5
e | i
:
LlOi
‘
;
‘
‘
‘
‘
:
MGOHCK240 ‘ MGOHCK285
108 120
240 285
276 327
205 2%
M16 M20
156 195
M10x1,5P M12x1,75P
M12x1,75P M16x2P
11,7 157
70 805
11 115
17 2
19,9 2503
97,5 1055
3674 4363
196,5 229
260 315
280 335
86,2 100,4
1112 13,4
90,5 1073
113 1355

MGOHCK320

132
320
368
29
M24
240
M16x2P
M16x2P
15,7
90,4
11,5
25
228,9
141
520,3
260
350
390
119,2
154
1158
1489
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