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MGO/MGOK. CARACTERISTICAS Y CODIGO DE PEDIDO

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS SERIES MGO/MGOK

e Carga axial y radial mejorada

e Orificios ampliados en la brida para facilitar la instalacién y ajuste

e Alto par

e Alta rigidez torsional

e Alta precision

e Mantenimiento a largo plazo de reducido juego angular

e Larga vida dtil

¢ Alta eficiencia / Momento de inercia optimizado

e Sentido de giro de entrada-salida idéntico con la serie k hipoide
en angulo recto

CODIGO DE PEDIDO

MGO115 — 005 / MOTOR
MGOK115 — 012 = A / MOTOR
MGOKB115

TIPO DE MOTOR: FABRICANTE Y MODELO

DIRECCION DE LA APLICACION ® (solo para la serie MGOK):

A: 6 en punto
B: 9 en punto
C: 12 en punto
D: 3 en punto

RELACIGN DE REDUCCION :

MGO (1 etapa): 4/5/7/10
(2 etapas): 16/20/21/25/28/31/35/40/46/50/61/70/91/100

MGOK (2 etapas): 12/15/16/20/25/28/35/40/49/50/70/100

MGOKA (3 etapas): 100/125/140/175/200/250/350/500/700/1.000

MGOKB (3 etapas): 64/84/100/125/140/175/200/250/280/350/400/500/700/1.000
MGOK (4 etapas):  1.225/1.400/1.750/2.000/2.800 / 3.500/5.000 / 7.000 / 10.000

MGOKC: 4/5/7/8/10/21/31/46/61/91

TIPO REDUCTOR: SERIE Y TAMANO NOTAS

MGo: 115/140/170/240/285/320 (1) Relacion de reduccion (i=Nentrada/N salida). Consulte en las
MGOK: 115/ 140/ 170/ 240/ 285/ 320 especificaciones las relaciones previstas en cada serie.
(2) Consulte "MGOK. Direccién de aplicacion” en la pagina 7.

*  Cubierta anticorrosién opcional

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 3



MGO. ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida T,y
por nyy

Par de parada de emergencia Tyyor

Par de aceleracién maxima Tg

Par sin carga®

Juego angular @
Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy

Velocidad maxima de entrada n;g

Carga axial méxima F,,“
Par de vuelco maximo My,
Temperatura de trabajo
Grado de proteccion
Lubricacién

Posicién de montaje

Rumorosidad®®

Rendimiento n

Nm

Nm
Nm

Nm

arcmin

Nm/arcmin

rpm

rpm

Nm

dB

%

G
A *
* *

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Etapas Relacion” MG0115 MGO0140 MGO0170 MG0240 MG0285 MG0320
4 205 380 765 1.415 2.190 4.035
| 5 185 325 660 1.225 1.905 3.505
7 135 260 515 980 1.530 2.530
10 55 160 315 700 1.070 1.810
16 195 385 805 1.485 2.295 4.215
20 190 370 795 1.495 1.990 3.660
21 195 345 700 1.295 2.005 3.685
25 195 345 700 1.295 2.005 3.685
28 180 345 755 1.510 2.335 4.290
31 135 280 560 1.050 1.620 2.590
35 195 350 705 1.310 2.030 3.725
? 40 96 220 615 1.260 2.360 4.280
46 55 160 335 660 1.005 1.700
50 120 275 715 1.325 2.050 3.765
61 135 285 585 1.095 1.670 2.675
70 135 285 585 1.095 1.670 2.675
91 55 160 345 660 1.005 1.700
100 55 160 345 660 1.005 1.700
1,2 4~100 3 veces el par nominal de salida Tyy
1,2 4~100 1,5 veces el par nominal de salida T,y
1 4~10 0,7 1,4 3,5 7 11 14
2 16~100 0,3 0,6 13 2,2 3,5 45
1 4~10 <3 <3 <3 <3 <3 <3
2 16~100 <4 <4 <4 <4 <4 <4
1,2 4~100 22 60 115 395 650 1.050
1 4~10 3.600 3.600 3.000 2.700 2.400 2.100
2 16~100 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400 3.100
1 4~100 6.000 6.000 5.000 4.500 4.000 3.500
2 16~100 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000 4.500
1,2 4~100 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
1,2 4~100 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
1,2 4~100 -10°C~+90°C
1,2 4~100 IP67
1,2 4~100 Grasa sintética
1,2 4~100 Cualquier direccién
1 4~10 <59 <64 <65 | <66 | <66 <66
2 16~100 <59 <60 <63 | <66 | <66 <66
1 4~10 >97%
2 16~100 >94%

1) Relacién reduccion (i=Neniraga/ Nsaiida)
2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,,

3) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 10 (1 etapa) o con relacion 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad
Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una relacién menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores.
4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

4 LY TECNOPOWER
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MGO- ESPECIFICACIONES {:'} APEX DYNAMICS, INC.

INERCIA MGO
; Modelo N° MGO0115 MG0140 MG0170 MG0240 MG0285 MG0320

gnEtlreada (C3) letapa | 2etapas | 1etapa | 2etapas @ 1letapa | 2etapas | 1etapa | 2etapas | 1etapa | 2etapas | 1etapa | 2etapas
11 - 0,17 - - - - - - - - - -
14 0,53 0,21 - 0,53 - - - - - - - -
19 0,68 0,63 1,83 0,68 - 1,83 - - - - - -
24 4,52 - 5,04 4,52 5,63 5,04 - 5,63 - - - -
28 - - 6,33 - 7,18 6,33 - 7,18 - - - -
32 kgxcm? - - 8,73 - 10,1 8,73 12,63 10,1 - 12,63 - -
35 = = 14,04 = 15,54 14,04 17,75 15,54 17,35 17,75 28,18 20,8
38 - - 19,05 - 21,32 19,05 23,26 21,32 23,61 23,26 28,18 27,05
42 - - - - 23,2 - 25,4 23,2 25,5 254 30,52 28,95
48 - - - - 56,07 - 61,02 56,07 61,22 61,02 66,85 64,66
55 - - - - - - 88,51 - 88,86 - 94,91 -
60 - - - - - - - - - - 117,73 -

EJE CON BRIDA MGO

. +F2a -F2a
L10 [_\ N —
9 % %— v
For
© [se)
T 1T ol 8
S
Faa X Y + For X (X+Z2)
- MZK =
1000
ENTE A=
L1 Mak: (Nm)
— FZa, FZr: (N)
z2 X X,Y, Z2: (mm)
Tamaiio L1 L2 D3 hé D6 L9 L10 Codigo
22 M8 12 19 FLS-AH090-S22
MGO115 | 30
32 MI2 10 28 FLS-AH090-S32
32 MI2 10 28 FLS-AHII0-S32
MG0140 51 38
40 MI6 12 36 FLS-AHII0-S40
40 MI6 12 36 FLS-AH140-S40
MG0170 54 38
55 M20 15 42 FLS-AH140-S55
55 M20 15 42 FLS-AH200-S55
MGO0240 73 52
75 M20 15 42 FLS-AH200-S75
MG0320 150 123 90 M24 18 50 FLS-AH255-S90
Las dimensiones estan relacionadas con la brida del reductor.
M2K
MGO / MGOK 115 140 170 240 285 320
72 (mm) ‘ 81 ‘ 123,7 ‘ 104,6 ‘ 1457 ‘ 183,4 ‘ 196,1

Nota: Aplicado al centro de la brida de salida (100 rpm)

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 5



MGO. DIMENSIONES

L4 12
L3

@D13h7

S TR T

D1 H7
D2
D3 h7
D4 h7
D5

__
Q; SIS~
Ir|lc| =
—| | <t
alaoa
EEE
|
Nota (1) o lu

MGO115

D6 x Paso x Profundidad

D8

D8 Tornillo de sujecién*

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

D13 h7

L1

L2

L3

L4

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

L

MGO140

MGO170

D10

D6 (Zx)

X

x
fo gt

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

@D8 (8x)

D11 (2x)

2
~A

P

Wz
jﬁggg
‘o

\

L13
L14

(%

L11

@D12 (2x)

@D5

)

31,5 40
50 63
63 85
115 140
135 167
M6x1Px10 M6x1Px11
12 14
M8 M10
M5x0,8P M6x1P
M6x1P M8x1,25P
5,7 17
115 143
15 15
30 41
7 7
10,5 12
130 160
145 180
43,7 54,1
57,2 70,8
41,6 51,4
54,6 67,6
45 22,5
45 22,5
8 12

80
100
170
200

M8x1,25Px15

16,5
M12

M8x1,25P
M10x1,5P

9,7
172
15
48
75
15
190
215
64,8
84,8
61,6
80,9
30
30
12

125
160
240
276

M10x1,5Px20

20,5
M16

M10x1,5P
M12x1,75P

11,7
242
16
60
10
17
260
280
86,2
122,2
90,5
113
30
30
12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina.

* Aplique la arandela especial suministrada.

s LY TECNOPOWER

140
186
285
327

M16x2Px25

25
M20

M12x1,75P
M16x2P

15,7
285
16
70
13,5
22
315
335
100,4
132,4
107,3
135,5
24
24

Propiedades de tornillos Clase 12.9

50 80 100 100

160
208
320
368
M20x2,5Px31
29
M24
M16x2P
M16x2P
15,7
16
79,9
16,5
25
350
390
119,2
154
115,8
1489
24
24

www.tecnopower.es



MGOK. DIRECCION DE APLICACION

¥4 APEX DYNAMICS, INC.

CODIGO DE PEDIDO : MGOKB115 - 064 - A/ MOTOR

C

12 en punto

Agujero roscado para perno
de anillo colgante

B 3 en punto

9 en punto

A
6 en punto

www.tecnopower.es Oo TECNOPOWER 7



MGOK. ESTRUCTURA

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

) (1

MGOK - 2 etapas MGOKA - 3 etapas

(1) (1v)

MGOKB - 3 etapas MGOK - 4 etapas

i —_— 1

- -

t t

8 OQ TECNOPOWER www.tecnopower.es



MGOK (2 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida Ty
por nyy

Par de parada de emergencia Toyor
Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga®

Juego angular @

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada nyg
Carga axial méxima F,,
Par de vuelco maximo My, )
Temperatura de trabajo
Grado de proteccion
Lubricacién

Posicién de montaje
Rumorosidad®®

Rendimiento n

Nm

Nm

Nm

Nm

arcmin
Nm/arcmin
rpm

rpm

N

Nm

°C

dB
%

Etapas

L R R T R e R O C I )

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Relacion® | MGOK115 MGOK140 MGOK170 MGOK240 MGOK285 MGOK320
12 195 365 805 1.495 1.680 3.280
15 - - - - 2.005 3.675
16 185 350 775 1.510 1.680 3.280
20 180 335 750 1.520 1.780 3.710
25 195 350 710 1.320 1775 3.735
28 170 320 720 1.465 1.560 3.000
35 190 355 715 1.330 1.950 3.750
40 160 305 680 1.405 1.440 2.400
49 135 290 585 1.105 1.680 2.685
50 185 345 725 1.345 1.800 3.000
70 135 295 600 1.130 1.710 2.730
100 57 160 350 605 915 1.590

12~100 2 veces el par nominal de salida Tyy

12~100 1,5 veces el par nominal de salida T,y

12~10 13 2 31 6 13 16
12~10 <4 <4 <4 <4 <4 <4
12~100 27 56 112 389 642 1.275
12~10 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100 2.000
12~100 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000 3.000
12~100 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
12~100 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
12~100 -10°C~+90°C

12~100 IP67

12~100 Grasa sintética

12~100 Cualquier direccion

12~10 <66 <68 <68 <70 <70 <72
12~10 >94%

1) Relacién reduccién (i=Nepyaga/Nsaiiga) | 2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,
3) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por

tamafo de modelo mayor. Con una relacién menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores.
4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOK (2 etapas)

MGOK115 MGOK140 MGOK170 MGOK240 MGOK285 MGOK320
@ Eje entrada (C3)
8 - - - - - -
11 0,18 - - - - -
14 0,5 0,52 - - - -
19 0,65 1,69 1,71 - - -
24 - 4,89 5,05 6,92 - -
28 kg-cm? - - 6,55 6,98 - -
32 - - 9,47 10,18 10,18 -
35 - - 14,91 15,21 15,21 15,68
38 - - 20,69 20,7 20,7 21,69
42 - - 22,83 22,83 23,59
48 - - 58,45 58,45 59,3
www.tecnopower.es %TECNOPOWER



MGOK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=12~100)

@09

L9

Nota (1)

s

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

315
50
63
115
135

M6x1Px10

12
M8
94

M5x0,8P
M6x1P

5,7
15
30

10,5
13
118
53
201
1145
130
145
43,7
57,2
41,6
54,6
45
45
8

L8
L7 L6 L2
413
.—\'_/—

@D1 H7

@D3 h7
@D4 h7

5
APEX DYNAMICS, INC.

D10 D6 (Zx)
D11 (2x) @D8 (8x) Propiedades
j de tornillos Clase 12.9

- N\®
! N
Nota (2)_| &,/»‘43 5
H s
02| B B N

@D12 (2x)
@D5

%
3
O

50 80

40 100 100
63 80 125 140 160
85 100 160 186 208
140 170 240 285 320
167 200 276 327 368
M6x1Px11 M8x1,25Px15 M10x1,5Px20 M16x2Px25 M20x2,5Px31
14 16,5 20,5 25 29
M10 M12 M16 M20 M24
116 163 210 210 255
M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
17,7 9,7 11,7 15,7 15,7
15 15 16 16 16
41 48 60 70 79,9
1 75 10 13,5 16,5
12 15 17 22 25
17 25 31 31 36
120 156,5 189,9 2428 272,9
68,3 89 115 115 131
229,3 293,5 364,9 42738 4838
129 173,5 228 228 265,5
160 190 260 315 350
180 215 280 335 390
54,1 64,8 86,2 100,4 119,2
70,8 84.8 11,2 132,4 154
51,4 61,6 90,5 107,3 115,8
67,6 80,9 113 1355 1489
22,5 30 30 24 24
22,5 30 30 24 24
12 12 12 12 12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

10 LY TECNOPOWER
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MGOKA (3 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

5
APEX DYNAMICS, INC.

Modelo N° Etapas Relacion MGOKA320
100 3.875
125 3.900
140 3.910
175 3.930
Par nominal de salida Ty Nm 3 200 3.945
porny 250 3.970
350 4.000
500 4.035
700 3.090
1.000 1.770
Par de parada de emergencia Tyyqr Nm 3 100~1.000 2 veces el par nominal de salida T,y
Par de aceleracion maxima Tyg Nm 3 100~1.000 1,5 veces el par nominal de salida Tyy
Par sin carga® Nm 3 100~1.000 6
Juego angular @ arcmin 3 100~1.000 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 3 100~1.000 1.275
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 3 100~1.000 2.100
Velocidad maxima de entrada nyg rpm 3 100~1.000 4.000
Carga axial méxima F,, N 3 100~1.000 46.000
Par de vuelco maximo My, Nm 3 100~1.000 22.000
Temperatura de trabajo °C 3 100~1.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 3 100~1.000 IP67
Lubricacion 3 100~1.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 3 100~1.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 3 100~1.000 <72
Rendimiento n % 3 100~1.000 >92%

1) Relacién reduccién (i=Neniraga’ Nsaiida)
2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,

3) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 1.000 (3 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por
tamafio de modelo mayor. Con una relacion menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores.

4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacion continua.

INERCIA MGOKA (3 etapas)

Modelo N°

. MGOKA320
@ Eje entrada (C3)

2
35 | | 15,21
38 | kgem? | 207
7 | | 22,83
48 | | 58,45
www.tecnopower.es
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MGOKA (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=100~1.000)

L8
L7 L6 L2
LAl 13 |
- —
o “ ===
[} — | <
S} al8l8
2
o
Nota (1)

S

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

100
160
208
320
368

29
M24
210

M16x2P
M16x2P

15,7
16
79,9
16,5
25
31
3234
115
518,3
228
350
390
119,2
154
1158
148,9
24
24
12

M20x2,5Px31

Nota (2)

D11 (2x)

¥k
A *
*

D6 (Zx)

¥4 APEX DYNAMICS, INC.

(D8 (8x) Propiedades

[[de tornillos Clase 12.9

o02 |

S

L11

L13
L14

@D12 (2x)

L15 \

L16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

12 {3 TECNOPOWER
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MGOKB (3 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida Ty
por nyy

Par de parada de emergencia Tyyor
Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga®

Juego angular @

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada n;g
Carga axial maxima F,,“

Par de vuelco maximo My,
Temperatura de trabajo

Grado de proteccion

Lubricacién

Posicién de montaje
Rumorosidad®®

Rendimiento n

Nm

Nm

Nm

Nm

arcmin
Nm/arcmin
rpm

rpm

N

Nm

°C

dB
%

Etapas

W W W W W W W W W W W W W W W

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Relacion® | MGOKB115 | MGOKB140 | MGOKB170 | MGOKB240 | MGOKB285 | MGOKB320
64 165 310 690 1.425 1.680 3.280
84 165 300 670 1.380 1.680 3.280
100 165 290 655 1.355 2.085 3.830
125 190 330 730 1.355 2.095 3.850
140 170 285 630 1.310 2.100 3.860
175 190 325 705 1.370 2.115 3.885
200 175 290 605 1.265 2.100 3.900
250 195 335 680 1.380 2.135 3.920
280 180 300 610 1.230 1.560 3.000
350 200 345 705 1.395 1.950 3.750
400 160 330 670 1.330 1.440 2.400
500 200 380 760 1.405 1.800 3.000
700 135 325 670 1.240 1.875 3.005
1.000 55 160 380 660 1.065 1.725

64~1.000 2 veces el par nominal de salida Tyy

64~1.000 1,5 veces el par nominal de salida T,y

64~1.000 0,2 0,2 0,3 0,4 | 1,2

64~1.000 <4 <4 <4 <4 <4 <4

64~1.000 27 56 112 389 642 1.275

64~1.000 5.500 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400

64~1.000 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000

64~1.000 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000

64~1.000 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000

64~1.000 -10°C~+90°C

64~1.000 IP67

64~1.000 Grasa sintética

64~1.000 Cualquier direccion

64~1.000 <66 <68 <68 <70 <70 <72

64~1.000 >92%

1) Relacion reduccion (i=Ngniraga/Nsaiga) | 2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 3) Valores medidos con el reductor
trabajando con relacién 1.000 (3 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una
relacion menor y/o rpm maés altas, los valores podrian ser mayores. | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOKB (3 etapas)

MGOKB115 MGOKB140 MGOKB170 MGOKB240 MGOKB285 MGOKB320
8 0,17 - - - - -
11 0,17 0,52 - - - -
14 0,21 0,53 1,83 - - -
19 - 0,68 1,83 56 - -
24 - - 5,04 5,63 5,63 -
28 kg-cm? - - - 718 718 -
32 - - - 10,1 10,1 12,63
35 - - - 15,54 15,54 17,75
38 - - - 21,32 21,32 23,26
42 - - - - 23,2 25,4
48 - - - - 56,07 61,02
www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 13



MGOKB (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=64~1.000)

L8
L7 L6 L2
L4] L3
,—\'_/_
;\
>
= | S N I A A LN I
S !
3
i
i
- |
— i
L |
N L
Nota (1)

@D1 H7

@D3 h7
@D4 h7

s s

DL H7 315
D2 50
D3 h7 63
D4 h7 115
D5 135
D6 x Paso x Profundidad M6x1Px10
D8 12
D8 Tornillo de sujecion*® M8
D9 9
D10 x Paso M5x0,8P
D11 x Paso M6x1P
D12 5,7
L1 15
L2 30
L3 7
L4 10,5
L5 13
L6 118
L7 53
L8 201
L9 114,5
L10 h8 130
L11 145
L13 43,7
L14 57,2
L15 41,6
L16 54,6
Xen® 45
Yen® 45
VA 8

5
APEX DYNAMICS, INC.

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

D10 D6 (Zx)
D11 (2%) N
R
Ad o0
&
Nota (2)| Q,,-—'EP\ >
o L — 1=
% .g“\é,—-’&/ g <
o
a Ny ‘ gh
\‘ ¢¢ S Q
@D12 (2x) || / L5
o5 L15
L16

KB140 MGOKB170 MGOKB240 MGOKB285 MGOKB320
40 50 80 100 100

63
85
140
167

M6x1Px11

14
M10
116

M6x1P
M8x1,25P

17,7
15
41
1
12
17
120
68,3
229,3
129
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
22,5
22,5
12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

14 LY TECNOPOWER

80 125
100 160
170 240
200 276
M8x1,25Px15 M10x1,5Px20
16.5 20.5
M12 M16
163 210
M8x1,25P M10x1,5P
M10x1,5P M12x1,75P

97 11,7
15 16

48 60
75 10

15 17

25 31
156,5 189,9
89 115
293,5 364,9
173,5 228
190 260
215 280
64,8 86,2
84.8 11,2
61,6 90,5
80,9 113
30 30

30 30

12 12

140 160
186 208
285 320
327 368
M16x2Px25 M20x2,5P%31
25 29
M20 M24
210 255
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
13,5 16,5
22 25
31 36
242,8 272,9
115 131
4278 483,8
228 265,5
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
1355 1489
24 24
24 24
12 12
www.tecnopower.es



MGOK (4 etapaS)- ESPECIFICACIONES APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion MGOK320
1.225 4.070
1.400 4.085
1.750 4.100
2.000 4.120
Par nominal de sal:)doar :j: Nm A 2800 3185
3.500 4.180
5.000 4.285
7.000 3.445
10.000 2.240
Par de parada de emergencia Tyyor Nm 4 1.225~10.000 2 veces el par nominal de salida T,y
Par de aceleracion maxima Tyg Nm 14 1.225~10.000 1,5 veces el par nominal de salida Tyy
Par sin carga® Nm 4 1.225~10.000 0,4
Juego angular @ arcmin 4 1.225~10.000 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 4 1.225~10.000 1.275
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 4 1.225~10.000 3.700
Velocidad maxima de entrada nyg rpm 4 1.225~10.000 5.500
Carga axial méxima F,, N 4 1.225~10.000 46.000
Par de vuelco maximo My, Nm 4 1.225~10.000 22.000
Temperatura de trabajo °C 4 1.225~10.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 4 1.225~10.000 IP67
Lubricacion 4 1.225~10.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 4 1.225~10.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 4 1.225~10.000 <72
Rendimiento n % 4 1.225~10.000 >90%

1) Relacién reduccién (i=Ngniraga’ Nsaiida)

2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,

3) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 10.000 (4 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por
tamafio de modelo mayor. Con una relacion menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores.

4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOK (4 etapas)

Modelo N°
@Eje entrada (C3) MGOK320
2 5,63
28 | | 718
3 | keg-cm” | 10,1
3 | | 15,5
3 | | 21,32

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 15



MGOK (4 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=1.225~10.000)

L8

L7

L6

L2

L4

L3—

@D9
1

L9

\ Nota (1)

©

@D1 H7

@D3 h7

@na hy

s o

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

100
160
208
320
368

29
M24
210

M16x2P
M16x2P
15,7

16
79,9
16,5

25

31

3234

115

518,3
228
350
390
119,2
152
1158
148,9

24

24

12

M20x2,5Px31

Nota (2)

o02 |

D11 (2x)

D10

¥k
A *
*

¥4 APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

L11

L13
L14

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

16 {3 TECNOPOWER
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MGOKC. ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Modelo N° Etapas Relacion™® | MGOKC115 | MGOKC140 | MGOKC170 | MGOKC240 A MGOKC285 | MGOKC320
4 205 380 775 1.440 2.240 4.160
5 185 330 670 1.250 1.930 3.610
2 7 135 260 525 1.000 1.565 2.535
8 205 395 800 1.320 2.300 4.260
Par nominal de salida TZN N 10 190 340 690 1.290 2.000 3.700
m
por nyy 21 195 345 700 1.310 2.045 3.750
31 135 215 565 1.070 1.665 2.660
3 46 57 160 340 660 1.000 1.710
61 135 285 590 1.115 1.720 2.750
91 57 160 350 660 985 1.600
Par de parada de emergencia Tyyqr Nm 2,3 4~91 2 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién méxima Tg Nm 2,3 4~91 1,5 veces el par nominal de salida T,y
2 4~10 2,5 58 12 25 48 95
Par sin carga® Nm
3 21~91 1,5 2,5 4 9 18,5 35
2 4~10 <4 <4 <4 <4 <4 <4
Juego angular @ arcmin
3 21~91 <4 <4 <4 <4 <4 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 2,3 4~91 27 56 112 389 642 1.275
2 4~10 3.600 3.000 2.300 1.800 1.500 1.100
Velocidad nominal de entrada ny rpm
3 21~91 4.600 4.000 3.000 2.300 1.800 1.500
2 4~10 6.000 5.500 4,500 3.500 3.000 2.200
Velocidad maxima de entrada nyg rpm
3 21~91 7.000 6.500 5.500 4.500 3.500 3.000
Carga axial méxima F,, N 2,3 4~91 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
Par de vuelco méximo My, Nm 2,3 4~91 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
Temperatura de trabajo °C 2,3 4~91 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 2,3 4~91 P67
Lubricacion 2,3 4~91 Grasa sintética
Posicion de montaje 2,3 4~91 Cualquier direccién
_ 2 4-10 <68 <68 <00 | <0 | <m <74
Rumorosidad®® dB (A)
3 21~91 <68 <68 <00 <0 <72 <74
2 4~10 >95%
Rendimiento 1 %
3 21~91 >93%

1) Relacion reduccion (i=Nenyaga/Neaiiga) | 2) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 3) Valores medidos con el reductor tra-
bajando con relacién 10 (2 etapas) o con relacion 91 (3 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de

modelo mayor. Con una relacién menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores. | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

No recomendado para operacién continua.

INERCIA MGOKC (Relacion i=4~10 / 21~91)

Modelo N° MGOKC115 MGOKC140 MGOKC170 MGOKC240 MGOKC285 MGOKC320
2et. 3et. 2et. 3et. 2et. 3et. 2et. 3 et. 2et. 3et. 2et. 3et.
8
11 0,52 0,17 - - - - - - - - - -
14 0,52 0,21 - 0,52 - - - - - - - -
19 1,69 0,62 171 1,69 - 171 - - - - - -
24 4,89 - 5,05 489 6,92 5,05 - 6,92 - - - -
28 - - 6,55 - 6,98 6,55 - 6,98 - - - -
32 kg-cm? - - 9,47 - 10,18 9,47 10,18 10,18 - 10,18 - -
35 - - 14,91 - 15,21 14,91 15,21 15,21 15,68 15,21 23,46 15,68
38 - - 20,69 - 20,7 20,69 20,7 20,7 21,69 20,7 23,46 21,69
42 - - - - 22,83 - 22,83 22,83 23,59 22,83 25,28 23,59
48 - - - 58,45 - 58,45 58,45 59,3 58,45 61,61 59,3
55 - - - - - - - - 86,95 - 89,67 -
60 - - - - - - - - - - 112,49 -
www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 17



MGOKC. DIMENSIONES (Relacion i=4~10/21~91)

L8
L7 L6 L2
l4— L3
R
T
I
2 (=
ST TEl8 g
! T
\_ >
% |
L |
—t1
I ]
i
i Nota (1)
i

D1 H7 31,5

D2 50

D3 h7 63

D4 h7 115

D5 135

D6 x Paso x Profundidad M6x1Px10

D8 12

D8 Tornillo de sujecion* M8

D9 94 64
D10 x Paso M5x0,8P
D11 x Paso M6x1P

D12 5,7

L1 15

L2 30

L3 7

L4 10,5

L6 128 149
L7 61,5 46,5
L8 2195 225,5
L9 113,5 81,5
L10 h8 130

L11 145

L13 4377

L14 57,2

L15 41,6

L16 54,6
Xen® 45

Yen® 45

VA 8

MGOKC140

167

M6x1Px11

14
M10
116

M6x1P

92

M8x1,25P

177
15
41
7
12
130,5
76
2475
1475
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
22,5
22,5
12

148
61,5
250,5
1135

MGOKC170

200

M8x1,25Px15

156

16,5
M12

116

M8x1,25P
M10x1,5P

184,5
97,5
330

196,5

9,7
15
48
75
15

190
215
64,8
84,8
61,6
80,9
30
30
12

183,5
76
307,5
1475

Nota (2)

D11 (2x)

D10

5
APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

(D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

Y

L11

L13
L14

@D12/(2x)

@D5

L10

276

M10x1,5Px20

156

20,5
M16
156

M10x1,5P

M

199,9
97,5
3574
196,5

12x1,75P
11,7
16
60
10
17
259,4
97,5
416,9
196,5
260
280
86,2
11,1
90,5
113
30
30
12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGO. dimensiones" en la pagina 6 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

15 {3 TECNOPOWER

MGOKC320
100 100
140 160
186 208
285 320
321 368
M16x2Px25 M20x2,5Px31
25 29
M20 m24
195 156 240 195
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
135 16,5
22 25
250,3 315,8 2889 330,9
105,5 97,5 1M 105,5
425,8 483,3 509,8 516,3
229 196,5 260 229
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
1355 1489
24 24
24 24
12 12
www.tecnopower.es



MGOH/MGOHK. CARACTERISTICAS Y CODIGO DE PEDIDO

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS SERIES MGOH/MGOHK/MGOHC/MGOHCK

e Carga axial y radial mejorada
e Orificios ampliados en la brida para facilitar la instalacion y ajuste
e Muy alto par
¢ Alta rigidez torsional
e Alta precision
e Mantenimiento a largo plazo de reducido juego angular
e Larga vida dtil
¢ Alta eficiencia / Momento de inercia optimizado
e Sentido de giro de entrada-salida idéntico
con la serie k hipoide en angulo recto
e Brida estandar o Acoplamiento Curvic

cODIGO DE PEDIDO

MGOH115 — 004 / MOTOR
MGOHK115 — 016 — A / MOTOR
MGOHCK115

TIPO DE MOTOR: FABRICANTE Y MODELO

DIRECCION DE LA APLICACION ? (solo para la serie MGOHK / MGOHCK):

A: 6 en punto
B: 9 en punto
C: 12 en punto
D: 3 en punto

RELACION DE REDUCCION :

MGOH/MGOHC (1 etapas): 4/5,5

MGOH/MGOHC (2 etapas): 16/20/22/27,5/28/38,5/40/55

MGOH/MGOHC (3 etapas): 64/88/100/110/140/154/160/200/220/280 /400

MGOHK/MGOHCK (2 etapas): 4/55/8/11

MGOHK/MGOHCK (2 etapas): 16/20/22/27,5/28/38,5/40/55

MGOHK/MGOHCK (3 etapas): 64/88/100/110/137,5/140/154/160/200/220/280/ 385

MGOHK/MGOHCK (4 etapas): 400/440/500/550/700/770/1.000/1.078/1.400/1.540/1.600
2.000/2.695/2.800/3.850 /4.000 / 5.500

TIPO REDUCTOR: SERIE Y TAMARO

MGOH: 115/140/170/240/285/320 NOTAS
MGOHC: 115/140/170/240/285/320
MGOHK: 115/140/170/240/285/320
MGOHCK: 115/ 140/170/240/285/320

(1) Relacién de reduccién (i=Nentrada/N salida). Consulte en las
especificaciones las relaciones previstas en cada serie.

(2) Consulte "MGOK. Direccion de aplicacion” en la pagina 7.

*  Cubierta anticorrosién opcional

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 19



*

MGOH / MGOHC- ESPECIFICACIONES ii:} APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

MGOH 115 | MGOH 140 | MGOH170 | MGOH240 | MGOH 285 | MGOH 320

LJEOLE Etapas | Relacion™ | yeouc115 | MGOHC 140 | MGOHC 170 | MGOHC 240 | MGOHC 285 | MGOHC 320
1 4 205 505 790 1.885 2.920 5.380
55 230 435 735 1.635 2.535 4.580
16 255 485 890 1.980 3.055 5.615
20 245 470 860 1.995 3.080 5.660
22 240 460 770 1.710 2.640 4.755
21,5 240 460 775 1.720 2.660 4785
2 28 235 445 820 2.015 3.110 5.720
38,5 245 465 785 1.740 2.690 4.830
40 96 225 650 1.610 3.145 5.780
] ) 55 130 315 795 1.740 2.715 4.875
Par nominal de Sa';‘ﬁ ;i: Nm 64 210 400 745 1.850 3.040 5.840
88 250 470 800 1.780 2.720 4.920
100 215 380 705 1.760 2.900 5.780
110 250 475 810 1.790 2.760 4.945
140 220 365 680 1.700 2.810 5.595
3 154 250 480 815 1.805 2.785 4.980
160 210 370 670 1.680 2.775 5.530
200 225 375 655 1.645 2.715 5.420
220 255 480 825 1.820 2.810 5.020
280 230 385 655 1.595 2.640 5.265
400 100 235 675 1.590 2.645 5.375
Par de parada de emergencia Tyyor Nm 1,23 4~400 3 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracion maxima Tpg Nm 1,23 4~400 1,5 veces el par nominal de salida T,y
1 4~55 1,5 2,5 71 14 22 28
Par sin carga® Nm 2 16~55 0,6 11 3,7 8 12 18
3 64~400 0,35 0,7 1,6 4 4.5 6,5
Juego angular © arcmin ! 4-5,5 <3
2,3 16~400 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 1,2,3 4~400 42 95 205 650 1.200 1.800
1 4~55 3.600 3.600 3.000 2.700 2.400 2.100
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 2 16~55 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400 3.100
3 64~400 5.000 5.000 4.600 4.000 3.700 3.400
1 4~55 6.000 6.000 5.000 4.500 4.000 3.500
Velocidad maxima de entrada n;g rpm 2 16~55 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000 4.500
3 64~400 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000
Carga axial méxima F,,"" N 1,2,3 4~400 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
Par de vuelco méximo My, Nm 1,2,3 4~400 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
Temperatura de trabajo °C 1,2,3 4~400 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 1,23 4~400 IP67
Lubricacion 1,2,3 4~400 Grasa sintética
Posicién de montaje 1,2,3 4~400 Cualquier direccion
1 4~55 <59 <64 <66 <66 <68 <68
Rumorosidad® dB 2 16~55 <60 <62 <64 <66 <67 <67
3 64~400 <60 <62 <64 <66 <66 <67
1 4~55 >97%
Rendimiento 1 % 2 16~55 >94%
3 64~400 >92%

1) Relacion reduccion (i=Ngpada/Nsaiiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 5,5 (2 etapas) o con relacién 220 (3 etapas) a 3.000
rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una relacion menor y/o rpm més altas, los valores po-
drian ser mayores. | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida, brida / Curvic, a 100 rpm.
Para la férmula del célculo vea la figura 1.

No recomendado para operacién continua. A
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MGOH / MGOHC. ESPECIFICACIONES

AR

PAR DE VUELCO MAXIMO M,,

Moy: (Nm)
My = < 2aX Y+ 2 x (X 22) F2,, F2; (N)
1000 X, Y, 72: (mm)
MGOH / MGOHK
MEOHC/MGOHCK 115 140 170 240 285 320
22 (mm) ‘ 81 ‘ 123,7 ‘ 104,6 ‘ 1457 ‘ 1834 ‘ 196,1

Nota: Se aplica al centro de la brida de salida a 100 rpm.

INERCIA MAXIMA MGOH / MGOHC

+F2a

* ¥k
*ghe *
*

-F2a

Far

(¥~ [ |

Fig. 1

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

ModeloN° | MGOH/MGOHC 115 MGOH/MGOHC 140 MGOH/MGOHC 170 MGOH/MGOHC 240 MGOH/MGOHC 285 MGOH/MGOHC 320
: lTet. | 2et. | 3et. | Tet. | 2et. | 3et | let. | 2et. | 3et. | let. | 2et. | 3et | Tet. | 2et. | 3et. | let. | 2et. | Jet.
11 - - 0,16 - - - - - - - - - - - - - - -
14 042 | 021 | 019 - - 0,21 - - - - - - - - - - - -
19 0,66 0,6 - 1,84 | 0,66 0,6 - - 0,66 - - - - - - - - -
24 3,94 - - 411 | 394 - 461 | 411 | 394 - - 4,11 - - - - - -
28 - - - 5,48 - - 6,14 | 548 - - - 5,48 - - 6,14 - - -
32 - - - 7,36 - - 817 | 736 - - 8,17 7,36 - - 8,17 - - -
35 hgent - - - 14,04 - - 15,54 | 14,04 - 17,75 | 15,54 | 14,04 - 17,75 | 15,54 - - 17,75
38 - - - 16,71 - - 18,19 | 16,71 - 20,17 | 18,19 | 16,71 - 20,17 | 18,19 - 23,66 = 20,17
42 - - - - - - 23,2 - - 254 | 232 - 28,88 | 254 - - 28,88 | 254
48 - - - - - - 52,42 - - 55,18 | 52,42 - 58,64 | 55,18 - 69,78 | 58,64 | 5518
55 - - - - - - - - - 88,51 - - 92,48 - - 104,22 | 92,48 -
60 - - - - - - - - - - - - - - - 127,69 - -
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MGOH- DIMENSIONES APEX DYNAMICS, INC.

L4 12 D10 D6 (Zx)
L3 D11 (2%) (D8 (8x)
| | ] Propiedades de tornillos Clase 12.9
M
””””””” == —_
B Tz 83 - d
,,,,,,,,,,,,,, ISIESIESY
2D2 e
_
Nota (1) Y gD12 (2 J T
oo | [ us |
L10
MGOH115 MGOH140 MGOH170 MGOH320

Medida MGOH115 MGOH140 MGOH170 MGOH240 MGOH285 MGOH320
D1 H7 31,5 40 50 80 100 100
D2 50 63 80 125 140 160
D3 h7 63 85 100 160 186 208
D4 h7 115 140 170 240 285 320
D5 135 167 200 276 327 368
D6 x Paso x Profundidad M6x1Px11 M8x1,25Px12 M8x1,25Px15 M10x1,5P%20 M16x2Px25 M24x3Px37
D8 12 14 16,5 20,5 25 29
D8 Tornillo de sujecion* M8 M10 M12 M16 M20 M24
D10 x Paso M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
D11 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
D12 5,7 77 9,7 11,7 15,7 15,7
D13 h7 115 143 172 242 285 -

L1 15 15 15 16 16 16
L2 30 | 48 60 70 79,9
L3 7 7 75 10 13,5 16,5
L4 10,5 12 15 17 22 25
L10 h8 130 160 190 260 315 350
L11 145 180 215 280 885 390
L13 437 54,1 64,8 86,2 100,4 119,2
L14 57,2 70,8 84,8 111,2 132,4 154
L15 41,6 51,4 61,6 90,5 107,3 1158
L16 54,6 67,6 80,9 113 1355 148,9
Xen® 30 30 22,5 22,5 24 26
Yen® 30 30 22,5 22,5 24 26

Z 12 12 16 16 12 12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

* Apligue la arandela especial suministrada.
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MGOHC. DIMENSIONES

L4 L2
L3
_ .
T TR S|E
4.
L
Nota (1) o

Medida MGOHC115 MGOHC140
D1 36 46
D4 h7 115 140
D5 135 167
D8 12 14
D8 Tornillo de sujecién* M8 M10
D10 x Paso M5x%0,8P M6x1P
D11 x Paso M6x1P M8x1,25P
D12 5,7 77
L2 32,5 46,5
L3 3,5 6,5
L4 10,5 12
L10 h8 130 160
L1 145 180
L13 43,7 54,1
L14 57,2 70,8
L15 41,6 51,4
L16 54,6 67,6

MGOHC170
68
170
200
16.5
M12
M8x1,25P
M10x1,5P
9,7
54,5
7,5
15
190
215
64,8
848
61,6
80,9

D10

* ¥k

*
*

*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

L13
L14

L11

@D12 (2x)
D5 L16
L10

MGOHC240 MGOHC285
108 120
240 285
276 327
20.5 25
M16 M20

M10x1,5P M12x1,75P

M12x1,75P M16x2P
11,7 15,7
70 80,5
11 11,5
17 22
260 315
280 335
86,2 100,4
111,2 132,4
90,5 107,3
113 135,5

MGOHC320
132
320
368

29
M24
M16x2P
M16x2P
15,7
90,4
11,5
25
350
390
119,2
154
115,8
1489

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

* Apligue la arandela especial suministrada.

www.tecnopower.es
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MGOHK. ESTRUCTURA

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

) ()]

MGOHK / MGOHCK - 2 etapas MGOHK / MGOHCK - 3 etapas

(1))

MGOHK / MGOHCK - 4 etapas

———  —

.

t

24 OQ TECNOPOWER www.tecnopower.es



MGOHK / MGOHCK. ESPECIFICACIONES BB srcx ovamcs, me.

CARACTERISTICAS TECNICAS

MGOHK 115 | MGOHK 140 | MGOHK 170 | MGOHK 240 | MGOHK 285 | MGOHK 320

Modelo N° Etapas Relacion™

MGOHCK 115 | MGOHCK 140 | MGOHCK 170 | MGOHCK 240 | MGOHCK 285 | MGOHCK 320

16 240 450 840 1.800 2.015 3.935
20 230 435 810 1.800 2.015 3.935
22 245 465 780 1.740 2.685 4.815
) 215 245 465 785 1.750 2.700 4.840
28 220 415 775 1.800 1.872 3.600
38,5 245 470 795 1.770 2.574 4.885
40 192 400 740 1.725 1.728 2.880
55 250 475 805 1.785 2.376 3.790
64 - 380 700 1.770 2.880 5.760
88 - 430 815 1.800 2.185 4.970
100 - 370 670 1.695 2.760 5.520
110 - 430 820 1.810 2.800 4.990
1375 - 430 825 1.820 2.815 5.020
3 140 - 370 650 1.640 2.680 5.360
154 - 485 825 1.825 2.820 5.035
160 - 380 655 1.620 2.650 5.300
200 - 390 665 1.585 2.600 5.200
Par nominal de salida Ty, 220 - 490 835 1.840 2.850 5.070
Nm 280 - 400 690 1.605 2.755 5.490
POF M 385 - 195 850 1.845 2.890 5130
400 - 390 675 1.565 2.605 5.300
440 - 450 835 1.840 2.840 5.060
500 - 400 715 1.635 2.725 5.490
550 - 490 845 1.860 2.870 5.110
700 - 455 825 1.850 3.040 5.905
770 - 495 850 1.870 2.895 5.150
1.000 - 525 810 2.100 3.395 5.815
1.078 - 500 860 1.890 2.920 5.180
4 1.400 - 540 845 2.220 3.430 5.815
1.540 - 500 870 1.910 2.945 5.220
1.600 - 565 845 2.225 3.435 5.760
2.000 - 565 810 2.240 3.455 5.815
2.695 - 510 880 1.935 2.980 5.275
2.800 - 540 845 2.225 3.480 5.815
3.850 - 510 980 1.610 2.995 5.365
4.000 - 225 650 1.840 3.515 5.815
5.500 - 315 895 1.980 3.110 5.515
Par de parada de emergencia Tyyqr Nm 2,3,4 16~5.500 2 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién méxima Tg Nm 2,3,4 16~5.500 1,5 veces el par nominal de salida T,y
2 16~55 1,3 2 3,1 6 13 16
Par sin carga® Nm 3 64~385 = 1,4 2,4 46 7 8,5
4 400~5.500 - 0,2 0,3 0,6 0,9 1,2
Juego angular @ arcmin 2,3,4 16~5.500 <4
2 16~55 21 56 112 389 642 1.275
Rigidez torsional Nm/arcmin 3 64~385 - 56 112 389 642 1.275
4 400~5.500 - 45 85 310 535 1.050
2 16~55 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100 2.000
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 3 64~385 - 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100
4 400~5.500 - 5.500 4.600 4.600 4.000 3.700
2 16~55 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000 3.000
Velocidad maxima de entrada n;g rpm 3 64~385 - 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000
4 400~5.500 - 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500
Carga axial méxima F,,"" N 2,3,4 16~5.500 2.900 4.070 13.700 29.000 40.000 46.000
Par de vuelco méximo My, Nm 2,3,4 16~5.500 1.300 2.180 3.600 10.500 18.400 22.000
Temperatura de trabajo °C 2,34 16~5.500 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 2,34 16~5.500 IP67
Lubricacion 2,3,4 16~5.500 Grasa sintética
Posicion de montaje 2,3,4 16~5.500 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 2,3,4 16~5.500 <68 | <68 | <68 | <70 | <0 | <72
2 16~55 >97%
Rendimiento n % 3 64~385 >92%
4 400~5.500 >90%

1) Relacion reduccion (i=Ngpyada/Nsaiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 55 (2 etapas) o con relacion 385 (3 etapas) a 3.000
rpm sin carga o, a la respectiva Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una relacion menor y/o rpm més altas, los valores po-
drian ser mayores. | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida, brida / Curvic, a 100 rpm.
Para la férmula de célculo vea la pagina 21. | No recomendado para operacién continua
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*

MGOHK / MGOHCK- ESPECIFICACIONES ii:} APEX DYNAMICS, INC.

INERCIA MAXIMA MGOHK / MGOHCK

MGOHK/MGOHCK 115 | MGOHK/MGOHCK 140 | MGOHK/MGOHCK 170 | MGOHK/MGOHCK 240 | MGOHK/MGOHCK 285 | MGOHK/MGOHCK 320

Modelo N°
@ Eje entrada (C

2 et. 2et. | 3et. | 4et. | 2et. | 3et. | d4et. | 2et. | 3et. | det. | 2et. | 3et. | det. | 2et. | 3et. | 4det.
11 - - - 0,17 - - - - - - - - - - - -
14 0,37 - 0,37 - - - 0,42 - - - - - - - - -
19 0,6 1,61 0,6 - - 1,61 0,66 - - 1,83 - - - - - -
24 - 3,9 - - 4,01 3,9 3,94 - 4,01 411 - - 4,61 - - -
28 - - - - 553 | 515 - - 5,53 - - 561 | 6,14 - - -

kg-cm?

32 - - - - 151 - - 811 151 - - 8,11 8,17 - - -
35 - - - - 14,95 - - 15,32 | 14,95 - 15,32 | 1532 15,54 - 15,32 | 15,54
38 - - - - 17,58 - - 17,72 | 17,58 - 1772 | 17,72 | 18,19 | 18,52 | 17,72 | 18,19
42 - - - - - - - 22,95 - - 22,95 - - 23,74 | 22,95 | 23,2
48 - - - - - - - 52,74 - - 52,74 - - 53,49 | 52,74 | 52,42
55 - - - - - - - - - - - - - 8734 - -
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MGOHK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion

@D9

Nota (1)

L8
L7 L6 L2
L4 13
e
N~ o~
SESES
""""""""""""" AR IREEE
._/\_
Ly

s s v

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecién*
D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

VA

31,5
50
63
115
135

M6x1Px11

12
M8

M5%0,8P
M6x1P

517
15
30
7
10,5
13
118
53
201
114,5
130
145
43,7
57,2
41,6
54,6
30
30
12

40

63

85

140
167

M8x1,25Px12
14
M10
M6x1P
M8x1,25P

77

15

0

68,3
229,3
129
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
30
30
12

16~55)

D11 (2x)

5
APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

Nota (2)

L11

L13
L14

@D12 (2x)

G

50 80 100 100

80 125
100 160
170 240
200 276
M8x1,25Px15 M10x1,5Px20
16,5 20,5
M12 M16
M8x1,25P M10x1,5P
M10x1,5P M12x1,75P

9,7 117
15 16

48 60
75 10

15 17

25 31
156,5 189,9
89 115
293,5 364,9
173,5 228
190 260
215 280
64,8 86,2
848 111,2
61,6 90,5
80,9 113
22,5 22,5
22,5 22,5
16 16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

www.tecnopower.es

140 160
186 208
285 320
327 368
M16x2Px25 M24x3Px37
25 29
M20 M24
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
13,5 16,5
22 25
31 36
242,8 272,9
115 131
42738 4838
228 265,5
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
1355 148,9
24 26
24 26
12 12
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MGOHK (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=64~385)

@D9

L9

©

e

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*®
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

z

40
63
85
140
167

M8x1,25Px12

14
M10
94

M6x1P

M8x1,25P

17,7
15
41

1145
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
30
30

12

80
100
170
200

M8x1,25Px15

16,5
M12
116

M8x1,25P
M10x1,5P

9,7
15
48
75
15
17
173
68,3
289,3
129
190
215
64,8
84,8
61,6
80,9
22,5
22,5
16

L8
L7 L6 L2
14] 13
R —
?\
™
| =R
S S N SN ISP U S I P —| o <
B § SEE
I
i
! L
i * L1
‘ Nota (1)
i
|
i

Nota (2)

125
160
240
276

M10x1,5Px20

20,5
M16
163

M10x1,5P
M12x1,75P

11,7
16
60
10
17
25

231,4
89
380,4
173,5

260

280

86,2

111,2

90,5
113

22,5

22,5
16

5
APEX DYNAMICS, INC.

D10 D6 (Zx)
D11 (2x) @D8 (8x) Propiedades
1] de tornillos Clase 12.9
R
| q N
&
"3
B & .
,,,,,,,,,, ,@ RS- I :
b
¢ =B
e
< ] 3
\ ¢¢‘r -
@D12 (2x)]] 15!
[ i L15
@D5/ L16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

28 $HITECNOPOWER

140
186
285
327
M16x2Px25
25
M20
210
M12x1,75P
M16x2P
15,7
16
70
13,5
22
31
305,8
115
490,8
228
315
335
100,4
132,4
107,3
1355
24
24

50 80 100 100

160
208
320
368
M24x3Px37
29
M24
210
M16x2P
M16x2P
15,7
16
79,9
16,5
25
31
3234
115
518,3
228
350
390
119,2
154
1158
1489
26
26
12
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MGOHK (4 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=400~5.500) BB avex ovaamics, inc.

L8
L7 L6 L2 D10 D6 (Zx)
L4 L3 (D8 (8x) Propiedades
] P11 (20 J 1T de tornillos Clase 12.9

&

Nota (2) Q"’q}\@

. N
d < -4
g I < <= ; s =
g R TN-1dgz SR B 5
IS IS
23
@D2 \q}, ’ gq
: i
i
i
i

— \¢ P 1S
LJ |
|L1| D12 (2x)]] L5
[ / ! L15 \
gps] | L6
Nota (1) L10;

|
T
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
T

50 80 100 100

D1 H7 40

D2 63 80 125 140 160
D3 h7 85 100 160 186 208
D4 h7 140 170 240 285 320
D5 167 200 276 327 368
D6 x Paso x Profundidad M8x1,25Px12 M8x1,25Px15 M10x1,5Px20 M16x2Px25 M24x3Px37
D8 14 16,5 20,5 25 29
D8 Tornillo de sujecién* M10 M12 M16 M20 M24
D9 94 116 163 210 210
D10 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
D11 x Paso M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
D12 77 9,7 11,7 15,7 15,7
L1 15 15 16 16 16
L2 4 48 60 70 79,9
L3 7 75 10 13,5 16,5
L4 12 15 17 22 25
L5 13 17 25 31 31
L6 138 173 2314 305,8 3234
L7 53 68,3 89 115 115
L8 232 289,3 380,4 490,8 518,3
L9 1145 129 173,5 228 228
L10 h8 160 190 260 315 350
L11 180 215 280 335 390
L13 54,1 64,8 86,2 100,4 119,2
L14 70,8 84,8 11,2 1324 154
L15 51,4 61,6 90,5 107,3 1158
L16 67,6 80,9 113 1355 1489
Xen® 30 22,5 22,5 24 26
Yen® 30 22,5 22,5 24 26

VA 12 16 16 12 12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina
(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.
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MGOHCK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=16~55) BB avex ovaamics, inc.

L8
7 L6 L2 D10 .
L4] L3 D11 (2 @D8 (8x) Propiedades
(23 ] de tornillos Clase 12.9
— _
4 T
>
i o
a e b ] Y - 2 g =
S : SIS —
i ™
! — <
1 —
3
O3 )
pho
@D12 (2x) ] L5
| | L15
g5/ [ [ Llé
Nota (1) L10%
|
|
i
i
i
|
* :
Medida ‘ MGOHCK115 ‘ MGOHCK140 ‘ MGOHCK170 ‘ MGOHCK240 ‘ MGOHCK285 ‘ MGOHCK320
D1 36 46 68 108 120 132
D4 h7 115 140 170 240 285 320
D5 135 167 200 276 327 368
D8 12 14 16.5 20.5 25 29
D8 Tornillo de sujecién* M8 M10 M12 M16 M20 m24
D9 94 116 163 210 210 255
D10 x Paso M5x0,8P M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
D11 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
D12 5,7 11 9,7 11,7 15,7 157
L2 32,5 46,5 54,5 70 80,5 90,4
L3 3,5 6,5 75 11 11,5 11,5
L4 10,5 12 15 17 22 25
L5 13 17 25 31 31 36
L6 118 120 156,5 189,9 242,8 272,9
L7 53 68,3 89 115 115 131
L8 203,5 234,8 300 3749 438,3 494,3
L9 114,5 129 173,5 228 228 265,5
L10 h8 130 160 190 260 315 350
L11 145 180 215 280 335 390
L13 43,7 541 64,8 86,2 100,4 119,2
L14 57,2 70,8 84,8 111,2 1324 154
L15 41,6 51,4 61,6 90,5 107,3 115,8
L16 54,6 67,6 80,9 113 1355 148,9

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

* Aplique la arandela especial suministrada.
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MGOHCK (3 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=64~385)

L8

L7

L6

L2

@D9

Nota (1)

Medida

D1
D4
D5
D8

h7

D8 Tornillo de sujecién*
D10 x Paso

D11 x Paso

D12

L2
L3
L4
L5
L6
L7
L8
L9
L10
L11
L13
L14
L15
L16

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

*

www.tecnopower.es

h8

MGOHCK140

46
140
167
14
M10
M6x1P
M8x1,25P
7,7
46,5
6,5
12
13
138
53
2375
114,5
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6

Aplique la arandela especial suministrada.

L3

@D1
@D4 h7

68
170
200
16.5
M12

M8x1,25P
M10x1,5P

9,7
54,5
75

15

17
173
68,3

295,8
129
190
215
64,8
84,8
61,6
80,9

MGOHCK170

D10

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

L13

L11

X
3
@D12 (2x)]] L5
] / L15
005 § L16
L10]
‘
|
|
|
|
j
MGOHCK240 MGOHCK285 MGOHCK320
108 120 132
240 285 320
276 327 368
205 25 29
M16 M20 M24
M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
M12x1,75P M163x2P M16x2P
1,7 157 157
70 80,5 90,4
11 11,5 115
17 22 25
25 31 31
2314 305, 3234
89 115 115
3904 501,3 528,8
1735 228 228
260 315 350
280 335 390
86,2 100,4 1192
111,2 132,4 154
90,5 1073 1158
113 135,5 1489

L TECNOPOWER

¥4 APEX DYNAMICS, INC.
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MGOHCK (4 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=400~5.500) BB - ovnamics, inc.

L8
L7 " L6 L2 D10

@D8 (8x) Propiedades
de tornillos Clase 12.9

a : K als =
S i Sl g -
i <
| 5
i ‘
I
| @D12 (2x) || L5
i ] | L5
i gD5 i L6
I I
:r Nota (1) L10§
H i 3 i
I P I
i i
i i
[ |
,,,,,,,, [ i
T T

D1 46 68 108 120 132

D4 h7 140 170 240 285 320
D5 167 200 276 327 368
D8 14 16.5 20.5 25 29
D8 Tornillo de sujecién™ M10 M12 M16 M20 M24
D9 94 116 163 210 210
D10 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P
D11 x Paso M8x1,25P M10x1,5P M12x1,75P M16x2P M16x2P
D12 17 9,7 11,7 15,7 15,7
L2 46,5 54,5 70 80,5 90,4
L3 6,5 75 11 11,5 11,5
L4 12 15 17 22 25
L5 13 17 25 31 31
L6 138 173 2314 305,8 323,4
L7 53 68,3 89 115 115
L8 2375 2958 390,4 501,3 528,8
L9 1145 129 173,5 228 228
L10 h8 160 190 260 315 350
L11 180 215 280 335 390
L13 54,1 64,8 86,2 100,4 119,2
L14 70,8 84,8 111,2 132,4 154
L15 51,4 61,6 90,5 107,3 1158
L16 67,6 80,9 113 1355 1489

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

* Apligue la arandela especial suministrada.
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MGOHK / MGOHCK (2 et.). ESPECIFICACIONES (Relacion i=4~11)

CARACTERISTICAS TECNICAS

* ¥k
*

*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

1 | MGOHK115 | MGOHK 140 | MGOHK 170 | MGOHK 240 | MGOHK 285 = MGOHK 320

0 (1)

Sl Etapas | Relacion™ | yieonck 115 MGOHCK 140 | MGOHCK 170 | MGOHCK 240 | MGOHCK 285 | MGOHCK 320
4 75 510 845 1728 2805 5,545

Par nominal de salida Ty, " ) 5,5 105 440 745 1,665 2590 4700

pOr My 8 150 525 845 1.584 2610 5.680

11 210 455 765 1710 2655 4800

Par de parada de emergencia Toyor Nm 2 4~11 2 veces el par nominal de salida Tyy

Par de aceleracién maxima Tg Nm 2 4~11 1,5 veces el par nominal de salida T,y

Par sin carga® Nm ) 4-11 25 \ 58 \ 12 \ 2% 18 \ 9%

Juego angular ® arcmin 2 4~11 <1

Rigidez torsional Nm/arcmin ) 4-11 27 ‘ 56 ‘ 112 ‘ 389 ‘ 642 ‘ 1.275

Velocidad nominal de entrada nyy pm 2 4-11 3600 | 3000 | 230 | 180 | 150 |  L100

Velocidad méxima de entrada nyg pm 2 4-11 6000 | 550 | 450 | 350 | 3000 | 2200

Carga axial méxima F,,® N 2 411 2900 | 400 | 13700 | 29000 | 40000 |  46.000

Par de vuelco maximo My, Nim 2 4-11 1300 | 2180 | 3600 | 10500 | 18400 | 22000

Temperatura de trabajo °C 2 4~11 -10°C~+90°C

Grado de proteccion 2 4~11 IP67

Lubricacion 2 4~11 Grasa sintética

Posicién de montaje 2 4~11 Cualquier direccion

Rumorosidad® 4B (A) 2 4-11 <68 <68 <68 <68 <68 <68

Rendimienton % 2 4~11 >95%

1) Relacion reduccion (i=Ngnyada/Nsaiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 11 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga o, a la respecti-

va Velocidad Nominal de Entrada por tamafio de modelo mayor. Con una relacién menor y/o rpm mas altas, los valores podrian ser mayores. | 3) El juego

angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida, brida / Curvic, a 100 rpm. Para la formula de célculo vea la
pagina 21. | No recomendado para operacion continua.

INERCIA MAXIMA MGOHK / MGOHCK (Relacion i=4~11)

Modelo N° |MGOHK/MGOHCK 115 /MGOHK/MGOHCK 140 MGOHK/MGOHCK 170 MGOHK/MGOHCK 240 MGOHK/MGOHCK 285 MGOHK/MGOHCK 320
BEje entrada (C3) 2et. 2et. 2et. 2et. 2et. 2et.
1 0,41 - - - . .
14 0,41 - - - - -
19 1,61 1,61 - - - -
24 39 4,01 5,61 - - -
28 - 5,53 5,61 - - -
32 - 157 811 - - -
kg-cm?
35 - 14,95 15,32 15,32 - -
38 - 17,58 17,72 17,72 - -
42 - - 22,95 22,95 23,74 -
48 - - 52,74 52,74 53,49 55,14
55 - - - - 87,34 89,59
60 - - - - - 113,06
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MGOHK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=4~11)

@D9

L9

L8
L7 L6 L2
L4 L3
—
\
>
L |
Ly
77777 Nota (1)

DL H7

D2

D3 h7

D4 h7

D5

D6 x Paso x Profundidad
D8

D8 Tornillo de sujecion*
D9

D10 x Paso
D11 x Paso
D12

L1

L2

L3

L4

L6

L7

L8

L9

L10 h8

L11

L13

L14

L15

L16

Xen®
Yen®

YA

31,5
50
63
115
135

M6x1Px11

12
M8
92

M5x0,8P
M6x1P

5,7
15
30
7
10,5
128
61,5
219,5
113,5
130
145
43,7
57,2
41,6
54,6
30
30
12

40
63
85
140
167

@D1 H7

@D3 h7
@D4 h7

M8x1,25Px12

14
M10
116

M6x1P

M8x1,25P

17,7
15
41
1
12
130,5
76
2475
1475
160
180
54,1
70,8
51,4
67,6
30
30
12

M8x1,25Px15

80
100
170
200

16,5
M12
156

M8x1,25P
M10x1,5P

9,7
15
48
15
15
184,5
97,5
330
196,5
190
215
64,8
84,8
61,6
80,9
22,5
22,5
16

Nota (2)

D11 (2x)

D10

5
APEX DYNAMICS, INC.

D6 (Zx)

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

&

Y

@D12] (2x)

@05

L15
L16

L10

125
160
240
216

M10x1,5Px20

20,5
M16
156
M10x1,5P
M12x1,75P
11,7
16
60
10
17
199,9
97,5
3574
196,5
260
280
86,2
111,2
90,5
113
22,5
22,5
16

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

(2) Consulte "MGOH. dimensiones" en la pagina 22 para la interfaz brida.

* Aplique la arandela especial suministrada.

34 LMY TECNOPOWER

50 80 100 100

140 160
186 208
285 320
327 368
M16x2Px25 M24x3Px37
25 29
M20 M24
195 240
M12x1,75P M16x2P
M16x2P M16x2P
15,7 15,7
16 16
70 79,9
13,5 16,5
22 25
250,3 2289
105,5 141
4258 509,8
229 260
315 350
335 390
100,4 119,2
132,4 154
107,3 115,8
135,5 148,9
24 26
24 26
12 12
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MGOHCK (2 etapas). DIMENSIONES (Relacion i=4~11)

L8
L7 ) L6 L2
L4 L3
— ] —
f‘--~\~\ﬁ
i
N S S Ath a2
! S
3
|
Nota (1)
Medida ‘ MGOHCK115 ‘ MGOHCK140 ‘ MGOHCK170
D1 36 46 68
D4 h7 115 140 170
D5 135 167 200
D8 12 14 16,5
D8 Tornillo de sujecién* M8 M10 M12
D9 92 116 156
D10 x Paso M5x0,8P M6x1P M8x1,25P
D11 x Paso M6x1P M8x1,25P M10x1,5P
D12 5,7 11 9,7
L2 32,5 46,5 54,5
L3 3,5 6,5 75
L4 10,5 12 15
L6 128 130,5 1845
L7 61,5 76 97,5
L8 222 253 336,5
L9 113,5 147,5 196,5
L10 h8 130 160 190
L1l 145 180 215
L13 43,7 54,1 64,8
L14 57,2 70,8 84,8
L15 41,6 51,4 61,6
L16 54,6 67,6 80,9

D10

5
APEX DYNAMICS, INC.

@D8 (8x) Propiedades

de tornillos Clase 12.9

Oy

|

R

L13
L14

o}

L1

.
g

1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

*

Aplique la arandela especial suministrada.

www.tecnopower.es

op12 (2x) L L5
e | i
:
LlOi
‘
;
‘
‘
‘
‘
:
MGOHCK240 ‘ MGOHCK285
108 120
240 285
276 327
205 2%
M16 M20
156 195
M10x1,5P M12x1,75P
M12x1,75P M16x2P
11,7 157
70 805
11 115
17 2
19,9 2503
97,5 1055
3674 4363
196,5 229
260 315
280 335
86,2 100,4
1112 13,4
90,5 1073
113 1355

MGOHCK320

132
320
368
29
M24
240
M16x2P
M16x2P
15,7
90,4
11,5
25
228,9
141
520,3
260
350
390
119,2
154
1158
1489
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CREMALLERA Y PINON PARA LA SERIE MGOH

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

VENTAJAS DEL ACOPLAMIENTO CURVIC
e Acoplamiento de todos los dientes entre el piiién y la cremallera
e Juego cero

e Concentricidad automatica Diente convexo

¢ Alta transmisién de par

¢ El redondeo del conjunto pifién-caja de cambhios
puede ajustarse cambiando las posiciones curvas.

¢ Rapido montaje y desmontaje o sustitucion

e Se pueden elegir el nimero de dientes del pifién
mas adecuados, sin interferencias con el atornillado.

Diente céncavo
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CREMALLERA DE DIENTES HELICOIDALES B9 pex pvnamics, INC.

CALIDAD 6 / ACERO AL CARBONO

¢ Tolerancia del espesor del diente: -22 ~ O pm
¢ Dientes helicoidales, derecha

e Angulo helicoidal B = 19° 31' 42" (19,5283°)
 Angulo de presién a = 20°

e Endurecido y rectificado por induccién

e Todos las caras rectificadas

H L2 1 L1
hO El‘ a 11 )
h a | fx 45
1 1 T T T T T T T T T : ‘
! m :\: ‘\‘ ‘\‘ ‘\‘ ‘\‘ :\: ! l
Al i It ot ariil 3

i ! i i
di 19°31'42" a3
d2 A h
L2 N.° de N.° de fn@ Codigo
dientes agujeros p de pedido

6,66668 62,5 31,7 | 436,6 0,008 | 0,029 | 0206R050C10
2 6,66668 = 1000 = 8,5 150 24 24 22 2 625 125 8 8 7 11 7 317 9366 57 @ 0008 0,034 0206R100C10
2 6,66668 1246,67 8,5 187 2424 22 2 625 125 10 8 7 11 7 317 11833 57 | 0,008 | 0,034  0206R125C10
2 6,66668 = 1500 = 8,5 225 2424 22 2 625 125 12 8 7 11 7 317 14366 57 @ 0,008 0,034 0206R150C10
2 6,66668 | 1746,67 8,5 262 2024 22 2 1625 125 14 8 1 11 7 | 31,7 16833 57 | 0,008 0,034 ' 0206R175C10
2 6,66668 = 2000 = 8,5 300 2824 22 2 625 125 16 8 1 11 7 | 31,7 19366 57 | 0,009 0,038 0206R200C10
3 10,00002 | 500 | 10,3 50 29 29 | 26 2 1625 125 4 9 10 15 9 35 | 430 | 77 | 0,008 | 0,032 | 0306R050C10
3 10,00002 = 1000 = 10,3 100 29 29 26 2 1625 125 8 9 10 15 9 3 | 930 77 0,009 @ 0,037 0306R100C10
3 10,00002 | 1250 & 10,3 125 29 29 | 2 2 1625 125 10 9 10 15 9 35 | 1180 | 77 | 0,009 | 0,037 | 0306R125C10
3 10,00002 | 1500 = 10,3 150 29 29 26 2 625 125 12 9 10 15 9 35 1430 77 | 0,009 0,037 0306R150C10
3 10,00002 | 1750 | 10,3 175 29 129 26 2 625 125 14 9 10 | 15 9 35 1680 | 77 | 0,009 | 0,037  0306R175C10
3 10,00002 | 2000 = 10,3 200 29 29 26 2 625 125 16 9 10 15 9 35 1930 77 | 001 @ 0,042 0306R200C10
4 | 13,33335 | 506,67 = 13,8 38 39 39 3H 3 1625 125 4 12 110 15 9 333 433 77 | 0,009 | 0,034 | 0406R050C10
4 13,33335 | 506,67 13,8 38 39 | 39 [ 35 3 625 125 4 12 14 20 13 333 433 11,7 | 0,009 | 0,034 0406R050CSO
4 | 13,33335 | 1000 & 13,8 75 39 39 3 3 625 125 8 12 110 15 9 | 333 9334 77 | 001 004 ' 0406R100C10
4 13,33335 | 1000 @ 13,8 75 39 39 3B 3 625 125 8 12 14 20 13 333 9334 117 | 001 | 0,04  0406R100CSO
4 | 13,33335 |1263,34 13,8 94 39 39 3B 3 625 125 10 12 110 15 9 333 1187 77 | 001 | 0,04 @ 0406R125C10
4 13,33335 1506,67 13,8 113 39 39 35 3 625 125 12 1210 | 15 9 | 333 14334 77 | 001 = 004  0406R150C10
4 1 13,33335 |1506,67 13,8 113 39 039 35 3 625 125 12 12 14 | 20 | 13 | 333 |14334 11,7 001 ' 0,04 ' 0406R150CSO
4 1 13,33335 1760 13,8 132 39 39 35 3 625 125 14 1210 | 15 9 | 333 16934 77 | 001 = 004  0406R175C10
4 13,33335 | 2000 & 13,8 150 39 39 | 3 3 1625 125 16 12 |10 15 9 | 333 19334 77 | 0011 | 0,045 | 0406R200C10

4 11333335 2000 138 = 150 39 0039 3 3 625 125 16 12 14 | 20 13 333 [19334 11,7 0011 0,045 0406R200CS0

(1) Paso de los dientes Pt = Modulo x 11/ cos B | (2) fp = Error de paso diente | (3) Fp = Error de paso total.
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CREMALLERA DE DIENTES HELICOIDALES o \pex ovuamics, inc.

CALIDAD 6 / ACERO AL CARBONO

¢ Tolerancia del espesor del diente: -22 ~ O pm
¢ Dientes helicoidales, derecha

e Angulo helicoidal B = 19° 31' 42" (19,5283°)
* Angulo de presién a = 20°

e Endurecido y rectificado por induccién

e Todos las caras rectificadas

H L2 L1
hO E al 11

ot ot ot G

I I
dl 19°31'42" a3
d2 4 h

N (i[] N.° de @ Gudlgo

16,66669 174 62,5 37,5 11,7 0,009 = 0,034 0506R050C10

5 16,66669 | 1000 = 174 60 49 | 39 | 34 3 625 125 8 12 14 | 20 13 375 | 925 11,7 @ 001 = 0,04 @ 0506R100C10
5 16,66669 | 1250 = 174 75 49 | 39 | 34 3 625 125 10 12 14 | 20 | 13 | 375 | 1175 11,7 © 001 = 0,04 ' 0506R125C10
5 16,66669 | 1500 = 174 90 49 | 39 | 34 3 625 125 12 12 14 | 20 | 13 375 | 1425 11,7 001 = 0,04 @ 0506R150C10
5 16,66669 | 1750 & 174 105 49 39 34 3 1625 125 14 12 | 14 20 13 375 1675 11,7 | 001 | 0,04 | 0506R175C10
9 16,66669 = 2000 = 174 120 49 39 34 3 625 125 16 12 14 20 13 375 1925 11,7 | 0011 | 0,045 0506R200C10
6 | 20,00003 | 500 & 20,9 25 59 | 49 | 43 3 1625 125 4 16 | 18 26 17 | 375 425 | 157 | 0,009 | 0,034 | 0606R050C10
6 | 20,00003 | 1000 @ 20,9 50 59 49 43 3 1625 125 8 6 | 18 26 17 375 925 157 | 001 | 0,04 0606R100C10
6 | 20,00003 | 1260 & 20,9 63 59 | 49 | 43 3 1625 125 10 6 | 18 26 17 375 118 | 157 | 001 | 0,04 | 0606R125C10
6 | 20,00003 1500 @ 20,9 75 59 49 43 3 625 125 12 16 18 | 26 | 17 375 | 1425 157 @ 001 = 0,04 @ 0606R150C10
6 | 20,00003 1760 = 20,9 88 59 | 49 43 3 1625 125 14 16 18 | 26 | 17 | 375 | 1685 157 & 0,01 = 0,04 ' 0606R175C10
6 | 20,00003 2000 20,9 100 59 49 43 3 625 125 16 16 18 | 26 | 17 375 | 1925 157 0,011 = 0,045 0606R200C10
8 | 26,66671 | 480 28 18 9719 11 3 60 | 120 4 25 022 33 | 21 | 120 @ 240 | 19,7 | 0,011 @ 0,037 & 0806R050C10
8 | 2666671 | 960 28 36 9 719 11 3 60 | 120 8 25 22 33 21 120 720 | 19,7 | 0,011 @ 0,043 0806R100C10
8 | 2666671 | 1200 = 28 45 9719 11 3 60 | 120 10 25 22 33 | 21 120 @ 960 | 19,7 | 0,011 @ 0,043 H0806R125C10
8 | 2666671 | 1440 | 28 54 9179 171 3 60 | 120 12 25 1 22 | 33 | 21 | 120 | 1200 | 19,7 | 0,011 | 0,043 ' 0806R150C10
8 | 26,66671 | 1680 | 28 63 91719 171 3 60 | 120 14 25 | 22 | 33 | 21 | 120 | 1440 | 197 | 0,011 | 0,043 | 0806R175C10

8 | 2666671 | 1920 | 28 72 9 79 11 3 60 | 120 16 25 1 22 | 33 | 21 | 120 | 1680 | 19,7 | 0,012 | 0,048 ' 0806R200C10

(1) Paso de los dientes Pt = Médulo x 7/ cos B | (2) fp = Error de paso diente | (3) Fp = Error de paso total
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PINON CON DIENTES HELICOIDALES CON ACOPLAMIENTO CURVIC B arcx ovwamics, mc.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

L14
e Tolerancia de espesor de diente: e24 L13
e Helicoidal a izquierdas X2
 Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°) ] B1
 Angulo de presién a = 20° —
¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados
j 2| ©
AN N R N | N s 1T g 8
<<
o
=
S~
A=ho+ Zdw_

2
e S e e N N R e
MGOHC/MGOHCK 115 2 0,3897 42,481 133,332 A02L20
MGOHC/MGOHCK 140 3 20 0,3897 72 63,662 66 31 23,5 64,5 80 200 46 A03L20
MGOHC/MGOHCK 170 4 20 01897 | 944 | 843833 864 4 29,5 775 98 | 266,511 68 A04L20
MGOHC/MGOHCK 240 5 23 0 132,019 | 122,019 122 51 38 98 123,5 | 383,334 108 A05L23
MGOHC/MGOHCK 285 6 23 0 158,423 | 146,423 = 1464 61 43,5 1135 144 460 120 A06L23
MGHOC/MGOHCK 320 8 21 0,2 197,454 |+ 178,254 = 1815 81 53,5 1334 173,9 560 132 A08L21

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Didametro del circulo de adiciéon | (4) Didametro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = mx d | (7) Especificacién Curvic.

La dureza superficial carburizada del material del pifién alcanzé los 60 HRc.
La superficie de los dientes esté rectificada para reducir el ruido y mejorar la resistencia al desgaste.

Tabla 1. PAR MAXIMO PERMITIDO Y FUERZA DE AVANCE DE LA CREMALLERA Y EL PINON

Unit

Reductor

MGOHC/MGOHCK 115 2 20 44 8.480 180 0,33
MGOHC/MGOHCK 140 3 20 66 12.900 410 0,92
MGOHC/MGOHCK 170 4 20 86,4 22.630 960 2,12
MGOHC/MGOHCK 240 5 23 122 47.465 2.895 5,19
MGOHC/MGOHCK 285 6 23 146,4 67.610 4.950 9
MGOHC/MGOHCK 320 8 21 181,5 73.410 6.540 17,5

(1) Numero de dientes | (2) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (3) Fuerza de avance maxima
(4) Par de accionamiento maximo | (5) Calculado sobre la base de una velocidad de 1,5 m/s.

En la Tabla 1, el par maximo permisible del pifién de placa Curvic y la cremallera, se calcula sobre la base de una velocidad de 3 m/s. Esta con-
dicién se cumple con una buena lubricacién (utilizando el sistema de lubricaciéon automatico o aplicando grasa manualmente todos los dias), un
factor de resistencia de la raiz del diente SF = 1,4, un coeficiente de resistencia de la superficie de los dientes SH = 1, un factor de seguridad
SB = 1 y una vida util requerida de 20 000 horas. A mayor velocidad, el par maximo permisible se reduce.

El usuario debe aumentar el factor de seguridad para la aplicacion. Consulte con nuestra oficina para conocer el valor de holgura con diferentes
alturas de centro.
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PINGN CON DIENTES HELICOIDALES (Placa Curvic / EN IS0 9409-1-A) * APEX DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

e Helicoidal a izquierdas

e Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°)

e Angulo de presién a = 20°

e Pifién endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 115 . Bl _ B2
88 1z &
S}
— B
L1 10 =

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara
pifidn Conjunto Pifion solo
2 20 0,3897 48 42,441 44 26 15 41 133,334 36 M10 A02L20P050 A02L20
3 17 0,4412 62,76 54,113 56,76 31 15 46 170 36 M10 A03L17P050 A03L17

MGOH / MGOHK 140

Bl B2
i =3
© 2 o
kel
88 1—71rg &
)
— =Y
[¢e]
L1 12| =

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara ————
pifion Conjunto Pifidn solo
2 20 0,3897 48 42,441 44 26 19,5 45,5 133,334 36 M10 A02L20C063 A02L20
3 20 0,3897 72 63,662 66 31 19,5 50,5 200 46 M12 A03L20C063 A03L20

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacién del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicién | (4) Diametro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = mx d | (7) Especificacién Curvic.
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PINON CON DIENTES HELICOIDALES (Placa Curvic / EN IS0 9409-1-A) - DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

e Helicoidal a izquierdas

e Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°)

e Angulo de presién a = 20°

e Pifién endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 170 . Bl _ B2

@da
@d
|
\
@50 k6
@100

M8

L1 14,1

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara
pifion Conjunto Pifidn solo
] 18 0,1174 64 57,296 58 31 21,5 52,5 180 46 M12 A03L18P080 AO3L18
20 0,3897 72 63,662 66 31 21,5 52,5 200 46 M12 A03L20P080 A03L20
4 19 0,4102 91,92 80,639 83,92 41 21,5 62,5 253,335 60 M16 A04L19P080 A04L19
MGOH / MGOHK 240 Bl B2

@da
@d
|
\
@80 k6
@148

M10

L1 16,8

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara
piiidn Conjunto Pifién solo
i 18 0,6382 89,5 76,394 81,5 41 29 70 240 68 M16 A0AL18P125 A0AL18
20 0,1897 94,4 84,883 86,4 41 29 70 266,667 68 M16 A04L20P125 A04L20
5 19 0,4002 114,8 100,798 104,8 51 29 80 316,666 80 M20 A05L19P125 A05L19

(1) Namero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicién | (4) Didmetro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L =t x d | (7) Especificacién Curvic.
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PINGN CON DIENTES HELICOIDALES (Placa Curvic / EN IS0 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

e Helicoidal a izquierdas

e Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°)

e Angulo de presién a = 20°

e Pifién endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 285 51 _ B2
,,,,, il -
77777 B

L1 24,5 §

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara
pifidn Conjunto Pifion solo
; 18 0,2507 108 95,493 98 51 38 89 300 80 M20 A05L18A140 A05L18
19 0,4002 114,8 100,798 104,8 51 38 89 316,667 80 M20 A05L19A140 A05L19
6 19 0,4035 1378 120,958 125,8 61 38 99 380 90 M24 AO6L19A140 A06L19
MGOH / MGOHK 320 Bl B2
,,,,, - )
<
© O
g3 =18 %
(S
77777 B
N
L1 31,53 =

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara ————
piiidn Conjunto Pifién solo
6 18 0,2007 129 114,592 117 61 49 110 360 90 M24 A06L18P160 AO6L18
19 0,4035 137,8 120,958 125,8 61 49 110 380 90 M24 A06L19P160 A06L19
8 19 0,4108 183,85 | 161,277 167,85 81 49 130 506,667 120 M30 A08L19P160 A08L19

(1) Namero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicién | (4) Didmetro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L =t x d | (7) Especificacién Curvic.
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PINON CON DIENTES HELICOIDALES (Placa Curvic / EN IS0 9409-1-A) - DYNAMICS, INC.

e Material del pifién carburado, dureza superficial alcanzada 60 HRc.

e Superficie de los dientes rectificada para reducir el ruido y
mejorar la resistencia al desgaste.

e |os accesorios incluyen tornillos de cabeza hueca hexagonal
(resistencia 12,9, DIN 912).

e |a resistencia de los tornillos limita el par maximo de transmi-
sion. Consulte la siguiente tabla:

PCD de brida Tamaiio del perno/tornillo Par maximo (Nm)
@50 M6 x 12 PCS 265
#63 M8 x 12 PCS 640
@80 M8 x 16 PCS 1.160
§125 M10 x 16 PCS 2.960
#140 M16 x 12 PCS 6.620
p160 M24 x 12 PCS 18.160

e Par de apriete recomendado para el perno.

M5 x 0,8P 9,8
M6 x 1P 17
M8 x 1,25P 41
M10 x 1,5P 80
M12 x 1,75P 139
M16 x 2P 343
M20 x 2,5P 692
M24 x 3P 1.190
M30 x 3,5P 2.380

e E| par maximo admisible de la cremallera.

@dw

www.tecnopower.es

e Enla Tabla 2, el par maximo permisible del pifion con Placa
Curvic y la cremallera, se calcula sobre la base de una
velocidad de 1,5 m/s y proporcionando una buena lubricacion
(utilizando un sistema de lubricacién automético o grasa
aplicada manualmente todos los dias), el factor de resistencia
de la raiz del diente SF = 1,4, el coeficiente de resistencia de
la superficie del diente SH = 1, el factor de seguridad SB = 1
y la vida util requerida de 20.000 horas. A mayor velocidad, el
par méaximo permisible se reduce. El usuario debe aumentar el
factor de seguridad para la aplicacion.

e [l juego angular varia segun la altura del centro. Contacte con
nuestra oficina

Tabla 2. PAR MAXIMO PERMITIDO Y FUERZA DE AVANCE
DEL PINGN CON PLACA CURVIC

17 37,84 8.870 160
’ 20 44 8.241 175
17 56,76 17.741 480
3 18 58 18.850 540
20 66 15.708 500
18 81,5 30.761 1.175
4 19 83,92 32.119 1.295
20 86,4 29.452 1.250
18 98 56.339 2.690
’ 19 104,8 56.549 2.850
18 117 71.580 4.445
‘ 19 1258 73.662 4.455
8 19 167,85 131.699 10.620

(1) Ndmero de dientes

(2) Diametro del circulo primitivo de trabajo (en mm)
(3) Fuerza de avance maxima

(4) Par de accionamiento maximo
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PINGN CON DIENTES HELICOIDALES (Placa soldada / EN IS0 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

e Helicoidal a izquierdas

 Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°)

 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 115

88 8
95 =
31,465 25,465 27,465 B02L12D050
16 0 37,953 33,953 33,953 26 41 106,667 B02L16D050
MGOH / MGOHK 140 4
Bl
© o
s/ S e
g =
31,465 25,465 27,465 B02L12D063
2 17 0 40,075 36,075 36,075 26 11 113,333 B02L17D063
19 0 44,319 40,319 40,319 26 4 126,667 B02L19D063
3 12 0,5 47,197 38,197 41,197 32,5 47,5 120 B03L12D063

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacién del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicién | (4) Didmetro del circulo primitivo
(5) Didmetro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = 1 x d.
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PINON CON DIENTES HELICOIDALES (Placa soldada / EN IS0 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

e Helicoidal a izquierdas

 Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°)

 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 170

2100

M I N I N N I N I YT

31,465 25,465 27,465 B02L12D080

2 23 0 52,808 48,808 48,808 26 46 153,334 B02L23D080
29 0 65,54 61,54 61,54 26 46 193,334 B02L29D080

12 0,5 47,197 38,197 41,197 32,5 52,5 120 B03L12D080

16 0 56,93 50,93 50,93 32,5 52,5 160 B03L16D080

’ 17 0 60,113 54,113 54,113 32,5 52,5 170 B03L17D080
19 0 66,479 60,479 60,479 32,5 52,5 190 B03L19D080

4 12 0,5 62,93 50,93 54,93 45 65 160 B04L12D080

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Diametro del circulo de adicion | (4) Diametro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = x d.
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PINGN CON DIENTES HELICOIDALES (Placa soldada / EN IS0 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

e Helicoidal a izquierdas

 Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°)

 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 240

@da

@d
2148

._.
M10

5,8

I~

RTINS I I O N T T BT
12 0,5 57,5 120

47,197 38,197 41,197 32,5 B03L12D125

19 0 66,479 60,479 60,479 32,5 57,5 190 B03L19D125

3 25 0 85,578 79,578 79,578 32,5 57,5 250 B03L25D125
26 0 88,761 82,761 82,761 32,5 57,5 260 B03L26D125

32 0 107,859 101,859 101,859 32,5 57,5 320 B03L32D125

12 0,5 62,93 50,93 54,93 45 70 160 B04L12D125

15 0 71,662 63,662 63,662 45 70 200 B04L15D125

16 0 75,906 67,906 67,906 45 70 213,334 B04L16D125

4 17 0 80,15 72,15 72,15 45 70 226,667 B04L17D125
19 0,11 89,519 80,639 81,519 45 70 253,334 B04L19D125

20 0 92,883 84,883 84,883 45 70 266,667 B04L20D125

23 0 105,615 97,615 97,615 45 70 306,667 B04L23D125

12 0,5 78,662 63,662 68,662 55 80 200 B05L12D125

5 16 0 94,883 84,883 84,883 55 80 266,667 B05L16D125
18 0 105,493 95,493 95,493 55 80 300 B05L18D125

12 0,5 94,394 76,394 82,394 65 90 240 B06L12D125

6 13 0,5 100,761 82,761 88,761 65 90 260 B06L13D125
15 0 107,493 95,493 95,493 65 90 300 B06L15D125

(1) Namero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicion | (4) Didmetro del circulo primitivo
(5) Didmetro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = mm x d.

46 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es



* ¥k

PINON CON DIENTES HELICOIDALES (Placa soldada / EN IS0 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

e Helicoidal a izquierdas

 Angulo helicoidal B = 19° 31'42"(19,5283°)

 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 285 L1
Bl
]
£ <
g ko) N Il _ o ~
Q| & S =
Q
,Bﬂi,i
S
235 =
Mn pA X@ da® d@ dw'® B1 L1 L® Codigo de pedido
12 0,5 62,93 50,93 54,93 45 79 160 BO4L12A140
4 19 0,11 89,519 80,639 81,519 45 79 253,334 B04L19A140
20 0 92,883 84,883 84,883 45 79 266,667 B04L20A140
14 0,3 87,272 74,272 17,272 55 89 233,334 BO5L14A140
5 18 0 105,493 95,493 95,493 55 89 300 BO5L18A140
19 0 110,798 100,798 100,798 55 89 316,667 BO5L19A140
12 0,5 94,394 76,394 82,394 65 99 240 BO6L12A140
6 15 0 107,493 95,493 95,493 65 99 300 BO6L15A140
16 0 113,859 101,859 101,859 65 99 320 BO6L16A140
MGOH / MGOHK 320 L1
B1
]
<
o
g8 —1 g &
s
75“7,7
N
08 S

I T N N NI I T I BC T
] 12 0,5 55 100 200

78,662 63,662 68,662 B05L12D160

19 0 110,798 100,798 100,798 55 100 316,667 B05L19D160

12 0,5 94,394 76,394 82,394 65 110 240 B06L12D160

° 16 0 113,859 101,859 101,859 65 110 320 B06L16D160

(1) Namero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Didametro del circulo de adiciéon | (4) Didametro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = 1 x d.
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PINGN CON DIENTES HELICOIDALES (Placa soldada / EN IS0 9409-1-A) * APEX DYNAMICS, INC.

e Material del pifién carburado, dureza superficial alcanzada 60 HRc. e Enla Tabla 3, el par maximo permisible del pifién con placa
e Superficie de los dientes rectificada para reducir el ruido y solda.da y la cremallera, se calclula sobre la base de ung .
. . . velocidad de 1,5 m/s y proporcionando una buena lubricacion
mejorar la resistencia al desgaste. . , R "
(utilizando un sistema de lubricacién automético o grasa
¢ Los accesorios incluyen tornillos de cabeza hueca hexagonal aplicada manualmente todos los dias), el factor de resistencia
(resistencia 12,9, DIN 912). de la raiz del diente SF = 1,4, el coeficiente de resistencia de
e |a resistencia de los tornillos limita el par maximo de transmi- |a|SUP§I’fIf:I$ del dlggte(jSHzggéglgactor ie segunde:d 'SdB d' 1|
sion. Consulte la siguiente tabla: y la vi ,alut| reque.nl a de 20. oras. mayor velocidad, e
par maximo permisible se reduce. El usuario debe aumentar el
PCD de brida Tamaiio del perno/tornillo Par maximo (Nm) factor de seguridad para la aplicacion.
750 M6 % 12 PCS 265 e Eljuego angular varia segun la altura del centro. Contacte con
063 M8 x 12 PCS 640 nuestra oficina
780 M8 x 16 PCS 1160 )
Tabla 3. PAR MAXIMO PERMITIDO Y FUERZA DE AVANCE
pL25 M10 16 PCS 2.960 DEL PINGN CON PLACA SOLDADA
$140 M16 x 12 PCS 6.620
@160 M24 x 12 PCS 18.160
12 27,465 6,283 80
e Par de apriete recomendado para el perno. 16 33,953 9.425 160
. . . 17 36,075 9,425 170
Tornillos Par de apriete de los tornillos (Nm) 2
19 40,319 9,673 195
M5 x 0,8P 9,8
23 48,808 8,810 215
M6 x 1P 17
29 61,54 8,937 275
M8 x 1,25P 41
12 41,197 12,566 240
M10 x 1,5P 80
16 50,93 18,850 480
M12 x 1,75P 139
17 54,113 19,034 515
M16 x 2P 343
3 19 60,479 19,346 585
M20 x 2,5P 692
M2A x 3P 1190 25 79,578 16,713 665
26 82,761 16,675 690
32 101,859 16,788 855
e El par maximo admisible de la cremallera. 12 54,93 21,991 560
15 63,662 33,772 1,075
£-— 16 67,906 33,870 1,150
| —— - 4 17 72,15 35,897 1,295
19 81,519 36,211 1,460
| —1_ 3 20 84,883 30,159 1,280
&
23 97,615 30,323 1,480
| — | 12 68,662 30,945 985
14 71,272 42,142 1,565
= <
5 16 84,883 47,595 2,020
18 95,493 55,083 2,630
19 100,798 55,755 2,810
A=ho + PGdw_
2 12 82,394 41,102 1,570
13 88,761 45,191 1,870
6
15 95,493 57,596 2,750
16 101,859 62,832 3,200
(1) Ndmero de dientes
(2) Diametro del circulo primitivo de trabajo (en mm)
(3) Fuerza de avance méaxima
(4) Par de accionamiento maximo
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CREMALLERA DE DIENTES RECTOS B9 pex pvnamics, INC.

CALIDAD 6 / ACERO AL CARBONO

¢ Tolerancia del espesor del diente: -22 ~ O pm
¢ Dientes rectos

 Angulo de presién a = 20°

e FEndurecido y rectificado por induccién

¢ Todos las caras rectificadas

H L1
ho
1 1
- a fx 45°
a | »r—
i | [ r\—[ r\—[ r\—[ r\—[ [ ;
I I I I I I I I
! m e [N [N 1 [N e NS !
o ‘ | 1!1 Hla HLH HLH Hla 1!1 l
CIL a1 | | | | | | 1143
d2 h

o N de N." de @ (3) Codlgu

6,28319 | 502,66 62,83 125,66 31,3 | 440,06 0,008 | 0,029 | 02061050C10
2 6,28319 | 100531 160 24 24 22 2 628312566 8 8 7 11 7 31,3 94271 57 0,008 ' 0,034 = 02061100C10
2 6,28319 | 1256,64 200 24 24 22 2 1628312566 10 8 7 11 7 1 31,3 119404 57 | 0,008 | 0,034 = 02061125C10
2 6,28319 | 150796 240 2424 22 2 628312566 12 8 7 11 7 31,3 144536 57 0,008 | 0,034  02061150C10
2 6,28319 | 1759,29 280 20 24 22 2 62,8312566 14 8 1 11 7 | 31,3 /169669 57 | 0,008 | 0,034 | 02061175C10
2 6,28319 | 2010,62 320 28 24 22 2 628312566 16 8 1 11 7 31,3 194802 57 | 0,009 0,038 | 02061200C10
3 9,42478 | 508,94 54 29 29 | 26 2 636212723 4 9 10 15 9 | 344 44014 77 | 0,008 @ 0,032 | 03061050C10
3 9,42478  1017,88 108 29 29 26 2 636212723 8 9 10 15 9 | 344 94908 77 | 0,009 0,037 @ 03061100C10
3 9,42478  1272,35 1 135 29 29 | 26 2 163,62 127,23 10 9 10 15 9 | 344 120355 77 | 0,009 0,037 | 03061125C10
3 9,42478 | 1526,81 = 162 29 29 26 2 636212723 12 9 10 15 9 | 344 145801 77 0,009 @ 0,037 = 03061150C10
3 9,42478 | 1781,28 | 189 29 129 26 2 1636212723 14 9 10 | 15 9 | 344 171248 77 | 0,009 | 0,037 | 03061175C10
3 9,42478 203575 216 29 29 26 2 636212723 16 9 10 15 9 | 344 1966952 77 = 0,01 | 0,042  03061200C10
4 12,56637 | 502,66 40 39 39 | 3 3 62,8312566 4 12 010 15 9 | 375 42766 77 | 0,009 0,034 | 04061050C10
4 12,56637 | 502,66 40 39 | 39 [ 35 3 628312566 4 12 14 20 13 | 375 42766 11,7 | 0,009 0,034 = 04061050CS0
4 12,56637 | 100531 80 39 39 | 3 3 628312566 8 12 010 15 9 | 375 93031 77 0,01 | 0,04 04061100C10
4 12,56637 | 100531 80 39 | 39 [ 3 3 628312566 8 12 14 20 13 | 375 93031 11,7 | 0,00 = 0,04 04061100CS0
4 12,56637 | 1256,64 = 100 39 39 | 3 3 62,8312566 10 12010 15 9 | 375 118164 77 | 0,01 | 0,04 04061125C10
4 12,56637 | 1507,96 = 120 39 39 35 3 628312566 12 1210 | 15 9 | 375 143296 77 0,01 | 0,04 04061150C10
4 12,56637 | 1507,96 | 120 39 039 35 3 162,8312566 12 12 14 | 20 | 13 ' 375 |14329 11,7 & 0,01 | 0,04 04061150CS0
4 12,56637 | 1759,29 | 140 39 [ 39 | 35 3 628312566 14 1210 | 15 9 | 375 168429 77 0,01 | 0,04 04061175C10
4 12,56637 | 2010,62 | 160 39 39 | 3 3 62,8312566 16 12 010 15 9 | 375 193562 77 | 0,011 0,045 | 04061200C10

4 12,56637 | 2010,62 = 160 39 39 35 3 628312566 16 12 14 | 20 | 13 375 193562 11,7 @ 0,011 | 0,045  04061200CSO

(1) Paso de los dientes Pt = Modulo x 11 | (2) fp = Error de paso diente | (3) Fp = Error de paso total.
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CREMALLERA DE DIENTES RECTOS o \pex ovuamics, inc.

CALIDAD 6 / ACERO AL CARBONO

¢ Tolerancia del espesor del diente: -22 ~ O pm
¢ Dientes rectos

 Angulo de presién a = 20°

e FEndurecido y rectificado por induccién

¢ Todos las caras rectificadas

H L1
hO
1 1
- a fx 45°
a | »r—
i | [ r\—[ r\—[ r\—[ r\—[ [ ;
I I I I I I I I
! m N BN [N 1 [N e NS !
o ‘ | 1!1 HLH HLH HLH Hla 1!1 l
L a1 | | | | | | 11 d3
d2 h

o N de N.’ de (2) (3) Codlgu

156.70796 | 502.66 62.83 125.66 30.1 | 44246 | 117 | 0.009 | 0.034 = 05061050C10
5 15.70796  1005.31 64 49 | 39 | 34 3 628312566 8 12 14 | 20 | 13 301 | 94511 117 = 0.01 | 0.04 05061100C10
5 15.70796 | 1256.64 | 80 49 | 39 | 34 3 1628312566 10 12 14 | 20 | 13 ' 301 |1196.44 117 & 0.01 | 0.04 05061125C10
5 15.70796  1507.96 96 49 | 39 | 34 3 62.83125.66 12 1214 | 20 | 13 301 |144776 117 = 0.01 | 0.04 05061150C10
5 15.70796 | 1759.29 = 112 49 39 34 3 62.83125.66 14 12 14 20 13 | 301 1699.09 11.7 | 0.01 | 0.04 05061175C10
5 15.70796 | 2010.62 128 49 39 34 3 62.83]125.66 16 1214 20 13 | 30.1 1950.42 11.7 | 0.011 @ 0.045 = 05061200C10
6 18.84956 | 508.94 21 59 | 49 | 43 3 636212723 4 16 18 26 17 | 314 446.14 157 | 0.009 @ 0.034 | 06061050C10
6 18.84956 | 1017.88 54 59 49 43 3 636212723 8 16 18 26 17 | 314 955.08 157 | 0.01 = 0.04 06061100C10
6 18.84956 | 1281.77 | 68 59 | 49 | 43 3 636212723 10 16 18 26 17 | 314 121897 157 | 0.01 = 0.04 06061125C10
6 18.84956 | 1526.81 81 59 49 A3 3 6362 127.23 12 16 18 | 26 | 17 = 314 |1464.01 157 = 0.01 | 0.04 06061150C10
6 18.84956 | 1790.71 95 59 | 49 A3 3 1636212723 14 16 18 | 26 | 17 @ 314 |172791 157 | 0.01 | 0.04 06061175C10
6 18.84956 | 2035.75 108 59 49 43 3 636212723 16 16 18 | 26 | 17 314 197295 157 @ 0.011 | 0.045  06061200C10
8 25.13274 | 502.66 20 9 719 1 3 628312566 4 25 | 22 33 | 21 26,6 44946 197 | 0.011 | 0.037 | 08061050C10
8 25.13274 | 1005.31 40 9 719 11 3 628312566 8 25 22 33 21 2666 95211 197  0.011 & 0.043 | 08061100C10
8 25.13274 | 1256.64 50 9 79 11 3 62.83125.66 10 25 | 22 0 33 | 21 266 1203.44 19.7 | 0.011 | 0.043 | 08061125C10
8 25.13274 | 1507.96 60 9 79 11 3 6283 125.66 12 25 22 33 21 26,6 145476 197 @ 0.011 & 0.043 | 08061150C10
8 2513274 | 1759.29 70 9719 171 3 62.83125.66 14 25 | 22 0 33 | 21 26,6 1706.09 19.7 & 0.011 | 0.043 | 08061175C10
8 25.13274 | 2010.62 80 9 19 171 3 6283 125.66 16 25 22 33 21 266 195742 197 @ 0.012 @ 0.048 | 08061200C10

(1) Paso de los dientes Pt = Médulo x 7 | (2) fp = Error de paso diente | (3) Fp = Error de paso total.
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PINON CON DIENTES RECTOS CON ACOPLAMIENTO CURVIC BB srcx ovamcs, me.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

L14

¢ Tolerancia de espesor de diente: e24 L13
e Dientes rectos X2
 Angulo de presién a = 20° ] B1
¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados ]

= o

i o A | | e 18 8
<
o
=
—]
A=ho+ 24w
2

T e N R N AN A
MGOHC/MGOHCK 115 2 131,947 A02121
MGOHC/MGOHCK 140 3 21 05 72 63 66 31 235 64,5 80 197,92 46 A03121
MGOHC/MGOHCK 170 4 21 03 94,4 84 86,4 41 29,5 715 98 | 2635894 68 A04121
MGOHC/MGOHCK 240 5 24 02 | 132019 120 122 51 38 98 1235 | 376991 | 108 A05124
MGOHC/MGOHCK 285 6 24 02 | 158423 144 146,4 61 435 113,5 144 452389 120 A06124
MGHOC/MGOHCK 320 8 2 0,3409 | 197454 176 1815 81 53,5 1334 | 1739 | 552,92 | 132 A08122

(1) Namero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicién | (4) Didametro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = x d | (7) Especificacién Curvic.

La dureza superficial carburizada del material del pifion alcanzé los 60 HRc.
La superficie de los dientes esté rectificada para reducir el ruido y mejorar la resistencia al desgaste.

Tabla 4. PAR MAXIMO PERMITIDO Y FUERZA DE AVANCE DE LA CREMALLERA Y EL PINON

Reductor

MGOHC/MGOHCK 115 2 21 44 6,475 135 0,33
MGOHC/MGOHCK 140 3 21 66 12,380 390 0,92
MGOHC/MGOHCK 170 4 21 86,4 23,450 985 2,11
MGOHC/MGOHCK 240 5 24 122 37,830 2,270 5,19
MGOHC/MGOHCK 285 6 24 146,4 54,580 3,930 8,95
MGOHC/MGOHCK 320 8 22 181,5 82,090 7,225 17,46

(1) Numero de dientes | (2) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (3) Fuerza de avance maxima
(4) Par de accionamiento maximo | (5) Calculado sobre la base de una velocidad de 1,5 m/s.

En la Tabla 4, el par maximo permisible del pifién de placa Curvic y la cremallera, se calcula sobre la base de una velocidad de 3 m/s. Esta con-
dicién se cumple con una buena lubricacién (utilizando el sistema de lubricaciéon automatico o aplicando grasa manualmente todos los dias), un

factor de resistencia de la raiz del diente SF = 1,4, un coeficiente de resistencia de la superficie de los dientes SH = 1, un factor de seguridad

SB = 1 y una vida util requerida de 20 000 horas. A mayor velocidad, el par maximo permisible se reduce.

El usuario debe aumentar el factor de seguridad para la aplicacion. Consulte con nuestra oficina para conocer el valor de holgura con diferentes
alturas de centro.
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PINGN CON DIENTES RECTOS (Placa Curvic / EN IS0 9409-1-A) * APEX DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

¢ Dientes rectos

e Angulo de presién a = 20°

e Pifién endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 115

B1 B2

@da
@d
?31,5 kb
?63

o
M6

L1

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara
pifion Conjunto Pifion solo

2 21 0,5 48 42 44 26 15 41 131,947 36 M10 A02121P050 A02121

MGOH / MGOHK 140

Bl B2
R — =3
©
© o
g3 - s &
I -
0
L1 12| =

Tornillos de Codigo de pedido

blogueo para
pifion Conjunto Pifidn solo

2 21 0,5 48 42 44 26 19,5 45,5 131,947 36 M10 A02121C063 A02121

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacién del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicion | (4) Diametro del circulo primitivo
(5) Didmetro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = x d | (7) Especificacion Curvic.
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PINON CON DIENTES RECTOS (Placa Curvic / EN IS0 9409-1-A) - DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

¢ Dientes rectos

e Angulo de presién a = 20°

e Pifién endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 170

B1 B2
e — I3
o| o £l s
o —
s 8 1T SIS
A S - B
[e0)
L1 14,1 =

Tornillos de Cadigo de pedido
bloqueopara
pifion Conjunto Pifion solo

3 19 0,1667 64 57 58 31 21,5 52,5 179,071 46 M12 A03119P080 A03119

MGOH / MGOHK 240

Bl B2

@da
@d
|
|
\
@80 k6
@148

M10

L1 16,4

Tornillos de Codigo de pedido

bloqueo para
pifion Conjunto Pifidn solo

4 19 0,6875 89,5 76 81,5 41 29 70 238,761 68 M16 A04119P125 A04119

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacién del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicién | (4) Diametro del circulo primitivo
(5) Didmetro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = x d | (7) Especificacion Curvic.
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PINGN CON DIENTES RECTOS (Placa Curvic / EN IS0 9409-1-A) * APEX DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

¢ Dientes rectos

e Angulo de presién a = 20°

e Pifién endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 285

Bl B2

@da
@d
|
|
\
@100 k6
@174

M16

L1 24,5

Tornillos de Codigo de pedido
bloqueopara
pifion Conjunto Pifion solo

5 19 0,3 108 95 98 51 38 89 298,451 80 M20 A05119A140 A05119

MGOH / MGOHK 320

Bl B2
<
O
©
S8 17 g g
IS
|7,
N
L1 31§ =

Tornillos de Codigo de pedido

blogueo para
pifion Conjunto Pifidn solo

6 19 0,25 129 114 117 61 49 110 358,142 90 M24 A06119P160 A06119

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacién del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicion | (4) Diametro del circulo primitivo
(5) Didmetro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = x d | (7) Especificacion Curvic.
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PINON CON DIENTES RECTOS (Piaca Curvic / EN ISO 9409-1-A)

e Material del pifion carburado, dureza superficial alcanzada 60 HRc.

e Superficie de los dientes rectificada para reducir el ruido y
mejorar la resistencia al desgaste.

e |os accesorios incluyen tornillos de cabeza hueca hexagonal
(resistencia 12,9, DIN 912).

e |a resistencia de los tornillos limita el par maximo de transmi-
sién. Consulte la siguiente tabla:

PCD de brida Tamaiio del perno/tornillo Par maximo (Nm)
@50 M6 x 12 PCS 265
@63 M8 x 12 PCS 640
@80 M8 x 16 PCS 1.160
g125 M10 x 16 PCS 2.960
@140 M16 x 12 PCS 6.620
3160 M24 x 12 PCS 18.160

e Par de apriete recomendado para el perno.

M5 x 0.8P 9,8
M6 x 1P 17
M8 x 1.25P 41
M10 x 1.5P 80
M12 x 1.75P 139
M16 x 2P 343
M20 x 2.5P 692
M24 x 3P 1.190

e El par maximo admisible de la cremallera.

www.tecnopower.es
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e Enla Tabla 5, el par maximo permisible del pifion con Placa
Curvic y la cremallera, se calcula sobre la base de una
velocidad de 1,5 m/s y proporcionando una buena lubricacion
(utilizando un sistema de lubricacién automaético o grasa
aplicada manualmente todos los dias), el factor de resistencia
de la raiz del diente SF = 1,4, el coeficiente de resistencia de
la superficie del diente SH = 1, el factor de seguridad SB = 1
y la vida util requerida de 20.000 horas. A mayor velocidad, el
par maximo permisible se reduce. El usuario debe aumentar el
factor de seguridad para la aplicacion.

e FEljuego angular varia segun la altura del centro. Contacte con
nuestra oficina

Tabla 5. PAR MAXIMO PERMITIDO Y FUERZA DE AVANCE
DEL PINON CON PLACA CURVIC

Mn dw(z) FZT(J)
(mm)
2 21 44 6.429 135
3 19 58 13.860 395
4 19 81,5 26.711 1.015
5 19 98 44.211 2.100
6 19 117 63.246 3.605

(1) Ndmero de dientes

(2) Diametro del circulo primitivo de trabajo (en mm)
(3) Fuerza de avance méaxima

(4) Par de accionamiento maximo
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PINGN CON DIENTES RECTOS (Placa soldada / EN 1SO 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

¢ Dientes rectos

 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 115

L1
Bl

@da
@d
63

O
&)
M6

0,366 31,464 26 27,464 26 81,681 B02113D050

13 41
2

17 -0,012 37,952 34 33,952 26 41 106,814 B02117D050

MGOH / MGOHK 140

L1
B1

@da
@d
|
|
\
@40 k6
?80

._.
=
Ko
M8

13 41
2

0,366 31,464 26 27,464 26 81,681 B02113D063
17 -0,012 37,952 34 33,952 26 41 106,814 B02117D063
3 13 0,366 47,196 39 41,196 32,5 47,5 122,522 B03113D063

(1) Namero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Didmetro del circulo de adicién | (4) Didmetro del circulo primitivo
(5) Didmetro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = 1 x d.
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PINON CON DIENTES RECTOS (Placa soldada / EN 1SO 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

¢ Dientes rectos

 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 170

L1
Bl
]
O
=1 | o §
Q| ® g =
,Bﬂi p—
134 2
Mn m X@ da® d® dw'® B1 L1 L® Cadigo de pedido
13 0,366 31,464 26 27,464 26 46 81,681 B02113D080
2
24 0,202 52,808 48 48,808 26 46 150,796 B02124D080
13 0,366 47,196 39 41,196 32,5 52,5 122,522 B03113D080
3
20 0,08 66,48 60 60,48 32,5 52,5 188,496 B03120D080
4 13 0,366 62,928 52 54,928 45 65 163,363 B04113D080

(1) Namero de dientes | (2) Factor de modificacién del perfil | (3) Diametro del circulo de adiciéon | (4) Didametro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = 7 x d.
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PINON CON DIENTES RECTOS (Piaca soldada / EN IS0 9409-1-A)

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

¢ Dientes rectos
 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 240

Mn il X
13 0,366
20 0,08
3
27 0,294
33 0,477
13 0,366
20 0,19
4
21 011
24 0,202
13 0,366
5 17 0,012
19 0,049
13 0,366
6 14 0,397
16 -0,042

da(ii)

47,196

66,48
88,764
107,862
62,928

89,52

92,88
105,616

78,66

94,88
105,49
94,392
100,764
107,496

d(4)

39
60

81
99
52
80
84
96
65
85
95
78
84
96

L1
B1
]
I ——
[
,B_“i,i
=
158 =
W B1 L L®
41,196 32,5 57,5 122,522
60,48 32,5 57,5 188,496
82,764 32,5 57,5 254,469
101,862 325 575 311,018
54,928 45 70 163,363
81,52 45 70 251,327
84,88 45 70 263,894
97,616 15 70 301,593
68,66 55 80 204,204
84,88 55 80 267,035
95,49 55 80 298,451
82,392 65 90 245,044
88,764 65 % 263,894
95,496 65 90 301,593

¥k
A *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Codigo de pedido
B03113D125
B03120D125

B03127D125
B03133D125
B04113D125
B04120D125
B04121D125
B04124D125
B05113D125
B05117D125
B05119D125
B06113D125
B06114D125
B06116D125

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacion del perfil | (3) Diametro del circulo de adicion | (4) Diametro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = x d.
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PINON CON DIENTES RECTOS (Placa soldada / EN 1SO 9409-1-A) - DYNAMICS, INC.

CALIDAD DIN 4 / ACERO ALEADO

e Tolerancia de espesor de diente: e24

¢ Dientes rectos

 Angulo de presién a = 20°

¢ Pifion endurecido por cementado y dientes rectificados

MGOH / MGOHK 285

L1
B1 ‘
]
©
<t
g8 {—1f-1tg &
Q
N —
9
s =
Mn m X@ da® d® dw'® B1 L1 L® Cadigo de pedido
13 0,366 62,928 52 54,928 45 79 163,363 B04113A140
4 20 0,19 89,52 80 81,52 45 79 251,327 B04120A140
21 0,11 92,88 84 84,88 45 79 263,894 B04121A140
: 15 0,227 87,27 75 17,27 55 89 235,619 B05115A140
20 0,08 110,8 100 100,8 55 89 314,159 B05120A140
6 13 0,366 94,392 78 82,392 65 99 245,044 B06113A140
17 -0,012 113,856 102 101,856 65 99 320,442 B06117A140
MGOH / MGOHK 320
L1
Bl
]
Q
o
38 1— —i-8 g
(S
,Bﬂi p—
N
03 S
Mn A X@ da® d@ dw® B1 L1 L® Codigo de pedido
; 13 0,366 78,66 65 68,66 55 100 204,204 B05113D160
20 0,08 110,8 100 100,8 55 100 314,159 B05120D160
; 13 0,366 94,392 78 82,392 65 110 245,044 B06113D160
17 -0,012 113,856 102 101,856 65 110 320,442 B06117D160

(1) Numero de dientes | (2) Factor de modificacién del perfil | (3) Diametro del circulo de adicién | (4) Didmetro del circulo primitivo
(5) Diametro del circulo primitivo de trabajo | (6) Longitud del circulo primitivo L = 11 x d.
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PINGN CON DIENTES RECTOS (Placa soldada / EN 1SO 9409-1-A) B npex DYNAMICS, INC.

e Material del pifién carburado, dureza superficial alcanzada 60 HRc.

e Superficie de los dientes rectificada para reducir el ruido y
mejorar la resistencia al desgaste.

e |os accesorios incluyen tornillos de cabeza hueca hexagonal
(resistencia 12,9, DIN 912).

e |a resistencia de los tornillos limita el par maximo de transmi-
sién. Consulte la siguiente tabla:

PCD de brida Tamaiio del perno/tornillo Par maximo (Nm)
@50 M6 x 12 PCS 265
@63 M8 x 12 PCS 640
@80 M8 x 16 PCS 1.160
#125 M10 x 16 PCS 2.960
#140 M16 x 12 PCS 6.620
3160 M24 x 12 PCS 18.160

e Par de apriete recomendado para el perno.

Tornillos Par de apriete de los tornillos (Nm)

M5 % 0,8P 9,8
M6 x 1P 17
M8 x 1,25P 41
M10 x 1,5P 80
M12 x 1,75P 139
M16 x 2P 343
M20 x 2,5P 692
M24 x 3P 1.190

e El par maximo admisible de la cremallera.

£

0 LHITECNOPOWER

e Enla Tabla 6, el par maximo permisible del pifion con placa
soldada y la cremallera, se calcula sobre la base de una
velocidad de 1,5 m/s y proporcionando una buena lubricacion
(utilizando un sistema de lubricacién automético o grasa
aplicada manualmente todos los dias), el factor de resistencia
de la raiz del diente SF = 1,4, el coeficiente de resistencia de
la superficie del diente SH = 1, el factor de seguridad SB = 1
y la vida util requerida de 20.000 horas. A mayor velocidad, el
par maximo permisible se reduce. El usuario debe aumentar el
factor de seguridad para la aplicacion.

e FEljuego angular varia segun la altura del centro. Contacte con
nuestra oficina

Tabla 6. PAR MAXIMO PERMITIDO Y FUERZA DE AVANCE
DEL PINON CON PLACA SOLDADA

13 27,264 4231 55
2 17 33,952 5.000 85
24 48,808 6.875 165
13 41,196 8.462 165
20 60,48 13.333 400
’ 27 82,764 13.086 530
33 101,862 12.828 635
13 54,928 16.154 420
20 81,52 24.000 960
! 21 84,88 24.286 1,020
24 97,616 24.063 1,155
13 68,66 25.846 840
15 11,27 29.867 1,120
5 17 84,88 30.941 1,315
19 95,49 38.947 1,850
20 100,8 38.500 1,925
13 82,392 38.462 1,500
14 88,764 43.929 1,845
6 16 95,496 38.646 1,855
17 101,856 45.784 2,335

(1) Numero de dientes

(2) Didametro del circulo primitivo de trabajo (en mm)
(3) Fuerza de avance méxima

(4) Par de accionamiento maximo
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SELECCION DEL REDUCTOR GPTIMO B9 pex pvnamics, INC.

INICIO SELECCION Perfil del movimiento
[} T2
S5 \ 4 s1 = T,
Operacién Operacion g Top
ciclica ED<60% continua ps
twork<2o E T2d
Si NO
* * = Fora® Faaa
Calcule relacion Calcule relacion § FoorFoc
© F., ~F
* * ) 2rp > M 2ap
.2
oo F, -F
Calcule par medio Calcule par medio Zd " 2ad
de salida Ty, de salida T,
Eg nZC
g§ Noa~ Nog
L O
Calcule el par méax. >3 Ny,
de aceleracion t _‘ te ‘ & ‘ t ‘
T2max tcycle '
Elija un * Elija un Tiempo
reductor reductor fat 4t
= Iy i ED= %clec| x100%, t yon = ta+ to + 1y
2max> ' 2B
u — Ty <T. - ;J
NO Tom<Ton e a a: Aceleracion | c¢: Constante

d: Desaceleracion | p: Pausa

| \
’—V Si Si
Seleccionar * + - Nm

n,: Velocidad de salida del motor

una relacién Calcule vel. media de salida n,, Mwork Mwor: Velocidad de trabajo
menor Yy, si y la vel. nominal de salida T,
es necesa-
rio, un motor $
mayor 3 3 3
Pec. 3 Yo 3 Noa s ta s Toa +Npe - o Too +Nyg -ty - Ty
o om =
< Nam<Nan " Nog « tat Moo - to+Nyy - ty
NO
[
Si T2max=TmB'i'Ks'n
* donde K; es:
Calcular| Ialc;(ﬂjrga rpgzdlg rladlsl Fim yX| Foam K, Nim. ciclos/h.
C.
en el eje de salida del reductor (I 10 0-1000
* 11 1000~1500
Calcular la carga radial méaxima F,g y carga axial 13 1500~2000
méxima F,.g en el eje de salida del reductor 1,6 2000~3000
b 1,8 3000~5000
Tns: Par max. salida del motor
. Nn: Rendimiento del reductor
F <F Elija un
F 2m<F2’B —— NO p»—— reductor
2am 2aB mayor
_ _1
\ nza‘nzd‘7'n2c
si N =n2a'ta+n20'tc+n2d'td
+ am ta+ tc + td
_ Min
Seleccionar el juego angular requerido Non = i
y el tipo de eje de salida
3 3 3
PEDIDO DEL REDUCTOR Eoog|le tas Fora * Noc o+ Forg # Mg tg - Forg
. om=
: m Nog* ot Nog - to+Nyy - 1y
Recomendado | El disefio general viene dado por | El disefio 6ptimo se da para
(S5 para trahajar JiL Ji 3 3 3
en ciclo discontinuo) — S4-dn 2= JIm Noa bty Foaa tNoc” to Foag +Npg- ty* Fog

| F =
2am
no, - t+n,. - t.+Nyy - t

), Inercia de la carga | J,, Inercia del motor 2a ‘a "2c ¢ '2d
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GLOSARIO

Par de emergencia Tyr Nm
Par de celeracion maxima T,y Nm
Par en vacio Nm

Juego angular arcmin
Rigidez torsional Nm/arcmin
Carga radial y carga axial N
Velocidad nominal n,y rpm
Velocidad maxima n;g rpm
Temperatura de trabajo °C
Lubricacién

Grado de proteccion

Nivel de ruido dB(A)
Rendimiento p %
Momento de inercia J, kg-cm?
Par de arranque en vacio Nm
Par de arranque opuesto Nm

¥k
*
*|
*

% x

LSl APEX DYNAMICS, INC.

El par de emergencia de parada es el par méximo permitido a la salida del reductor. Este deberfa ocurrir ocasionalmente y no
debe exceder las 1000 repeticiones durante toda su vida til.

Cuando el reductor funciona en ciclo discontinuo (S5), el par maximo de aceleracidn es el par maximo aplicable a la salida
durante un periodo corto (instantaneo).

El par minimo en vacio es el par minimo necesario para superar la friccién interna del reductor sin carga (1).

. . . Circulos de paso operativos
El juego angular es el desplazamiento maximo que se encuentra entre

dos engranajes en el instante en que la operacidn transversal tiene lu- N
gar (tal y como indica el diagrama 1). El arcmin es la unidad de medida
del juego angular. Siendo un arcmin igual a 1/60 grados, simbolizado de
la siguiente manera 1'.

Juego angular

Diagrama 1 (operacion transversal)
La rigidez torsional es el cociente (AT/ A @) entre el par aplicado y el = @(arcmin)
angulo de torsién generado. Es decir, éste nos indica el par necesario a %
aplicar al reductor para rotar el eje de salida 1 arcmin. La rigidez torsional S5
. 7 . e . (5]

puede ser determinada a través de la curva de histéresis. Eo =

. , . = E
Curva de histéresis -
Para determinar la curva de histéresis, se bloquea el eje de entrada y se —T(Nm) 0% O

aplica a la salida un par creciente hasta el par maximo de aceleracion
y luego se suelta de forma gradual, realizando esta operacién en ambos ~ ____——=====- =
sentidos. De acuerdo con los datos obtenidos del par aplicado y el dngulo de
torsion se obtiene una curva como la mostrada en el diagrama 2.

== Prueba de par
Diagrama 2

—@(arcmin)

[—
—

Las cargas radiales y axiales permitidas en el eje de salida del reductor Foa
dependen de las caracteristicas de los rodamientos que sujetan el eje. <=
Para més informacidn, contacte con nuestra oficina.

F, Carga radial

F,, Carga axial J

La velocidad nominal de entrada es la velocidad nominal permitida a la entrada del reductor en funcionamiento continuo (S1)
siempre y cuando la temperatura de la caja no exceda los 90 °C. Este valor se mide a una temperatura ambiente de 25 °C.

La velocidad méxima de entrada es la velocidad maxima permitida a la entrada del reductor en funcionamiento ciclico (S5).
Este valor se mide a una temperatura ambiente de 25 °C y sirve como el valor absoluto méaximo del reductor.

La temperatura de funcionamiento indica la temperatura de trabajo de la caja del reductor.

APEX emplea grasa sintética para la lubricacion. Consulte con nuestra oficina técnica la disponibilidad para la industria
alimentaria o para el funcionamiento a bajas temperaturas.

El codigo IP es el estandar del sistema internacional de proteccion. Como por ejemplo el IP64 la primera cifra indica proteccion contra
el polvo la segunda cifra indica la proteccion contra el agua.

El nivel de ruido medido difiere segtin el tamafio del reductor, la relacion y la velocidad. A mayor velocidad se suele tener mayo-
res niveles de ruido, mientras que a mayor es la relacion menor serd el ruido .

Este valor ha sido medido en un medio a temperatura ambiente de 25 °C y una velocidad de entrada de 3000 rpm. Si la velocidad
nominal de entrada del reductor se encuentra por encima de las 3000 rpm, este valor es medido por esa velocidad especifica.

El momento de inercia J; es el esfuerzo necesario a aplicar a un objeto para mantener su momento estético o en rotacion.

El Par de arranque es el par minimo a aplicar en la entrada para iniciar la rotacion del reductor en vacio. Cuanto més pequefio
es el tamafio 0 mayor la relacion del reductor menor es el par de arranque.

El par de arranque opuesto es el par minimo a aplicar en la salida para iniciar la rotacion del reductor. Cuanto més grande es el
tamafio o mayor la relacién del reductor mayor es el par en vacio de arranque opuesto.

(1) Valor medido a temperatura ambiente de 25°C y velocidad de entrada de 3000 rpm. Si la velocidad nominal nIN es mayor a 3000 rpm,
este valor se mide en funcion de la velocidad nominal.
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