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SERIES MF/MFK

Nueva generacion de reductores planetarios




E¥d APEX DYNAMICS, INC.

iNDICE

CARACTERISTICAS SERIES MF/MFK 2 | SERIE MFKA (3 etapas). ESPECIFICACIONES 11
SERIES MF/MFK. CODIGO DE PEDIDO 3 | SERIE MFKA (3 etapas. Relacién i=100~1.000). DIMENSIONES 12
SERIE MF. ESPECIFICACIONES 4 | SERIE MFKB (3 etapas). ESPECIFICACIONES 13
SERIE MF. DIMENSIONES 6 | SERIE MFKB (3 etapas. Relacion i=48~1.000). DIMENSIONES 14
BUJE DE SUJECION 7 | SERIE MFK (4 etapas). ESPECIFICACIONES 15
SERIE MFK. ESTRUCTURA 8 | SERIE MFK (4 etapas. Relacién i=1.225~10.000). DIVENSIONES 16
SERIE MFK (2 etapas). ESPECIFICACIONES 9 | SERIE MFKC. ESPECIFICACIONES 17
SERIE MFK (2 etapas. Relacion i=12~100). DIMENSIONES 10 | SERIE MFKC (Relacion i = 4~10). DIMENSIONES 18

SELECCION DEL REDUCTOR GPTIMO 19

CARACTERISTICAS SERIES MF/MFK

= ALTA RIGIDEZ
= ALTO PAR

= ALTA PRECISION

= ALTA EFICIENCIA

= JUEGO ANGULAR BAJO

= LARGA VIDA UTIL

En Tecnopower trabajamos para que toda la informacién de nuestros catdlogos sea correcta. Sin embargo, la exactitud de la informacién contenida en este catalogo no
puede ser garantizada y carece de efectos vinculantes. Las dimensiones y valores se proporcionan a efectos orientativos. Para valores exactos consultar con nuestra oficina
técnica. Las especificaciones y caracteristicas del presente catalogo pueden ser modificadas en cualquier momento sin necesidad de previo aviso.
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SERIES MF/MFK. CODIGO DE PEDIDO

CcODIGO DE PEDIDO

MF075 -

003

M4 APEX DYNAMICS, INC.

- S1 MOTOR

MOTOR: TIPO Y MODELO

TIPO DE EJE:

S1: Eje de salida liso

$2: Eje de salida con chaveta
$3: Eje de salida DIN5480
S4: Eje de salida hueco

RELACION DE REDUCCION®:

MF (1 etapas):
(2 etapas):

MFK (2 etapas):

MFKA (3 etapas):
MFKB (3 etapas):

MFK (4 etapas):

MFKC (2 etapas):

3/4/5/7/10
16/20/25/28/35/40/50/70/100

12/16/20/25/28/35/40/50/70/100
100/125/140/175/200 /250 /350 /400 /500 /700 /1.000
48/64/84/100/125/140/175/200 /250 /280 /350 /400 /500 /700 /1.000

1.225/1.400/1.750/2.000 / 2.800 / 3.500 / 5.000 / 7.000 / 10.000
4/5/7/8/10

TIPO REDUCTOR: SERIE Y TAMANO
MF:  060/075/100/140/180/210/240
MFK: 060/075/ 100/ 140/180/210/ 240

NOTAS

(1) Relacién de reduccion (i=Nentrada/Nsalida)

<E

§
=
>
©»
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SERIE MF- ESPECIFICACIONES i:'} APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas | Relacion” | MF 060 MF 075 MF 100 MF 140 MF 180 MF 210 MF 240
3 30 105 200 395 825 1.385 3.110
1 100 205 380 765 1.415 2.190 4.035
1 5 85 185 325 660 1.225 1.905 3.505
7 60 135 260 515 980 1.530 2.530
10 24 55 160 315 700 1.070 1.810
16 85 195 385 805 1.485 2.295 4.215
20 80 190 370 795 1.495 2.310 4.245
Par nominal de salida T,y Nm
25 90 195 345 700 1.295 2.005 3.685
28 60 180 345 755 1.510 2.335 4.290
2 35 75 195 350 705 1.310 2.030 3.725
40 40 96 220 615 1.260 2.360 4.280
50 50 120 275 715 1.325 2.050 3.765
70 60 135 285 585 1.095 1.670 2.675
100 24 55 160 345 660 1.005 1.700
Par méximo de salida Toyor Nm 1,2 3~100 3 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién maxima T,g Nm 1,2 3~100 1,5 veces el par nominal de salida Ty
1 3~10 0,3 0,6 1,4 2,5 5 7 11
Par sin carga® Nm
2 16~100 0,2 0,3 0,5 1,2 1,7 3 4
1 3~10 <3 <3 <3 <3 <3 <3 <3
Juego angular © arcmin
2 16~100 <4 <4 <4 <4 <4 <4 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 1,2 3~100 46 10 30 55 175 400 550
1 3~10 5.000 3.600 3.600 3.000 2.700 2.400 2.100
Velocidad nominal de entrada nyy rpm
2 16~100 5.000 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400 3.100
1 3~10 7.000 6.000 6.000 5.000 4.500 4.000 3.500
Velocidad maxima de entrada n; rpm
2 16~100 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000 4,500
Carga radial maxima Fy® N 1,2 3~100 3.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
Carga axial méxima F,,s® N 1,2 3~100 1.500 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
Par de vuelco maximo My, Nm 1,2 3~100 160 270 550 1.050 1.740 3.350 5.420
Temperatura de trabajo °C 1,2 3~100 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 1,2 3~100 IP65
Lubricacion 1,2 3~100 Grasa sintética
Posicién de montaje 1,2 3~100 Cualquier direccion
1 3~10 <58 | <59 | <64 | <65 | <66 | <68 | <70
Rumorosidad® dB
2 16-100 <58 | <5 | <60 | <63 | <66 | <68 | <70
1 3~10 >97%
Rendimiento n %
2 16~100 >94%

1) Relacién reduccion (i=Nepyaga/Nsaiiga)

2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga

3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,,

4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

6) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 10 (1 etapa) o con relacion 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacion mas baja
y / 0 mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.
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SERIE MF- ESPECIFICACIONES {::} APEX DYNAMICS, INC.

INERCIA
) Modelo N° MF 060 MF 075 MF 100 MF 140 MF 180 MF 210 MF 240

gnEterda (C3) 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas
11 0,21 0,16 - 0,17 - - - - - = o - - -
14 0,24 0,2 0,54 0,21 - 0,42 - - - - - - -
19 0,64 - 0,79 0,6 2,51 0,66 - 1,83 - - - - - -
24 - - 4,06 - 4,78 3,94 6,85 4,11 - 4,61 - - - -
28 - - - - 6,15 - 8,38 548 - 6,14 - - - -
32 kgxcm? - - - - 8,03 - 10,41 7,36 19,5 8,17 - 10,55 - -
35 - - - - 14,72 - 15,56 14,04 26,71 15,54 39,6 17,75 86,48 20,8
38 - - - - 17,38 - 20,43 16,71 29,11 18,19 42,43 20,17 86,48 23,66
42 - - - - - - 25,44 - 34,35 23,20 47,65 25,4 92,61 28,88
43 - - - - - - 54,66 - 64,13 52,42 7741 55,18 122,26 58,64
55 - - - - - - - - 97,45 - 111,26 - 156,7 92,48
60 - - - - - - - - - - - - 180,17 -

+F2a -F2a
PAR DE VUELCO MAXIMO M
F2,xY + F2, x (X + Z2) N ] -
Mac= 1000 X.X, 22 (mm) X | X
S L F2r
MF / MFK ‘ 060 ‘ 075 ‘ 100 ‘ 140 ‘ 180 ‘ 210 ‘ 240
22 (mm) ‘ 413 ‘ 50,1 ‘ 58,9 ‘ 72,1 ‘ 93,7 ‘ 98,5 ‘ 112,2 _E:\@/
Z2 X

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 5
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SERIE MF. DIMENSIONES B pex ovnamics, INC.

oLl W
@D2 (4x) L2 L3 L7
| f/_ -
) ol
e —— -t
U [ N R g
S L20 L21
-
Detalle Z Blhs L1L817 —
H/u\ = e T o e ]
D§ Dg Dg L19 T
@D3h6 @D3h6
2 -
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 Eje tipo S4
s wwmwos | wm  ww ww _wm W
D1 68 85 120 165 215 250 290
D2 55 7 9 11 13,5 17 17
D3 45 16 22 32 40 55 75 85
D4 46 60 70 90 130 160 180 200
D5 18,5 25,38 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
D6 M5 x 0,8P M8 x 1,25P M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P M20 x 2,5P M20 x 2,5P
D7 s 16 2 32 40 55 75 85
D9 46 15 20 30 40 55 - -
D10 18 2% 36 50 68 - -
L1 62 76 101 141 182 215 245
L2 28 36 58 82 82 105 130
13 20 20 30 30 30 38 40
L4 2 2,5 3 3 3 3 3
L5 25 32 50 63 70 90 125
L6 2 2 4 5 6 7 3
L7 6 7 10 12 15 17 22
L9 48 72 10 12 15 15 15
L10 12,5 19 28 36 42 2 2
L17 2 26 2 40 415 52 60
L18 15 15 15 20 21,5 28 36
L19 21 225 23 335 335 15 53
120 12 14 18 2 23 - -
L21 22 22 32 33 32 - -
122 19 21 25 30 30 - -
123 2 2,5 25 2,5 2,5 25 4
L24 03 04 0,4 04 04 0,4 0,5
Bl 5 6 10 12 16 20 22
H1 18 245 35 43 59 79,5 90

XDIN5480 | WI6x0,8x30x18x6m | W22x125x30x16x6m | W32x126x30x24x6m | WAOXx2x30x 18x6m | W55x 2% 30 x 26 x 6m | W70 x 2x 30 x 34 x 6m | W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

6 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es
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BUJE DE SUJECION B9 pex pvnamics, INC.

* Para rugosidad de la superficie Ra < 3.2 ym

H2
_¢.|
Didmetro Tolerancia | Bl
<30 H6 /6 N N j
>30~50 H6 / h6 0

— T o
50 ~ 80 H6 / g6 88 1 H s
> g = 9 | S

]

BUJE DE SUJECION

Modelo MF / MFK Tornillo™ (n° x tipo) TA? (Nm) J (kg x cm2) Codigo pedido
060 44 18 30 15 18,5 5x M5 4 0,4 SSD-18
075 50 24 36 19,5 23 6 x M5 4 0,8 SSD-24
100 72 36 52 23,5 27,5 5x M6 12 3,9 SSD-36
140 90 50 70 27,5 31,5 8 x M6 12 11,2 SSD-50
180 115 68 86 30,5 34,5 10 x M6 12 30,9 SSD-68

M Clase 10.9, DIN 931 | @ Par de apriete

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 7



kM4 APEX DYNAMICS, INC.

SERIE MFK. ESTRUCTURA

() (I

MFK-2 etapas MFK-3 etapas

pa—

vl ] MF ve|l | mp

[

(1 (V)

MFK-3 etapas MFK-4 etapas

~—r—

ve([ ] mp MF we|[ ]

F MF

O
|

»I
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SERIE MFK (2 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Etapas

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Par nominal de salida Tyy

Par maximo de salida Tyyor

Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga®

Juego angular ©

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada n;
Carga radial maxima F,
Carga axial méxima Fy,s®

Par de vuelco méximo My,
Temperatura de trabajo

Grado de proteccion

Lubricacidn

Posicién de montaje
Rumorosidad®®

Rendimiento n

Nm

Nm
Nm
Nm
arcmin
Nm/arcmin
rpm
rpm

N

N

Nm

°C

dB
%

2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2

Relacion'” | MFK060 | MFK075 | MFK100 | MFK140 | MFK180 | MFK210 | MFK 240
12 80 195 365 805 1.495 1.680 3.280
16 80 185 350 775 1.510 1.680 3.280
20 75 180 335 750 1.520 1.780 3.710
25 80 195 350 710 1.320 1.775 3.735
28 75 170 320 720 1.465 1.560 3.000
35 80 190 355 715 1.330 1.950 3.750
40 72 160 305 680 1.405 1.440 2.400
50 85 185 345 725 1.345 1.800 3.000
70 63 135 295 600 1.130 1.710 2.730
100 24 57 160 350 605 915 1.590

12~100 2 veces el par nominal de salida Tyy

12~100 1.5 veces el par nominal de salida T,y

12~100 1 1,3 2 31 6 13 16
12~100 <4 <4 <4 <4 <4 <4 <4
12~100 4.6 10 30 55 175 300 510
12~100 3.000 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100 2.000
12~100 6.000 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000 3.000
12~100 3.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
12~100 1.500 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
12~100 160 210 550 1.050 1.740 3.350 5.420
12~100 -10°C~+90°C

12~100 IP65

12~100 Grasa sintética

12~100 Cualquier direccidn

12-100 | <64 66 | <8 | <68 | <0 <70 <
12~100 <94%

1) Relacion reduccion (i=Nenyaga/Neaiiaa) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas)

a 3.000 rpm sin carga

| 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relaciéon 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja
y / 0 mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

SERIE MFK (2 etapas) - INERCIA

(c3g®

Modelo n°»

MFK 060

MFK 075

MFK 100

MFK 140

MFK 180

MFK 210

MFK 240

kgxcm?

0,16
0,2

0,17
0,37
0,6

1,61
4,01
5,53
1,57
14,95
17,58

5,62
5,62
8,11
15,32
17,72
22,95
52,74

8,11
15,32
17,72
22,95
52,74

15,68
18,52
23,74
53,49
87,34

® @ = Didmetro eje de entrada

www.tecnopower.es
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SERIE MFK (2 etapas. Relacion i=12~100). DIMENSIONES

L23

Medida
D1
D2

D36
D4
D5
D6
D7 46
D8
D9 45
D10 4
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L7
L8
L9
L10
L11
L12
L13
L16
L17
L18
L19
L20
L21
L22
L23
L24
Bl
H1

X DIN5480

L13

X
S
S
—
3
Detalle Z
,&;J,f,
ZU L9
7 L10 @D3h6
Eje tipo S1
MFK 060 MFK 075
68 85
55 7
16 22
60 70
18,5 25,8
M5 x 0,8P M8 x 1,25P
16 22
73 94
15 20
18 24
62 76
28 36
20 20
2 2,5
25 32
2 2
7
10 13
4.8 7.2
12,5 19
118,5 135,5
44,5 53
211 2445
94 114,5
26 26
15 15
21 22,5
12 14
22 22
19 21
2 2,5
0,3 0,4
5 6
18 24,5
W16 0,8x30x 18x6m | W22x1,25x 30 x 16 x 6m

@D4g6

= |
S
L19
L10 @D3h6
Eje tipo S2 Eje tipo S3
MFK 100 MFK 140 MFK 180
120 165 215
9 11 13,5
32 40 55
90 130 160
36,8 55,2 69,2
M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P
32 40 55
116 163 210
30 40 55
36 50 68
101 141 182
58 82 82
30 30 30
3 3 3
50 63 70
4 5) 6
10 12 15
17 25 31
10 12 15
28 36 42
152,5 191 248
68,3 89 115
308,8 392 475
129 173,5 228
26 40 41,5
15 20 21,5
23 33,5 33,5
18 22 23
32 33 32
25 30 30
2,5 2,5 2,5
0,4 0,4 0,4
10 12 16
35 43 59
W32x1,25x30x 24 x6m | WA0x 2 x 30 x 18 x 6m

X

x
fo gt

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

L21 120
L
L] £
e
P Eje tipo
L22 s4
MFK 210 MFK 240
250 290
17 17
75 85
180 200
82,2 92,2
M20 x 2,5P M20 x 2,5P
75 85
210 255
215 245
105 130
38 40
3 3
90 125
7 3
17 22
31 36
15 15
42 42
270 336
115 131
528 637
228 265,5
52 60
28 36
45 53
2,5 4
0,4 0,5
20 22
79,5 90

W55 x 2x 30x26 x 6m | W70 x 2 x 30 x 34 x 6m | W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

10 $¥ TECNOPOWER
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SERIE MFKA (3 etapas). ESPECIFICACIONES B9 pex pvnamics, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion™ MFKA 240
100 4.240
125 3.900
140 4.110
175 3.930
200 4.270
Par nominal de salida Tyy Nm 3
250 3.970
350 4.000
500 4.035
700 3.090
1.000 1770
Par maximo de salida Tyyor Nm 3 100~1.000 2 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién méxima Tg Nm 3 100~1.000 1.5 veces el par nominal de salida Tyy
Par sin carga® Nm 3 100~1.000 6
Juego angular @ arcmin 3 100~1.000 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 3 100~1.000 510
Velocidad nominal de entrada nyy pm 3 100~1.000 2.100
Velocidad maxima de entrada n; pm 3 100~1.000 4.000
Carga radial maxima F, N 3 100~1.000 30.000
Carga axial méxima Fy,s® N 3 100~1.000 15.000
Par de vuelco maximo My, Nm 3 100~1.000 5.420
Temperatura de trabajo °C 3 100~1.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 3 100~1.000 IP65
Lubricacién 3 100~1.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 3 100~1.000 Cualquier direccién
Rumorosidad® B 3 100~1.000 <72
Rendimiento n % 3 100~1.000 <92%

1) Relacion reduccion (i=Ne,yaga/Nsaiiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacion 100 (2 etapas)

a 3.000 rpm sin carga | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relaciéon 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja
y / 0 mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

SERIE MFKA (3 etapas) - INERCIA

(c3)g® Modelo n°» MFKA 240
2 | | 8,11
3% | | 15,32
38 | kgxem? | 17,72
7 | | 22,95
18 | | 52,74

™ @ = Digmetro eje de entrada

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 11



SERIE MFKA (3 etapas. Relacion i=100~1.000). DIMENSIONES

* ¥k
fo gt

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

@D7ns

@D3 e

L13
L2 L11 L3 L2
‘ L7 L4
I NG
I
1\ Lt
0 |
[=) |
(S | ©
R S S N PR P I I B | 2P
| =S
|
© NS | | —
| L
|
i
| .
I
|
\‘ BC)
L5 L6
AT
! g7l L W
< L]
3 ZU L9 D6 L9
Detalle Z z L10 @D3 hg L10
Eje tipo S1 Eje tipo S2

12 {3 TECNOPOWER

T s

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.
Por favor, contacte con nuestra oficina

Dl
D2
D316
D4 6
D5
D6
D7 1g
D8
Ll
L2
L3
L4
L5
L6
7
L8
L9
L10
L1
L12
L13
L16
L17
L18
L19
L23
L24
Bl
H1
X DIN5480

W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

290
17
85

200

92,2

M20 x 2,5P
85

210

245

130
40

3
125
3
22
31
15
42

378
115

663

228
60
36
53

4

0,5
22
90

Eje tipo S3

www.tecnopower.es



SERIE MFKB (3 etapas). ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Etapas

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Par nominal de salida T,y

Par maximo de salida Tyyor

Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga®

Juego angular ©

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada ny
Velocidad maxima de entrada n;
Carga radial maxima F,s"
Carga axial méxima Fy,s™

Par de vuelco maximo My,
Temperatura de trabajo

Grado de proteccion

Lubricacién

Posicién de montaje
Rumorosidad®

Rendimiento n

Nm

Nm
Nm
Nm
arcmin
Nm/arcmin
rpm
rpm

N

N

Nm

°C

dB
%

3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3
3

Relacion™ | MFKB075 | MFKB 100 | MFKB140 | MFKB180 | MFKB210 | MFKB 240
48 - - - - - 3.280
64 165 310 690 1.425 1.680 3.280
84 165 300 670 1.380 1.680 -
100 165 290 655 1.355 2.085 3.830
125 190 330 730 1.355 2.095 3.850
140 170 285 630 1.310 2.100 3.860
175 190 325 705 1.370 2.115 3.885
200 175 290 605 1.265 2.100 3.900
250 195 335 680 1.380 2.135 3.920
280 180 300 610 1.230 1.560 3.000
350 200 345 705 1.395 1.950 3.750
400 160 330 670 1.330 1.440 2.400
500 200 380 760 1.405 1.800 3.000
700 135 325 670 1.240 1.875 3.005
1.000 55 160 380 660 1.065 1.725
48~1.000 2 veces el par nominal de salida Tyy
48~1.000 1.5 veces el par nominal de salida T,y
48~1.000 0,2 0,2 0,3 0,4 1 1.2
43~1.000 <4 <4 <4 <4 <4 <4
48~1.000 10 30 55 175 300 510
48~1.000 5.500 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400
48~1.000 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000
48~1.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
48~1.000 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
48~1.000 210 550 1.050 1.740 3.350 5.420
48~1.000 -10°C~+90°C
48~1.000 IP65
48~1.000 Grasa sintética
48~1.000 Cualquier direccion
48~1.000 <66 <68 <68 <70 <70 <72
48~1.000 <92%

1) Relacién reduccion (i=Negpyaga/Nsaiiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas)

a 3.000 rpm sin carga

| 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja
y / 0 mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

MFKB (2 etapas) - INERCIA

€3)g®
8
11
14
19
2

28 kgxcm?

32
35
38
42
48

Modelo n°»

MFKB 075

0,17
0,17
0,21

MFKB 100

0,42
0,42
0,66

MFKB 140

1,83
1,83
4,11

MFKB 180

4,61
4,61
6,14
8,17
15,56
18,19

MFKB 210

4,61
6,14
8,17
15,56
18,19
23,2
52,42

MFKB 240

10,55
17,76
20,17
25,4
55,18

® @ = Digmetro eje de entrada

www.tecnopower.es
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SERIE MFKB (3 etapas. Relacion i=48~1.000). DIMENSIONES

5
kM4 APEX DYNAMICS, INC.

g e
,gé i
=1
—
[
\
B |
S ‘ 1 ‘ L21_ 120
— \
L17 | -]
53 Detalle Z 18 T
L ‘ 1
_FTE A s i I _&|S
& =118 @ gis
- L9 L19 D6l
ﬁ L10
L . L 1 1pp | Eietipo
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 S4
Medida MFKB 075 MFKB 100 MFKB 140 MFKB 180 MFKB 210 MFKB 240
D1 85 120 165 215 250 290
D2 7 9 11 13,5 17 17
D3 46 22 32 40 55 75 85
D4 4 70 90 130 160 180 200
D5 25,8 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
D6 M8 x 1,25P M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P M20 x 2,5P M20 x 2,5P
D7 22 32 40 55 75 85
D8 94 116 163 210 210 255
D9 46 20 30 40 55 - -
D10 g 24 36 50 68 - -
L1 76 101 141 182 215 245
L2 36 58 82 82 105 130
L3 20 30 30 30 38 40
L4 2.5 3 3 3 3 3
L5 32 50 63 70 90 125
L6 2 4 5 6 7 3
L7 7 10 12 15 17 22
L8 13 17 25 31 31 36
L9 7,2 10 12 15 15 15
L10 19 28 36 42 42 42
L11 135,5 152,5 191 248 270 336
L12 53 68,3 89 115 115 131
L13 2445 308,8 392 475 528 637
L16 1145 129 173,5 228 228 265,5
L17 26 26 40 41,5 52 60
L18 15 15 20 21,5 28 36
L19 22,5 23 33,5 33,5 45 53
L20 14 18 22 23 - -
L21 22 32 33 32 - -
L22 21 25 30 30 - -
L23 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 4
L24 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4 0,5
Bl g 6 10 12 16 20 22
H1 24,5 35 43 59 79,5 90
X DIN5480 W22x 1,25x 30 x 16 x 6m | W32x 1,25 x 30 x 24 x 6m | W40 x 2 x 30 x 18 x 6m W55 x 2 x 30 x 26 x 6m W70 x 2 x 30 x 34 x 6m W80 x 2 x 30 x 38 x 6m
(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina
14 O(} TECNOPOWER www.tecnopower.es
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SERIE MFK (4 etapas). ESPECIFICACIONES B9 pex pvnamics, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacién" MFK 240

1.225 4.070

1.400 4.725

1.750 4.100

2.000 4.765
Par nominal de salida Tyy Nm 4 2.800 4.165

3.500 4.180

5.000 4.285

7.000 3.445

10.000 2.240
Par méximo de salida Toyor Nm 4 1.225~10.000 2 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién maxima Tg Nm 4 1.225~10.000 1.5 veces el par nominal de salida Tyy
Par sin carga® Nm 4 1.225~10.000 0,4
Juego angular @ arcmin 4 1.225~10.000 <4
Rigidez torsional Nm/arcmin 4 1.225~10.000 510
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 4 1.225~10.000 3.700
Velocidad méxima de entrada n, rpm 4 1.225~10.000 5.500
Carga radial maxima F,¥ N 4 1.225~10.000 30.000
Carga axial méxima Fy,s® N 4 1.225~10.000 15.000
Par de vuelco maximo My, Nm 4 1.225~10.000 5.420
Temperatura de trabajo @ 4 1.225~10.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 4 1.225~10.000 IP65
Lubricacion 4 1.225~10.000 Grasa sintética
Posicién de montaje 4 1.225~10.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 4 1.225~10.000 <72
Rendimienton % 4 1.225~10.000 <90%

1) Relacion reduccién (i=Nenyaga/Nsaiia) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas)

a 3.000 rpm sin carga | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relaciéon 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja
y / 0 mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

MFK (4 etapas) - INERCIA

c3g® Modelo n°» MFK 240
2% | | 461
28 | | 6,14
32 ‘ kgxcm? ‘ 8,17
35 | | 15,56
38 | | 18,19

® @ = Didmetro eje de entrada

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 15



SERIE MFK (4 etapas. Relacion i=1.225~10.000). DIMENSIONES &

L13
2 [11 B3 L2
‘ 7 L4
— -
— T H
* !
=2 | ©
| | oo
T T T N I ==
|
L ‘ -
o) |
- L
| L
|
i
‘ .
K i (1)
| 9
L5 L6
) i 2N
a o L9 D6 L9 ‘
3 Detalle Z ﬁ L10 @D3he L10 @D3h6
Eje tipo S1 Eje tipo S2

16 {3 TECNOPOWER

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

| ’5:
S

L19

Eje tipo S3

Medida MFK 240

D1
D2
D315
D4 4
D5
D6
D7 16
D8
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L7
L8
L9
L10
L11
L12
L13
L16
L17
L18
L19
L23
L24
Bl
H1
X DIN5480

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.
Por favor, contacte con nuestra oficina

W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

290
17
85

200

92,2

M20 x 2,5P
85

210

245

130
40

g
125
3
22
31
15
42

378
115

663

228
60
36
53

4

0,5
22
90

www.tecnopower.es



SERIE MFKC. ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida T,y

Par maximo de salida Toyor

Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga®

Juego angular ®

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada n;
Carga radial maxima Fy"
Carga axial méxima Fy,p™®
Par de vuelco maximo My,
Temperatura de trabajo
Grado de proteccion
Lubricacidn

Posicion de montaje
Rumorosidad®®

Rendimiento n

Nm

Nm
Nm
Nm
arcmin
Nm/arcmin
rpm
rpm

N

N

Nm

°C

dB
%

Etapas

I R O O L S T e N R O I S

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Relacion'” | MFKC 060 | MFKC 075 | MFKC 100 | MFKC 140 | MFKC 180 | MFKC 210 | MFKC 240
4 100 205 380 775 1.440 2.240 4.160
5 85 185 330 670 1.250 1.930 3.610
7 60 135 260 525 1.000 1.565 2.535
8 96 205 395 800 1.320 2.300 4.260
10 90 190 340 690 1.290 2.000 3.700

4~10 2 veces el par nominal de salida Tyy

4~10 1.5 veces el par nominal de salida T,y

4~10 2 2,5 58 12 25 48 95
4~10 <4 <4 <4 <4 <4 <4 <4
4~10 4.6 10 30 55 175 300 510
4~10 5.000 3.600 3.000 2.300 1.800 1.500 1.100
4~10 7.000 6.000 5.500 4.500 3.500 3.000 2.200
4~10 3.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
4~10 1.500 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
4~10 160 270 550 1.050 1.740 3.350 5.420
4~10 -10°C~+90°C

4~10 IP65

4-~10 Grasa sintética

4~10 Cualquier direccion

4~10 <68 68 | <8 | <0 | <0 | <n2 <74
4~10 <95%

1) Relacién reduccién (i=Nenyaga/Nsaiia) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas)

a 3.000 rpm sin carga | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacion 100 (2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relaciéon mas baja
y / 0 mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

MFKC (2 etapas) - INERCIA

Modelo n®» MFKC 060 MFKC 075 MFKC 100 MFKC 140 MFKC 180 MFKC 210 MFKC 240

(c3) @ (R)

kgxcm?

0,1
0,16
0,20
0,58

0,41
0,41
1,61
3,9

1,61
4,01
5,53
1,57
14,95
17,58

5,62
5,62
8,11
15,32
17,72
22,95
52,74

811
15,32
17,72
22,95
52,74

15,68
18,52
23,74
53,49
87,34

19,37
19,37
255
55,14
89,59
113,06

® 7 = Diametro eje de entrada

www.tecnopower.es
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SERIE MFKC (Relacion i = 4~10). DIMENSIONES B8 apex ovnamics, INc.

113 oll
2 L11 3__ 12 £D2 (4x)
L4
(XD) O
= e 7ké§
(S
]
21 120
<
N L17 L
Detalle Z L5 L6 Blng L18 § S
23 B IR oS
| (=)=
s of 2=
AT -—fH->=< '5: 7, ]L
J S
L19 D6 ] oo
ﬁ L10 @D3ne L10 @D3n6 —
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 Eje tipo S4
MFKC 060 MFKC 075 MFKC 100 MFKC 140 MFKC 180 MFKC 210 MFKC 240
D1 68 85 120 165 215 250 290
D2 515 7 9 11 13,5 17 17
D3 16 16 22 32 40 55 75 85
D4 4 60 70 90 130 160 180 200
D5 18,5 25,8 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
D6 M5 x 0,8P M8 x 1,25P M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P M20 x 2,5P M20 x 2,5P
D7 16 16 22 32 40 55 75 85
D8 64 92 116 156 156 195 240
D9 46 15 20 30 40 55 - -
D10 .4 18 2% 36 50 68 - -
L1 62 76 101 141 182 215 245
L2 28 36 58 82 82 105 130
L3 20 20 30 30 30 38 40
L4 2 2,5 3 3 3 3 3
L5 25 32 50 63 70 90 125
L6 2 2 4 5 6 7 3
L7 6 7 10 12 15 17 22
L9 48 7,2 10 12 15 15 15
L10 12,5 19 28 36 42 42 42
L11 1215 145,5 163 219 258 2715 352
L12 46,5 61,5 76 97,5 97,5 105,5 141
L13 216 263 327 4285 467,5 526 663
L16 81,5 113,5 147,5 196,5 196,5 229 260
L17 26 26 26 40 41,5 52 60
L18 15 15 15 20 21,5 28 36
L19 21 22,5 23 33,5 33,5 45 53
L20 12 14 18 22 23 - -
L21 22 22 32 33 32 - -
L22 19 21 25 30 30 -
L23 2 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 4
L24 0,3 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4 0,5
Bl 19 5 6 10 12 16 20 22
HL 18 24,5 35 43 59 79,5 90

X DIN5480 WI6x0,8x30x 18x6m | W22x125x30x16x6m | W32x125x30x24x6m | WAOx2x30x 18x6m | W55 x 2 x 30x 26 x 6m | W70 x 2 x 30 x 34 x 6m | W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

18 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es



SELECCION DEL REDUCTOR OPTIMO

INICIO SELECCION

S5 v S1

Operacion Operacion
ciclica ED<60% continua
— tyon<20 L
Si NO
Calcule relacién Calcule relacion

v v

Calcule par medio Calcule par medio
de salida T de salida Ty,

Calcule el par max.
de aceleracion

Toma XD
Elija un Elija un
reductor + reductor
mayor mayor
Tomax<Tos
— Tom<T —
L¢ NO Tpn<Ton am<lon NO ‘}J

v .

Seleccionar
una relacion Calcule vel. media de salida n,,
menor y, si y la vel. nominal de salida Ty,
es necesa-
rio, un motor $
mayor
| Nom<Nay
NO
[
SI

\

Calcular la carga media radial Fy, y axial Foun,
en el eje de salida del reductor

\{

Calcular la carga radial méxima F,g y carga axial
méxima F,,g en el eje de salida del reductor

¢<

F oF Elija un
a2 NO —p—— reductor
F2am<F2aB mayor
‘I
SI

v

Seleccionar el juego angular requerido
y el tipo de eje de salida

v

PEDIDO DEL REDUCTOR

Recomendado | El disefio general viene dado por | El disefio 6ptimo se da para
(S5 para trabajar Ji 4 Ju J
en ciclo discontinuo) = “JIm —=Jdn

J. Inercia de la carga | J, Inercia del motor

www.tecnopower.es

5
M4 APEX DYNAMICS, INC.

Perfil del movimiento

S Toa
E TZC
3 Tap
& Taq
= F2ra N FZaa
H F2rc N FZac
g, F2rp N F2ap
5.2

©® For Faag
Eg Noe
8% Naa» Ny
So

>0 nzp

N L S L D
tcycle
Tiempo
t+t,+t

@D o-

a: Aceleracion | e: Constante
d: Desaceleracion | p: Pausa

X 100%, t ok = to* to + tg
cycle

. ny ny,: Velocidad de salida del motor
= Nyonc Velocidad de trabajo

work

3 3 3
Noa - ty - TZa + Ny - t. TZC +n2d'td : T2d

@, -3

Nya - ta+ Ny - tc+n2d . td

T2max=TmB e Ks'r]

donde K; es:
K Niim. ciclos/h.
1,0 0~1000
11 1000~1500
1,3 1500~2000
16 2000~3000
1,8 3000~5000

Tns: Par max. salida del motor
n: Rendimiento del reductor

1
L

Nog * ta + Nye - ot Nyy - by

trt iy

3 3 3
Npa- ta- F2ra + Ny b F2rc gty F2rd

F2rm= 3

Mo+ ty+ Nye - Lo +Nyg - g

3 3 3
Nog ta  Foaa ¥ Npc tor Foae t Ny 1y Foag

F,. =3
2am
Nog * et Nog = TNy -

OOTECNOPOWER 19



Informacién técnica en PDF, DWG
y STEP con configurador online en

www.tecnopower.es

Carretera Laurea Miro, 407
08980 Sant Feliu de Llobregat - Barcelona - Espafia
Tel. 93 656 80 50 - tp@tecnopower.es
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