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PD / PDR SERIES. CARACTERISTICAS TECNICAS

. PD 053 PD 064 PD 090 PD 110
Modelo N° Etapas Relacidn(1) Tipo
PDR 053 PDR 064 PDR 090 PDR 110
3 16 42 110 217
4 16 42 113 223
1 5 15 40 118 220
7 12 35 96 198
10 10 21 68 155
12 16 42 110 217
15 15 40 109 213
16 Todos 16 42 116 228
Par nominal de salida Tyy Nm
20 16 42 116 230
25 15 40 123 228
2 30 15 40 108 212
35 12 35 100 206
40 16 43 117 232
50 15 40 123 228
70 12 35 100 206
100 10 27 70 162
Par maximo de salida Tonor Nm 1-2 3~100 Todos 3 veces el par nominal de salida Ty
Par de aceleracién méxima Tog Nm 1-2 3~100 Todos Tz =60% de Tonor
PD 0,05 0,1 0,4 038
1 3~10
PDR 0,1 0,15 0,45 0,85
Par en vacio ) Nm
PD 0,05 01 03 04
2 15~100
PDR 0,1 0,15 0,35 0,45
PD <8 <7 <6 <6
1 3~10
) PDR <12 <11 <10 <10
Juego angular @ arcmin
PD <10 <9 <8 <8
2 15~100
PDR <14 <13 <12 <12
Rigidez torsional Nm/arcmin 1-2 3~100 Todos 1,2 3 10,8 16,2
Velocidad nominal de entrada ni, rpm 1-2 3~100 Todos 4.500 4.000 3.600 3.600
Velocidad maxima de entrada nig rpm 1-2 3~100 Todos 8.000 6.000 6.000 4.800
Carga radial maxima Fr ) N 1-2 3~100 Todos 1.045 880 1.615 3.675
Carga axial maxima Foap © N 1-2 3~100 Todos 523 440 808 1.838
Momento de vuelco My Nm 1-2 3~100 Todos 22 17 44 140
Vida atil © hr 1-2 3~100 Todos 20.000
Temperatura de trabajo °C 1-2 3~100 Todos 0°C ~+90°C
Grado de proteccién IP 1-2 3~100 Todos IP65
Lubricacién 1-2 3~100 Todos Grasa sintética de lubrificacion
Posicién de montaje 1-2 3~100 Todos Cualquier direccion
PD <60 <62 <64 <68
Rumorosidad ) dB 1-2 3~100
PDR <70 <72 <74 <75
Axi i6 i PD 7 16 31 56
Maximo momento de torsmn(;n la brida N 1-2 3-100
de entrada Mb del reductor PDR 4 9 16 25
PD >97%
1 3~10
Rendimi o PDR >93%
endimiento o P S919%
2 15~100
PDR >90%

(1) Relacion de reduccion (i= N;, / Noyy).

(2) Juego angular medido al 2% del par nominal de salida (Top).
(3) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm.
(4) Valores medidos en reductores con relacion de reduccién=10 (1 etapa) y relacion de reduccién=100 (2 etapa), a 3.000 rpm.
(5) Para trabajo en ciclo continuo la vida util es menor de 10.000 horas.
(6) Peso motor maximo* (kg). = —O1xMb__
Long. motor (m)
*con peso del motor distribuido simétricamente
*con montaje horizontal y estacionario

LY TECNOPOWER 3

www.tecnopower.es



PD / PDR SERIES.

Modelo n°.

¢(A) (€3)

1 etapa

kg/cm?

PD 053

2 etapas 1 etapa

MOMENTO DE INERCIA

PD 064

2 etapas

1 etapa

PD 090

2 etapas

G
A *

* *

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

PD 110

1 etapa 2 etapas

2,74 2,21
3,17 2,70
1,77 7,30
10,80 10,30
14,00 13,50

Modelo n°.

g% (c3) 1 etapa

kg/cm?

PDR 053

2 etapas 1 etapa

PDR 064

2 etapas

1 etapa

PDR 090

2 etapas

PDR 110

1 etapa 2 etapas

7,10 7,10
7,59 7,59
10,56 10,56
11,97 11,97
13,95 13,95

(A) g = Didametro eje de entrada.

PD / PDR SERIES. PAR DE VUELCO MAXIMO M.,

. +F2a -F2a
X & m Far v
& -
| z2 X

PAR DE VUELCO MAXIMO My,

Foa* x Y + Fp* x (X + 22)

Mak = 1000
PD/PDR ‘ 053 ‘ 064
72 (mm) ‘ 23,8 ‘ 21,5

M2K: (Nm)
Foa For (N)
X, Y, Z2: (mm)

090 ‘
30,1 ‘

110

42,1
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PD SERIES. DIMENSIONES B rcx ovnamics, inc.

L2 L4
L3 Remark (1)

S PD 053 PD 064 PD 090 PD 110
1 etapa 2 etapas 1 etapa 2 etapas 1 etapa 2 etapas 1 etapa 2 etapas
D1 H7 12 20 31,5 40
D2 22 31,5 50 63
D3 h7 28 40 63 75
D4 h7 53 64 90 110
D5 64 79 109 135
D6 M4x0,7Px8L M5xX0,8Px8L M6x1Px13,5L M6x1Px13,5L
D7 70 88 120 147
D8 3,4 45 55 Y5
L1 4 8 15 15
L2 14,5 19,5 30 29
L3 3 4 7 7
L4 5 5 7 8
X en grado 30° 45° 45° 22,5°
Y en grado 60° 45° 45° 22,5°
A 6 8 8 12

(1) Dimensiones segun motor.
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