AHKA SERIES (3 etapas) - ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida T,y

Par méaximo de salida Toyor

Par de aceleracion maxima Ty
Par en vacio®

Juego angular®

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad méxima de entrada n;p
Carga axial maxima F,,

Par de vuelco maximo My @
Vida atil®

Temperatura de trabajo

Grado de proteccién

Lubricacién

Posicién de montaje
Rumorosidad®

Rendimiento n

Etapas

Nm

Nm
Nm
Nm
arcmin
Nm/arcmin
rpm
rpm

N

Nm

hr

°C

dB(A)
%
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E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Relacion™ AHKA285 AHKA355 AHKA450
100 3.875 6.815 12.930
125 3.900 6.855 12.995
140 3.910 6.870 13.030
175 3.930 6.910 13.090
200 3.945 6.930 12.000
250 3.970 6.970 13.195
350 4.000 7.030 13.150
500 4.035 5.350 9.050
700 3.090 6.190 11.960

1.000 1.770 3.400 7.055
100~1000 2 veces el par nominal de salida Tyy

100~1000 1,5 veces el par nominal de salida T,y

100~1000 6 6 13

100~1000 <2 <2 <2

100~1000 1.275 2.500 5.100

100~1000 2.100 2.100 2.000

100~1000 4.000 4.000 3.000

100~1000 39.200 101.500 143.700

100~1000 9.230 29.100 63.300

100~1000 20.000

100~1000 -10°C~+90°C

100~1000 IP67

100~1000 Grasa sintética

100~1000 Cualquier direccion

100~1000 <72 <74 <76

100~1000 >92%

(1) Relacion (i= Ngnyraga / Neatiga) -

(2) Juego angular medido al 2% del par nominal de salida Ty.

(3) Estos valores son para reductores con relacion = 10 (1 etapa) o relacion = 100 (2 etapas), sin carga a 3.000 rpm, o a la velocidad nominal de entrada nyy.

(4) Aplicado al centro de la brida de salida a 100 rpm.

(5) No recomendado para servicio continuo.

INERCIA
Modelo N°
AHKA285 AHKA355 AHKA450
@ Diametro eje entrada (C3)

32 10,18 10,18 -

35 15,21 15,21 15,68

38 20,7 20,7 21,69

kg-cm?

42 22,83 22,83 23,59

48 58,45 58,45 59,3

55 - - 86,95
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AHKA SERIES (3 etapas) - DIMENSIONES B spex pvnamics, inc.
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100 120 155

D1 H7
D2 160 200 250
D3 h7 200 250 315
D4 h7 285 355 450
D5 310 385 490
D6 x Paso x Profundidad M20x2,5Px31 M24x3Px32 M30x3,5Px40
D7 332 415 530
D8 13,5 17,5 22
D9 210 210 255
L1 16 35 24
L2 75 80 85
L3 16,5 20 20
L4 20 45 60
L5 31 31 36
L6 300 332 4475
L7 115 115 131
L8 490 527 663,5
L9 228 228 265,5
X (°) 24 22,5 30
Y (°) 24 22,5 30
z 12 16 12
U 22,5 30 30
V() 22,5 30 30
w 16 12 12

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.
(2) Consulte la serie AH (pag. 5) para medidas de brida.
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