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REDUCTORES PLANETARIOS AFH/AFHK SERIES

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS

= PAR ELEVADO

= PAR DE SALIDA Y MOMENTO DE INERCIA,
OPTIMIZADO

= ALTA PRECISION / BAJO JUEGO ANGULAR e
= LARGA VIDA UTIL '
= BAJO NIVEL DE RUIDO

= TEMPERATURA DE TRABAJO
LIMITADA

Serie AFH Serie AFHK

EJEMPLO DE PEDIDO

AFHO90 - 003 - S1 / MOTOR

MOTOR: Tipo y modelo

TIPO DE EJE:

S$1: Eje de salida liso

$2: Eje de salida con chaveta
$3: Eje de salida DIN5480
$4: Eje de salida hueco

RELACIGN DE REDUCCIGN(;
AFH (1 etapa): 3/4/5/7/10
(2 etapas): 16/20/25/28/35/40/50/70/100
AFHK (2 etapas): 12/16/20/25/28/35/40/50/70/100
AFHKA (3 etapas): 100/ 125/140/175/200/250 /350 /400 /500/700/1.000
AFHKB (3 etapas): 48/64/84/100/125/140/175/200/250/280/350/400/500/700/1.000
AFHK (4 etapas): 1.225/1.400/1.750/2.000/2.800/3.500/5.000/7.000/10.000
AFHKC (2 etapas): 4/5/7/8/10

TIPO REDUCTOR: SERIE Y TAMANO

AFH: 060/075/100/140/180/210/240
AFHK: 060/075/100/140/180/210/ 240 (1) Relacion de reduccion (i=Ngpiraga/Nsaiiga)

En Tecnopower trabajamos para que toda la informacién de nuestros catalogos sea correcta. Sin embargo, la exactitud de la informacién contenida en este catalogo no
puede ser garantizada y carece de efectos vinculantes. Las dimensiones y valores se proporcionan a efectos orientativos. Para valores exactos consultar con nuestra
oficina técnica. Las especificaciones y caracteristicas del presente catdlogo pueden ser modificadas en cualquier momento sin necesidad de previo aviso.
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AFH SERIES - ESPECIFICACIONES BB srcx ovamcs, me.

CARACTERISTICAS TECNICAS

e s | Folacin| ATHIRO | AFADTS | AFNTOD | AR | ARAIBD | APR20 | APH2AD |
90 155 415 635

3 1.560 2.465 4.360
4 100 205 380 765 1.415 2.190 4.035
1 5 85 185 325 660 1.225 1.905 3.505
7 60 135 260 515 980 1.530 2.630
10 24 55 160 315 700 1.070 1.810
16 100 205 400 805 1.485 2.230 4.110
20 100 205 400 810 1.495 2.230 4.425
Par nominal de salida Ty Nm
25 90 195 345 700 1.295 2.005 3.685
28 60 205 405 820 1.510 2.230 4.425
2 35 75 195 350 705 1.310 2.030 3.725
40 40 96 220 615 1.260 2.230 4.430
50 50 120 275 715 1.325 2.050 3.765
70 60 135 300 585 1.095 1.670 2.675
100 24 55 160 345 660 1.005 1.700
Par méximo de salida Toyor Nm 1,2 3~100 3 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién maxima Tpg Nm 1,2 3~100 1,5 veces el par nominal de salida Tyy
1 3~10 0,3 0,6 14 2,5 5 7 11
Par sin carga Nm
2 16~100 0,2 0,3 0,5 1,2 1,7 3 4
1 3~10 <? <1 <1 <1 <1 <1 <1
Juego angular ® arcmin
2 16~100 <3 <? <2 <2 <2 <2 <2
Rigidez torsional Nm/arcmin 1,2 3~100 46 10 30 55 175 400 550
1 3~10 5.000 3.600 3.600 3.000 2.700 2.400 2.100
Velocidad nominal de entrada nyy pm
2 16~100 5.000 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400 3.100
1 3~10 7.000 6.000 6.000 5.000 4,500 4.000 3.500
Velocidad maxima de entrada n; pm
2 16~100 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000 4.500
Carga radial maxima Fyg® N 1,2 3~100 3.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
Carga axial méaxima F,,g® N 1,2 3~100 1.500 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
Par de vuelco méaximo My, Nm 1,2 3~100 160 270 550 1.050 1.740 3.350 5.420
Vida 0til® hr 1,2 3~100 20.000
Temperatura de trabajo °C 1,2 3~100 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 1,2 3~100 IP65
Lubricacion 1,2 3~100 Grasa sintética
Posicion de montaje 1,2 3~100 Cualquier direccion
1 3~10 <58 <59 <64 <65 <66 <66 <66
Rumorosidad® dB
2 16~100 <58 <59 <60 <63 <66 <66 <66
1 3~10 >97%
Rendimiento n %
2 16~100 >94%

1) Relacion reduccion (i=Neptrada/Nsaiiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacion 100 (2 etapas)
a 3.000 rpm sin carga | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) No se recomienda operacion en servicio continuo | 6) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100
(2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja y / o mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 3



AFH SERIES - INERCIA

G
*
* *

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Modelo n° AFH 060 AFH 075 AFH 100 AFH 140 AFH 180 AFH 210 AFH 240
(c3ygw 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas | 1etapa | 2 etapas
8 0,1 - - - - - - - - - - - -
11 0,21 0,16 - 0,17 - - - - - - - - - -
14 0,24 0,2 0,54 0,21 - 0,42 - - - - - - - -
19 0,64 0,79 0,6 2,51 0,66 - 1,83 - - - - - -
24 - - 4,06 - 478 3,94 6,85 411 - 461 - - - -
28 - - - - 6,15 - 8,38 548 - 6,14 - - - -
32 kgxcm? - - - - 8,03 - 10,41 7,36 19,5 8,17 - 10,55 - -
35 - - - - 14,72 - 15,56 14,04 26,71 15,54 39,6 17,75 86,48 20,8
38 - - - - 17,38 - 20,43 16,71 29,11 18,19 42,43 20,17 86,48 23,66
42 - - - - - - 25,44 - 34,35 23,20 47,65 25,4 92,61 28,88
48 - - - - - - 54,66 64,13 52,42 77,41 55,18 122,26 58,64
55 - - - - - - - - 97,45 - 111,26 - 156,7 92,48
60 - - - - - - - - - - - 180,17
(A @ = Didmetro eje de entrada
+F2a -F2a
PAR DE VUELCO MAXIMO Mok
MQK: (Nm) (] —
Moy — FZa xY + F2r X (X ar 22) any F2r: (N) g Bl g >
A= 1000 X, Y, Z2: (mm) . ;
! k F2r
AFHIAFHK‘ 060 ‘ 075 ‘ 100 ‘ 140 ‘ 180 ‘ 210 ‘ 240 |X’ |Z’
22 (mm) ‘ 41,3 ‘ 50,1 ‘ 58,9 ‘ 72,1 ‘ 93,7 ‘ 98,5 ‘ 112,2 _/____,
Z2 X
4 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es
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AFH SERIES - DIMENSIONES B9 pex pvnamics, INC.

gLl
» (1)
@D2 (4x) L2 L3 L7
I f
%? —
@1
L Te)
I - 28 T A S P AN S S H-F
@D1 L
u I N R g
S [20 L21
- L17 -
Detalle Z Blns L18
'_'77(:‘@\ - 1 ég % )
_ =t R A B e \ Y Sl [ I 4 N
il - 58
D§ Dg L19 T
@D3h6 @D3h6
227 -
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 Eje tipo S4
D1 68 85 120 165 215 250 290
D2 55 1 9 11 13,5 17 17
D3 46 16 22 32 40 55 75 85
D4 4 60 70 90 130 160 180 200
D5 18,5 258 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
D6 M5 x 0,8P M8 x 1,25P M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P M20 x 2,5P M20 x 2,5P
D7 16 16 22 32 40 55 75 85
D9 45 15 20 30 40 55 = =
D10 18 24 36 50 68 - -
L1 62 76 101 141 182 215 245
L2 28 36 58 82 82 105 130
L3 20 20 30 30 30 38 40
L4 2 2,5 3 3 3 3 3
L5 25 32 50 63 70 90 125
L6 2 2 4 5 6 7 3
L7 6 1 10 12 15 17 22
L9 48 7,2 10 12 15 15 15
L10 12,5 19 28 36 42 42 42
L17 26 26 26 40 41,5 52 60
L18 15 15 15 20 21,5 28 36
L19 21 22,5 23 33,5 33,5 45 53
L20 12 14 18 22 23 - -
L21 22 22 32 33 32 - -
L22 19 21 25 30 30 - -
L23 2 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 4
L24 0,3 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4 0,5
Bl 19 5 6 10 12 16 20 22
HL 18 24,5 35 43 59 79,5 90

XDIN5480 | WI6x0,8x30x18x6m | W22x125x30x16x6m | W32x126x30x24x6m | WAOx2x30x 18x6m | W55x2x 30 x 26 x 6m | W70 x 2 x 30 x 34 x 6m | W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 5



BUJE DE SUJECION

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Diametro Tolerancia  H_ O
<30 H6/j6 - N j
>30~50 H6 / h6 I
o0l
> 50 ~ 80 H6 / g6 =~ 1 o
Q g 1 U~ 3 S
* Para rugosidad de la superficie Ra < 3.2 um
- - H
BUJE DE SUJECION
Modelo AFH / AFHK D1 D2 D3 H1 H2 Tornillo™ (n° x tipo) TA( (Nm) J (kg x cm2) Codigo pedido
060 44 18 30 15 185 5% M5 4 0,4 $SD-18
075 s ow | % 195 B3| 6 x M5 | 4 | 08 | $SD-24
100 o % | o2 ms a5 5x M6 | 12 | 39 | $5D-36
140 e s |0 a5 | 35 | 8 x M6 | 12 | 11,2 | $5D-50
180 s e % | W5 | 5| 10 x M6 | 12 | 30,9 | $3D-68
(M Clase 10.9, DIN 931 | @ Par de apriete
AFHK SERIES - ESTRUCTURA
()] (m
AFHK AFHKA
2 etapas 3 etapas
({1])) (Iv)
AFHKB AFHK
? 3 etapas 4 etapas
OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



AFHK SERIES - ESPECIFICACIONES (2 etapas)

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Etapas

* ¥k
*ghe *
*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

Par nominal de salida Ty

Par maximo de salida Toyor

Par de aceleracién méxima T
Par sin carga@

Juego angular @

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada n;
Carga radial méaxima Fyg®
Carga axial maxima F,,g®

Par de vuelco méximo My,
Vida atil®

Temperatura de trabajo

Grado de proteccion

Lubricacién

Posicion de montaje
Rumorosidad®

Rendimiento n

Nm

Nm
Nm
Nm
arcmin
Nm/arcmin
rpm
rpm

N

N

Nm

hr

°C

dB
%

2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2

Relacion™ | AFHK060 | AFHKO075 | AFHK100 | AFHK140 | AFHK180 | AFHK210 | AFHK 240
12 100 200 400 805 1.495 1.680 3.280
16 100 225 405 815 1.510 1.680 3.280
20 100 230 405 820 1.520 1.780 3.710
25 95 195 350 710 1.320 1.775 3.735
28 92 200 400 800 1.535 1.560 3.000
35 95 200 355 715 1.330 1.950 3.750
40 72 160 340 680 1.440 1.440 2.400
50 90 200 360 725 1.345 1.800 3.000
70 60 130 250 440 990 1.510 2.550
100 24 57 160 350 655 1.005 1.685

12~100 2 veces el par nominal de salida Tyy

12~100 1.5 veces el par nominal de salida Tyy

12~100 1 1,3 2 31 6 13 16
12~100 <3 <2 <2 <2 <2 <2 <2
12~100 4.6 10 30 55 175 300 510
12~100 3.000 3.000 2.800 2.700 2.200 2.100 2.000
12~100 6.000 6.000 6.000 4.500 4.500 4.000 3.000
12~100 3.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
12~100 1.500 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
12~100 160 270 550 1.050 1.740 3.350 5.420
12~100 20.000

12~100 -10°C~+90°C

12~100 IP65

12~100 Grasa sintética

12~100 Cualquier direccidn

124100 | <64 66 | <8 | <68 | <0 <10 <72
12~100 <94%

1) Relacién reduccién (i=Neptraga’/Nsaiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas)

a 3.000 rpm sin carga

I 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) No se recomienda operacion en servicio continuo | 6) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100
(2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relaciéon méas baja 'y / o mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

AFHK (2 etapas) - INERCIA
(c3)®(A)

Modelo n°»

AFHK 060

AFHK 075

AFHK 100

AFHK 140

AFHK 180

AFHK 210

AFHK 240

8
11
14
19
24
28
32
35
38
42
48
55

kgxcm?

0,1
0,16
0,2

0,17
0,37
0,6

1,61
4,01
5,53
7,57
14,95
17,58

5,62
5,62
8,11
15,32
17,72
22,95
52,74

8,11
15,32
17,72
22,95
52,74

15,68
18,52
23,74
53,49
87,34

(A @ = Didmetro eje de entrada

www.tecnopower.es
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AFHK SERIES - DIMENSIONES (2 etapas, relacion i=12~100)

L23

Medida
D1
D2

D31
D4 4
D5
D6
D7 4
D8
D9
D10 4
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L7
L8
L9
L10
L11
L12
L13
L16
L17
L18
L19
L20
L21
L22
L23
L24
Bl g
H1

X DIN5480

X

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

L13

=] <
8
S
—
. 21 120
Detalle Z ]
‘ L
< xS
= TH G
- v | b | L19 D6 I
7 L10 @D3h6 L10 @D3h6
L - - 1 1pp | Eletipo
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 -—21 84
AFHK 060 AFHK 075 AFHK 100 AFHK 140 AFHK 180 AFHK 210 AFHK 240
68 85 120 165 215 250 290
55 7 9 11 13,5 17 17
16 22 32 40 55 75 85
60 70 90 130 160 180 200
18,5 25,8 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
M5 x 0,8P M8 x 1,25P M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P M20 x 2,5P M20 x 2,5P
16 22 32 40 55 75 85
73 94 116 163 210 210 255
15 20 30 40 55 - -
18 24 36 50 68 - -
62 76 101 141 182 215 245
28 36 58 82 82 105 130
20 20 30 30 30 38 40
2 25 3 3 3 3 3
25 32 50 63 70 90 125
2 2 4 5) 6 7 3
7 10 12 15 17 22
10 13 17 25 31 31 36
438 7.2 10 12 15 15 15
12,5 19 28 36 42 42 42
118,5 135,5 152,5 191 248 270 336
44,5 53 68,3 89 115 115 131
211 2445 308,8 392 475 528 637
94 1145 129 173,5 228 228 265,5
26 26 26 40 415 52 60
15 15 15 20 21,5 28 36
21 22,5 23 33,5 335 45 53
12 14 18 22 23 - -
22 22 32 33 32 - -
19 21 25 30 30 - -
2 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 4
0,3 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4 0,5
5 6 10 12 16 20 22
18 24,5 35 43 59 79,5 90

WI6x0,8x30x18x6m | W22x125x30x16x6m | W32x125x30x24x6m | WAOx2x30x 18x6m | W55 x2x 30x 26 x 6m | W70 x 2 x 30 x 34 x 6m | W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina

s LMY TECNOPOWER
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AFHKA SERIES - ESPECIFICACIONES (3 etapas) B9 pex pvnamics, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion(m AFHKA 240

100 3.800

125 3.900

140 3.910

175 3.930
Par nominal de salida Ty Nm 3 200 3919

250 3.970

350 4.000

500 4.035

700 3.090

1.000 1.770
Par maximo de salida Toyor Nm 3 100~1.000 2 veces el par nominal de salida Toy
Par de aceleracién méxima T Nm 3 100~1.000 1.5 veces el par nominal de salida Ty
Par sin carga@ Nm 3 100~1.000 6
Juego angular ® arcmin 3 100~1.000 <2
Rigidez torsional Nm/arcmin 3 100~1.000 510
Velocidad nominal de entrada nyy pm 3 100~1.000 2.100
Velocidad maxima de entrada n; pm 3 100~1.000 4.000
Carga radial méaxima Fyg® N 3 100~1.000 30.000
Carga axial méxima F,,g® N 3 100~1.000 15.000
Par de vuelco maximo My, 4 Nm 3 100~1.000 5.420
Vida til®) hr 3 100~1.000 20.000
Temperatura de trabajo °C 3 100~1.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 3 100~1.000 IP65
Lubricacién 3 100~1.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 3 100~1.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 3 100~1.000 <72
Rendimiento n % 3 100~1.000 <92%

1) Relacién reduccién (i=Neptraga’/Nsaiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas)
a 3.000 rpm sin carga | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) No se recomienda operacion en servicio continuo | 6) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100
(2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relaciéon méas baja 'y / o mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

AFHKA (3 etapas) - INERCIA

(C3) g m Modelo n®» AFHKA 240
2 | | 8,11
3 | | 15,32
38 ‘ kgxcm? ‘ 17,72
7 | | 22,95
18 | | 52,74

(A @ = Didmetro eje de entrada

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 9



AFHKA SERIES - DIMENSIONES (3 etapas, relacion i=10~1000)

L13
L12 L11 L3 L2
L7 L4
— i
— H
0 i
(=) 1
=2 | ©
| Lo | oo
T T T17 B s|2
\
= N ! | —
i
i
: .
/ ; (1)
IR RNC)
Lb L6
I . (D e (=
3 -/ 19 | _ps L9 |
Detalle Z & L10 @03 he L10 @D3he
Eje tipo S1 Eje tipo S2

10 $¥ TECNOPOWER

Medida AFHKA 240

D1
D2
D3 4
D4 45
D5
D6
D7 1
D8
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L7
L8
L9
L10
L11
L12
L13
L16
L17
L18
L19
L23
L24
Bl 1
H1
X DIN5480

290
17
85

200

92,2

M20 x 2,5P
85

210

245
130
40

3
125
3
22
31
15
42

378
115

663

228
60
36
53

4
0,5
22
90
W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.

Por favor, contacte con nuestra

oficina

X

x
fo gt

kM4 APEX DYNAMICS, INC.

@D7ns

Eje tipo S3

www.tecnopower.es
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AFHKB SERIES - ESPECIFICACIONES (3 etapas) B9 pex pvnamics, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion(™ | AFHKB 075 | AFHKB 100 | AFHKB 140 | AFHKB 180 | AFHKB 210 | AFHKB 240
438 - - - - - 3.280
64 205 415 840 1.545 1.680 3.280
84 200 420 845 1.555 1.680 -
100 205 420 845 1.565 2.085 3.830
125 200 365 730 1.355 2.095 3.850
140 205 425 845 1.580 1.750 3.860
175 205 365 740 1.370 2.115 3.885
Par nominal de salida Ty Nm 3 200 205 430 845 1.590 1.780 3.900
250 205 370 745 1.380 2.135 3.920
280 200 400 800 1.560 1.560 3.000
350 210 375 755 1.395 1.950 3.750
400 160 340 680 1.440 1.440 2.400
500 200 380 760 1.405 1.800 3.000
700 135 325 670 1.240 1.875 3.005
1.000 55 160 380 660 1.065 1.725
Par maximo de salida Toyor Nm 3 48~1.000 2 veces el par nominal de salida Tyy
Par de aceleracién méxima Tpg Nm 3 48~1.000 1.5 veces el par nominal de salida Ty
Par sin carga@ Nm 3 48~1.000 0,2 0,2 0,3 0,4 1 1.2
Juego angular ® arcmin 3 48~1.000 <2 <2 <2 <2 <2 <2
Rigidez torsional Nm/arcmin 3 48~1.000 10 30 55 175 300 510
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 3 48~1.000 5.500 4.600 4.600 4.000 3.700 3.400
Velocidad méxima de entrada n; rpm 3 48~1.000 7.000 7.000 7.000 6.000 5.500 5.000
Carga radial méxima Fy,g® N 3 48~1.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
Carga axial maxima F,,g® N 3 48~1.000 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
Par de vuelco maximo My, @ Nm 3 48~1.000 270 550 1.050 1.740 3.350 5.420
Vida (til® hr 3 48~1.000 20.000
Temperatura de trabajo °C 3 48~1.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 3 48~1.000 IP65
Lubricacién 3 48~1.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 3 48~1.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 3 48~1.000 <66 <68 <68 <70 <70 <72
Rendimienton % 3 48~1.000 <92%

1) Relacion reduccion (i=Neptraga/Nsaiiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacion 100 (2 etapas)
a 3.000 rpm sin carga | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) No se recomienda operacién en servicio continuo | 6) Valores medidos con el reductor trabajando con relacion 10 (1 etapa) o con relacién 100
(2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja 'y / o mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

AFHKB (2 etapas) - INERCIA

(c3)gw Modelo n°» AFHKB 075 AFHKB 100 AFHKB 140 AFHKB 180 AFHKB 210 AFHKB 240
8 0,17 - - - - -
11 0,17 0,42 - - - -
14 0,21 0,42 1,83 - - -
19 - 0,66 1,83 4,61 - -
24 - - 411 4,61 4,61 -
28 kgxcm? - - - 6,14 6,14 -
32 - - - 8,17 8,17 10,55
35 - - 15,56 15,56 17,76
38 - - - 18,19 18,19 20,17
42 - - - 23,2 25,4
48 - - - - 52,42 55,18

(A @ = Diametro eje de entrada

www.tecnopower.es
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AFHKB SERIES - DIMENSIONES (3 etapas, relacion i=48~1000) B arex ovuamics, c.

g K
,gé 1-
=1
—
[
\
B |
S 1 L21_ 120
— \
L17 | -]
53 Detalle Z 18 T
L ‘ 1
_FTE A s i LN _&|S
& =118 @ gis
- L9 L19 D6l
ﬁ L10
L . L 1 1pp | Eietipo
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 S4
Medida AFHKB 075 AFHKB 100 AFHKB 140 AFHKB 180 AFHKB 210 AFHKB 240
D1 85 120 165 215 250 290
D2 7 9 11 13,5 17 17
D3 15 22 32 40 55 75 85
D4 5 70 90 130 160 180 200
D5 25,8 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
D6 M8 x 1,25P M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P M20 x 2,5P M20 x 2,5P
D7 16 22 32 40 55 75 85
D8 94 116 163 210 210 255
D9 e 20 30 40 55 - -
D10 15 24 36 50 68 - -
L1 76 101 141 182 215 245
L2 36 58 82 82 105 130
L3 20 30 30 30 38 40
L4 2.5 3 3 3 3 3
L5 32 50 63 70 90 125
L6 2 4 5 6 7 3
L7 7 10 12 15 17 22
L8 13 17 25 31 31 36
L9 12 10 12 15 15 15
L10 19 28 36 42 42 42
L11 135,5 152,5 191 248 270 336
L12 53 68,3 89 115 115 131
L13 2445 308,8 392 475 528 637
L16 1145 129 173,5 228 228 265,5
L17 26 26 40 41,5 52 60
L18 15 15 20 21,5 28 36
L19 22,5 23 33,5 33,5 45 53
L20 14 18 22 23 - -
L21 22 32 33 32 - -
L22 21 25 30 30 - -
L23 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 4
L24 0,4 0,4 0,4 0,4 0,4 0,5
Bl g 6 10 12 16 20 22
H1 24,5 35 43 59 79,5 90
X DIN5480 W22x 1,25x 30 x 16 x 6m | W32x 1,25 x 30 x 24 x 6m | W40 x 2 x 30 x 18 x 6m W55 x 2 x 30 x 26 x 6m W70 x 2 x 30 x 34 x 6m W80 x 2 x 30 x 38 x 6m
(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina
12 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es



AFHK SERIES - ESPECIFICACIONES (4 etapas) BB srcx ovamcs, me.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas Relacion(m AFHK 240

1.225 4.070

1.400 4.085

1.750 4.100

2.000 4.120
Par nominal de salida Ty Nm 4 2.800 3.185

3.500 4.180

5.000 4.285

7.000 3.445

10.000 2.240
Par maximo de salida Toyor Nm 4 1.225~10.000 2 veces el par nominal de salida Toy
Par de aceleracién méxima Tg Nm 4 1.225~10.000 1.5 veces el par nominal de salida Ty
Par sin carga@ Nm 4 1.225~10.000 0,4
Juego angular ® arcmin 4 1.225~10.000 <2
Rigidez torsional Nm/arcmin 4 1.225~10.000 510
Velocidad nominal de entrada nyy pm 4 1.225~10.000 3.700
Velocidad maxima de entrada n; pm 4 1.225~10.000 5.500
Carga radial méaxima Fyg® N 4 1.225~10.000 30.000
Carga axial maxima Fy,g® N 4 1.225~10.000 15.000
Par de vuelco maximo My, @ Nm 4 1.225~10.000 5.420
Vida til®) hr 4 1.225~10.000 20.000
Temperatura de trabajo °C 4 1.225~10.000 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 4 1.225~10.000 IP65
Lubricacién 4 1.225~10.000 Grasa sintética
Posicion de montaje 4 1.225~10.000 Cualquier direccion
Rumorosidad® dB 4 1.225~10.000 <72
Rendimienton % 4 1.225~10.000 <90%

1) Relacién reduccién (i=Nentraga’/Nsaiga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100 (2 etapas)
a 3.000 rpm sin carga | 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T,, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) No se recomienda operacion en servicio continuo | 6) Valores medidos con el reductor trabajando con relaciéon 10 (1 etapa) o con relacién 100
(2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja 'y / o mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

AFHK (4 etapas) - INERCIA

(C3) g m Modelo n®» AFHK 240
2% | | 4,61
2 | | 6,14
) | kgxem? | 817
3 | | 15,56
38 | | 18,19

(A @ = Didmetro eje de entrada
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AFHK SERIES - DIMENSIONES (4 etapas, relacion i=1225~10000) ¥ arex ovnamics, mc.
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< & 1] & ~is 6§
a L/ L9 D6 L9 L19
Detalle Z Z L10 @D3ne L10 @D3h6
3

Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3

Medida AFHK 240

D1 290
D2 17
D3 46 85
D4 4 200
D5 92,2
D6 M20 x 2,5P
D7 6 85
D8 210
L1 245
L2 130
L3 40
L4 3
L5 125
L6 3
L7 22
L8 31
L9 15
L10 42
L11 378
L12 115
L13 663
L16 228
L17 60
L18 36
L19 53
L23 4
L24 0,5
Bl 4g 22
H1 90
X DIN5480 W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor.
Por favor, contacte con nuestra oficina
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AFHKC SERIES - ESPECIFICACIONES

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N°

Par nominal de salida T,y

Par maximo de salida Tonor

Par de aceleracién méxima Tg
Par sin carga@

Juego angular @

Rigidez torsional

Velocidad nominal de entrada nyy
Velocidad maxima de entrada n;
Carga radial maxima Fyg®
Carga axial méaxima F,,g®

Par de vuelco maximo My, @
Vida Gtil®)

Temperatura de trabajo

Grado de proteccion

Lubricacién

Posicién de montaje
Rumorosidad(®

Rendimiento

Nm

Nm
Nm
Nm
arcmin
Nm/arcmin
rpm
rpm

N

N

Nm

hr

°C

dB
%

Etapas

RN RN RN RN R NN RN N D N NN

5
APEX DYNAMICS, INC.

Relacién™ | AFHKC 060 | AFHKC 075 | AFHKC 100 | AFHKC 140 | AFHKC 180 | AFHKC 210 | AFHKC 240

4 100 205 380 775 1.440 2.240 4.160
5 85 185 330 670 1.250 1.930 3.610
7 60 135 260 525 1.000 1.750 2.535
8 96 205 395 800 1.320 2.300 4.260
10 90 165 340 690 1.290 2.000 3.700
4~10 2 veces el par nominal de salida Ty
4~10 1.5 veces el par nominal de salida Tyy
4~10 2 2,5 58 12 25 48 95
4~10 <3 <2 <2 <2 <2 <2 <2
4~10 4.6 10 30 55 175 300 510
4~10 5.000 3.600 3.000 2.300 1.800 1.500 1.100
4~10 7.000 6.000 5.500 4.500 3.500 3.000 2.200
4~10 3.000 4.500 6.700 10.000 15.000 22.000 30.000
4~10 1.500 2.250 3.350 5.000 7.500 11.000 15.000
4~10 160 270 550 1.050 1.740 3.350 5.420
4~10 20.000
4~10 -10°C~+90°C
4-~10 IP65
4-~10 Grasa sintética
4~10 Cualquier direccién
4~10 <68 %8 | <8 | <0 | <0 | <12 <74
4~10 <95%

1) Relacién reduccion (i=Neptrada/Nsaliga) | 2) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacion 100 (2 etapas)

a 3.000 rpm sin carga

| 3) El juego angular es medido al 2% del par nominal de salida T, | 4) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm

5) No se recomienda operacion en servicio continuo | 6) Valores medidos con el reductor trabajando con relacién 10 (1 etapa) o con relacién 100
(2 etapas) a 3.000 rpm sin carga. Con una relacién mas baja y / o mayores rpm, el nivel de ruido podria ser de 3 a 5 dB mas alto.

AFHKC (2 etapas) - INERCIA

(c3) g

Modelo n°»

AFHKC 060

AFHKC 075

AFHKC 100

AFHKC 140

AFHKC 180

AFHKC 210

AFHKC 240

8
11
14
19
24
28

32 kgxcm?

35
38
42
48
55
60

0,1
0,16
0,20
0,58

0,41
0,41
1,61
3,9

1,61
4,01
5,63
1,57
14,95
17,58

5,62
5,62
811
15,32
17,72
22,95
52,74

8,11
15,32
17,72
22,95
52,74

15,68
18,52
23,74
53,49
87,34

19,37
19,37
255
55,14
89,59
113,06

(A @ = Diametro eje de entrada
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X

AFHKC SERIES - DIMENSIONES (relacion i=4~10) O oex ovmamics, e,

113 oLl
12 __ L11 B 12 @D2 (4x)
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i L21 120
© :
< !
S L17 1
Detalle Z L18 o7 @
zs S =
Wf - of 2=
I S
L19 Df| B oo
ﬁ L10 @D3ne L10 @D3n6 —
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 Eje tipo S4
Medida AFHKC 060 AFHKC 075 AFHKC 100 AFHKC 140 AFHKC 180 AFHKC 210 AFHKC 240
D1 68 85 120 165 215 250 290
D2 55 7 9 11 135 17 17
D3 16 16 22 32 40 55 75 85
D4 45 60 70 90 130 160 180 200
D5 185 25,38 36,8 55,2 69,2 82,2 92,2
D6 M5 x 0,8P M8 x 1,25P M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P M20 x 2,5P M20 x 2,5P
D7 s 16 22 32 10 55 75 85
D8 64 92 116 156 156 195 240
DY 15 20 30 40 55 - -
D10 15 18 2 36 50 68 5 5
L1 62 76 101 141 182 215 245
L2 28 36 58 82 82 105 130
13 20 20 30 30 30 38 40
L4 2 2,5 3 3 3 3 3
L5 25 32 50 63 70 90 125
L6 2 2 i 5 6 7 3
L7 6 7 10 12 15 7 22
L9 48 72 10 12 15 15 15
L10 125 19 28 36 2 2 2
L1 121,5 1455 163 219 258 2775 352
L12 465 61,5 76 975 97,5 105,5 141
L13 216 263 327 4285 1675 526 663
L16 81,5 1135 1475 196,5 196,5 229 260
L17 26 26 26 40 41,5 52 60
L18 15 15 15 20 21,5 28 36
L19 21 225 23 33,5 335 45 53
120 12 14 18 2 23 - -
L21 22 22 32 33 32 . .
122 19 21 25 30 30 -
123 2 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 4
124 03 04 04 0,4 04 04 0,5
Bl 5 6 10 12 16 20 22
H1 18 24,5 35 43 59 79,5 90

X DIN5480 WI6x0,8x30x 18x6m | W22x125x30x16x6m | W32x125x30x24x6m | WAOx2x30x 18x6m | W55 x 2 x 30x 26 x 6m | W70 x 2 x 30 x 34 x 6m | W80 x 2 x 30 x 38 x 6m

(1) Las dimensiones estan relacionadas con la interfaz del motor. Por favor, contacte con nuestra oficina
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Informacién técnica en PDF, DWG
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