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PLANETARIOS

Alta Precision. Alta Velocidad
SERIES AF/AFR
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AF SERIES = ESPECIFICACIONES {::} APEX DYNAMICS, INC.

CARACTERISTICAS TECNICAS

3 20 55 - 130 - 208 - 342 - 583 | 1.140
19 50 - 140 - 290 - 542 - 1.050 | 1.700
5 22 60 - 160 - 330 - 650 - 1.200 | 2.000
| 6 20 55 - 150 - 310 - 600 - 1.100 | 1.900
7 19 50 - 140 - 300 - 550 - 1.100 | 1.800
8 17 45 - 120 - 260 - 500 - 1.000 | 1.600
9 14 40 - 100 - 230 - 450 - 900 | 1.500
10 14 40 - 100 - 230 - 450 - 900 | 1.500
12 19 50 50 140 140 290 290 542 542 | 1.050 | 1.700
15 20 55 55 130 130 208 208 342 342 588 | 1.140
16 19 50 50 140 140 290 290 542 542 | 1.050 | 1.700
20 19 50 50 140 140 290 290 542 542 | 1.050 | 1.700
Par nominal de salida Ty Nm 25 22 60 60 160 160 330 330 650 650 | 1.200 | 2.000
28 19 50 50 140 140 300 300 550 550 | 1.100 | 1.800
30 20 55 55 150 150 310 310 600 600 | 1.100 | 1.900
32 17 45 45 120 120 260 260 500 500 | 1.000 | 1.600
2 35 19 50 50 140 140 300 300 550 550 | 1.100 | 1.800
40 17 45 45 120 120 260 260 500 500 | 1.000 | 1.600
45 14 40 40 100 100 230 230 450 450 900 | 1.500
50 22 60 60 160 160 330 330 650 650 | 1.200 | 2.000
60 20 55 55 150 150 310 310 600 600 | 1.100 | 1.900
70 19 50 50 140 140 300 300 550 550 | 1.100 | 1.800
80 17 45 45 120 120 260 260 500 500 | 1.000 | 1.600
90 14 40 40 100 100 230 230 450 450 900 | 1.500
100 14 40 40 100 100 230 230 450 450 900 | 1.500
Par méximo de salida Tyyor@ Nm 1,2 3~100 3 veces el par nominal de salida
Par de aceleracién maxima Tpg Nm 1,2 3~100 1,8 veces el par nominal de salida T,y
Juego angular Micro PO arcmin ! 310 - - - <! - <! - <l - <! <!
2 12~100 - - - - - <3 <3 <3 <3 <3 <3
Juego angular Reducido P1 arcmin ! 310 <3 <3 - <3 - <3 - <3 § <3 <3
2 12~100 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5 <5
Juego angular Estandar P2 arcmin ! 310 = = 2 = 2 < . < = < =
2 12~100 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7 <7
Rigidez torsional Nm/arcmin | 1,2 3~100 3 7 7 14 14 25 25 50 50 145 225
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 1,2 3~100 5.000 | 5.000 | 5.000 | 4.000 | 4.000 & 4.000 | 4.000 | 3.000 | 3.000 | 3.000 | 2.000
Velocidad méxima de entrada nyg rpm 1,2 3~100 | 10.000 | 10.000 | 10.000 | 8.000 | 8.000 | 8.000 | 8.000 | 6.000 | 6.000 | 6.000 | 4.000
Carga radial maxima F,,g® N 1,2 3~100 610 | 1.400 | 1.400 | 4.100 | 4.100 | 9.200 | 9.200 | 14.000 | 14.000 | 18.000 | 33.000
Carga axial maxima F,,5® N 1,2 3~100 320 1.100 | 1.100 | 3.700 | 3.700 | 5.820 | 5.820 | 11.400 | 11.400 | 19.500 | 16.300
Vida dtil® hr 1,2 3~100 30.000
Temperatura de trabajo °C 1,2 3~100 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 1,2 3~100 IP67
Lubricacién Grasa sintética
Posicion de montaje 1,2 3~100 Cualquier direccion
Rumorosidad (n1=3000rpm, i=10, sin carga)®  dB 12 | 3-100 | <56 | <58 | <60 | <60 | <63 | <63 | <65 | <65 | <67 | <67 | <70
1 3~10 >97%
Rendimiento %
2 12~100 > 94%
Peso e 1 3~10 0,6 1,3 - 3,7 - 6,9 - 13,7 - 28 48
2 12~100 0,8 1,5 2 4,1 53 8,1 10,6 16,6 20,2 33 60

1) Relacion reduccion (i=Ngptraga’Nsaiiga) | 2) Tog=60% de Tonor | 3) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm
4) Para operaciones de servicio continuo el tiempo de vida Util se reduce a 15.000 hr | 5) El nivel de ruido puede variar para relaciones diferentes.
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AF SERIES - ESPECIFICACIONES B9 pex pvnamics, INC.

INERCIA

Modelo N° Etapas | Relacion' | AF042 | AF060 |AFO60A AF075 AFO75A| AF100 AF100A  AF140 AF140A| AF180 | AF220
3 0,03 0,16 - 0,61 - 3,25 - 9,21 - 28,98 | 69,61

4 0,03 0,14 - 0,48 - 2,74 - 7,54 - 23,67 | 54,37

5 0,03 0,13 - 0,47 - 2,71 - 7,42 - 23,29 | 53,27

. 6 0,03 0,13 - 0,45 - 2,65 - 1,25 - 22,75 | 51,72

7 0,03 0,13 - 0,45 - 2,62 - 714 - 22,48 | 50,97

8 0,03 0,13 - 0,44 - 2,58 - 7,07 - 22,59 | 50,84

9 0,03 0,13 - 0,44 - 2,57 - 7,04 - 22,53 | 50,63

10 0,03 0,13 - 0,44 - 2,57 - 7,03 - 22,51 | 50,56

12 0,03 | 003 | 016 | 016 | 061 | 061 | 325 | 325 | 921 | 921 | 2898
15 0,03 | 003 | 013 | 013 | 047 | 047 | 271 | 271 742 | 742 | 2329
16 003 | 003 | 014 | 014 | 048 | 048 | 274 | 2,74 | 7154 | 754 | 23,67
20 003 | 003 | 013 | 013 | 047 | 047 | 271 | 271 742 | 742 | 23,29
Momento de inercia J; kg-cm? 25 0,03 0,03 0,13 0,13 0,47 0,47 2,71 2,71 142 742 23,29
28 003 | 003 | 014 | 014 | 048 | 048 | 274 | 2,74 | 7154 | 754 | 23,67
30 003 | 003 | 013 | 013 | 047 | 047 | 271 | 271 742 | 742 | 23,29
32 003 | 003 | 014 | 014 | 048 | 048 | 274 | 274 | 754 | 754 | 2367
2 35 0,03 | 003 | 013 | 013 | 047 | 047 | 271 | 271 742 | 742 | 2329
40 0,03 | 003 | 013 | 013 | 047 | 047 | 271 | 271 742 | 742 | 2329
45 0,03 | 003 | 013 | 013 | 047 | 047 | 271 | 271 742 | 742 | 2329
50 0,03 | 003 | 013 | 013 | 044 | 044 | 2,57 | 257 | 703 703 | 22,51
60 0,03 | 003 | 013 | 013 | 044 | 044 | 257 | 257 | 703 703 | 22,51
70 0,03 | 003 | 013 | 013 | 044 | 044 | 2,57 | 257 | 703 703 | 22,51
80 0,03 | 003 | 013 | 013 | 044 | 044 | 2,57 | 257 | 703 703 | 22,51
90 0,03 | 003 | 013 | 013 | 044 | 044 | 2,57 | 257 | 703 7,03 | 22,51
100 0,03 | 003 | 013 | 013 | 044 | 044 | 2,57 | 257 | 703 703 | 22,51

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 3
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AF SERIES - DIMENSIONES (1 etapa, relacion i=3~10) B srex pvnamics, inc.

c9
L2 L3 L8 cs8
oL
oLl c10 acy
1 ‘
©
o |
3 7,4<, — 8
A = A i
SYS / Li,i,‘ Q
B, |
‘ ' / o] | [T
cs
D2 D6 L7
DIN332/2 c4
B1 o L6 L5 L11
L12 Vista
\ ‘ americana

@D7+e
X

T ,
i
HC}

Eje tipo S3 L3 | D6

Eje tipo S1

(Unidades: mm)

Medida
D1 50 68 85 120 165 215 250
D2 3,4 55 6,8 9 11 13 17
D35 13 16 22 32 40 55 75
D4 35 60 70 90 130 160 180
D5 22 45 60 80 75 95 115
D6 M4 % 0.7P M5 x 0.8P M8 x 1.25P M12 x 1.75P M16 x 2P M20 x 2.5P M20 x 2.5P
D746 - 16 22 32 40 55 75
L1 42 62 76 105 142 180 220
L2 19.5 28.5 36 58 82 82 105
L3 6.5 20 20 30 30 30 89
L4 1 15 2 2 3 3 3
L5 16 25 32 40 63 70 90
L6 2 2 3 5 5 6 7
L7 4 6 7 10 12 15 20
L8 31 54.5 86.5 89.5 110 150 163.5
L9 42 60 90 115 142 180 220
L10 10 12,5 19 28 36 42 42
L1l - 26 26 26 40 41,5 52
L12 - 15 15 15 20 21,5 28
L13 - 21 22,5 23 33,5 33,5 45
C1®) 46 70 100 130 165 215 235
G2 M4 x 0.7P M5 x 0.8P M6 x 1P M8 x 1.25P M10 x 1.5P M12 x 1.75P M12 x 1.75P
C3® <11 <14 /<16* <19/<24 <32 <38 <48 <55
C46) g 2 34 40 50 60 85 116
C5®) 30 50 80 110 130 180 200
C6®) 3.5 8 4 5 6 6 6
C7® 42 60 90 115 142 190 220
C8® 29.5 19 17 19.5 22.5 29 63
Cc9® 86.5 122 159.5 197 244.5 291 364.5
c10@ 8.75 135 10.75 13 15 20.75 53
Blyg 5 5 6 10 12 16 20
H1 15 18 24.5 35 43 59 79.5
% DIN5480 - W16x0, 8x30x18 x 6m | W22x1,25%30x16x6m | W32x1,25%30x24x6m | WAD x 2 x 30 x 18 x 6m | W55 x 2 x 30 x 26 X 6m | W70 x 2 x 30 X 34 x 6m

3) C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas,
para mas informacion, dirijase a nuestro departamento de disefio 0 amplie informacién en nuestra pagina web.

* AFO60 con relacién de reduccién 5,10 disponible con la opcion C3<16.

4 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



AF SERIES - DIMENSIONES (2 etapas, relacion i=15~100) L ————

aL9 C9
oLt L2 L3 L8 C8 ocy
D1 __C10|
a1 o I )
/N R [ 4J§x
&) 38 s
%\‘ ] |
/'@; = ) aCc1
k1o, LA
D2 /DB L7 ce
DIN332/2 c4
Vista AFO60A / AFO75A
americana
Cc9
,,, L2 L3 L8 C8
. | 11 c10
L2, |
e (@ B[
113 | D6 H—
D6 ol —
Fje tipo S1 Fje tipo S2 Eje tipo S3 Boe T
(Unidades: mm)
Medida AF042 AFO60 AFO60A AFO75 AFO75A AF100 AF100A AF140 AF140A AF180 AF220
DI 50 68 85 120 165 215 250
D2 34 55 68 9 1 13 17
D34 13 16 2 32 40 55 75
Dy 35 60 70 90 130 160 180
D5 2 45 60 80 75 % 115
D6 M4 x 0,7P M5 x 0,8P M8 x 1,25P M12 x 1,75 M16 x 2P M20x 2,5P | M20 x 2,5P
07 56 16 2 32 10 55 75
1 ") 62 76 105 142 180 220
12 19,5 285 36 58 82 82 105
13 65 20 20 30 30 30 33
n 1 15 ) ) 3 3 3
L5 16 25 32 10 63 70 90
L6 2 2 3 5 5 6 7
17 4 6 7 10 12 15 2
18 585 65,5 915 1195 1345 131 150,5 1665 1815 2055 218
L9 7 60 90 115 142 180 220
L10 10 12,5 19 2 36 1 2
L1 : 2% 2% 2% 40 ns 52
L12 ; 15 15 15 2 21,5 2
L13 : 21 225 2 335 335 45
c1® 16 16 70 70 100 100 130 130 165 165 215
C2 Mix07P | M&x07P | M5x08 | M5x08P | M6x1P | M6xIP | M8x 125 | M8x125P | MIOx15P | MIOxL5P | MI2x 175P
030 Al/<12 | <l1/<12 | <I4/<16 |<I4/<I5875/<16] <19/<24 | <19/<24 <32 <32 <38 <38 <18
e 2 25 3 3 10 10 50 50 60 60 85
C50 30 30 50 50 80 80 110 110 130 130 180
C6 35 35 8 8 1 1 5 5 6 6 6
7 1 1 60 60 %0 90 115 115 142 142 190
08 295 295 19 19 17 17 195 195 225 225 29
C9 114 1435 159 1945 2075 2075 258 298 316 340 115
C10® 875 875 135 135 10,75 10,75 13 13 15 15 2075
Bl 5 5 6 10 12 16 2
H1 15 18 25 35 13 59 795
X DIN5480 ; WIEx0,8x30x 18x6m | W22x 12530 16 x 6m W32 x 1,25 % 30 x 24 x 6m WAOx 2x 30 18 bm | WOE X 280> | WILc 2 S0 x

3) C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para méas informacion,
dirfjase a nuestro departamento de disefio o amplie informacién en nuestra pagina web.

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 5
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AFR SERIES - ESPECIFICACIONES B ocx pvnamics, inc.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo N° Etapas |Relacion("| AFR042 | AFR060 AFROG0A| AFR075 AFRO75A| AFR100 AFR100A| AFR140 AFR140A| AFR180 | AFR220
4 12 48 - 120 - 260 - 520 - 1.040 | 1.680
5 15 60 - 150 - 325 - 650 - 1.200 | 2.000
6 18 55 - 150 - 310 - 600 - 1.100 | 1.900
7 19 50 - 140 - 300 - 550 - 1.100 | 1.800
) 8 17 45 - 120 - 260 - 500 - 1.000 | 1.600
9 14 40 - 100 - 230 - 450 - 900 | 1.500
10 14 60 - 150 - 325 - 650 - 1.200 | 2.000
12 - 55 - 150 - 310 - 600 - 1.100 | 1.900
14 - 42 - 140 - 300 - 550 - 1.100 | 1.800
16 - 45 - 120 - 260 - 500 - 1.000 | 1.600
20 - 40 - 100 - 230 - 450 - 900 | 1.500
12 12 - - - - - - - - - -
15 14 - - - - - - - - - -
16 15 - - - - - - - - - -
20 14 - - - - - - - - - -
25 15 60 60 150 150 325 325 650 650 | 1.200 | 2.000
Par nominal de salida T, Nm 28 19 50 50 140 140 300 300 550 550 | 1.100 | 1.800
30 20 55 55 150 150 310 310 600 600 | 1.100 | 1.900
32 17 45 45 120 120 260 260 500 500 | 1.000 | 1.600
35 19 50 50 140 140 300 300 550 550 | 1.100 | 1.800
40 17 45 45 120 120 260 260 500 500 | 1.000 | 1.600
45 14 40 40 100 100 230 230 450 450 900 | 1.500
48 - - 55 150 150 310 310 600 600 | 1.100 | 1.900
2 50 14 60 60 100 100 230 230 650 650 | 1.200 | 2.000
60 20 55 55 150 150 310 310 600 600 | 1.100 | 1.900
64 - - 45 120 120 260 260 500 500 | 1.000 | 1.600
70 19 50 50 140 140 300 300 550 550 1.100 | 1.800
80 17 45 45 120 120 260 260 500 500 | 1.000 | 1.600
90 14 40 40 100 100 230 230 450 450 900 | 1.500
100 14 40 60 150 150 325 325 650 650 | 1.200 | 2.000
120 - - 55 150 150 310 310 600 600 | 1.100 | 1.900
140 - - 50 140 140 300 300 550 550 | 1.100 | 1.800
160 - - 45 120 120 260 260 550 550 | 1.000 | 1.600
180 - - 40 100 100 230 230 450 450 900 | 1.500
200 - - 40 100 100 230 230 450 450 900 | 1.500
Par méximo de salida Ty Nm 1,2 3~200 3 veces el par nominal de salida
Par de aceleracién méaxima T,g Nm 1,2 3~200 1,8 veces el par nominal de salida Ty
Juego angular Micro PO arcmin ! 3-20 = = = <2 = <2 = <2 = <2 <2
2 12~200 - - - <4 <4 <4 <4 <4 <4
) . 1 3~20 <4 <4 - <4 - <4 - <4 -
Juego angular Reducido P1 arcmin ) 12-200 <7 <7 <7 <7 <7 <7 a <7 o
, . 1 3~20 <6 <6 - <6 - <6 - <6 -
Juego angular Estandar P2 arcmin ) 12-200 <9 <9 <9 <9 <9 <9 <9 <9 <9 <9 <9
Rigidez torsional Nm/arcmin 1,2 3~200 3 7 7 14 14 25 25 50 50 145 225
Velocidad nominal de entrada nyy rpm 1,2 3~200 5.000 | 5.000 | 5.000 | 4.000 | 4.000 & 4.000 | 4.000 | 3.000 | 3.000 | 3.000 | 2.000
Velocidad méxima de entrada nyg rpm 1,2 3~200 | 10.000 | 10.000 | 10.000 | 8.000 | 8.000 | 8.000 | 8.000 | 6.000 | 6.000 | 6.000 | 4.000
Carga radial méxima Fy,g® N 1,2 3~200 610 | 1.400 | 1.400 | 4.100 | 4.100 | 9.200 | 9.200 | 14.000 | 14.000 | 18.000 | 33.000
Carga axial maxima F,g® N 1,2 3~200 320 1.100 | 1.100 | 3.700 | 3.700 | 5.800 | 5.800 | 11.400 | 11.400 | 19.500 | 16.300
Vida atil® hr 1,2 3~200 30.000
Temperatura de trabajo °C 1,2 3~200 -10°C~+90°C
Grado de proteccion 1,2 3~200 IP67
Lubricacién Grasa sintética
Posicion de montaje 1,2 3~200 Cualquier direccién
Rumorosidad (n1=3000rpm, i=10, sin carga)®  dB 12 | 3~200 | <6l | <63 | <65 | <65 | <68 | <68 | <70 | <70 | <72 | <72 | <7
_ o 1 3~20 >95%
Rendimiento m % ) 12-200 5 92%
1 3~20 0,9 2,1 6,4 13,9 23,1 50 83
Peso kg
2 12~200 1,2 1,5 2,8 78 8 15,1 151 26,7 29,2 54 95

1) Relacién reduccion (i=Ngniraga/Nsaiga) | 2) Tog=60% de Tonor | 3) Aplicado al centro del eje de salida a 100 rpm
4) Para operaciones de servicio continuo el tiempo de vida Util se reduce a 15.000 hr | 5) El nivel de ruido puede variar para relaciones diferentes.

6 % TECNOPOWER www.tecnopower.es



AFR SERIES - ESPECIFICACIONES

*

*

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

INERCIA

Modelo N° Etapas | Relacion' | AFR042 | AFRO60 | AFRO60A | AFRO75 | AFRO75A | AFR100 | AFR100A | AFR140 | AFR140A | AFR180 | AFR220

. 3~10 0,09 0,35 2,25 6,84 23,4 68,9 1354

12~20 0,07 1,87 6,25 218 65,6 119,8

Momento de inercia J; kg-cm? 12-20 005

25~90 0,09 0,09 0,35 0,35 2,25 2,25 6,84 6,84 23,4 23,4 68,9

’ 48, 64 0,07 0,31 1,87 1,87 6,25 6,25 21,8 21,8 65,6

100~200 0,07 0,31 1,87 1,87 6,25 6,25 21,8 21,8 65,6

www.tecnopower.es
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AFR SERIES - DIMENSIONES (1 etapa, relacion i=3~20)*

g
A *
* *

E¥d APEX DYNAMICS, INC.

ol9 L8
oLl L2 _ L3
©2D2
. ﬂ——Nl—L — ‘ }
9 t}g//\)z\h [ ] ‘ u
D\
Q{)J SIS @ ***** B\ 7
. <\{>\ o 1 @ 3 =
] & vo wl [
1 1 o L mal [
DIN332/2 3o Vista A
© 8
= o
2C3 | O
BC5
Al
L1l
Vista
%, ‘ americana
G (@ 2o
Eje tipo S1 Eje tipo S3 L13 ! D6
(Unidades: mm)
Medida AFR042 AFR060 AFR075 AFR100 AFR140 AFR180 AFR220
D1 50 68 85 120 165 215 250
D2 3.4 515 6.8 9 11 13 17
D35 13 16 22 32 40 55 75
D4 35 60 70 90 130 160 180
D5 22 54 60 80 75 95 115
D6 M4 x 0.7P M5 x 0.8P M8 x 1.25P M12 x 1.75P M16 x 2P M20 x 2.5P M20 x 2.5P
D7, - 16 22 32 40 55 75
L1 42 62 76 105 142 180 220
L2 19.5 28.5 36 58 82 82 105
L3 6.5 20 20 30 30 30 33
L4 1 15 2 2 3 3 3
L5 16 25 32 40 63 70 90
L6 2 2 3 5 5 6 7
L7 4 6 7 10 12 15 20
L8 111.5 150 219 269.5 338.5 397 484
L9 42 60 90 115 142 180 220
L10 10 12.5 19 28 36 42 42
L11 - 26 26 26 40 41,5 52
L12 15 15 15 20 21,5 28
L13 - 21 22,5 23 & 33,5 45
c1e 46 70 100 130 165 215 235
G2 M4 x0.7P M5 x 0.8P M6 x 1P M8 x 1.25P M10x 1.5P M12 x 1.75P M12 x 1.75P
C3® <11 <14 /<16 <19/<24 <32 <38 <48 <55
c4e 25 34 40 50 60 85 116
C5®) g6 30 50 80 110 130 180 200
C6 3.5 8 4 5 6 6 6
C7® 42 60 90 115 142 190 220
c8e 29.5 19 17 19.5 22.5 29 63
C9® 90.5 111.5 152.5 191.5 235.5 303,5 378.5
€101 8.75 135 10.75 13 15 20,75 53
Blyg 5 5 6 10 12 16 20
H1 15 18 24.5 35 43 59 79.5
X DIN5480 - W16%0,8x30x 18x6m | W22x1,25%x30x 16 x6m | W32x1,25x30x 24 x6m | WA0x2x30x 18x 6m W55 %2 x30x26x6m W70x2x30x 34 x6m
3) C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion,
dirijase a nuestro departamento de disefio o0 amplie informacién en nuestra pagina web.
* Excepto AFR042 (ver tabla)
8 % TECNOPOWER www.tecnopower.es



DIMENSIONES (2 etapas, relacion i=15~200)* L ————

L8
L2 L3
oc7
_:A,l
s ”, 3| \&
EF == i ®
== A I I |\
L10| L4 e !!! ; R = /g(/
D6 = L7 111 i “ %
Cc2 >
DIN332/2 Slo = —
5L %] Oa
aC3 5
BC5
At
L6 L1
L12 Vista
i, ‘ americana
e @ pe
Eje tipo S1 Eje tipo S2 Eje tipo S3 - L13 ‘ ﬁ

(Unidades: mm)

Medida AFR042 AFR060 AFRO60A AFRO75 AFRO75A AFR100 AFR100A AFR140 AFR140A AFR180 AFR220

D1 50 68 85 120 165 215 250
D2 34 55 68 9 1 13 17
D35 13 16 2 32 10 55 75
Diyg 35 60 70 90 130 160 180
D5 2 45 60 80 75 95 115
D6 M4 x 0,7 M5 x 0,8 M8 x 1,25 M12 x 1,75P M16 x 2P M20 x 2,5P | M20 x 2,5P
07 ; 16 2 32 10 55 75
L 7 62 76 105 142 180 220
) 195 285 36 58 82 82 105
13 65 20 20 30 30 30 33
L4 1 15 ) ) 3 3 3
L5 16 2 ) 40 63 70 90
L6 2 2 3 5 5 6 7
7 4 6 7 10 12 15 2
18 139 168,5 187 2225 267 295,5 3305 3705 ) 134 521
L9 8 60 90 115 142 180 220
L10 10 12,5 19 28 36 ") Iy
L11 ; 2% 2% 2% 40 a5 52
L12 ; 15 15 15 2 215 28
L13 ; 21 225 23 335 335 45
c1® 16 16 70 70 100 100 130 130 165 165 215
20 Mix07P | MAxO7TP | M5x08 | M5x08P | M6xIP | M6x1P | M8x125P | M8x 125P | MIOx15P | MIOxL5P | MI2x 175P
030 i<tz | <i/<tz | o<urste | MBS qgran <9< <32 <32 <38 <38 <18
C4o 25 25 3 34 40 40 50 50 60 60 85
C50 30 30 50 50 80 80 110 110 130 130 180
C60 35 35 8 8 4 4 5 5 6 6 6
c7® I7) 7 60 60 90 90 115 115 142 142 190
c8o 295 295 19 19 17 17 195 195 25 25 29
c90) 905 995 1115 1265 152,5 165 19,5 205 2355 2545 3235
C10® 875 875 135 135 10,75 10,75 13 13 15 15 2075
Bl 5 5 6 10 12 16 2
H1 15 18 245 35 13 59 795
X DIN5480 - WIEx0,8x30x 18x6m | W22x125%30x 16 6m W32 % 1,25 % 30 x 24 x 6m WOx2x30x 18xbm | WOEXZX30x W7°3§>2(>gn?° 28

3) C1~C10 son especificaciones dimensionales del motor. Disponemos de una amplia gama de bridas, para mas informacion, dirijase a nuestro
departamento de disefio o0 amplie informacion en nuestra pagina web. | * Excepto AFR042 (ver tabla)
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CARGAS RADIALES Y AXIALES PERMITIDAS

APEX DYNAMICS, INC.

EN EL EJE DE SALIDA DEL REDUCTOR

L
X__ | e —
||
@ | Las cargas radiales y axiales permitidas en el eje de salida del
Wi mhw my reductor dependen de las caracteristicas de los rodamientos que
Faar Fam sujetan el eje.
Apex utiliza rodamientos sobredimensionados los cuales
Fo. Carga radial permiten soportar grandes cargas en los dos ejes.
F,, Carga axial
100,000 Si la fuerza radial F,, se
60,000 ejerce en el centro del eje de
40,000 AF220 / AFR220 salida tenemos: X=1/2xL.
.
20,000 Bajo condiciones de trabajo
— normales, la vida util es
T AF180 / AFR180 Y
= 10,000 ~ superior a 30.000 horas.*
2 i’ggg Y AF100/ AFR100 En el gréfico de la izquierda
[ .
s ' = \-x AFO75/ AFO75A,  SC muestra la carga radial
= T 1 "
2 2. 2,000 AFRO75 permitida.
£ .
=5 1000 - AF060 / AFO60A /
5 £ ~¢ AFR060
©
5 S — — AF042 | AFR042
] I, /_
85 0
10 20 40 60 100 200 400 600 1000 2000
Velocidad de salida n, [rpm]
1.5 En caso de no aplicar la fuer-
1.4 AF042 I AFRO42 22 radial F,, en el centro del
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