CARACTERISTICAS TECNICAS DYNAGEAR
RATIO i=3/4/5/6/8/10
Tamaiio D55 D75 D90 D115 D130 D140 D160 D190
Par nominal Ton [Nm] 35 70 140 430 720 1100 1440
Par aceleracion max. 4) Tog [Nm] 53 105 210 645 1080 1650 2160
Par de emergencia () Tonot [Nm] 70 140 280 860 1440 2200 2880
Velocidad max. entrada rpm 8000 8000 7000 6000 5000 5000 4500 4500
Velocidad nominal i = 3/4/5 rpm 2100 1800 1500 1000 700 600 550
Velocidad nominal i = 6/8/10 rpm 3200 2700 2200 1500 1200 1100 1000
Juego angular estandar (1) jt [arcmin] <5 <5 <4 <4 <4 <4 <4
Juego angular minimizado (1) jt [arcmin] <3 <3 <2 <2 <2 <2 <2
Rigidez torsional () Cip1 [Nm/arcmin] 2,1 472 10,5 39,6 61,8 90,0 126,0
Carga radial @ Formax [N] 3300 4900 7200 10000 12600 15000 18000 22500
Carga axial 2 Faamax NI 1650 2450 3600 5000 6300 7500 9000 11250
Rendimiento N [%] >96 >96 >96 >96 >96 >96 >96
Rumorosidad (n=3000 rpm) Loa [dB(A)] <66 <66 <68 <70 <70 <72 <72
Peso [kg] 3,5 59 9,5 23,5 32,5 46,5 60
RATIO i=12/15
Tamaiio D55 D75 D90 D115 D130 D140 D160 D190
Par nominal Ton [Nm] 25 50 95 300 510 815 1020
Par aceleracion max. 4) Tog [Nm] 38 75 143 450 765 1223 1530
Par de emergencia @) Tonot [Nm] 50 100 190 600 1020 1630 2040
Velocidad max. entrada rpm 8000 8000 7000 6000 5000 5000 4500 4500
Velocidad nominal rpm 3900 3300 2800 2300 2000 1600 1350 1300
Juego angular estandar (1) jt [arcmin] <5 <5 <4 <4 <4 <4 <4
Juego angular minimizado (1) jt [arcmin] <3 <3 <2 <2 <2 <2 <2
Rigidez torsional () Ctp1 [Nm/arcmin] 2,1 42 10,5 39,6 61,8 90,0 126,0
Carga radial @ Farmax [N] 3300 4900 7200 10000 12600 15000 18000 22500
Carga axial @) Foamax [N] 1650 2450 3600 5000 6300 7500 9000 11250
Rendimiento M [%] >93 >93 >93 >93 >93 >93 >93
Rumorosidad (n=3000 rpm) Lpa [dB(A)] 266 266 >68 >70 >70 272 >72
Peso [kg] 35 55 9,5 23,5 32,5 46,5 60
HIGHT RATIO i=18/24/30/40/50/60/80/100 (6)
Tamaiio D5SHR D75HR DI0HR D115HR D130HR D140HR D160HR D190HR
Par nominal Ton [Nm] 35 70 140 430 720 1100 1440
Par aceleracion max. 4) Tog [Nm] 53 105 210 645 1080 1650 2160
Par de emergencia () Tonot [Nm] 70 140 280 860 1440 2200 2880
Velocidad max. entrada rpm 6000 6000 6000 6000 5000 5000 4500 4500
Velocidad nominal rpm 3500 3000 3000 2500 2500 2500 2500 2500
Juego angular estandar (1) jt [arcmin] <7 <7 <6 <6 <6 <6 <6
Juego angular minimizado () jt [arcmin] <5 <5 <3 <3 <3 <3 <3
Rigidez torsional () Ct1 [Nm/arcmin] 2,1 41 10,2 37,8 60,1 86,5 119,2
Carga radial @ Forma [N] 3300 4900 7200 10000 12600 15000 18000 22500
Carga axial @ Faamax [NI 1650 2450 3600 5000 6300 7500 9000 11250
Rendimiento M [%] >92 >92 >92 >92 >92 >92 >92
Rumorosidad (n=3000 rpm) Loa [dB(A)] <66 <66 <68 <70 <70 <72 <72
Peso [kg] 4,0 6,5 12,5 21 36 49 61,5

(1) A 2% de carga, en la salida | (2) Fuerza en el centro del eje de salida a 400 rpm | (3) Max. 1000 veces durante la vida de servicio | (4) Méax. 1000 ciclos/hora; tenga en
cuenta los factores de reduccion en otros casos | (8) Al par nominal (DynaGearHR con acoplamiento) | (6) Ratios 120:1 y 150:1 bajo demanda.

DYNAGEAR. INERCIA I; A LA ENTRADA () (kgcm?2)

Ratio D55 D75 D90 D115 D130 D140 D160 D190
31 039 | 098 | 24 | 712 | 1403 | 2696 | 5232 | 9147
41 |03 | 073 | 177 | 509 | 917 | 1744 | 3278 | 6243
5.1 | 023 | 05 | 141 | 400 | 712 | 1353 | 2476 | 4429
6:1 | 022 | 05 | 18 | 365 | 676 | 1225 | 2249 | 3955
8:1 | o017 | o043 | 112 | 28 | 509 | 895 | 1567 | 2707
10:1 [ 015 | 038 | 100 | 246 | 427 | 738 | 1247 | 2143
12:1 | o014 | 036 | 08 | 225 | 381 | 647 | 1067 | 1814
151 | 013 | 034 | o081 | 207 | 345 | 576 | 923 | 1553

DYNAGEAR HR. INERCIA I; A LA ENTRADA (kgcm?)

Ratio D55HR D75HR DIOHR D115HR D130HR D140HR D160HR D190HR
16:1 0,40 1,19 1,25 512 5,37 8,74 9,70 11,55
181 0,46 1,38 141 6,64 6,73 12,57 12,85 13,33
24:1 0,39 115 1,18 4,90 4,99 7,99 8,27 8,75
30:1 0,37 1,06 1,09 415 4,24 6,58 6,86 7,34
32:1 0,38 115 116 484 488 779 7,89 8,07
40:1 0,36 1,06 1,07 4,09 413 6,38 6,48 6,66
50:1 0,36 1,05 1,06 4,07 4,09 6,31 6,36 6,45
60:1 0,35 0,94 0,97 3,20 3,29 414 442 4,90
80:1 0,34 0,94 0,95 3,14 3,18 3,94 4,04 422
100:1 0,34 0,93 0,94 3,12 3,14 3,87 3,92 401
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DIMENSIONES Y CONFIGURACION

El disefio especifico de DynaGear le permite adecuarlo
a cualquier aplicacion.

ENTRADA SIN BRIDA, SIN ACOPLAMIENTO
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DIMENSIONES DYNAGEAR

Tamaiio A B fhgg g 0 pl 2 Bk, k, q
D55 60 90 89 13.5 9 39 22 6.6 M6 8
D75 80 115 105 8.5 14 49 27 9 M8 10
D90 100 140 125 8 18 59 33 11 M10 11
D115 120 170 150 8 23 72 40 13.5 M12 13
D130 138 192 173 10 21 82 475 135 M12 14
D140 146 215 195 10 32 91 52 17.5 M16 15
D160 166 240 225 10 38 103 60 17.5 M16 16
D190 196 260 245 10 42 112 70 17.5 M16 17

ENTRADA SIN BRIDA NI ACOPLAMIENTO

Tamaiio ﬂ dq k6 l4 I @ E W1igg g1 E Vi sl f] ]
D55 14 15 M5 46 1 67 M6 101 81
D75 18 25 M6 73 11 90 M6 123 86
D90 22 30 M8 85 12 103 M8 139 96
D115 28 35 M10 95 12 115 M8 160 112
D130 32 36 M12 109 14 130 M10 177 126
D140 32 38 M12 119 16 145 M10 197 142
D160 36 42 M12 126 16 153 M10 217 158
D190 40 45 M16 137 16 165 M12 236 174

ENTRADA CON BRIDA Y ACOPLAMIENTO

Tamaiio ] dy x|y Oux f, (M
D55 923 11x26 14430 55x130 75x140
D75 11x26 14x30 19+40 75x168 90x168 90x180
D90 14430 19x40 24x50 90x191 115¢191 115x201
D115 19x40 24x50 32460 11520 | 140x220 | 140x235 Entre taladros, centraje, métrica de
los agujeros y profundidad del centraje
D130 24x50 32460 38480 140x245 | 190x245 | 190x260 seg(in especificaciones del motor
D140 24x50 32460 38480 140x260 | 190x260 | 190x280
D160 32x60 38480 48480 140x298 | 190x308 | 260x308
D190 32x60 38480 48480 190x335 | 260x345

ENTRADA CON REDUCTOR PLANETARIO 1* ETAPA @ EJE Y BRIDA MOTOR

Tamaiio ﬂd]zl]zfu
D55HR 9x25x153.3 / 11x25x153.3 / 14x30x158.3
D75HR 14x30x186.6 / 19x40x196.6 / 24x50%206.6
DIOHR 14x30x202.6 / 19x40x212.6 / 24x50x222.6 0, entre taladros didmetro @
DI15HR 19x40x241 / 24x50x251 / 32x60x261 / 35x80x281 P | con agujero roscado s y centraje
DI30HR 19x40x257 / 24x50x267 / 32x60x277 a diametro @w con profundidad m
DI4OHR 24x50x300 / 32x60x310 / 38x80x330 dependiendo del motor
DI6OHR 20x50x320 / 32x60x330 / 38x80x350
DI9OHR 24x50x339 / 32x60x349 / 38x80x369
SALIDA CON EJE SOLIDO SALIDA CON EJE HUECO ®
Tamaiio ] ty ke Iy fz n r2 (2 Tamaiio ] dy 7 ] ds¢7 hg hy fs
D55 20 35 80 15 M6 D55 20 24 20 23 715
D75 24 40 90 1,5 M8 D75 25 30 22 25 79,5
D90 32 50 110 2 M12 D90 30 36 26 29 93
D115 40 60 130 2 M16 D115 40 50 29 33 107
D130 48 75 156 2 M16 D130 48 55 32 37 121
D140 55 90 175 2 M20 D140 55 68 32 37 127
D160 60 100 195 2 M20 D160 60 75 34 40 139
D190 70 110 220 2 M20 D190 70 80 34 40 159

(1) Cuadrado estandar para los motores mas comunes (2) Conforme a DIN 332
(3) Eje més largo para el buje de sujecion. Entrega con disco de contraccién bajo pedido.
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OPCIONES DYNAGEAR

BRIDA ROBOT SEGUN EN IS0 9409-1

Diametro primitivo @ d1

Posicion ] ty pg ] d3H7
Series 1 Series 2
D55 3 40 = 50 25 M6 6 89 57 7
D75 4 - 50 63 315 M6 6 105 62.5 7
D90 5 63 - 80 40 M6 6 125 73 7
D115 6 80 100 50 M8 8 150 87 10
D130 6 - 80 100 50 M8 8 173 96.5 10
D140 7 100 - 125 63 M8 8 195 100.5 10
D160 7 100 - 125 63 M8 8 225 115 12
D190 8 - 125 160 80 M10 10 245 132.5 12
Tamaiio tz 13 t4 ts t7 ts lg N
D55 6.5 6.5 1 45 45 20 7
D75 6.5 6.5 1 45 45 15.5 7
D90 6.5 6.5 1 45 45 16 7
D115 8.5 8.5 Profundidad 1 30 30 17 11
D130 8.5 8.5 de rosca >1.5xd4 1 30 30 175 1
D140 8.5 8.5 1 30 30 175 11
D160 8.5 8.5 1 30 30 20 11
D190 10.5 8.5 1 30 30 225 11
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VERSION PARA BAJO NIVEL DE RUMOROSIDAD

D140 D160 D190

Rumorosidad a 3000 rpm (dB) <64 <64 <66 <66 <67 <67 <68 <69

Juego angular <1 arcmin. Disponible bajo pedido
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