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SISTEMAS DE POSICIONAMIENTO

MODULOS LINEALES

Husillo de Bolas, Correa Dentada
o Motor Lineal




INDICE e UNIMOTION
SERIES MTJ / MRJ pag. 3
SERIE MTV pag. 16
SERIE MTJ ECO pag. 30
SERIE MTJZ pag. 34
SERIE CTJ pag. 44
SERIE CTV pag. 54
ACCESORIOS - = pag. 67
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MTJ / MRJ. CARACTERISTICAS

Las series MTJ y MRJ son modulos lineales compactos de
transmision por correa dentada que proporcionan una elevada
capacidad de carga, alta velocidad, precision y repetitibilidad.
Estas unidades admiten diversas combinaciones para formar
sistemas lineales de varios ejes, garantizando una 6ptima rela-
cién precio/prestaciones con un corto plazo de entrega. Gracias
a su solido y compacto perfil de aluminio extruido anodizado de
aleacién Al 6063 con un sistema de guia lineal de bolas de pre-
Cision integrado es posible obtener elevados momentos de carga
y mover grandes cargas a altas velocidades. Las guias de rodillo
(rodamientos de arco gético) hacen de la serie MRJ el modelo
ideal para velocidades elevadas, de hasta 10 m/s. Los perfiles de
aluminio estan provistos de ranuras en T para fijar en ellas mo-
dulos lineales e interruptores de proximidad (sensores). También
se puede emplear interruptores de lengleta (tipo reed).

UNIMOTION

Los modulos lineales MTJ y MRJ utilizan una correa dentada AT de
poliuretano pretensada y reforzada con cables de acero, que en uso
combinado con una polea de juego cero permite obtener una exce-
lente precision, la transmision de cargas elevadas con estabilidad
dimensional y un nivel de rumorosidad y de desgaste minimos.

Los modulos lineales cuentan con una correa de poliuretano guiada
a través de un carril integrado en el perfil que protege los compo-
nentes internos de la entrada de polvo y otro tipo de suciedad. Ade-
mas pueden equiparse con una banda de recubrimiento en acero
inoxidable para mejorar su proteccion.

Los carros de diferentes longitudes con punto central de lubricacion
facilitan el mantenimiento y permiten el montaje de diversos accesorios.

Los médulos lineales MTJ y MRJ estan disponibles con bridas predi-
sefiadas para el acoplamiento de motores y reductores en distintas
orientaciones.

MRJ

©
@)

Los perfiles de aluminio estan fabricados seglin la norma EN 12020-2.

Rectitud = 0,35 mm/m | Torsién max. = 0,35 mm/m | Torsién angular = 0,2 mm/40 mm | Paralelismo = 0,2 mm.

www.tecnopower.es
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MTJ / MR)J. DISENO

UNIMOTION
SERIE MTIJ
Extremo de la unidad con
sistema integrado
Carro de ajuste de tension
Correa dentada AT de de la correa
poliuretano con cables de
Bar_1da protectora . tensado de acero
resistente a la corrosion

(opcional)

Punto central
de lubricacion

Guia lineal de bolas
de precision

Perfil de aluminio
anodizado endurecido

Blogue de transmision
con polea

SERIE MRJ

Extremo de la unidad con
sistema integrado
Carro de ajuste de tension
de la correa

Correa dentada AT de
Banda protectora poliuretano con cables de
resistente a la corrosion tensado de acero
(opcional)

Bloque de transmision
con polea

Punto central
de lubricacion

Dos guias de seccion
tubular de acero

Guia de rodillos (dureza 58/60 HRC)

(rodamientos de
Perfil de aluminio arco gotico)
anodizado endurecido

O¢Y TECNOPOWER
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MTJ / MRJ. EJEMPLO DE PEDIDO

MTJ-65-1000-L-1-R-1

MT) 65 1000

SERIE

» MTJ,
»> MRJ

TAMANO

> 40
» 65
> 80
> 110

CARRERA (mm)

DISENO DEL CARRO

» S: CORTO (s6lo para serie MTJ)
» L: LARGO
» NINGUNO: MRJ 40, MTJ 40

TIPO DE POLEA DE TRANSMISION

» 0: POLEA CON EJE HUECO

» 1: POLEA CON EJE SALIENTE (CON CHAVETA)

» 10: POLEA CON EJE SALIENTE (SIN CHAVETA)

» 2: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS LADOS (CON CHAVETA)
» 20: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS LADOS (SIN CHAVETA)
» 3: SIN UNIDAD DE TRANSMISION

POSICION DEL EJE SALIENTE DE TRANSMISION

UNIMOTION

=
—

> L: EJE SALIENTE EN EL LADO IZQUIERDO
» R: EJE SALIENTE EN EL LADO DERECHO
> NINGUNO: PARA POLEA DE TRANSMISION DE TIPO 0, 2, 20 Y 3

CUBIERTA DE PROTECCION

» 0: CORREA DENTADA DE POLIURETANO GUIADA A TRAVES
DE UN CARRIL INTEGRADO EN EL PERFIL.

> 1: BANDA PROTECTORA RESISTENTE A LA CORROSION

www.tecnopower.es
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MTJ / MRJ. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

SERIE MT)
. Cargas maximas permitidas Masa Repeti- : Momento
. ‘ Longitud ‘Capacldad‘ Momento dinamico () ‘ ‘ trans- ‘ bilidad ‘ ;g';%#:qk ‘ geométrico
:\(Iodullu ‘ del carro | 4¢ carea ‘ ‘ Fuerzas Momentos portada | méaxima ‘ de inercia
inea inamica
Lv (mm)-| °g () () Mox | Mpy | Mpz Lvas ' '
Mx (Nm) | My (Nm) | Mz (Nm) | Fpy (N) | Fpz (N) (Nm) (Nm) (Nm) (kg) (mm) T ly (cm4) | 1z (cm4)
MT) 40 92 4610 28 90 90 3850 3850 14 75 75 0,28 +0,08 3000 9,8 11,6
MT) 65 S 140 9900 79 59 59 3270 5100 34 34 34 1,00 +0,08
6000 59,7 74,4
MT) 65 L 190 19800 158 1025 1025 6540 10190 60 530 340 1,45 +0,08
MTJ 80 S 170 17100 185 130 130 4470 7530 110 122 100 1,72 +0,08
6000 129,1 173,4
MTJ 80 L 260 34200 370 2565 2565 8930 15060 150 1130 670 2,12 +0,08
MTJ 110§ 240 24800 315 220 220 5000 10130 135 180 100 3,25 +0,08
6000 513,0 620,0
MTJ 110 L 330 49600 630 3840 3840 10000 | 20260 295 1570 775 4,61 +0,08

* Para longitudes superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

SERIE MRJ
; Cargas maximas permitidas Masa | Repeti- : Momento

Longitud calr:agz:j(i:rlltgi?#igae“) Momento dinamico (¥ trans- | bilidad rhgr;lg["}:qf geométrico

‘del carru‘ g Fuerzas Momentos portada | maxima ‘ ‘ de inercia

Lv (mm)

L) W2 ) | mm) | m g (om) |12 omé)

MRJ 40 92 3400 1700 20 21 25 1015 1090 13 14 76 028 | =008 6000 9,8 11,6
MRJ 65 L 190 8600 4400 74 186 425 1920 1470 25 62 95 1,31 +0,08 6000 59,7 74,4
MRJ 80 L 260 17100 9000 198 502 1145 3400 1760 39 101 228 2,73 +0,08 6000 129,1 173,4
MRJ 110 L 330 31000 | 14000 = 406 877 2325 | 6200 | 3410 99 214 465 478 | +008 = 6000 = 5130 | 6200

* Para longitudes superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

z
(1) VALORES DE CARGA RECOMENDADOS 4
Todos los valores estaticos y dindmicos de momentos y capacidades F
de carga indicados en la tabla anterior son tedricos y sin considerar Gz :

ningun factor de seguridad. El factor de seguridad depende de la
aplicacién. Se recomienda un factor de seguridad minimo (fv=5,0). “l -~

Médulo de elasticidad: E=70000 N/mm?2

MTJ / MRJ Condiciones de funcionamiento

Temperatura de trabajo 0°C — +60°C
Ciclo de trabajo 100 %

6 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



MTJ / MRJ. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

CARACTERISTICAS DE LA CORREA Y LA POLEA PARA LAS SERIES MRJ Y MTJ

Velocidad TSR BRI, ) Fuerza maxima| Constante
Médulo lineal Par de trans- iy revolucién Diametro Ancho de de transmision| especifica de
lineal maxima * mision maximo del eje de de lapolea |Tipodecorrea| lacorrea [ i erasticidad

) Ma (Nm) Conbanda | Sinbanda entrada (mm) (mm) N) (N)
protectora | protectora | (mm/rev)
MRJ 40 10 0,4 0,2
3,7 99 31,51 AT3 20 235 225000

MTJ 40 6 0,4 0,2
MRJ 65 L 10 1 0,7
MTJ 65 S ; 131 1,1 0,8 165 52,52 ATH 32 500 600000
MTJ 65 L 1,2 0,9
MRJ 80 L 10 1,4 1,1
MTJ 80 S 6 29,4 1,5 1,2 210 66,84 ATS 50 880 960000
MTJ 80 L 1,7 1,4
MRJ 110 L 10 68,5 18 15
MTI110S . eon ;;"g’eta 18 15 300 95,49 AT10 50 1730 2145000
MT) 110 L sin chaveta 2 17

* La velocidad lineal méxima del médulo lineal con banda anticorrosion es de 1,5 m/s.
** Los valores indicados son para carreras de hasta 500 mm. El par de transmision sin carga aumenta con el incremento de la carrera.

PESO Y MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA DE LA SERIE MTJ

Longltud del carro Masa del mudulo lineal Momento de |nerc|a de la masa

MTJ 40 1,3+0,0024x(Carr. total+(n -1)xA)+0,28x(n.-1) 9,7+0,0035x%(Carr. total+(n; -1)xA)+7,0x(n.-1)
MT) 65 S 140 4,0+0,0055x(Carr. total+(n, -1)xA)+1,00x(n;-1) 98,4+0,0154%(Carr. total+(n, -1)xA)+69,0x(n;-1)
MT) 65 L 190 4,6+0,0055%(Carr. total-+(n, -1)xA)+1,45%(n;-1) 130,1+0,0154x%(Carr. total+(n; -1)xA)+100,0%x(n -1)
MTJ 80 S 170 6,8+0,0085x%(Carr. total-+(n -1)xA)+1,72x(n -1) 310,6+0,0391x(Carr. total+(n, -1)xA)+192,1x(n.-1)
MT) 80 L 260 8,4-+0,0085%(Carr. total+(n -1)xA)+2,72x(n.-1) 423,3+0,0391x(Carr. total+(n, -1)xA)+303,8x(n.-1)
MTJ 110 S 240 15,0+0,015%(Carr. total+(n, -1)xA)+3,25%(n,-1) 1065,0+0,137x(Carr. total+(n, -1)xA)+741,9x(n;-1)
MTJ 110 L 330 17,7+0,015x(Carr. total+(n, -1)xA)+4,61x(n -1) 1381,0+0,137x(Carr. total+(n, -1)xA)+1050,9%x(n -1)

PESO Y MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA DE LA SERIE MRJ

Longitud del carro Masa del mddulo lineal Momento de i |nerc|a de la masa
Mndu'u Ilnaal _ (]0 kg . )

MRJ 40 1,25+0,0022x(Carr. total+(n -1)xA)+0,26x(n.-1) 9,3+0,0035x(Carr. total+(n -1)xA)+6,5%(n.-1)

MRJ 65 L 190 4,3+0,0047x(Carr. total+(n -1)xA)+1,31x(n.-1) 120,4+0,0154%(Carr. total+(n, -1)xA)+90,3%(n.-1)

MRJ 80 L 260 8,2+0,0075%(Carr. total+(n -1)xA)+2,73%x(n.-1) 424,4+0,0391(Carr. total+(n, -1)xA)+304,9x(n.-1)
MRJ 110 L 330 16,3+0,0133x(Carr. total+(n, -1)xA)+4,78x(n;-1) 1420,0+0,137x(Carr. total+(n, -1)xA)+1089,6%(n -1)

El célculo del peso no incluye el peso del motor, del reductor, de los finales de carrera ni de las sujeciones.

LY TECNOPOWER 7
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MTJ 40 / MRJ 40. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido max. /2 Recorrido max. /2
12 92 12
(L?). M2.5x0.45 - 6H o
ﬁmm de prof. (5x) 4 67 <
A — T& & 4+ & &
| 16
I
__ol.® 14 16 | 16 | 16 | 16 14 o
OL Q-8 O o2
N
A —= L2
M4x0.7 - 6H / L 75
10 mm de profundidad
46——
‘ 8,5 25 |25 | 25 85 ﬁ
| | =
FY Y > O
! @[ © ©
8 - S 811 i—{} QR — ¢ 8
|
|2y 2050 ¢ |
[}
81 . - 18] 20 1 20 | 20 |16 57 w7
7 mm de prof. (8x) |._ 46 " 1,6 mm de profundidad (6x)
© 3 P9/h9 DIN 6885 A Para anillo de centrado CR7
~l o gioh7 B34 HT
1,6 mm de profundidad

Finales de carrera de seguridad opcionales.

Lubricado de por vida.

Eje con o sin chaveta.

Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.

TIPO O TIPO1Ly 1R TIPO 2
3P9
fa— fa—
PSRN ANV
e} 013 & \\’\3 O (
< e f o *
8, / 40 ?634H7d f
“ ,6 mm de prof.
& / 32 @10 h7
M4x0.7 - 6H 60 3P9/h9
@34 H7 10 mm de prof.
| | 1,6 mm de prof. gt
v,,.-— ‘7

1,6 mm de prof.
I 3P9/h9 DIN 6885 A

3P9/h9 DIN 6885 A

g10oh7 B34 Hr g1on7
1,6 mm de prof.

@34 H7
1,6 mm de prof.

m Eje con o sin chaveta. m Eje con o sin chaveta.

8 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es



MTJ 40 / MRJ 40. DIMENSIONES

UNIMOTION

MTJ 40
A-A
39,5
34
o B
ST N
; C S g\ j e
o 40 /
& empter 7 ANILLO DE CENTRADO CR7. Material: 1.4305 ( AISI303)
dg lenglieta 45 BB
(tipo REED) = B 0,2 X 45° 0,2 X 45°
i ‘ 39
‘ @
MRJ 40 n ‘
c 35 5.3
A-A @7 h7
39,5
B h m Los orificios en el inferior del perfil estan disponibles bajo pedido.
R
o N
© ol w 2,8 % % % %
5| -
g
I C /
0 40 Orificios en el inferior del perfil
N m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
MTJ / MRJ 40 MTJ / MRJ 40 MTJ / MRJ 40
-3 -3
o o o
4 =l s =l
g 2 28
m Todas las dimensiones en mm. = w 52
Las escalas del dibujo no son iguales.
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

Lv

Lado izquierdo (L)

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv+32mm / Ltotal=L+135 / Lv=92mm

°© @° @0 ©

Los carros estan conectados dentro
del perfil con una placa de aluminio

- -t-e-o0oM@--————————- -
[e) @o@o 0@ o
Carrera
Lado derecho (R)
L
CARROS MULTIPLES ‘ A * el sasodo A ) > A

- se utilizard una correa dentada para la

(0 una correa dentada en el caso de
longitudes > A)

conexion de los carros,

- debe cumplirse la siguiente condicion:
A(mm) = A, + 3 X1,

dondeiefl, 2,3, ..}

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (nc - 1) + 32 mm
Ltotal = L + 135

[ | mm/MRI40

} A>Lv+24mm ™ Aim 401,5

www.tecnopower.es
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MTJ 65/ MRJ 65. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido max. /2 Engrasador DIN 3405D Recorrido max. /2
15 190 15
wn
5 © ~| M4x0.7 - 6H S 5
A —= 9 mm de prof. (4x)
‘L’L\ -9 )I -6 B3 66 ¥
N I 16
@) o * P
—8le ) o0 10 55 60 55 10 IS +o | 2
S d D
S ? g
40 A —=
/ ‘ 50 L2
M6x1 - 6H 85 L 100
8 mm de prof.
P CARRO LARGO
20,35 40 40 35 |20
Il
1 Py
i @{r@g@ > @ |
8 I N —8 8—————4}——%}————{%——{{—\——— ———————————— —ft-——- — 8 8
Far)
A7
BN 20 608 O O [
g | w0 M6x1 - 6H <251 40 _| 30 | 30_| 40 | 25 o7 W
10 mm de prof. (10x) 1,6 mm de profundidad (6x)
"m’. 5 P9/h9 DIN 6885 A CARRO CORTO Para anillo de centrado CR7
@16 h7 G42 HT 140
1,6 mm de profundidad M4x0.7 - 6H
9 mm de prof. (4x) ) ) )
I "' e Carro corto s6lo disponible
ﬁ* en la serie MTJ
10 41 38 41 10
Engrasador ©
DIN 3405D -
20, 25 50 25 |20 @7 H7
m Finales de carrera de seguridad opcionales. 1.6 mm de profundidad (6x)
. . & P *0°0.0°0° Para anillo de centrado CR7
m Eje con o sin chaveta. © /
m Todas las dimensiones en mm. 33 O—0-—-O 03
. . . o
Las escalas del dibujo no son iguales. 500000 o
M6 - 6H 20| 25 | 25 | 25 | 25 |20
10 mm de profundidad (8x)
5 P9
\ ! |
o INe $/\¢ a 90
R 82 D)} ¢ °]| O
q a N, C d
ST R P SN
S 40
()]
s 16 h7 P42 H7
- / 50 g 1,5 mm de prof.
5 P9/h9
a2 v M6x1 - 6H 85
8 mm de prof. . .
| | 1.5 mm de prof. m Eje con o sin chaveta. -
o

s B JEFS || O

T T g—

@42 H7 © ! )
1,5 mm de prof. ® «®
\
5 P9/h9 DIN 6885 A 5 P9/h9 DIN 6885 A
@16 h7 LA @42 Hi
@42 H7 1,5 mm de prof.
1,5 mm de prof. . .
m Eje con o sin chaveta.

10 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es



MTJ 65/ MRJ 65. DIMENSIONES

UNIMOTION

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

MTJ 65
A-A
64 3,4
‘ B
©® | o ;M)
1 B S <r.¢
e}
o )
8| Interruptor
3 3.- de lengieta 11
© D (tipo REED)
65 25
C
_ N ANILLO DE CENTRADO CR7. Material: 1.4305 ( AISI303)
N
@ v 0 B 0,2 X 45° B-B 0,2 X 45°
- A= i o2
DIN557 - M5 | 33
5 }_ | )
MRJ 65 85 g5s
A-A @7 h7
64
2,5
@ ‘ @ D /,\ m Los orificios en el inferior del perfil estan disponibles bajo pedido.
3|yl | 2 s 1 3
S|,
e «?Y» D O M5JM<‘-"‘/
- 5
* 65 85 /
’ Orificios en el inferior del perfil

m Dibujo sélo para uso ilustrativo.

MTJ / MRJ 65 MTJ / MRJ 65

ilﬂ@i]iﬁ@‘

m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.

MTJ / MRJ 65

MOTOR
REDUCTOR
REDUCTOR

A90°

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + 40 mm / Ltotal=L+185 / Lvcarrolargo=190mm / Lvcarrocorto= 140 mm

Lv

Lado izquierdo (L)

°e ° 8 ® @°

— - —-—-®-— -
O

0©® 06 ® 06 ©® 6 ®0o

Lado derecho (R) Carrera

CARROS MULTIPLES

Los carros estan conectados dentro
del perfil con una placa de aluminio
(0 una correa dentada en el caso de
longitudes > A)

* En el caso de A (mm) > Ayjp:

- se utilizard una correa dentada para la
conexion de los carros,

- debe cumplirse la siguiente condicion:
A(mm) = A, + 5 X1,

dondeiefl, 2,3, ..}

| MTIG5S | NTI/MRI65L]

Aim | 550 600

©®o® °
o--o-
®o® o

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (nc - 1) + 40 mm

*
Ltotal = L + 185 } A>Lv+30 mm

%TECNOPOWER 11
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MTJ 80/ MRJ 80. DIMENSIONES

UNIMOTION

Recorrido max. /2 Engrasador DIN 3405D Recorrido max. /2
15 260 15
6 ~ M4x0.7 - 6H o 6
67 A — - 8 mm de prof. (4x) o 82 <
L 4»2 }‘ & s
i\ -
88 Sy 2R 15 70 90 70 15 Dle ++ | 8
o
‘fl -
P
50 A —
/ ‘ 55 Li2
M6x1 - 6H 100 L 115
7 mm de prof.
CARRO LARGO
25 70 70 70 25
Il
i °® O & X3 @9
8 *f*j‘** —— 32|~ **ﬁ}** ——a— - - — R 8
| o
‘ 2 0® [ oo 3
al 11 o
N 2 M8x1 25 - 6H .40 50 40 | 40 50 40 BoH7
R DIN 6385 A 10 mm de prof. (8x) 2,2 mm de profundidad (6x)
® CARRO CORTO Para anillo de centrado CR9
P18 n7 @50 H7 0
1,75 mm de prof. 17
M4x0.7 - 6H
"l 8 mm de prof. (4x)
| e — %Y o * Carro corto sélo disponible
! = en la serie MTJ
22,5 325/ /60 [32,5 22,5
Engrasador
DIN 3405D
15_ 70 70 15 @9 H7
m Finales de carrera de seguridad opcionales. 2,2 mm de profundidad (6x)
. . [ o © ;
m Eje con o sin chaveta. R SRS Para anillo de centrado CR9
m Todas las dimensiones en mm. 3 g @f -—o b
o . &
Las escalas del dibujo no son iguales. 5 @ @ég @ &
MBx1.25 - 6H 25| 35 1 50 1 35_| 25
10 mm de prof. (6x)
6 P9
P P
4 i e s
@ 8 ’8 @
o>+ C 2 -
=)
® 50 @50 H7
% / 55 @18 h7 1,75 mm de prof.
6 P9/h9
@50 H7 Méx1 - 6H 100
| | 1,75 mm de prof. 7 mm de prof. B °
=
% ‘
|
B | |
|
| e 8 {—— T
|
A | |
1¢§Jsm-|7 d f m 2 m ¥
B mm de proft.
6 P9/h9 ‘ DIN 6885 A 6 P9/h9 ‘ DIN 6885 A
18 h7
o @50 H7 @18 h7 @50 H7
1,75 mm de prof. 1,75 mm de prof.
m Eje con o sin chaveta. m Eje con o sin chaveta.

12 {3 TECNOPOWER
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MTJ 80/ MRJ 80. DIMENSIONES

UNIMOTION

MTJ 80
A-A
79 25
B
o | © N
] B ql ]
o
- o N/
“ 8 & C DIN557—M5f?
= i D 8,5
80 ANILLO DE CENTRADO CR9. Material: 1.4305 ( AISI303)
C 3.4 B-B
K(/\Q B /\ B  o03xss ‘ 03X 45°
\ gg
R ra R any Ve
) 0 :
M RJ 80 Interruptor U ;96:7
- de lengtieta
A-A (tipo REED) 7
79
25 m Los orificios en el inferior del perfil estan disponibles bajo pedido.
o | o D '
1 B N
o N
8. C | Qe
€l I l D DIN557-M5J<'_
- 5
o 8‘0 o 8,5 Orificios en el inferior del perfil
m Dibujo sélo para uso ilustrativo.

MOTOR

REDUCTOR

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

MTJ/ MRJ 80 MTJ / MRJ 80 MTJ / MRJ 80

B ‘

m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.

REDUCTOR
A90°

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv+ 42 mm / Ltotal =L + 215

Lv

[ Lvcarrolargo=260 mm / Lvcarrocorto=170 mm

Lado izquierdo (L)

°0° @30 °

0©® o ©® 6 © o

0

e e, = =

® o

Lado derecho (R) Carrera

CARROS MULTIPLES Lv

Los carros estan conectados dentro

*
Lv En el caso de A (mm) > Aj:
- se utilizard una correa dentada para la

del perfil con una placa de aluminio ® © o °0® O8® ® O Vg

(0 una correa dentada en el caso de oo e I N conexidn de los carros,

longitudes > A) O=F=qr=o=0 - debe cumplirse la siguiente condicién:
© © o 0©® ©P0 © o A(mm)=Alim+5X'v

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (nc - 1) + 42 mm
Ltotal = L + 215

dondeiefl, 2,3, ..}

| T30S | NTI/MRI 0L

*
} A>Lv+30 mm A | 7115 8015

www.tecnopower.es
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MTJ 110/ MRJ 110. DIMENSIONES

UNIMOTION

Recorrido max. /2 Engrasador DIN 3405D Recorrido max. /2
330
6 M5x0.8 - 6H o 6
— | I ) 10 mm de prof. (6x) =
87 A P o 112 N
L FS + % + - 'S
TR GBJ 4O 15 60 _|_60 | 60 _|_ 60 _|_ 60 15 Ole + |2
gl o o D)
70
A —=
70 | L2
M8x1.25 - 6H
12 mm de prof. (4x) 125 L 150
M10x1.5 - 6H ) a0 CARR%E)ARGO g0 12
9 mm de prof. (8x) 5 5
© r-S © > _
= @ °0 0 0° @ B
Q ol_o| & N S I =
) - 0 ¢ 0, o —
c © > r
1 L=l 57 o & ®%0 B
9 Q 15 3Q(30]|_ 60 _13Q[3Q|_ 60 _{30]3Q 15 @9 H7
2,2 mm de prof. (12x)
6 P9/h9 DIN 6885 A A
[oe]
¢20 h7 ¢70 H7 Para anillo de centrado CR9
4 mm de prof. CARRO CORTO
240
M5x0.8 - 6H o )
) 10 mm de prof.(4% R e Carro corto solo disponible
,>@ - . en la serie MTJ
EB?,G“Z%"B 30| 60 60 60 _|30
3405 B9 H7
2,2 mm de prof. (6x)
40 40 80 40,1 40 Para anillo de centrado CR9
m Finales de carrera de seguridad opcionales. q @;w@a@a
m Eje con o sin chaveta. o o y N y / <
. . Q| | \ A" =
m Todas las dimensiones en mm. }@ ¢
Las escalas del dibujo no son iguales. r ¢4
M10x15-6H _~30|. 60 _130/30| 60 _|30
9 mm de prof. (8x)
6 P9 — — ] — ]
= ’v‘/\& -
o 2= (@) <0 ®
Yol
o - 0 /)’> o
& 70
=
e @70 H7
Y 70
M8x1.25 - 6H I— @20 h7 4 mm de prof.
12 mm de prof. (4x) 125 6 Po/ho DIN 6385 A
@70 H7
| 4 mm de prof.
[Ie]
<
" el =S
o / o / o /
,%M = \
@70 H7 9 9
4 mm de prof.
! 6 P9/h9 i DIN 6885 A 6 P9/h9 DIN 6885 A
$20 h7 @70 HT $20 h7 @70 HT
4 mm de prof. 4 mm de prof.
m Eje con o sin chaveta. m Eje con o sin chaveta.
14 oo TECNOPOWER www.tecnopower.es




MTJ 110/ MRJ 110. DIMENSIONES UNIMOTION

4,6
B
MTJ 110 s
A-A
108 2 Q <
7
DIN557 - M8
B 6,8
2} — 12,5
] - ?
I . .
3.4
" 0 D c ~
N v
125 E (f; ANILLO DE CENTRADO CR9. Material: 1.4305 ( AISI303)
’ ~
110 © BB
Interruptor /(( B 0.3 X457 | 0.3 X 45°
A I co
de lengiieta | 33
(tipo REED) 13 _{ | <’
D 46 o4
- B9 h7
MRJ 110 A-A DIN557 - M8 )
108 P
b «© m Los orificios en el inferior del perfil estan disponibles bajo pedido.
O
6,8
& o
Tz 12,5

25

S

Orificios en el inferior del perfil

85
70
momo

125
1;0 @\ © m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
> <
a2 ¢
( I MTJ/MRJ 110 MTJ / MRJ 110 MTJ/MRJ 110
DIN557 - M8 8,3 o o
x = o
= = =
2 =Rk = =1
m Todas las dimensiones en mm. = 2 58
o ==

Las escalas del dibujo no son iguales.
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + 12mm / Ltotal=L+275 / Lvcarrolargo=330mm / Lvcarrocorto =240 mm

Lv

Lado izquierdo (L)

O@OOOOOO

o0 ®@ o® o ®, 0®

Lado derecho (R) CARRERA
L
1 | A |
CARROS MULTIPLES ! \ *
) | Lv Lv En el caso de A (mm) > Ay
Los carros estan conectados dentro se utilizara una correa dentada para la
del perfil con una placa de aluminio 5 - !
®°®9® 00 © 0@0®9®°0 ©° 5

(0 una correa dentada en el caso de conexidn de los carros,
longitudes > A) B e e~ © @ © © | NS - debe cumplirse la siguiente condicion:

000©9®00© o 000©9®00© o A(mm) = A, + 10 x i,

dondeiefl, 2,3, ..}

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (nc - 1) + 12 mm

*
Ltotal = L + 275 } A2 Lv+30 mm Ay TS 8015

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 15




MTV. CARACTERISTICAS

La serie MTV se compone de médulos lineales compactos de
transmision por husillo de bolas que proporcionan una elevada
capacidad de carga, alta velocidad, precision y repetitibilidad.
Estas unidades admiten diversas combinaciones para formar
sistemas lineales de varios ejes, garantizando una 6ptima relacion
precio/prestaciones con un corto plazo de entrega. Su sélido

y compacto perfil de aluminio extruido anodizado de aleacion

Al 6063 con un sistema de guia lineal de bolas de precision
integrado proporciona elevados momentos de carga y permite
mover grandes cargas a altas velocidades. Los perfiles de aluminio
estan provistos de ranuras en T para fijar en ellas médulos lineales
e interruptores de proximidad (sensores). También se puede
emplear interruptores de lenglieta (tipo reed).

Los modulos lineales MTV utilizan un husillo de bolas con tuerca
simple de juego reducido con una clase de tolerancia I1SO 7 (ISO
5 bajo pedido). La unidad lineal est4 equipada con una banda de
recubrimiento en acero inoxidable para una proteccién éptima. El
carro incluye un punto central de lubricacién para la tuerca del
husillo y el sistema de guias que facilita su mantenimiento. Los
orificios roscados en los laterales del carro permiten el montaje de
diversos accesorios.

UNIMOTION

Los modulos lineales MTV estan disponibles con bridas
predisefiadas para el acoplamiento de motores y reductores en
distintas orientaciones.

Esta disponible una version 2LR de los médulos lineales MTV,
donde dos carros se mueven simultaneamente en direcciones
opuestas. Se utilizan husillos de bolas de precision para derecha
e izquierda, que estan conectados rigidamente. El sistema de
soporte de husillo de bolas también se puede integrar.

Los perfiles de aluminio estan fabricados seglin la norma EN 12020-2.

Rectitud = 0,35 mm/m | Tersién max. = 0,35 mm/m | Torsién angular = 0,2 mm/40 mm | Paralelismo = 0,2 mm.

16 {3 TECNOPOWER
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MTV. DISENO UNIMOTION

Punto central
Carro de lubricacion

Tolerancia del husillo
de bolas clase ISO 7
(ISO 5 bajo pedido). S =

Banda protectora
resistente a la corrosion

Bloque final con
rodamiento fijo

Guia lineal de bolas

integrada
Perfil de aluminio
anodizado endurecido
Blogque de transmision
con rodamiento flotante
Carro
Husillo de bolas carro |

a derecha

Husillo de bolas

a izquierda
Soporte central
de husillo. Fijo
Soporte de husillo SA
EJEMPLO DE PEDIDO: MTV - 65 - 1610 - ISO7 - 0 - 650 - 2 - 250 - 2SA - 2LR
MTV 65 1610 1S07 0 650 2 250 2SA 2LR
T T T T T T 1T B T T
SERIE TAMANO HUSILLO TOLERANCIA CARRERA NUMERO DISTANCIA NUMERO DE VERSION
| | DE BOLAS DEL HUSILLO (mm) DE ENTRE 2 SOPORTES DE 2LR
> MTV > 40 DE BOLAS CARROS CARROS HUSILLO (ng,) rESe.Hsan
» 65 4|— * Versiones 2LR (mim) dgfécﬂzz
» 1S07 (estandar) carrera | E— izquierda)
» 80 de 1 carro * Deje en blanco q
> 1S05 EJE en caso de -1
EALIENE Lcaro > EN BLANCO:
> MTV 65: §12x5, f12x10 MLLIEA Estandar
DE BOLAS » EN BLANCO: » EN BLANCO: Sin SA
> MTV 65: f16x5, #1610, f16x16 | L carro > 2468 10 > 2R
> MTV 80: #20x5, §20x10, #20x20 > 0:SINCHAVETA  p 225 Solo pares * Disponible para:
> 1: CONCHAVETA  * La conexion entre * Para MTVAD y L A el
. o los carros debe 65 solo disponible '
MTVAQ disponible ser proporcionada hasta 4 SA.
solo sin chaveta (0) por el cliente.

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 17



MTV. CARACTERISTICAS TECNICAS

‘ Capacidad ‘

longtiud Cargas maximas permitidas
dulngltu e carga Fuerzas \ Momentos
le (c"?;]r)o dmaml(]:a Mpy
C(N)™ (Nm)
MTV 40 150 4620 28 260 260 2300 3850 23 210
MTV 65 220 19800 158 700 700 6540 10190 94 350
MTV 80 290 34200 370 1470 1470 8930 15070 150 500
MTV 110 330 49600 630 2650 2650 10000 20260 295 670

* Para longitudes superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

(1) VALORES DE CARGA RECOMENDADOS

Todos los valores estaticos y dindmicos de momentos y capacidades
de carga indicados en la tabla anterior son tedricos y sin considerar
ningun factor de seguridad. El factor de seguridad depende de la
aplicacién. Se recomienda un factor de seguridad minimo (fv=5,0).

Médulo de elasticidad: E=70000 N/mm?2

MTV Condiciones de funcionamiento

Temperatura de trabajo 0°C — +60°C

Ciclo de trabajo 100%

CARACTERISTICAS DE LOS HUSILLOS DE BOLAS

130
233
384
535

UNIMOTION
; Momento
‘ Longitud ‘ P
AV geométrico
| méxima * | de inercia
Loy (mm) | ly(cm4) | 1z (cm4)
2900 10,0 11,0
2920 71,3 89,40
5480 1441 192,3
5850 562,0 669,0
4

Parde
transmisién maximo
Ma (Nm)

Velocidad Avance por Maxima precision Capacidad de
Médulo lineal lineal revolucion del de repetibilidad 3 carga axial
maxima ! eje de entrada Estandar dinamica
(m/s) (mm/rev) Ca (N)
1S07
12x5 0,49 5 +0,02 +0,01 5000
MTV 40
12x 10 0,97 10 +0,02 +0,01 3800
16x5 0,35 5 +0,02 +0,01 13150
MTV 65 16 x 10 0,70 10 +0,02 +0,01 11550
16 x 16 1,12 16 +0,02 +0,01 8170
20%x5 0,28 5 +0,02 +0,01 14800
20 x 10 0,55 10 +0,02 +0,01 15900
MTV 80
20 % 20 1,10 20 +0,02 +0,01 16250
20x 50 2,50 50 +0,02 +0,01 13000
32x5 0,18 5 +0,02 +0,01 18850
32x 10 0,50 10 +0,02 +0,01 33400
MTV 110
32x20 1,00 20 +0,02 +0,01 29700
32x%32 1,60 32 +0,02 +0,01 35150

1) Para velocidades lineales superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

3400

2540

8700

6730

4200

14800
13850
6930

2770

18850
29600
14800
9240

3,0
45

5,5 con chaveta, 7,7 sin chaveta

5,5 con chaveta
11,9 sin chaveta

11,9 con chaveta, 13,0 sin chaveta

11,9 con chaveta
24,5 sin chaveta

16,7 con o sin chaveta

27,3 con chaveta
52,3 sin chaveta

2) Los valores indicados son para carreras de hasta 500 mm. El par de transmisién sin carga aumenta con el incremento de la carrera.

3) Para una precarga del 2% de la tuerca, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.
* El diametro del eje efectivo reducido con chaveta baja el par méaximo de transmisién permisible.

15 {3 TECNOPOWER
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MTV. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MASA, MASA TRANSPORTADA, MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA'Y PAR SIN CARGA

Madulo Husillo de
lineal bolas (dxI)

0 1,2+0,0028x(Carr. total+(n; -1)xA)+0,47x(n;-1) 0,47+0,47%(n;-1)

12x5 2 1,3+0,0028x%(Carr. total+(n, -1)xA)+0,47x(n.-1) 0,50+0,47%(n¢-1)

MTY 40 4 1,4+0,0028x% (Carr. total+(n, -1)xA)+0,47x(n.-1) 0,53+0,47x(n;-1)
0 1,2+0,0028x(Carr. total+(n; -1)xA)+0,47x(n;-1) 0,47+0,47%(n;-1)

12x 10 2 1,3+0,0028x%(Carr. total+(n, -1)xA)+0,47x(n.-1) 0,50+0,47%(n¢-1)

4 1,4+0,0028x%(Carr. total+(n, -1)xA)+0,47x(n.-1) 0,53+0,47%(n,-1)

0 0,48+0,0012x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,03%(n; -1) 0,08+0,08x(n; -1)

12x5 2 0,53+0,0012x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,03x(n -1) 0,09+0,08x(n -1)

MTY 40 4 0,57+0,0012x(Carr. total+(n -1)xA)+0,03%(n, -1) 0,10+0,08%(n -1)
0 0,57+0,0012x(Carr. total-+(n, -1)xA)+0,03%(n; -1) 0,09+0,09x(n; -1)

12x 10 2 0,62+0,0012x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,03%(n; -1)) 0,11+0,09%(n; -1)

4 0,67+0,0012(Carr. total+(n, -1)xA)+0,03%(n; -1) 0,14+0,09%(n; -1)

Madulo Husillo de
lineal bolas (dxI)

Nimero de
soportes (ng,)

Nimero de
soportes (ngy)

(*) Masa de unidad lineal (kg)

(*) Masa de unidad lineal (kg)

(*) Masa transportada (kg)

(*) Masa transportada (kg)

0 4,0+0,0073x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5%(nc -1) 1,50+1,50(nc -1)
16x5 2 4,5+0,0073x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5%(nc -1) 1,58+1,50x(nc -1)
4 5,040,0073x%(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5%(nc -1) 1,66+1,50%(nc -1)
0 7,24+0,0146x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,00+3,00x(nc - 1)
Vo3 2 8,24+0,0146x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,16+3,00x(nc -1)
4 9,2+0,0146x%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,32+3,00x(nc -1)
0 4,0+0,0073%(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5%(nc -1) 1,50+1,50x(nc -1)
MTV 65 16 x 10 2 4,5+0,0073x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5x(nc -1) 1,58+1,50x(nc -1)
4 5,0+0,0073x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5%x(nc -1) 1,66+1,50%(nc -1)
0 7,2+0,0146x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,00+3,00x(nc -1)
Vo W 2 8,2+0,0146x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,16+3,00x(nc -1)
4 9,2+0,0146x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,32+3,00%(nc -1)
0 4,0+0,0073x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5%(nc -1) 1,5041,50(nc -1)
16 x 16 2 4 5+0,0073%(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5%(nc -1) 1,58+1,50x(nc -1)
4 5,0+0,0073%(Carr. total+(nc -1)xA)+1,5x(nc -1) 1,66+1,50%(nc -1)
(*) Momento de inercia de la masa (10-5 kgm2) (*) (**) par sin carga(Nm)
0 1,6+0,0052x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,09%(nc - 1) 0,14+0,14x(nc -1)
16x5 2 1,9+0,0052x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,09%(nc -1) 0,16+0,14x(nc -1)
4 2,2+0,0052x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,09x(nc -1) 0,18+0,14x(nc -1)
0 2,9+0,0104x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,19%(nc -1) 0,28+0,28%(nc -1)
Verls?é? gLR 2 3,5+0,0104x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,19%(nc -1) 0,32+0,28x(nc -1)
4 4,1+0,0104%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,19%x(nc -1) 0,35+0,28x%(nc -1)
0 1,940,0052x%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,38%(nc -1) 0,15+0,15%(nc -1)
MTV 65 16 x 10 2 2,2+0,0052%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,38x(nc -1) 0,19+0,15x(nc -1)
4 2,5+0,0052x%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,38x(nc -1) 0,22+0,15x(nc -1)
0 3,5+0,0104x%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,76x(nc -1) 0,30+0,30%(nc -1)
yeox 18 2 4,1+0,0104x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,76x(nc -1) 0,34+0,30x(nc -1)
4 4,8+0,0104x%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,76x(nc -1) 0,37+0,30%(nc -1)
0 2,5+0,0052x%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,97x(nc -1) 0,20+0,20x(nc -1)
16 x 16 2 2,8+0,0052x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,97x(nc -1) 0,26+0,20x(nc -1)
4 3,2+0,0052(Carr. total+(nc -1)xA)+0,97x(nc -1) 0,31+0,20x(nc -1)

*

Carrera total (mm)

A: Distancia entre carros (mm).

ne: Ndmero de carros. m El célculo de masa no incluye la masa del

motor, engranaje reductor, interruptores y

** Los valores indicados son para carreras (y para distancias entre los carros A) hasta 500 mm.
abrazaderas.

El valor de par sin carga aumenta con el alargamiento de la carrera (y con A)

OOTECNOPOWER 19
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MTV. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MASA, MASA TRANSPORTADA, MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA'Y PAR SIN CARGA

Madulo Husillo de

lineal bolas (dxI)

0 8,2+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,00+3,00%(nc -1)

20x 5 2 8,9+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,07+3,00x(nc -1)
4/6/8/10 9,7+0,4* (ng, -4)+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,21+0,035* (ng, -4)+3,00x(nc -1)

0 14,6+0,0228x(Carr. total+(nc -1)xA)+6,0x(nc -1) 6,00+6,00x(nc -1)

R 2 15,9+0,0228(Carr. total+(nc -1)xA)+6,0x(nc -1) 6,14+6,00x(nc -1)
4/6/8/10 17,6+0,8* (ng, -4)+0,0228x(Carr. total+(nc -1)xA)+6,0x(nc - 1) 6,42+0,07* (ng, -4)+6,00%(nc -1)

0 8,2+0,0114%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,00+3,00%(nc -1)

MTV 80 20 x 10 2 8,9+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,07+3,00x(nc -1)
4/6/8/10 9,7+0,4* (ng, -4)+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0%x(nc -1) 3,21+0,035* (ng, -4)+3,00%(nc -1)

0 8,2+0,0114%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,00+3,00x(nc -1)

redx 1 2 8,9+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,07+3,00x(nc -1)
4/6/8/10 9,7+0,4* (ng, -4)+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,21+0,035* (ng, -4)+3,00%(nc -1)

0 8,2+0,0114%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,00+3,00x(nc -1)

20 x 16 2 8,9+0,0114x%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,07+3,00x(nc -1)
4/6/8/10 9,7+0,4* (ng, -4)+0,0114x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,0x(nc -1) 3,21+0,035* (ng, -4)+3,00%(nc -1)

0 5,6+0,0127x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,19%(nc -1) 0,23+0,23%(nc -1)

20x 5 2 6,2+0,0127%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,19%(nc -1) 0,26+0,23%(nc -1)
4/6/8/10 7,0+0,4* (ng, -4)+0 ,0127x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,19%(nc -1) 0,31+0,015* (ng, -4)+0,23%(nc -1)

0 9,5+0,0254x%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,38x(nc -1) 0,46+0,46%(nc -1)

VEI?S?(;; gLR 2 10,7+0,0254% (Carr. total+(nc -1)xA)+0,38%(nc -1) 0,51+0,46x(nc -1)

4/6/8/10 12,3+0,8* (ng, -4)+0,0254%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,38x(nc -1) 0,62+0,0* (ng, -4)+0,46x(nc -1)

0 6,240,0127%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,76x(nc -1) 0,25+0,25x%(nc -1)

MTV 80 20 10 2 6,8+0,0127x(Carr. total-+(nc -1)xA)+0,76x(nc -1) 0,30+0,25x(nc -1)
4/6/8/10 7,6+0,4* (ng, -4)+0,0127%(Abs. stroke+(nc -1)xA)+0,76x(nc -1) 0,41+0,025* (ng, -4)+0,25x(nc -1)

0 8,5+0,0127%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,04x(nc -1) 0,30+0,30%(nc -1)

vedx 1 2 9,1+0,0127x(Carr. total-+(nc -1)xA)+3,04x(nc -1) 0,41+0,30x(nc -1)
4/6/8/10 10,1+0,5* (n, -4)+0,0127%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,04x(nc -1) 0,62+0,055* (ng, -4)+0,30%(nc -1)

0 24,440,0127%(Carr. total+(nc -1)xA)+19,00x(nc -1) 0,70+0,70x(nc -1)

20 x 16 2 25,540,0127%(Carr. total+(nc -1)xA)+19,00x(nc -1) 0,97+0,70x(nc -1)
4/6/8/10 27,140,6* (ng, -4)+0 ,0127%(Carr. total+(nc -1)xA)+19,00x(nc -1) 1,50+0,135* (ng, -4)+0,70%(nc -1)

*  Carrera total (mm)

Nimero de
soportes (ng,)

A: Distancia entre carros (mm).

(*) Masa de unidad lineal (kg)

(*) Masa transportada (kg)

m El célculo de masa no incluye la masa del
motor, engranaje reductor, interruptores y
abrazaderas.

nc: Numero de carros.

** Los valores indicados son para carreras (y para distancias entre los carros A) hasta 500 mm.
El valor de par sin carga aumenta con el alargamiento de la carrera (y con A)

20 LHITECNOPOWER
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MTV. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MASA, MASA TRANSPORTADA, MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA'Y PAR SIN CARGA

Madulo Husillo de

Niimero de

(*) Masa de unidad lineal (kg)

(*) Masa transportada (kg)

lineal bolas (dxI)

0

32x5 2
4/6/8/10

0

32x10 2
4/6/8/10

0

32x20 2
4/6/8/10

0

32 %32 2
4/6/8/10

MTV 110

0

32x5 2
4/6/8/10

0

32x10 2
4/6/8/10

0

32x20 2
4/6/8/10

0

32 x 32 2
4/6/8/10

MTV 110

*  Carrera total (mm)
A: Distancia entre carros (mm).
nc: Numero de carros.

soportes (ng,)

17,3+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc -1)
17,7+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc -1)
19,3+0,8* (ng, -4)+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc-1)
17,3+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9x(nc -1)
17,7+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc -1)
19,3+0,8 * (ng, -4)+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9x(nc-1)
17,3+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc -1)
17,7+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc-1)
19,3+0,8* (ng, -4)+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc-1)
17,3+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc -1)
17,7+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc -1)
19,3+0,8* (ng, -4)+0,0216x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,9%(nc-1)

34,6+0,0690x%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,31x(nc-1)
35,1+0,0690x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,31x(nc-1)
39,4+2,2* (ng, -4)+0,0690x(Carr. total+(nc-1)xA)+0,31x(nc -1)
35,5+0,0690x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,24x(nc-1)
36,1+0,0690x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,24x(nc-1)
40,4+2,2* (ng, -4)+0,0690x (Carr. total+(nc -1)xA)+1,24x(nc-1)
39,3+0,0690x%(Carr. total+(nc -1)xA)+4,96x(nc-1)
39,9+0,0690x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,96x(nc-1)

44,4+2,2* (ng, -4)+0,0690x(Carr. total+(nc -1)xA)+4,96x(nc -1)

47,040,0690%(Carr. total+(nc-1)xA)+12,71x(nc-1)
47,8+0,0690x(Carr. total+(nc-1)xA)+12,71x(nc-1)
52,8+2,3* (ng, -4)+0,0690x(Carr. total+(nc-1)xA)+12,71x(nc-1)

** Los valores indicados son para carreras (y para distancias entre los carros A) hasta 500 mm.
El valor de par sin carga aumenta con el alargamiento de la carrera (y con A)

www.tecnopower.es

4,90+4,90x(nc-1)
5,03+4,90x(nc -1)
5,29+0,065* (n, -4)+4,90%(nc-1)
4,90+4,90x(nc-1)
5,03+4,90x(nc-1)
5,29+0,065* (ng, -4)+4,90%(nc-1)
4,90+4,90x(nc-1)
5,03+4,90%(nc-1)
5,29+0,065* (ng, -4)+4,90%(nc-1)
4,90+4,90x(nc-1)
5,03+4,90x(nc-1)
5,29+0,065* (ng, -4)+4,90x(nc -1)

(*) Momento de inercia de la masa (10-5 kgm?2) (*) (**) par sin carga(Nm)

0,60+0,60x(nc-1)
0,67+0,60x(nc-1)
0,81+0,035* (ng, -4)+0,60x(nc -1)
0,70+0,70%(nc-1)
0,84+0,70x(nc -1)
1,12+0,070* (ng, -4)+0,70%(nc-1)
0,75+0,75%(nc-1)
1,03+0,75%(nc-1)
1,60+0,140* (ng, -4)+0,75x(nc-1)
0,80+0,80x(nc-1)
1,25+0,80x(nc-1)
2,16+0,225* (ng, -4)+0,80%(nc-1)

m El célculo de masa no incluye la masa del
motor, engranaje reductor, interruptores y
abrazaderas.
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MTV 40. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido max. = carrera efectiva + 2 x recorrido de seguridad

Recorrido méx. /2

150 L Recorrido méx. /2
Lsa Engrasador DIN 3405D Lsa
© . M2,5%0,45 - 6H
25 A m.l Pk 9 mm de prof. ,(4X,) 30
| i i T o o \_@ _‘F_ . o I
— 2
g E_ % | 29 13116 | 17 | 17 | 16 | 13 29 # ?
1
|
|
1
A . L/2
20 L 25
= 102001 | 10 £0,01 Max0.7 - 6H
= 20 £0,02 20 £0,02 7 mm de prof. (8x)
= |
—F = [
20 & © o 4 _¢'
ol £ ot} Pany A D M o =
< _____g%_____________ A\ _EB_ U \ __-0"_________‘3_ ] g
. RSN
\_<F —Q —Q = Y
g
% 12,512,525
o I 25 (12,512, @7 H7
92 1,6 mm de prof. (6x)
n Lsa Para anillo de centrado CR7
0 6,0
2SA 23,0
™ 100 m Finales de carrera de seguridad opcionales.

m Eje con o sin chaveta.

Lga = Longitud adiccional (mm) m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + 2 x Lgy + Ax (n;-1) + 10 mm / Ltotal=L+45mm / Lv=150 mm

Lv )
Lado izquierdo (L) |
o o o o o = T
=t++————F—+o0-0-0f+—f————- —F—
o 090 o = 1
Lado derecho (R) CARRERA
L
CARROS MULTIPLES
* La conexion entre los carros
A | *
T 0 A>Lv debe ser proporcionada por

) el cliente
Nc: Nimero de carros

22 LHITECNOPOWER
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MTV 40. DIMENSIONES

UNIMOTION

395
M4x0,7 - 6H
8 mm de prof. (4x) N
P\
28 H7 N
2,5 mm de prof. -
(3]
0
e B
20
1
n
3 ]
~
a Rk
39,5 DIN562 - M2,5— =
|35
i ) ) 50
Pl = z 7
ik e
L 908
/. o
1 40 Gl
¢ = 2.8

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

MONTAJE DE LA UNIDAD

Para méas informacion consulte la pagina del sistema MSD (pag. 62)
y del motor adaptado por acoplamiento (pag. 68)

~__ Los orificios en el inferior del perfil

/ estan disponibles bajo pedido.

m OPCIONAL:
Agujeros ANILLO DE
CENTRADO, disponibles
bajo pedido

A

+-—0<

25 25 )
{O—O @()<-

Bajo pedido

\
\_g7w7

1,6 mm de prof. (4x)
Para anillo de centrado CR7

m Dibujo solo para

uso de presentacion.

www.tecnopower.es
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MTV 65. DIMENSIONES

UNIMOTION

Recorrido max. /2 Engrasador DIN 3405D Recorrido méx. /2
220
5 © M4x0.7 - 6H 5
A 9 mm de prof. (4x) /
I ¢ 40 Es 4 o
b | — « i
I
o /1 | D | =@
R 25, 55 60 55 25, R
d .
A ——
L/2
24 L 24
<
0|
ool
|
O
=
- 2 35 .35 _,_40 _|_ 40 __35__35
=| 2
= §
) o6 6 6 ¢ 6%
Eng” 6°656°6 o
Yol h Q_O) Vo Fan FarY FanY o 0
© ﬁ’ [~ ™| N4 N v \.)\ -.f ©
)
3 3 = L
20 006000
5 16
M6x1 - 6H 1. 40 40 30 30 40 40 @7 HT

10 mm de prof. (10x)

m Finales de carrera de seguridad opcionales.
m Eje con o sin chaveta.

m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.

1,6 mm de prof. (6x)
Para anillo de centrado CR7

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

VERSION ESTANDAR

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + 2 x Lgy
+Ax(n-1) / Ltotal=L+45mm / Lv=150mm

Lado izquierdo (L) Lv

Hi °0°030°0° 4j@|
9| o

=]
A ° A
0©6@®600 0o

CARRERA
— —
L
Lado derecho (R)
CARROS MULTIPLES
* La conexion entre los carros
AzLlv* debe ser proporcionada por

) el cliente
Nc: Namero de carros

VERSION 2LR

L =2 x (Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad) + 2 x Lv + 2 x Lg,
+Lyg+Ax(n-1) / Liotal=L+48mm / Lv=220mm

Lado izquierdo (L) Lv Lv
H° 0@0@8@060 oeo@g@e@o H
= o
H‘; 000080000 000030000 J@l
CARRERA CARRERA
< — — e
L

Lado derecho (R)

CARROS MULTIPLES

As Ly * * La conexion entre los carros
= debe ser proporcionada por
el cliente
Nc: Namero de carros

21 LY TECNOPOWER
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MTV 65. DIMENSIONES

UNIMOTION

ANILLO DE CENTRADO CR7. Material: 1.4305 ( AISI303)

B-B

0,2 x 45° " .0,2x45°
\ i 82
| 35
: ™
@5,3
@7 h7

O

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

64
B
@ 40 H7 3.4
2,5 mm de prof. 7 /«
N° o 5
)~
3 =%
< 11 <
@} Interruptor o
de lenglieta
‘ 23 (tipo REED)
M6x1 - 6H 65
10 mm de prof. (4x) C
2,5
N
o ]
L
A-A /Q\
N
64 DIN 557 - M5 SI4s
; 8,5
]
Yo}
® 8l 2 C D s
33 )
2 [&S D A
o (]
65 of
™ ]
/ 5 N
DIN 557 - M5 P

m Los orificios en el inferior del perfil estan disponibles bajo pedido.

NS

Orificios en el inferior del perfil

m Dibujo sélo para uso ilustrativo.

www.tecnopower.es
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MTV 80. DIMENSIONES

UNIMOTION

Recorrido méx. /2

Engrasador DIN 3405D

Recorrido méx. /2
Fo > 4x0.7 - 6H bon
M4x0.7 -
36,5 ~ 10 mm de prof. (4x) 7 59.5
A —
| s giﬁ s FS g |
[ d D)
S S
30 70 90 70 30,
d D
A —» L2
29 L 52
<
3
3
z
~ o 40 70 70 70 40
< 2
_ 3| 5
= | o
S 5 44 Jﬁ 0O ©© & ©0 S %
S B g 9 © D D ) § — 8
©
# RO 00 ] 00 #
7,5 20 M8x1.25 - 6H — |=—55 50 40 40 50 55 BIH?
10 mm de prof. (8x) 2,2 mm de prof. (6x)
Para anillo de centrado CR9
m Finales de carrera de seguridad opcionales.
m Eje con o sin chaveta.
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.
DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL
VERSION ESTANDAR VERSION 2LR

Lado izquierdo (L)

Lv

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + 2 x Lgy
+Ax(n-1)+15mm / Liotal=L+8mm / Lv=290mm

°@e°@g®°0°

]
[ —

000030000

——7
—

CARROS
AxLv*

Nc: Ndmero

CARRERA
~— —
L

Lado derecho (R)

MULTIPLES

* La conexion entre los carros

de carros

debe ser proporcionada por
el cliente

L =2 x (Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad) + 2 x Lv + 2 x Lg,
+Lyg+Ax(n-1)+15mm / Ltotal=L+81mm / Lv=290mm

Lado izquierdo (L)

Lv Lv

°@°@30°0°

°@°0©30°0°

=
]

000030600

L

000030000

CARRERA
~——-

CARRERA
~——-

Lado derecho (R)

CARROS MULTIPLES

AxLv*

Nc: Ndmero de carros

* La conexion entre los carros
debe ser proporcionada por
el cliente

26 LHITECNOPOWER
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MTV 80. DIMENSIONES UNIMOTION

79 2,5

@48 H7 ‘
2,5 mm de prof.
/‘E
DIN 557 - M5 5

| 8,5
40
M6x1 - 6H

12 mm de prof. (4x)

40

52

@,
o foN

34

>

>
6,7
?\

N
©
54

Interruptor 8,5 ]
‘ de lenglieta ANILLO DE CENTRADO CR9. Material: 1.4305 ( AISI303)
B (tipo REED)
S E B /f\ B 03x45 BB _03x45
- Q \ 82
%8y o Y4 — 1=
o) | <+
) D 2,5 U 26,4
- I
: @9 h7
80
> fN
m Los orificios en el inferior del perfil estan disponibles bajo pedido.
/\\' s
5 ['e}
DIN 557 - M5
8,5 % % % %
m Todas las dimensiones en mm. Orificios en el inferior del perfil
Las escalas del dibujo no son iguales. m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
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MTV 110. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido méax. = carrera efectiva + 2 x recorrido de seguridad
Recorrido méx. /2 Engrasador DIN 3405D Recorrido méx. /2
24,5 330 24,5
M5x0.8 - 6H
52,5 © hi 10 mm de prof. (6x) 52,5
‘ A
| -5 4;7% & & -€ o |
©
c
g g (1 D .
S8 S
15 60 60 60 60 60 15
8 )
L2
A —
45 L 45
<
Yol
[o]
0|
|
Z
5 58 25 80 | 120 . 80 25
| @ |
T2 5 I T
Q| o & ©
s lag B °50 @ o ©° @ 9
9 . N (=) Y oy N N N N [=] N e
- hd [e)] 0| W vy g L vy \.J\\ 0| (o)) -
< & &
2 o, 090 e s 9% 9|
22 M10x1.5 - 6H 15 3Q/3Q|_ 60 _[30/3Q| 60 _[3Q[3Q 15 B9 HT
10 mm de prof. (8x) 2,2 mm de prof. (12x)
Para anillo de centrado CR9
m Finales de carrera de seguridad opcionales.
m Eje con o sin chaveta.
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + 2 X Lgy + Ax (n;-1) + 15 mm / Ltotal=L+90mm / Lv=330mm
Lv
Lado izquierdo (L)
o o o o o = T
=t++t————"F—1+90-0-0f+-——-———-—
o 090 o = 1
Lado derecho (R) CARRERA
L
CARROS MULTIPLES
* La conexion entre los carros
*
f A i ALy debe ser proporcionada por
Lv Lv i el cliente
Nc: Nimero de carros
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MTV 110. DIMENSIONES

UNIMOTION

108

81,5

60

M
8x1.25 - 6H 60
16 mm de prof. (4x) 110
A-A
108
o
L
[ow]
N o
| v
| ©
©
Yol
N
12,5
110

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

m O m

4,6

14

N
8,3

DIN 557 - M8

Cc

L

3,4

~
%)

X
{
N

Interruptor /

de lenglieta
(tipo REED)

D

4,6

54

13

N

<
-

8,3

DIN 557 - M8 / 6.8

4
4,6

m Los orificios en el inferior
del perfil estan disponibles
bajo pedido.

m Dibujo sélo para
uso ilustrativo.

Orificios en el inferior del perfil

o o O ¢

E

wl ©

N

DIN 557 - M8

8,3

www.tecnopower.es
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MTJ ECO. CARACTERISTICAS Y DISENO

La serie MTJ ECO ofrece mddulos lineales de altas prestaciones y
bajo coste con correa dentada y un sistema de guia lineal de bolas
de precision integrado para realizar movimientos lineales simples
y precisos. Estas unidades admiten diversas combinaciones para
formar sistemas lineales de varios ejes, garantizando una 6ptima
relacion precio/prestaciones con un corto plazo de entrega.

Su sélido y compacto perfil de aluminio extruido anodizado de
aleacién Al 6063 con un sistema de guia lineal de bolas de
precision integrado proporciona elevados momentos de carga 'y
permite mover grandes cargas a altas velocidades. Los perfiles
de aluminio estan provistos de ranuras en T para fijar en ellas
madulos lineales e interruptores de proximidad (sensores).

UNIMOTION

Los mdédulos lineales MTJ ECO utilizan una correa dentada AT de
poliuretano pretensada y reforzada con cables de acero, que en
uso combinado con una polea de juego cero permite obtener una
excelente precision, la transmisioén de cargas elevadas con estabili-
dad dimensional y un nivel de rumorosidad y de desgaste minimos.

Los diferentes tamafios de carro con orificios de fijacion laterales
facilitan el montaje de diversos accesorios. Los médulos lineales
MTIJ ECO estan disponibles con bridas predisefiadas para el acopla-
miento de motores y reductores en distintas orientaciones.

Punto central
de lubricacion

Sistema de ajuste de Carro

Correa dentada AT de poliuretano

tension de la correa

con cables de tensado de acero

Perfil de aluminio

Bloque de transmision
con polea

EJEMPLO DE PEDIDO: MTJ ECO -40-1000-L-1-R

Bloque final

anodizado endurecido

Guia lineal de bolas

MTJ ECO 40 1000 L 1 R
SERIE TAMANO CARRERA DISENO TIPO DE POLEA  POSICION DEL EJE
(mm) DEL CARRO DE TRANSMISION SALIENTE
. DE TRANSMISION
> MTJ ECO > 40 > S: CORTO
> L: LARGO

Los perfiles de aluminio estan fabricados segun la norma EN 12020-2.

» 0: POLEA CON EJE HUECO
» 1: POLEA CON EJE SALIENTE
» 10: POLEA CON EJE SALIENTE (SIN CHAVETA)

LADOS (SIN CHAVETA)
» 3: SIN UNIDAD DE TRANSMISION

» L: EJE SALIENTE EN
EL LADO IZQUIERDO

» R: EJE SALIENTE EN

Rectitud = 0,35 mm/m | Torsién max. = 0,35 mm/m | Torsién angular = 0,2 mm/40 mm | Paralelismo = 0,2 mm.

30 LHITECNOPOWER

» 2: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS LADOS > ill-lll‘ig[ilON[:]ERPTRHAOPOLEA
» 20: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS DE TRANSMISION
DETIPOO0,2Y3
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MTJ ECO. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

i- Cargas maximas permitidas Masa | Repeti- : Momento
‘Longitud‘ [imagé ‘ Momento dinamico () ‘ ‘ trans- ‘ ilidad ‘;g?(%rlr}:d geométrico
Médulo lineal ‘delcarro carga ‘ ‘ Fuerzas ‘ Momentos ‘portada maxima‘ de inercia
L (mm) | SRS wx ovm) | wy vy | ez v | Foy 0 | Foza | Mo | My oMz e |y ey | 1z ome
C(N) X (Nm y (Nm z(Nm py pz (Nm) (Nm) (Nm) g mm i y(cm4) | Iz (cm4)
MTJECO 40 S 132 9900 79 59 59 3270 5100 34 34 34 0,45 +0,1
5960 9,53 9,21
MTJECO 40 L 200 19800 158 660 660 6540 10190 60 341 219 0,72 +0,1

* Para longitudes superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

of
(M Valores de carga recomendados. /

Todos los valores estaticos y dinamicos de momentos y capacidades \lvg:v
de carga indicados en la tabla anterior son tedricos y sin considerar vy
ningun factor de seguridad. El factor de seguridad depende de la

aplicacién. Se recomienda un factor de seguridad minimo (fv=5,0).

Médulo de elasticidad: E=70000 N/mm?2

MTJ ECO Condiciones de funcionamiento

Temperatura de trabajo 0°C — +60°C
Ciclo de trabajo 100%

CARACTERISTICAS DE LA CORREA Y LA POLEA PARA LAS SERIES MRJ Y MTJ

Fuerzamaxima| Constante

Velocidad Par de Avance por

: o & Didmetro de Ancho de la ey r
: : lineal transmision revolucion del - de transmision | especifica de
Médulo lineal maxima méximo eje de entrada Ia(ml]t;a Tipo de correa c(t:;::)a delacorrea | elasticidad
(m/s) Ma (Nm) (mm/rev) (N) ()]
MTJECO40S 0,8
3 75 180 57,31 ATS 12 262 235000
MTJECO40L 0,9

* Los valores indicados son para carreras de hasta 500 mm. EI par de transmision sin carga aumenta con el incremento de la carrera.

PESO Y MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA

: : Longitud del carro Peso del mddulo lineal Momento de inercia de la masa
Mddulo lineal ) (kg) (10-% kg-m2)
MTJEC040S 132 3,14+0,003x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,45x(n.-1) 70,1+0,007x(Carr. total+(n, -1)xA)+36,9x(n:-1)
MTJ ECO 40 L 200 3,55+0,003x(Carr. total-+(n; -1)xA)+0,72x(n.-1) 92,3+0,007x(Carr. total+(n; -1)xA)+59,1x(n.-1)

El célculo del peso no incluye el peso del motor, del reductor, de los finales de carrera ni de las sujeciones.

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 31



MTJ ECO 40. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido max. /2 200 Recorrido max. /2
22, 25 25 | 22

M4x0.7 - 6H o
75 8 mm de prof. (6x) \ 75
A ——
= N & o > oL
w/ o 0
\ T
/ m

B

52 A —— L2

J 5444 | L 87
M6x1 - 6H 87 DIN 913 M3

12 mm de prof. (4x) Orificio de lubricacion:
cerrado con un tornillo
prisionero M3

B62 HT en ambos lados. CARRO LARGO

1,5 mm de prof. 60 60
p © - @ q
I R R S— g,ﬁﬁ@@fﬁ% ® o0l —— = N 1y
b @%@ ©le & @$@@ q
I - N—
C PN M5x0.8 - 6H
M 10 mm de prof. (6x)
3 P9/h9 DIN 6885 A
gionr || B62 HT CARRO CORTO
1,5 mm de prof. 132
! M4x0.7 - 6H
C 8 mm de prof. (4)“
o & | & B
I
|
© 21| 25 40 25 | 21
" M5x0.8 - 6H m Finales de carrera de seguridad
< 10 mm de prof. (6x) 25 25 Opciona|es_
m Eje con o sin chaveta.
YN YCX: ) .
5 @@ @%0 ’@@ g[ m Todas las dimensiones en mm.
@@¢@ Qggﬁ@ Las escalas del dibujo no son iguales.
S
N M6x1 - 6H
QY 12 mm de prof.
d -\ 6 % w/ A\
g7 | fla | #17 { | @ ; [ /@\ )77
¢ e ¢ I\ e g N\
8 s« g po=—=—x g (e ;{@
52 52 52
M6x1 - 6H J
12 mm de prof. Méx1 - 6H 87 ¢62 H7
12 mm de prof. @10 ‘h7 1,5 mm de prof.
@62 H7 3 P9/h9 1 DIN 6885 A
1,5 mm de prof.
@62 H7 | -
N
| I =
| < |
\ © !
i ‘ b
2 )
@62 H7 & &
3 P9/h9 DIN 6885 A 3 P9/h9
] I
@10h7 @62 HT @10 h7 362 HT
1,5 mm de prof. 1,5 mm de prof.
| \
m Eje con o sin chaveta. m Eje con o sin chaveta.
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MTJ ECO 40. DIMENSIONES UNIMOTION

A-A
40 2
|
I
I
|
© B %
ee
: o0
S o o
® o
40 g o
e ©
° o
o0
12,5 66
B 4,3
%2 N\

8,2

Tuerca de ranura M6
ID:5746

MTJ 40 ECO MTJ 40 ECO MTJ 40 ECO

= =

o

3 =R b= p im%

1) = 20

= a2 2o
o =<t

W Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv+ 15mm / Ltotal=L+174 / Lvcarrolargo=200mm / Lvcarrocorto=132 mm

Lado izquierdo (L) L

@o°® © ° © °°pgg
@06 © o © ©ocOD

Ltotal =L + 174
n, = n° de carros

Carrera
Lado derecho (R) <:1:>
L
CARROS MULTIPLES i . i *
. Lv Lv En el caso de A (mm) > Ay;:

Los carros estan conectados dentro i
del perfil con una placa de aluminio - se utilizara una correa dentada para la
(0 una correa dentada en el caso de 0°©4 conexin de los carros,
longitudes > A) 1= — - - debe cumplirse la siguiente condicion:

@O, g g Amm) = Ay, + 5 %1,

dondeie{l,2,3,..}
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n; - 1) + 15 mm } el [ | MU40ECOS | MTI4OECOL

B 132 200

www.tecnopower.es
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MTJZ. CARACTERISTICAS Y DISENO

La serie MTJZ esta formada por médulos lineales de eje Z con
correa dentada y un sistema de guia lineal de bolas. Su tamafio
compacto permite capacidades de carga elevadas, alta velocidad,
precision y repetitibilidad en movimientos verticales. Estas unidades
admiten diversas combinaciones para formar sistemas lineales de
varios ejes, garantizando una 6ptima relacion precio/prestaciones
con un corto plazo de entrega.

Su sélido y compacto perfil de aluminio extruido anodizado de alea-
cién Al 6063 con una guia lineal de precisidn, proporciona elevados
momentos de carga y permite mover grandes cargas a altas veloci-
dades. Los perfiles de aluminio estan provistos de ranuras en T para
fijar en ellas médulos lineales e interruptores de proximidad (sensores).
También se puede emplear interruptores de lengleta (tipo reed).

Los modulos lineales MTJZ utilizan una correa dentada AT de
poliuretano pretensada y reforzada con cables de acero, que en uso
combinado con una polea de juego cero permite obtener una exce-
lente precision, la transmision de cargas elevadas con estabilidad
dimensional y un nivel sonoro y de desgaste minimos.

La correa de poliuretano protege los componentes internos de la
entrada de polvo y elementos extrafios.

Correa dentada AT de
poliuretano con cables
de tensado de acero

Extremo de la unidad con
sistema integrado de ajuste
de tension de la correa

de bolas

Guia lineal

UNIMOTION

El blogue de transmisiéon con brida de motor y el punto central de
lubricacion facilitan el mantenimiento y permiten el montaje de
diversos accesorios.

Los modulos lineales MTIZ estan disponibles con bridas predise-
fladas para el acoplamiento de motores y reductores en distintas
orientaciones.

Punto central
de lubricacion

con polea,
brida de motor

EJEMPLO DE PEDIDO: MTJZ - 65-1000-1-0-1

Perfil de aluminio anodizado endurecido

MTJZ 65 1000 1 0 1 > N° DE UNIDADES
T T T == EN EL BLOQUE
g CARRERA TIPO DE POLEA
SERIE TAMANO (mm) DE TRANSMISION * ELEMENTO > 0: SIN
L 1 | | DE SUJECION » 1: CON (solo para
> MT)Z > 40 » 0: POLEA CON EJE HUECO MTJZ 110)
> 65 » 1: POLEA CON EJE SALIENTE
> 80 » 10: POLEA CON EJE SALIENTE (SIN CHAVETA)

» 2: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS LADOS
» 20: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS LADOS (SIN CHAVETA)

* MTJZ 110 sélo disponible con polea motriz con orificio pasante.

Los perfiles de aluminio estan fabricados segun la norma EN 12020-2.
Rectitud = 0,35 mm/m | Torsién max. = 0,35 mm/m | Torsién angular = 0,2 mm/40 mm | Paralelismo = 0,2 mm.

www.tecnopower.es
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MTJZ. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

‘ Cargas maximas permitidas ‘ Masa ‘Repeti- Longitud | Longitud Momento

‘ ‘ Capaci- ‘

i Momento dinamico (1 transpor-| bilidad [maxima *|maxima *| geométrico
Médulo lineal ‘[Ij'g{'g;trurﬂ dc%[:gd: ‘ ‘ Fuerzas ‘ Momentos ‘ tada | maxima | (ver. 1°*) | (ver. 2**) de inercia
Lv (mm) |dindmica M
px | Mpy | Mpz Linax Livax 4 4
C(N)™ | Mx(Nm) | My (Nm) | Mz (Nm) | Fpy (N) | Fpz (N) ‘ (Nm) ‘ (Nm) | (Nm) ‘ (kg) (mm) ‘ T T ly (cm4) | 1z (cm*)
MTIZ 40 120 4610 28 120 120 2320 1510 14 40 62 0,95 +0,08 1000 3000 9,8 11,6
MTJZ 65 200 19800 158 1025 1025 6540 5870 60 305 340 3,2 +0,08 1200 6000 59,7 744
MTJZ 80 250 34200 370 2565 2565 8930 7130 150 535 670 49 +0,08 1500 6000 129,1 173,4
MTJZ 110 300 49600 630 3470 3470 10000 = 14290 260 1000 700 11,3 +0,08 1800 6000 513,0 620,0
* Para longitudes superiores, por favor, contacte con nuestra oficina té z
(1) VALORES DE CARGA RECOMENDADOS le
Todos los valores estaticos y dinamicos de momentos y capacidades de carga C:

indicados en la tabla anterior son tedricos y sin considerar ningun factor de
seguridad. El factor de seguridad depende de la aplicacion. Se recomienda
un factor de seguridad minimo (fv=5,0).

Médulo de elasticidad: E=70000 N/mm?2

**Versiones de montaje
Versién 1: Fijacion del carro, perfil en movimiento.

T

L—F

MTJZ Condiciones de funcionamiento

Temperatura de trabajo 0°C - +60°C
Ciclo de trabajo 100%

Version 2: Fijacion en perfil, carro en movimiento.

.o ..c co. c. .l ..c c.. 0.

%o o
oo o O®O —T1

Se puede configurar un médulo con méas de un carro con movimientos independientes entre si.

CARACTERISTICAS DE LA CORREA Y LA POLEA PARA LAS SERIES MRJ Y MTJ

Velocidad Par de Avance por Dizmetro Ancho de Fuerza méxima Constante
il || vawn | oGl | glawea | Todscomea | lacarmes | (3UESHSGT | espciicae
(m/s) (Nm) (mm/rev) (N)
MTIZ 40 5 36 99 31,51 AT3 20 230 225000
MTJZ 65 5 131 165 52,52 AT5 32 500 600000
MTJZ 80 5 29,4 210 66,84 ATS 50 880 960000
MTJZ 110 5 110,0 300 95,49 AT10 70 2300 2450000

PESO Y MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA

: : Peso del médulo lineal Momento de inercia de la masa
Mddulo lineal (kg) (104 kg-m2)
MTJZ 40 1,7+0,00237x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,95%(n -1) 2,14+0,0058x%(Carr. total+(n, -1)xA)+0,22x(n,-1)
MTJZ 65 5,7+0,0054x%(Carr. total+(n, -1)xA)+3,2x(n.-1) 18,9+0,0374x(Carr. total+(n, -1)xA)+1,7%(n;-1)
MTJZ 80 9,7+0,0083x%(Carr. total+(n, -1)xA)+4,9x(n.-1) 60,0+0,0922%(Carr. total+(n, -1)xA)+6,4x(n.-1)
MTJZ 110 21,7+0,0147x(Carr. total+(n -1)xA)+11,3%(n -1) 282,4+0,3358x(Carr. total+(n, -1)xA)+45,3x(n.-1)

El célculo del peso no incluye el peso del motor, del reductor, de los finales de carrera ni de las sujeciones.
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MTJZ 40. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido max. /2 Recorrido max. /2

60
A
7,
< 3 P9
%
|——
4l @rHT ‘ ‘ ‘ N A 4
1,6 mm de prof. (2x) 7é:?°7 0 1N
Para anillo de centrado CR7 ‘ N i Y1 a
D h) Py A o
52 | \\¥ E R ER 52
- | -o- -0 | -©
Q- © —_—
il © &T® Cis
o (o]
i T M4x0.7 - 6H 10]10]40]10 40 10]10]10]10 S
{} 7 mm de prof. (12x) {}
— A
L/2
12 L 12

@7 H7 120 |

1,6 mm de prof. (4x) @34 H7 ‘

Para anillo de centrado CR7 | | 1.6 mm de prof.
M4x0.7 - 6H
7 mm de prof. (8x)

40
.-
-

40

52
©
D
N\
©
20
|
T

N —
30 @34 H7

1,6 mm de prof.

10110110

m Finales de carrera de seguridad opcionales.
m Lubricado de por vida.
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.

TIPO 1 TIPO 2

m Eje con o sin chaveta.

$34 H7
@10 h7 1,6 mm de prof.
B34 H7 B34 17 3 P9/h9 DIN 6885 A
1,6 mm de prof. 1,6 mm de prof. J
N
|
B I
o
@34 H7 o
1,6 mm de prof. N
:- 3 P9/h9 DIN 6885 A 3 P9/h9 DIN 6885 A
g10h7 #34 HT g10h7 @34 H7
1,6 mm de prof. 1,6 mm de prof.

m Eje con o sin chaveta.
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MTJZ 40. DIMENSIONES

UNIMOTION
52
20

M4x0.7 - 6H ‘

7 mm de prof. (4x\ 26

@7 H7 — - ﬁl

1,6 mm de prof. (2x) _

20

Para anillo
de centrado CR7

o
\TJ
r AT A

ooy

44
24

\
fc} >
A\
p \Qﬁ H7
N ‘ 1,6 mm de prof. (2x)
-0-| N Para anillo de centrado CR7
1]

|
Max0.7-6H /] 20
8 mm de prof. (4x) ‘

24
Orificio / 40

para cables
A-A
52 B 34
A7
| ¢ 3l 3
% Interruptor 45
i T de lengiieta B B
3 (tipo REED)
B c
©w _ ANILLO DE CENTRADO CR7. M jal: 1.4 AlSI
g 2 c W>\% 0 DE CENTRADO CRY. Material: 1.4305 ( AISI303)
1) YY
T == > o K/ B-B
N

40 s E_ @ ; 0,2x45° : 0,2 x 4§§
U 35,3

@7 h7

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + 208 mm / Ltotal=L+24

$
$

s
¢

CARRERA

L
0a ’ ‘
BLOQUE MULTI UNIDAD e I T
L

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (ny - 1) + 208 mm
} A>120 mm
Ltotal = L + 24

n, = nimero de unidades

www.tecnopower.es
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MTJZ 65. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido méx. /2 ‘ B Recorrido max. /2
=
1
o s}@ | 00
<
Py % 5P9
5 @7 HY - '<_ A 5
1,6 mm de prof. (2x) ©
Para anillo #@ T~ | @ ‘
de centrado CR7 %h > o © !
DT ) © o § |
75 & / & - i 75
Mext-6H —— 3. |1 R /ﬁf e ——— M4x0,7 - 6H
8 mm de prof. (12x) @ @ Q ﬁ ﬁ @ 9 mm de prof. (4x)
‘
0 0 1
" f D)
e |$TE 24 |1616]| 24 |1/ 40 || 24 |16]16] 24 ! Dol F
0o ; A | B
30 } 55 30 } 55 } 30 I
Engrasador DIN 3405D f-— A
Li2
20 L 20
@7 H7 200 M6x1 - 6H
1,6 mm de prof. (GN @42 WY /8 mm de prof. (8x)
Para anillo
de centrado CR7 | 12,25 mm de prof,
o ° P
o * 8 Ty
) o000 & -0—0—0-
24 11616 a2 W
2,25 mm de prof.
m Finales de carrera de seguridad opcionales.
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.
m Eje con o sin chaveta. m Eje con o sin chaveta.

P42 HT

2,25 mm de prof.
@16 h7
5Poho| |, DIN 6885 A

@42 H7 @42 H7 —
2,25 mm de prof. 2,25 mm de prof. I

B e 09
@42 HT o o o
2,25 mm de prof. A ® ! ®
] 5P9/h9 DIN 6885 A 5 P9/h9 DIN 6885 A
vl @16 h7 @42 H7 @16 h7 P42 HT
2,25 mm de prof. 2,25 mm de prof.
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MTJZ 65. DIMENSIONES

UNIMOTION

50
M6x1 - 6H
8 mm de prof. (4x) Py 2
U ™
@7 H7 o1
1,6 mm de prof. (2x) e ©
Para anillo
de centrado CR7 @;
*@* @7 HT
© ﬁ 1,6 mm de prof.
N {}‘/ \v/ Para anillo de centrado CR7
['o}
O | 0 |«
M6x1 - 6H J/gﬂ?’“'?f“ ° 34
8 mm de prof. (4x) ‘ ‘, B
i i A
Orificio .32 | - =
para cables 65 e ﬁt
Interruptor
de lenglieta
(tipo REED) 11
A-A
66 2,5
50 C
—7
i o > b S
S0 TR DpiNss7 - M5 S
© > 5
© ||
¢ 8,5
B 2,5 ANILLO DE CENTRADO CR7. Material: 1.4305 ( AISI303)
o I |
) 2| | D B B 02x45° BB _02x45
- ¥ —— o (\1‘ I 382
65 o 1 1 | 82
| >
biNss7 - M5~ u ?5.3 ®
|5 | @7 h7
8,5
m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.
DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + 320 mm / Ltotal=L+40
200 e0e
: f | :
| | | |

n, = nimero de unidades

CARRERA

L

A ‘
BLOQUE MULTI UNIDAD e .5 » TS

@ o o o © o o
T 6 e@me o s s@me @ r

L
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (ny - 1) + 320 mm } A 200 mm
Ltotal =L + 40

www.tecnopower.es
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MTJZ 80. DIMENSIONES

UNIMOTION

Recorrido max. /2 =] Recorrido max. /2
e, | 125 o
6 50 ‘9&) |_lepo ® 6
B9 H7 [ A
2,1 mm de prof. (2x) —,
para anillo o @¢ @$ ~$ ¢ ¢ ©
de centrado CR9 < \ i ©
D 3 B
& s
82 82
——0 © o © © © M4x0.7 - 6H
M6x1 - 6H — .
8 mm de prof. (12x) @w 4»@} ?74 . 7 mm de prof. (4x)
C D
3 S
o O 25| s0 50 50 1| 25 O e
C D
28 55 84 55 28 l— A
Engrasador DIN 3405D - l L/2
22 L 22
@9 H7
250
2,1 mm de prof. (4x) M6x1 - 6H
Para anillo \ 11 mm de prof. (8x)
de centrado CR9 ;2?1(1) - - / p
3 o O & o O
(=) o LO)| o o
0| hd © hd N~
p @ © ‘ o © ¢
25 | 25|25 50 @50 H7
2 mm de prof.
m Finales de carrera de seguridad opcionales.
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.
6 P9
@50 H7
@18 h7 2 mm de prof.
5o H7 ©| 6 P9/h9 DIN 6885 A
5! @50 H7
N M 3 i
($ s ) { R s ) (/ < < A)
RS K3 % 1 K3 % 1
@50 H7 o o o o
2 mm de prof. N ) N )
6 P9/h9 DIN 6885 A 6 P9/h9 DIN 6885 A
© @18h7 @50 H7 “ @18h7 @50 H7
2 mm de prof. 2 mm de prof.
m Eje con o sin chaveta. m Eje con o sin chaveta.
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MTJZ 80. DIMENSIONES

UNIMOTION

n, = nimero de unidades

82
65
M6x1 - 6H
12 ﬁ]m de prof. (4x)\ i
Rea ©
O
@9 H7 A N @9 H7
2,1 mm de prof. (2x) 41 hd 2,1 mm de prof. (2x)
Para anillo Para anillo
de centrado CR9 @% de centrado CR9
QrJ & | 8 | B
M6x1 - 6H > o f\
12 )n(wm de prof. (4x) =" —8( H =
o y
Orificio __—"| 40 f <
para cables 40 /‘ [ A
80 DIN 557 - M5 5
8,5
A-A 34
82 C L
65 /(’_ &
! 3 b
9] ‘ >
$ i Interruptor
| de lenglieta
\ (tipo REED) .
o N
'C\O |
T o 28
o ﬁ\ ANILLO DE CENTRADO CR9. Material: 1.4305 ( AISI303)
O )|
o o o~
@ 2 H © B B 03x45° BB _03x45°
o Wi AR V%
DIN 557 - M5 5 u ¢é - N
8,5 :
@9 h7
m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.
DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + 382 mm / Ltotal =L + 44
| | |
. 609 > 09 A
Y - | | | | T
CARRERA
L
A ‘
BLOQUE MULTI UNIDAD oo 1. 9 s 5 ®
@ o o o @ o o @
v e _o@me o e _@me o ;
L
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (ny - 1) + 382 mm
A>250 mm
Ltotal = L + 44
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MTJZ 110. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido méax. = carrera efectiva + 2 x recorrido de seguridad
Recorrido max. /2 Recorrido max. /2
6 150 6
&
@9 H7 i e A
2,1 mm de prof. (4x) N
Para anillo de centrado CR9 % ) © é@ ¢@ =
@;‘} ﬁ\ 9 .
c3 4 | R e
115 M8x1.25-6H — | = T e 115
14 mm de prof. (12x) % —1¢ ¢ N
@ A1+ N @ i € %
C ! )
8 M4x0.7 - 6H / M3x0.5 - 6H 8
~| X0.7 - XU.0 - ~
12 mm de prof. (4x) /70 70 25 8 mm de prof. (8x)
]
- == »
M5x0.8 - 6H 47,5 |25 77,5/ 70,2 _|22| 57,8
Entrada de aire ~— A
(solo para carros con j
elemento de sujecion) Engrasador DIN 3405D L/2
23 L 23
300
2o Hr @76 H7
2,1 mm de prof. (4x)
] 4 mm de prof. M8x1.25 - 6H
Para anillo de centrado CR9 w w /1 4 mm de prof. (8x)
Y o ~o éggl‘@ & o y
2 1 g R E
h q
i KIQ e o ©
25| 35_| 35 55 @76 H7
4 mm de prof.
I
m Finales de carrera de seguridad opcionales.
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.
SUJECION TIPO RESORTE APERTURA CON PRESION DE AIRE
Presion del aire =0 bar Presion del aire =5,5-8 bar
Fuerza de sujecion = 1400 N m La presion de aire abre los pistones de

s . sujecion. Se permite el libre movimiento.
La fuerza de sujecion esta probada I P
P76 H7 con un rail ligeramente lubricado m Se utilizara aire purificado y aceitado (segiin

-4 mm de prof (ISO VG 68). la norma I1SO 8573-1 Clase 4). El tamafio de

[ QV%%@ ) filtro recomendado es de 25 pm.
\T Madulo lineal Masa del carro (kg) Masa médulo lineal (kg)
—_—

P76 H7 MTJZ 110 12,9 23,3 +0,0147 - Carrera (mm)
4 mm de prof.
I
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MTJZ 110. DIMENSIONES UNIMOTION

4,6
102
M8x1.25 - 6H B
14 mm de prof. (4x) / a
@POH? ——— 9 ? © e
2,1 mm de prof. (2x) §$ $7o 2 dt
Para anillo ™~
de centrado CR9
" |/
L @l_ DIN 557 - M8 68
?? lr_T|17m de prof. (2x) @@}@7 125
Para anillo hd
de centrado CR9 \$ $ SN 34
| & C
M8x125-6H ———— | —— A
14 mm de prof. (8x) — T
55 o ! 5 =
Orificio 40 ‘
bl s ' st
para cables 49 )‘Q{, Sistemadeajustede
68 Interruptor
de lengieta 13 ANILLO DE CENTRADRGB®n de la corrga
110 (tipo REED) Material: 1.4305 ( AISI303)
4,6
A-A D
122 //\37\ B B
102
< Qt i i
~ (oo}
- >
¢ 8 6,8
DIN 557 - M8 >
| 12,5
g B-B
B 03X 45° 0,3 X 45°
14 !
2 C E ‘ g9
= | Sq|
82 D 77N e | <
Q | *® g i
E o @ 6,4
12,5 4 J
110 B9 h7
DIN 557 - M8 Jﬁﬁ’

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + 496 mm / Ltotal =L + 46
_ | | ‘ | | _
6 - ;i | i o
1 | | | N 1
T ‘ T
CARéERA
L
BLOQUE MULTI UNIDAD A -
.o .o o, J o. o. .. .o o, ° o. o.
@ o o o e o o o
: s Cme o s Sme o ;
L
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n, - 1) + 496 mm A>300 mm . I
. En caso de utilizar umd.aldes
Ltotal = L + 46 A>410 mm con elementos de sujecion
n, = nimero de unidades
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CTJ). CARACTERISTICAS Y DISENO

La serie CTJ se compone de mddulos lineales con correa dentada y
dos sistemas paralelos de guias lineales de bolas integrados. Su tama-
flo compacto permite capacidades de carga elevadas, alta velocidad,
precision y repetitibilidad. Estas unidades admiten diversas combina-
ciones para formar sistemas lineales de varios ejes, garantizando una
Optima relacién precio/prestaciones con un corto plazo de entrega.

Su sélido y compacto perfil de aluminio extruido anodizado de aleacion
Al 6063 con dos sistemas de guia lineal de bolas de precisién integra-
dos proporciona elevados momentos de carga y permite mover grandes
cargas a altas velocidades. Los perfiles de aluminio estan provistos

de ranuras en T para fijar en ellas mddulos lineales e interruptores de
proximidad (sensores).

Los mdédulos lineales CTJ utilizan una correa dentada AT de po-
liuretano pretensada y reforzada con cables de acero, que en uso
combinado con una polea de juego cero permite obtener una exce-
lente precision, la transmision de cargas elevadas con estabilidad
dimensional y un nivel sonoro y de desgaste minimos. La correa de

Bloque de 2 guias lineales de
transmision Cubierta de bolas integradas
con polea aluminio

Punto central
de lubricacion

UNIMOTION

distribuciéon dentada de poliuretano se mueve a lo largo de un carril
integrado en el perfil para proteger los componentes internos de la
entrada de polvo y elementos extrafios.

Los puntos de lubricacién de los carros con patines se encuentran en el
lateral de la base del perfil para facilitar el mantenimiento.

Los médulos lineales CTJ estan disponibles con bridas predisefiadas para
el acoplamiento de motores y reductores en distintas orientaciones.

Extremo de la unidad con
sistema integrado

Correa dentada AT de poliuretano

de ajuste de tension

con cables de tensado de acero de la correa
Perfil de aluminio
anodizado endurecido
EJEMPLO DE PEDIDO: CT) - 145-1000-L-1-R-1
CT) 145 1000 L 1 R 1
T T T ~ ST T ]
SERIE TAMANO CARRERA DISENO TIPO DE POSICION DEL EJE CONEXION DE
(mm) DEL CARRO POLEA DE SALIENTE | LOS PATINES
_|_ _l_ I 1 TRANSMISION DE TRANSMISION [ I
» CT) » 90 » S: CORTO » 0: SIN
» 110 » L: LARGO » 1: CON
» 145
» 200 » 1: POLEA CON EJE SALIENTE > L: EJE SALIENTE EN
» 10: POLEA CON EJE SALIENTE (SIN CHAVETA) EL LADO IZQUIERDO
» 2: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS LADOS > 'E*L LEAJ\EDS%LQEE&SN
» 20: POLEA CON EJE SALIENTE A AMBOS LADOS
(SIN CHAVETA) > NINGUNO: PARA POLEA
. DE TRANSMISION
» 3: SIN UNIDAD DE TRANSMISION DETIPO 2 Y 3
CTJ 200 polea 2 0 20 s6lo puede tener el motor monta-
do en el lado izquierdo L, o derecho, lado R.
Los perfiles de aluminio estan fabricados segun la norma EN 12020-2.
Rectitud = 0,35 mm/m | Torsién max. = 0,35 mm/m | Torsién angular = 0,2 mm/40 mm | Paralelismo = 0,2 mm.
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CTJ. CARACTERISTICAS TECNICAS

‘ Cargas maximas permitidas ‘

‘ ‘ Capaci- ‘

Longitud | dad de Momentos

Médulo lineal ‘

CTJ90S

CT9oL

CT110S
CT110L
CTJ 1458
CT) 1451
CT) 200 S
CT) 200 L

del carro
Lv (mm)

102
156
170
215
180
240
265
405

carga

dinamica
C (N) (1)

4620
9240
19800
39600
34200
68400
49600
99200

Momento dinamico () ‘

Mx (Nm) | My (Nm)
125 17
250 290
610 118
1225 1680
1500 260
3005 3420
3235 450
6470 8680

Fuerzas
Mz (Nm) | Fpy (N) | Fpz (N) ‘

34 2000 4000
290 3990 8270
235 6470 8390
1680 13080 18820
520 8930 15320
3420 17870 30640
900 10000 24520
8680 20000 50900

Mpx ‘
(Nm)

110

200

260

525

674

1200
1600
3250

Mpy

(Nm)

17
290
90
880
260
1700
450
4550

Mpz

(Nm)

34
125

90
550
180
893
308
1750

UNIMOTION
Masa | Repeti- : Momento
trans- ‘ ilidad ‘#12';%#:1‘ geométrico
portada | maxima de inercia
ke) | (mm) ‘ (Lr;l";;) ‘Iy(cm“) Iz (cmA)
020 | 008
= 6000 134 | 1070
035 | +008
064 | 008
= 6000 311 | 2172
098 | =008
135 | +0,08
= 6000 789 | 7076
225 | 0,08
305 0,08
’ = 6000 3764 | 27446
570 | +0,08

* Para longitudes superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

(1) VALORES DE CARGA RECOMENDADOS

Todos los valores estaticos y dindmicos de momentos y capacidades
de carga indicados en la tabla anterior son tedricos y sin considerar
ningun factor de seguridad. El factor de seguridad depende de la
aplicacién. Se recomienda un factor de seguridad minimo (fv=5,0).

Médulo de elasticidad: E=70000 N/mm?2

CTJ Condiciones de funcionamiento
0°C - +60°C
100%

Temperatura de trabajo

Ciclo de trabajo

CARACTERISTICAS DE LA CORREA Y LA POLEA PARA LA SERIE CTJ

Vellucidlad Par de S Avalnce podr I Dismetro Ancho de Euerza maxima [:ons'%ant(:1
. - inea transmision ar sin carga * | revolucion de - e transmision | especifica de
Médulo lineal maxima maximo (Nm) eje de entrada de 2:1%’)'83 Tipo de correa Ia(t;%r)ea de lacorrea ENHGET]
(m/s) Ma (Nm) (mm/rev) (N) (N)

CTJ90S 0,40

5 75 90 28,65 AT3 35 520 402500
CTJ9oL 0,42
CTJ110S 0,98

6 15,7 120 38,20 AT5 50 820 960000
CTJ110L 1
CTI 1458 1,48

6 33,6 165 52,52 ATS 70 1280 1360000
CTJ145L 1,5

102

CTJ200S 2,3

6 con ﬁ'z‘g"eta 250 79,58 AT 10 100 3250 4350000
cTI200L sin chaveta 28

* Los valores indicados son para carreras de hasta 500 mm. El par de transmisién sin carga aumenta con el incremento de la carrera.

PESO Y MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA

Momento de inercia de la masa
(10-° kg-m2)

Peso del mdodulo lineal
Lv (mm) (kg)

Longitud del carro

Médulo lineal

CTJ90S 102 1,7+0,0048x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,20x(n.-1) 740,0031(Carr. total+(n; -1)xA)+4,1x(n -1)
CTJ90L 156 2,1+0,0048x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,35%(n;-1) 11+0,0031x(Carr. total+(n, -1)xA)+7,2x(n.-1)
CTJ110S 170 3,6+0,0072x(Carr. total+(n, -1)xA)+0,64x(n;-1) 36+0,0125%(Carr. total+(n; -1)xA)+23,3%(n -1)
CTJ110L 215 4,2+0,0072%(Carr. total+(n, -1)xA)+0,98x(n;-1) 49+0,0125%(Carr. total+(n, -1)xA)+35,8x(n,-1)
CT) 145S 180 7,2+0,0127x(Carr. total+(n, -1)xA)+1,35%(n -1) 145+0,0330%(Carr. total+(n, -1)xA)+93,1x(n.-1)
CTI145L 240 8,8+0,0127x(Carr. total+(n;, -1)xA)+2,25%(n.-1) 208+0,0330%(Carr. total+(n, -1)xA)+155,2x(n -1)
CTJ200S 265 20,2+0,0245%(Carr. total+(n; -1)xA)+3,1x(n.-1) 778+0,1868x(Carr. total+(n, -1)xA)+482,9%(n -1)
CTJ 200 L 405 26,2+0,0245%(Carr. total+(n; -1)xA)+5,7x(n;-1) 1210+0,1868x(Carr. total+(n, -1)xA)+902,4x(n -1)

El célculo del peso no incluye el peso del motor, del reductor, de los finales de carrera ni de las sujeciones.
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CTJ 90. DIMENSIONES

UNIMOTION

TIPO1Ly1R

@34 HT A —= Q| 156 -
2 mm de prof. -
© K
oot 2 >—  *Engrasador DIN 3405D o
Qt 4 & ]
/ 49 ,_A: L2
M4x0.7 - 6H ‘ 28
8 mm de prof. (4x) 59 L 49,5

Recorrido méx. /2

CARRO LARGO

Recorrido méx. /2

22

12,5 J« 156 »ii 125
HE
M4x0.7 - 6H ‘
10 mm de prof. (8x) N = ]

) @ O\‘ ﬂ‘j Olil\ (=]
n A n [SUMNSY o

1® ! % £
32 27 38 27 | 32

@4 HT DIN 913 M3

©
-
™

3 P9/h9 DIN 6885 A

10 mm de prof. (4x)

Orificio de lubricacion:
cerrado con un tornillo
prisionero M3

m Finales de carrera de seguridad

opcionales.
m Eje con o sin chaveta.
m Todas las dimensiones en mm.

Las escalas del dibujo no son iguales.

:} en ambos lados.
@10 h7
@10 h7
c“;’l 3 P9/h9 DIN 6885 A
CARRO CORTO
g[ @ 102 P4 HT7
b ﬁo mm de prof. (2x)
\ T |
51 \
AN
(B0 1 | |\
o Y —) 8'*&
[ <€ ron S By I
-_— [fe}
— | 37,5 27 375 /
T
T 7
0 M4x0.7 - 6H
N - DIN 913 M3
N
i Orificio de lubricacion: 10:mm de prof. (4x)
cerrado con un tornillo
) 3 P9/h9 DIN 6885 A prisionero M3.
« @10 h7

* Posicion engrasador:
Carro largo: L/2
Carro corto: L/2 - 23,7 mm

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

Lado izquierdo (L)

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n; - 1) + 25 mm
Ltotal=L +108,5 / Lvcarrolargo=156mm / Lvcarrocorto =102 mm

CARROS MULTIPLES
A>lv*

Nc: Namero de carros

* Los carros estan conectados
dentro del perfil con una placa de
aluminio (0 una correa dentada
en el caso de longitudes > A)

Lado derecho (R)

Lv | |
m 102 102
[ ]
©®© o o o o o0 o ® © o o © © o [2) ©
© © \ © © © © \
© ? ) i o o ? © \ © ©o o© © © ©o o© © \
I
} Conexidn entre carros }
L ]
m CARRERA %
En el caso de A (mm) > Ayj;;:
L - se utilizara una correa dentada para la conexion de los carros,

- debe cumplirse la siguiente condicion: A (mm) = A, + 3 X i,
dondeiefl, 2,3, ..}

|| cu9os | cuoL |

A | 4015 4555

16 LHITECNOPOWER
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CTJ 90. DIMENSIONES

UNIMOTION

m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.

A-A
27
8,5 |
T
™ 2
= B T C m Los orificios en el inferior del perfil
B estan disponibles bajo pedido.
— K3 “ © ¥ ¥ ¥
o N 4 ||+ +
o O
<| ™| g M r‘
# ~ D~
H C 2 i 25 S* ~— f i «t
3,5
90 > 5,5 orificios en el inferior del perfil
© DIN 562 - M2,5
™~ DIN 562 - M4 m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
125 60
= — 9 == — 2
| _J Y- I I ijiii_iiiii
@9 H7 40001 @4 H7 @9 HT
2,1 mm de prof. (8x) 302001 10 mm de prof. (2x) 2,1 mm de prof. (4x)
Para anillo 20,01 Para anillo 001
de centrado CR9 207 E de centrado CR9 13,57 E
| o o
I \ D L \ D L
S [ N o =% VoY o
F R [ \Y N < P N
I ;(@) &) - IS &) £
S NN NYY o N o LI h o N o
&) 1 A T T T T AJ\JA 1] [ 7 N U _/A N i (o] ,,_\J |
8 CIE O o / - CEEEC
° O ¢ g "] 8 O g "
5’7 ‘”—’7
+0,01 10,01 7,6 -
38* 38* - Engrasador DIN 3405D (ambas caras) 176
Engrasador DIN 3405D (ambas caras)
D 35 E 4,2
< =s
N ©|
75| 2
Tuerca deslizante /4 2 T -
: DIN 562 - M4
8,2
Médulo lineal | Longitud delpatin | po o) o) Codigo
(mm)
CT90s 60 0,2 48853
CTJ90L 125 0,4 48854
CTJ 90 CTJ 90 CTJ 90
3 S
-3
4 N=EE ==k
(=) =2 20
= a Qe . . .
= B m Los tornillos para el montaje de la unidad
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica. lineal estan incluidos.
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CTJ 110. DIMENSIONES

UNIMOTION

@42 H7

24,5

2,1 mm de prof.

TIPO1LyYy1R

M5x0.8 - 6H J
10 mm de prof. (4x)

@14 h7

A » g | 215 | -
© & =~
__ 10 o A\ *Engrasador DIN 3405D @
T Q <
& &
45 A Li2
‘ 33 ~
66 L 60
Recorrido méx. /2 CARRO LARGO Recorrido méx. /2
12,5 215 12,5
i
M5x0.8 - 6H ——— 85
11 mm de prof. (8x) 3 ‘ ‘ o
@\& 1T¢ ¢ & © o < g
& +o % o2 Zlade
o O o > O o
40 /50 35 50 40
i
]
< o @6 H7 DIN 913 M3 ' .
11 mm de prof. (4x) Orificio de lubricacion: m Finales de carrera de seguridad
cerrado con un tornillo .
| |1 5P9ih9 DIN 6885 A prisionero M3. opcionales.
< . .
P14 h7 m Eje con o sin chaveta.
m Todas las dimensiones en mm.
p14 h7 Las escalas del dibujo
wn
3 _111L 5P9/h9 DIN 6885 A no son isuales.
CARRO CORTO J
= ‘ ] 170 @6 H7
< ‘ ® ) - 11 mm de prof. (2x)
1 Il \
\ e \
AN - N —
c s O] 1,
8 9 Oo—<
- \ 60 50 60 (
\ | \
S | g DIN 913 M3 ';A15x0-8c; 6H -
Orificio de lubricacion: mm de prof. (4x)
5 P9/h9 DIN 6885 A cerrado con un tornillo
& prisionero M3.

* Posicién engrasador:
Carro largo: L/2
Carro corto: L/2 - 42,5 mm

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

Lado izquierdo (L)

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n; - 1) + 25 mm
Ltotal=L+126 / Lvcarrolargo=215mm / Lvcarrocorto=170 mm

AxLv*

CARROS MULTIPLES

Nc: Namero de carros

* Los carros estan conectados
dentro del perfil con una placa de
aluminio (0 una correa dentada
en el caso de longitudes > A)

Lado derecho (R)

Alim

| A |
Lv [ |
m 102 102
Ji ]
© o o o o 0o o (© © o o © © ) o ©
© & © \ © © © © \
© ? oo o o ? © \ © ©o o© © © @3: o© © \
} Conexién entre carros }
L 7
@ CARRERA *
En el caso de A (mm) > Ayj;;:
L - se utilizara una correa dentada para la conexion de los carros,

- debe cumplirse la siguiente condicion: A (mm) = A, + 5 X,
dondeiefl, 2,3, ..}

| curos | cuiloL |

601

646

18 LHI TECNOPOWER
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CTJ 110. DIMENSIONES

UNIMOTION

m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.
A-A
46
20 B
g 1 C 2 m Los orificios en el inferior del perfil
B estan disponibles bajo pedido.
& f=Nam ) ¥+ ES ¥+
i S o ;}J -i A IR *
ol o « 2 g NI B —
o ¥ I i ‘ ~ N T — >
RN C 28 3 o e UE1 N
% 3.5 5.5 N (;h"c(cias en el inferior del perfil
ITICIH 1 I l
110 DIN 562 - M2,5 DIN 562 - M5 o , .
m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
155 60
— — < = S — = E‘-’t
+0,01
@9 H7 40 @5 H7 @9 H7
2,1 mm de prof. (8x) 3000 10 mm de prof. (2x) 2,1 mm de prof. (4x)
Para anillo 200" Para anillo 25
de centrado CR9 E de centrado CR9 E
v : & 2
s & / D b - D D “‘
% I . B .
o - o [=) o
oo e lle T e e g
i YYD B oYY = o i N = _ ol
iy (AN N ANV Ny N | T o N i N I «
= —~ ~ ~ | N - ~ ~ -
§ (@ oY @ ST LS @ S JUECT Sy
T frs! L re] I
]
o & ¥o) Q < 2
46001 46*001 8 Engrasador DIN 3405D (ambas caras) —18—
Engrasador DIN 3405D (ambas caras)
D 3.5 E . 52
S an
K ©
N B 85|\
4,2
Tuerca deslizante DIN 562 - M5
8,2
Modulo lineal | LONETth delpatin | pygy (kg) Cédigo
CT110S 60 0,35 48525
CTJ110L 155 0,60 48480
CTJ 110 CTJ 110 CTJ 110
S S
-3 i I:E [~ i BE (=4
- [ o
o = 20
= a 2o ) . .
= < m Los tornillos para el montaje de la uni-
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica. dad lineal estan incluidos.

www.tecnopower.es
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CTJ 145. DIMENSIONES UNIMOTION

@55 H7 A —= | 240 |
3 mm de prof. -
= &
8 78 & 3 ] @\ *Engrasador DIN 3405D o
2 (9l
gl &
50
M6x1 - 6H ~ A —» Lo
10 mm de prof. (4x) ‘_32_5>
69 L 69
CARRO LARGO ) i
| Recorrido max. /2 Recorrido max. /2 |
( 125 4« 240 *L 125
M6x1 - 6H ‘
Y
o 11 mm de prof. (8x) 2 “%
D10 o o o o 9
— L < 7Y D o <|_oo| ol N
> 3 . \Z &—@ @ TSTQ
—1 < oo o 16 & o
— 40 60 40\\ 60 40
@) i
— & g P6 H7 LD|N 913 M3
— ® 7,5 mm de prof. (4x) Orificio de lubricacién:
6 P9/h9 DIN 6885 A cerrado con un tornillo
\ 20 h7 prisionero M3.
@20 h7
6 P9/h9 DIN 6885 A
\ CARRO CORTO
0|
& = 180 @6 H7
7,5 mm de prof. (2x)
[ : 7
/ 90 / ) .
N \ m Finales de carrera de seguridad
© ¢ e < O \ opcionales.
iR o oY & - r 2 . .
3 [l o™ NT - A \ m Eje con o sin chaveta.
— ©/ ¢ 66> m Todas las dimensiones en mm.
) 60 60 60 Las escalas del dibujo no son iguales.
L T 7
S o DIN 913 M3 M6x1 - 6H
- Orificio de lubricacion: 11 mm de prof. (4x)
cerrado con un tornillo
6 P9/h9 DIN 6885 A o
@20 h7 J prisionero M3. * Posicién engrasador:
Carro largo: L/2
Carro corto: L/2 - 47,5 mm

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n; - 1) + 25 mm CARROS MULTIPLES * Los carros estan conectados
dentro del perfil laca d
Ltotal=L+ 138 / Lvcarrolargo=240mm / Lvcarrocorto=180 mm A>Lv* afunmri?]ioe(opfrr]; ccoor?euange%taacdaa ¢

en el caso de longitudes > A)
Nc: Namero de carros

Lado izquierdo (L) Lv | |

m 102 102

[ ]

© o o o o 0o o @© © o o © © ) o ©
[©) ® © \ © © © © \
© ? o o o O ? © \ © ©o o© © v [© ©o o© © \
} Conexién entre carros }
L 7

@ CARRERA %
S — — Enel caso de A (mm) > Ay,:
Lado derecho (R) L - se utilizara una correa dentada para la conexion de los carros,

- debe cumplirse la siguiente condicion: A (mm) = A, + 5 X,
dondeiefl, 2,3, ..}

|| cniss | cidsL ]

Am | 801 861
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CTJ 145. DIMENSIONES

UNIMOTION

m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.

A-A
62
34 25
@ B 1 C o o ]
o u m Los orificios en el inferior del perfil
= Py estan disponibles bajo pedido.
B 4 ¢ ; ‘ TE 3
83 g ' ' TS : Q_ )4 ]
0| N N P —
N C 2 o e ——
ojf D 35 3 K p bl b b
f DIN 562 - M2,5 6 Orificios en el inferior del perfil
145 DIN 562 - M5 N ) )
m Dibujo solo para uso ilustrativo.
190 125
. g
_ e e —— =
60i0,01
B12H7 00 @6 H7 GR2HT ——————
2,1 mm de prof. (8x) 407" 12 mm de prof. (2x) 2,1 mm de prof. (4x) o1
Para anillo 0,01 Para anillo 20°%
de centrado CR12 20| E de centrado CR12 == E
/ | D o o
| | - | -
- [ N _ iy D
) / A\ 15 5 A\ 5 g
e e o o el e
s o0 e (N NI NI NI N hoQ ~ I o N ey b © ~
9; q \'/ \'J \'J $ AN AR \J/ 1] - N i <o A\ A\ 1] - N
re} [ — -
o
© © 4© o o © © y o
© o Q © N
o o
621001 621001 8l 8l
Engrasador DIN 3405D (ambas caras)
Engrasador DIN 3405D (ambas caras)
D 3,5
— E 52
[{}
; o N
~ N )
Tuerca deslizante 6,3 8,5
10,3 DIN 562 - M5
Médulo lineal | LOnEitud delpatin [ poq (o) Codigo
(mm)
CT) 1458 125 0,8 46776
CT)145L 190 1,3 46775
CT) 145 CTJ 145 CTJ 145
S S
o
: : e | 5
S a as
= w g: m Los tgrnillos parg el mpntaje de la uni-
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica. dad lineal estan incluidos.
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CTJ 200. DIMENSIONES

UNIMOTION

@68 HT7 ~ 105 0
3 mm de prof. A & [ -
|
| <
=
5 of Sl’ S *Engrasador DIN 3405D <
o 10 -
M8x1.25 - 6H 66
15 mm de prof. (4x) ‘ 53 A - L2
104 L 114
| Recorrido max. /2 CARRO LARGO Recorrido max. /2
12,5 . 405 12,5
( it
M8x1.25 - 6H —| 175
o 12 mm de prof. (8x)
20 ¢ O¢ 20 ¢ 0% © 2
— '3 © Y o o o ) N_Q_ N O h
>‘ 9_3 o © o hd hd ~ < N[ © 0|
|
1 S 00 ¢ O¢ 40 ¢ 0¢ ©
— 725 85 920 85 725
®) s
o © @8 H7 DIN 913 M4 Finales d d idad
= & 5 12 mm de prof. (4x) Orificio de lubricacién: m Finales de carrera de segurida
™~ cerrado con un tornillo i |
i1 opcionales.
8 P9/h9 DIN 6885 A prisionero M4. j .
\ goanr | m Eje con o sin chaveta.
g2an m Todas las dimensiones en mm.
7 - .
& POInG DIN 6885 A Las escalas del dibujo no son iguales.
1
CARRO CORTO
=
o )
S ~| 265 @8 H7
) |12 mm de prof. (2x)
[ 0 ]
/ 132,5 /
N &0 ¢0s ©®
o o
| ey PR W O ) s o 1 o |\
o D_ ©| A\ ) A ~ < [ *t 0|
= ©190 % 0%_©
90 85 90 )
I {
ﬁ DIN 913 M4 M8x1.25 - 6H
8 b Orificio de lubricacion: 12 mm de prof. (4x)
™~ cerrado con un tornillo
8 P9/h9 DIN 6885 A prisionero M4. . L
@24 h7 il Posicién engrasador:
Carro largo: L/2
Carro corto: L/2 - 56 mm

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

Lado izquierdo (L)

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n; - 1) + 25 mm
Ltotal=L +218 / Lvcarrolargo=405mm / Lvcarrocorto=265mm

CARROS MULTIPLES

Ax>Lv*

* Los carros estan conectados
dentro del perfil con una placa de
aluminio (o una correa dentada
en el caso de longitudes > A)

Nc: Nimero de carros

Lado derecho (R)

L | A |
v [ |
m 102 102
]
© o o o o o o (© © o o © © o o ©
© . © \ [©) © © © \
@ - T e \ © ® © o) \
©® o o o i o 0 o ©® © o o © ] © o o ©
} Conexidn entre carros }
L 7
ﬂ % * En el caso de A (mm) > Ay
- se utilizara una correa dentada para la conexion de los carros,
L - debe cumplirse la siguiente condicién: A (mm) = Ay, + 10 x i,

dondeie{l, 2,3, ..}

CT) 200S CTJ 200 L

A 1006 1146
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CTJ 200. DIMENSIONES UNIMOTION

34 N
g M3 c | iy S
A-A 87 5 B NS
43 N N
22 4.9 Interruptor 25 m Los orificios en el inferior del perfil
0] . de lenglieta - estan disponibles bajo pedido.
=} (tipo REED) 2 DIN 557 - M4
+ - +
B b 4.6 E @ 20,5
O (0)
S & == s + ||le +
| oo q ] 0
~ 8 < N ) o
ﬁ ko D ] Orificios en el inferior del perfil
‘ 15‘0 :(— J - 6.8 \ 10.2 m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
E DIN 557 - M8
200 125 Tuerca
<£ ] deslizante
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.

CONEXION DE LOS PATINES

305 190
i N i N
e ————— [V = = ——————————— N
0,01 0,0
@16 HT S0, @8 H7 @16 HT 80
3,1 mm de prof. (8x) 4077 16 mm de prof. (2x) 3,1 mm de prof. (8x) 407
Para anillo 40,01 Para anillo 0,01
de centrado CR16 207 G de centrado CR16 20 G
\ s \ S
| F S | F ey S
b= \ )'\ o g ~ )\ =]
E @ @ \ A\ @) @ ~ ] @ \ N\ ® ~
Q 1 - ? 1 =
2 OO0 +» OO0 g - 2 @O0 | OO0 | § S
3 VNN N / VN N
<
© 0© o Oy © 9 i ° © o © g B 2
/ (=] (=]
<t <
59,5001 5g 5001 155 Engrasador DIN 3405D (ambas caras) 155
Engrasador DIN 3405D (ambas caras) F 6
/d G
52
N % e 1 ¢ !
L
- o LS
N
Tuerca deslizante 6.5 85
DIN 562 - M5—/—="2=—

: : Longitud del patin
Maddulo lineal (mm) Peso (kg)
CT)200S 190 2,3 52483
CTJ 200 L 305 3,7 52482
CTJ 200 CTJ 200 CTJ 200
S S
o
4 n=E = =
o 2 20
= ] 2o . , ,
L P m Los tornillos para el montaje de la uni-
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica. dad lineal estan incluidos.
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CTV. CARACTERISTICAS Y DISENO

La serie CTV se compone de mddulos lineales con husillo de bolas de
precision y dos sistemas paralelos de guias lineales de bolas integra-
dos. Su tamafio compacto permite capacidades de carga elevadas,
alta velocidad, precision y repetitibilidad. Estas unidades admiten
diversas combinaciones para formar sistemas lineales de varios ejes,
garantizando una dptima relacién precio/prestaciones con un corto
plazo de entrega.

Su solido y compacto perfil de aluminio extruido anodizado de
aleacion Al 6063 con dos sistemas de guias lineales de bolas de
precision integradas proporciona elevados momentos de carga y
permite mover grandes cargas a altas velocidades. Los perfiles de
aluminio estan provistos de ranuras en T para fijar en ellas actuado-
res y sensores de proximidad.

Los médulos lineales CTV utilizan un husillo de bolas con tuerca

simple de juego reducido con una clase de tolerancia I1ISO 7 (ISO 5
bajo pedido). Dos juntas antiestaticas de poliuretano y una cubierta

Tolerancia del husillo de bolas clase
ISO 7 (ISO 5 bajo pedido)

Blogue de transmision con Cubierta

UNIMOTION

de aluminio protegen los componentes internos de la entrada de polvo
y elementos extrafios.

Los carros de diferentes longitudes con punto central de lubricacion
para el husillo de bolas facilitan el mantenimiento y permiten el mon-
taje de diversos accesorios.

Los médulos lineales CTV estan disponibles con bridas predisefiadas para
el acoplamiento de motores y reductores en distintas orientaciones.

Carro

rodamiento flotante de aluminio

2 guias lineales
de bolas integradas

Bloque final con
rodamiento fijo

Punto central
de lubricacion
a ambos lados

Sellado con banda
de PU antiestatica

Perfil de aluminio anodizado endurecido

EJEMPLO DE PEDIDO: CTV - 110 - 1610 -1SO7 -1-1000-L-1-1

CTV 110 1610 1IS07 1000 L 1 1
T T T ~
SERIE TAMANO HUSILLO TOLERANCIA EJE CARRERA DISENO CONEXION  PROTECCION
DE DELHUSILLO ¢, \enTEpEL (™M) DEL CARRO DE LOS DE LA
| | BOLAS DE BOLAS HUSILLO | | PATINES CUBIERTA
> CTV » 90 > 1S07 DE BOLAS » S: CORTO » 0: SIN
> 110 (estandar) > L: LARGO P 1: CON
> 145 > 1S05

» CTV 90: f12x5, #12x10
> CTV 110: @165, B16x10, #16x16
» CTV 145: $20x5, $20x10, $20x20

» 0: SIN CHAVETA
» 1: CON CHAVETA

Los perfiles de aluminio estan fabricados segun la norma EN 12020-2.

> 0 : SIN BANDA DE PU
DE SELLADO ANTIESTATICA

> 1 : CON BANDA DE PU DE SELLADO
ANTIESTATICA (ESTANDAR)

> 2 : CON BANDA PROTECTORA
RESISTENTE A LA CORROSION

Rectitud = 0,35 mm/m | Torsién max. = 0,35 mm/m | Torsién angular = 0,2 mm/40 mm | Paralelismo = 0,2 mm.
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CTV. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

\ g 'capacidad| L Cargas maximas permitidas | Masa | Longitud \ Momento
Médulo lineal | dol oamg | € Carga | Fuerzas | Momentos | trans- | maxima * \geométrico de inercia
Lv (mm) dmaml(%a p Mpy Mpz | Portada | |
C(N) (Nm) (kg) (mm)
CTV90S 35 4620 125 17 34 2000 4540 125 17 34 0,3 750 136 1026
CTvooL 100 9240 250 300 300 3990 9090 250 297 130 0,5 ' '
CTV110S 39 19800 650 118 235 4670 9390 310 90 90 0,63 1500 291 19
CTviioL 124 39600 1305 1680 1680 13080 18800 620 800 550 1,36 '
CTV 1458 49 34200 1500 260 520 8930 15320 674 260 180 1,19 1800 853 6823
CTvV145L 149 68400 3005 3420 3420 17870 30680 1350 1700 893 2,61 ' '
TV 2 4 22 4 1 2461 1 4 11
CTV200S 80 9600 3220 50 900 0000 610 600 50 308 3, 2200 174 30073
CTv 200 L 255 99200 6445 8680 8680 20000 51540 3350 4550 1750 6,21

* Para longitudes superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

z
A
(1) VALORES DE CARGA RECOMENDADOS cl

Todos los valores estaticos y dindmicos de momentos L U
y capacidades de carga indicados en la tabla anterior '
son tedricos y sin considerar ningln factor de segu-
ridad. El factor de seguridad depende de la aplica-

cion. Se recomienda un factor de seguridad minimo
(fv=b,0).

Moddulo de elasticidad: E=70000 N/mm?2

A

/\‘\QL MTV Condiciones de funcionamiento

Temperatura de trabajo 0°C - +60°C
Ciclo de trabajo 100%

’ _ Velocidad Par sin carga2 Avance por Precision maxima Capacidad de Par de
Médulo lineal (Nm) revolucion del de repetibilidad ? carga axial ST i
lineal maxima ! eje de entrada : dinamica i Ma (Nm)
(m/s) ‘ Carro $ ‘ CarroL ‘ {mmjrev) ‘ Esltggslar ‘ 1S05 ‘ Ca(N) ‘

CTV 90 12x5 0,49 0,08xn, 0,10xn, 5 +0,02 +0,01 5000 5000 4,4 con chaveta

12x 10 0,97 0,09%n, 0,011xn, 10 +0,02 +0,01 3800 2540 4.5 con chaveta

16x5 0,35 0,17xn; 0,20xn; 5 +0,02 +0,01 13150 8700 5,5 con chaveta, 7,7 sin chaveta
CTV 110 16 x 10 0,70 0,18xn, 0,21xn, 10 +0,02 +0,01 11550 6730 5.5 con chaveta

16 x 16 1,12 0,23xn, 0,26n, 16 +0,02 +0,01 8170 4200 11,9 sin chaveta

20%x5 0,28 0,30xn, 0,35%n, 5 +0,02 +0,01 14800 14800 11,9 con chaveta, 13,0 sin chaveta
CTV 145 20 x 10 0,55 0,32xn, 0,37xn, 10 +0,02 +0,01 15900 13850 119 con chaveta

20x 20 1,10 0,45%n, 0,50xn, 20 +0,02 +0,01 16250 6930 245 sin chaveta

20x50 2,50 0,80%n, 0,85xn; 50 +0,02 +0,01 13000 2710

32X5 0,18 0,60%n, 0,70xn, 5 +0,02 +0,01 18850 18850 16,7 con chaveta, 16,7 sin chaveta
CTV 200 32X10 0,50 0,70xn, 0,80xn, 10 +0,02 +0,01 37000 29600 T

32X20 1,00 0,75%n, 0,85%n, 20 +0,02 +0,01 22950 14800 52"3 T o

32X32 1,60 0,80%n, 0,90%n, 32 +0,02 +0,01 15550 9240

1) Para velocidades lineales superiores, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

2) Los valores indicados son para carreras de hasta 500 mm. El par de transmisién sin carga aumenta con el incremento de la carrera.
3) Para una precarga del 2% de la tuerca, por favor, contacte con nuestra oficina técnica.

* El didmetro del eje efectivo reducido con chaveta baja el par maximo de transmision permisible.

PESO Y MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA

Médulo lineal lﬂﬂgltedrﬂﬁl carro Peso del modulo lineal Momento de mergcm de la masa

CTvV90S 1,6 + 0,006 - Carrera (mm) 0,4 + 0,002 - Carrera (mm)
CTV90L 100 2,2 + 0,006 - Carrera (mm) 0,5+ 0,002 - Carrera (mm)
CTV110S 39 3,3+ 0,008 - Carrera (mm) 1,1 + 0,005 - Carrera (mm)
CTV1I0L 124 4.6+ 0,008 - Carrera (mm) 2,0 +0,005 - Carrera (mm)
CTV 1458 49 5,7 4+ 0,015 - Carrera (mm) 4.2 +0,013 - Carrera (mm)
CTV145L 149 8,4 + 0,015 - Carrera (mm) 6,9 + 0,013 - Carrera (mm)
CTV200S 80 15,4 + 0,031 - Carrera (mm) 29,0 + 0,069 - Carrera (mm)
CTV 200 L 255 23,8+ 0,031 - Carrera (mm) 49,1 + 0,069 - Carrera (mm)

El célculo del peso no incluye el peso del motor, del reductor, de los finales de carrera ni de las sujeciones.
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CTV. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

MASA'Y MOMENTO DE INERCIA DE LA MASA

Mddulo lineal (*) Masa de unidad lineal (kg) Husillo de holas (dxI) Momento de inercia de la masa (10-5 kg m2)
12x5 0,32+0,002x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,02x(nc -1)
CTV90S 1,6+0,006x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,30x(nc -1)
12x 10 0,38+0,002%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,08x(nc -1)
12x5 0,43+0,002%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,03x(nc -1)
CTvVIoL 2,2+0,006x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,50x(nc -1)
12x 10 0,53+0,002x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,13x(nc -1)
16x5 0,70+0,005%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,04x(nc -1)
CTV110S 3,3+0,008x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,63x(nc -1) 16 x 10 0,82+0,005%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,16x(nc -1)
16x 16 1,07+0,005x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,41x(nc -1)
16x5 1,19+0,005%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,09%(nc -1)
CTV1I0L 4,6+0,008%(Carr. total+(nc -1)xA)+1,36x(nc -1) 16 x 10 1,45+0,005%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,34x(nc -1)
16 x 16 1,99+0,005x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,88x(nc -1)
20x5 3,04+0,013%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,08%(nc -1)
20x 10 3,27+40,013x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,30x(nc -1)
CTV145S 5,7+0,015%(Carr. total+(nc -1)xA)+1,19x(nc -1)
20x 20 4,1740,013x(Carr. total+(nc -1)xA)+1,21x(nc -1)
20 x 50 10,50+0,013x(Carr. total+(nc -1)xA)+7,54x(nc -1)
20x5 4,43+0,013x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,17x(nc -1)
20x 10 4,92+0,013x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,66x(nc -1)
CTV145L 8,4+0,015%(Carr. total+(nc -1)xA)+2,61x(nc -1)
20%x 20 6,91+0,013x(Carr. total+(nc -1)xA)+2,64x(nc -1)
20 x 50 20,79+0,013x(Carr. total+(nc -1)xA)+16,53x(nc -1)
32x5 21,17+0,069x(Carr. total+(nc -1)xA)+0,20x(nc -1)
32x10 21,76+0,069%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,79x(nc -1)
CTV200S 15,4+0,031x(Carr. total+(nc -1)xA)+3,11x(nc -1)
32x20 24,12+0,069%(Carr. total+(nc -1)xA)+3,15x(nc -1)
32x32 29,04+0,069x(Carr. total+(nc -1)xA)+8,07x(nc -1)
32x5 33,41+0,069%(Carr. total+(nc -1)xA)+0,39%(nc -1)
32x10 34,59+0,069%(Carr. total+(nc -1)xA)+1,57x(nc -1)
CTV200L 23,840,031x(Carr. total+(nc -1)xA)+6,21x(nc -1)
32x20 39,31+0,069x%(Carr. total+(nc -1)xA)+6,29%(nc -1)
32x32 49,1240,069x(Carr. total+(nc -1)xA)+16,11x(nc -1)

*  Carrera total (mm) , .
A: Distancia entre carros (mm) m El célculo de masa no incluye la masa del

nc: Numero de carros. motor, engranaje reductor, interruptores y
abrazaderas.
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CTV 90. DIMENSIONES

UNIMOTION

*Engrasador DIN 3405D
A | 35 30 | 35 | para carros y tuerca del husillo de bolas
| | — ]
I
%C g$ y/ i 3§
A — L/2
A -
32 L 33,5
CARRO LARGO
| Recorrido méx. /2 Recorrido méx. /2 |
25 100 25
M4x0,7 - 6H
DIN 913 M3 8 mm de prof. (8x)
N L1075 )
|
- PE—tO0] X X3 5 ®
8 .20
& 35 30 35
;@; B 10,75
s s 4 4
- DO > O €
I 4
*Engrasador DIN 3405D para carros 135135 1350135 @4 H7
y tuerca del husillo de bolas 8 mm de prof. (4x)
CARRO CORTO
M4x0,7 - 6H
DIN 913 M3 \ 8 mm de prof. (4x)
10,7510 | [
I
L [ORes Bl = | _ ,
35 m Finales de carrera de seguridad
- opcionales.
0 L 10,75 m Todas las dimensiones en mm.
4 4 Las escalas del dibujo no son iguales.
1 rATAY]
A4 AN
L/
*Engrasador DIN 3405D para carros 13,5/13,5 @4 HT * Posicién engrasador:
y tuerca del husillo de bolas Carro largo: L/2
8 mm de prof. (4x) Carro corto: L/2 - 24,2 mm

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

Lado izquierdo (L)

Lv

o 6 JJOEGEl o 9

|

Ol © JEEOEP o o

|

CARRERA

e —

L

Lado derecho (R)

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n; - 1) + 50 mm
Ltotal=L+655mm / Lvcarrolargo=100mm / Lvcarrocorto=35mm

— A
Lv Lv
| ©Gl o ofod @O0 6 oOC)
Conexién entre carros|
©Gl 6 JeE] el 6 oeE |

CARROS MULTIPLES

* Los carros estan
conectados con placas

Apin SA<Ain * de acero galvanizado
flexibles.
[ | crveos | crvseoL
Ay (mm) 65 130
Ay (M) 600 665
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CTV 90. DIMENSIONES

UNIMOTION

B -1
D e B
Q) <
N DIN562 - M2,5 2 Z» m Los orificios en el inferior del perfil
N 35 estan disponibles bajo pedido.
M4x0,7 - 6H J 42 P28 HT c 2 +l+ + +
10 mm de prof. (4x) 2,5 mm de prof. f- + + + +
A-A PR S
‘ © [ N.’ 7
& /D B ~ i Orificios en el inferior del perfil
©| V ‘\__< m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
SR / | 25
T D C 5.5 DIN562-M4 g Todas las dimensiones en mm.
f 9‘0 Las escalas del dibujo no son iguales.
125 60
= = e =N = e
=3 pom A L e —
@9 H7 40 0,01 @4 HT @9 H7
2,1 mm de prof. (8x) +0,01 10 mm de prof. (2x) 2,1 mm de prof. (4x)
y . 30 :
Para anillo 0,01 Para anillo 001
de centrado CR9 207 E de centrado CR9 13,57 E
/ 27 “‘_’7
7} B\ N 17 D L o\ D L
5 TN YT o 5 A Y o
S ] \N% « % \N% s
R ] - S
510 ParVan s Nl JaaYarvas | o o lra hn o Sull
i XD O r o ~ << TS D1 8
i ] 5
11 11
& O & - o M i—— 8 D 9 &
© & < © L © © L
° e
£0,01 +0,01 7,6
38 38 e Engrasador DIN 3405D (ambas caras) 7.6
Engrasador DIN 3405D (ambas caras) D 35 E
w
N/é‘ =
Tuerca deslizante /4 2 N
’ DIN 562 - M4
8,2
Médulo lineal | Longitud delpatin | po o0 (o) Codigo
(mm)
CTvV90S 60 0,21 46906
CTVI0L 125 0,44 46907
m Los tornillos para el
CTV 90 CTV 90 CTV 90 CTV 90 montaje de la unidad
w . o o lineal estan incluidos.
< 2 - | o S S
Sasd |2 B | s =
=1 e =1 a8
[rxi{=} = ] w
wna=a ; -3 <
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.
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CTV 110. DIMENSIONES

UNIMOTION

* Engrasador DIN 3405D
A =] -39 . 46 _,_ 39 J\-—‘/ para carros y tuerca del husillo de bolas
| | ,
® RO | ®
RN | E— Te)
)
L2
A — |
36 L 38
CARRO LARGO
< | |
Yo}
§ 255 124 ‘25,5
z Engrasador DIN 3405D para carros y bolas
a T i
~| o A2y Lt t
< <
SR e s 2
S - 39 46 39
© S
—— L _ g L 8 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, PR |
- 4.5 4.5 4,5 4,5
s e Tl \ \
- O > O olO®)]
h6.5.1- A
M5x0.8 - 6H 1515 18115 @5 H7
13 mm de prof. (8x) 13 mm de prof. (4x)
DIN 913 M3
CARRO CORTO
39 Engrasador DIN 3405D para carros y bolas
T
/ ! 12 m Finales de carrera de seguridad
[ 10 )
opcionales.
° DINSISM3 o m Eje con o sin chaveta.
e "77:; 777777777 m Todas las dimensiones en mm.
T\ Las escalas del dibujo no son iguales.
\ i
—
M5x0.8 - 6H 15|15 @5 H7 * Posicion engrasador:

13 mm de prof. (4x)

13 mm de prof. (2x)

Carro largo: L/2
Carro corto: L/2 - 39 mm

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

Lv
Lado izquierdo (L)
E ©Glo o JJEEGER o Jeg
= J
E @Ol 6 JPEEEe ° O]
CARRERA

e —

L

Lado derecho (R)

L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n - 1) + 51 mm

Ltotal=L+74mm / Lvcarrolargo=124mm / Lvcarrocorto=39 mm

| ©Gl o ofod @O0 6 oOC)
Conexién entre carros|

o[eE] @Gl

CARROS MULTIPLES

* Los carros estan
conectados con placas

Apin SA<Ain * de acero galvanizado
flexibles.
[ [ ctvmes | crvnoL
Ay (mm) 85 175
Ay (M) 800 885
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CTV 110. DIMENSIONES

UNIMOTION

B ‘ 1
0
e}
1) ~ PR . . .
« R o~ m Los orificios en el inferior del perfil
©] DIN562 - M2,5 2 i estan disponibles bajo pedido.
G 3,5
M6x1 - 6H 45 P40 H7 2 + 11+ + +
10 mm de prof. (4x) 2,5 mm de prof. C ~ +171+ + +
A-A © <~/ $IE e
M : @‘g B © Orificios en el inferior del perfil
° «© m Dibujo sélo para uso ilustrativo.
3 2 3 \ \\\_
> Todas las di i
| Imension n mm.
) E 55 DINS62 - M5 odas las e S'O t.ES e :
110 Las escalas del dibujo no son iguales.
155 60
= : ©| e — — “Et
+0,01
BoHT 40 @5 HY B9 H7
2,1 mm de prof. (8x) 30%00! 10 mm de prof. (2x) 2,1 mm de prof. (4x)
Para anillo N .
de centrado CR9 202" E 6 centrado CRO E
0| 0|
- 7N o }3 \ / o D “‘ s 7Y b P~ D R
= A\ A2 4 [ \J - 5] I A4 -
o / o o (=]
< N < N
; L. I
l D¢ PanVarYar W1 h < _ o i P h 2 o
- i AN 7 NN ] = « i Z I S
2 I - -
S / " 11 /| S - 11/ g
o o & Q © 9
£0,01 40,01 8 8
46 46 - Engrasador DIN 3405D (ambas caras) -
Engrasador DIN 3405D (ambas caras)
D 3,5 E L 52
o o =
S 0|
~—t N ]
4,2 85
Tuerca deslizante 82 DIN 562 - M5
Médulo lineal | Longitud delpatin| 5o o) (o) Codigo
(mm)
CTV 110 S 60 0,37 48348
CTV110L 155 0,74 48349
m Los tornillos para el
CTvV 110 CTvV 110 CTvV 110 CTvV 110 montaje de la unidad
w . o o lineal estan incluidos.
<, S A x = 2
=ty : (= o Qo
Haog o > Do
mocn: E [=] ﬂm
—_—0=<C 3 wl ('Y
wna=a [ <
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.
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CTV 145. DIMENSIONES

UNIMOTION

A — _ 49 | 51 | 49 | _  *Engrasador DIN 3405D
‘ ‘ para carros y tuerca del husillo de bolas
= ° SO o
© g ©
A — L2
43,5 L 45

CARRO LARGO

Recorrido méx. /2

Recorrido méx. /2

CARRO CORTO

< | |
3 149
3 05 Engrasador DIN 3405D 305
= para carros y tuerca del husillo de bolas
a j 9 Ll t
E| e e
|3 ©afe & 0] ©
) 44 1 0
49 51 49
=3 8-—— e — o
h 6,5 6,5 6,5 6,5 0
7.5 20
DN bed D & o6
PG o4 X o
] XN !
M6x1 - 6H 18118 18]18 @6 H7
12 mm de prof. (8x) 12 mm de prof. (8x)
DIN 913 M3

12 mm de prof. (4x)

49 Engrasador DIN 3405D
para carros y tuerca del husillo de bolas
[ )
/ R (
[ B ohbd = \ _ .
m Finales de carrera de seguridad
opcionales.
- - %\
@ 65 65 m Eje con o sin chaveta.
m Todas las dimensiones en mm.
\ @ P QNR® @ Las escalas del dibujo no son iguales.
\ A8 DIN 913 M3
1818 @6 HT
Mé6x1 - 6H 12 mm de prof. (2x) * Posicion engrasador:

Carro largo: L/2
Carro corto: L/2 - 46 mm

DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL

A
L foro— ]
Lado izquierdo (L) ) Lv Lv
E [C]6) FIEHE (O16)O10] CIEI=) (O10] | ©0l 6 oloa\ OG0 ¢ Jed]
Conexion entre carros|
=" "——"""—"—"—"— — = | A
E (©16) SIS G16X616] CHCMI 610) POk 6 Joa ek 6 oo |
CARRERA ;
e ——— CARROS MULTIPLES o6 carros estan
L conectados con placas
Apin SA<Ain * de acero galvanizado
Lado derecho (R) LuITe [ flexibles.
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n, - 1) + 61 mm _ CTV145S | cTv145L
Ltotal =L +88,5mm / Lvcarrolargo=149mm / Lvcarrocorto =49 mm Agim (M) 100 200
Ay (M) 800 900
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CTV 145. DIMENSIONES UNIMOTION

106 ]
. ° Fal
[To)
3 QU
=] /‘&V m Los orificios en el inferior del perfil
< DIN562 - M2,5 1 :. estan disponibles bajo pedido.
(5} ™
b 3,5
= & alEE:

M6x1 - 6H 40 %48 HY +ll+ + +
1 -
12 mm de prof. (4x) 2,5 mm de prof. C 25 % % E }

A-A .

L @) B Orificios en el inferior del perfil
gt m Dibujo sélo para uso ilustrativo.

65
64
56

m Todas las dimensiones en mm.
Las escalas del dibujo no son iguales.

52

- ) C DINS62 - M5 —3
145 6

CONEXION DE LOS PATINES

CTv 145L CTV 145 S

190 80
t p t 81
; i C Nt :J—ﬁ(\:**ff‘}f 777777 =
B12H7 60*" 26 HT B12H7
2,1 mm de prof. (8x) 40*%2 12 mm de prof. (2x) 2,1 mm de prof. (4x)
Para anillo 20,01 Para anillo
de centrado CR12 20 E de centrado CR12 E
| / o o
T i D L ‘ ‘ D L
- © [ /N G _ © o ©
) ~ / O 15| 2 s ~ A% 115 =
-Ho 'Ho
st 4 PPz = NI NIz NN N | @ _ ~ q - h @ ~
=3 u S A A 3 N u = 3 ~
A : ' '
>3 {i & g < g
@ e R o © e N
= =
+0,01 £0,01 18l 8l
62 62 Engrasador DIN 3405D (ambas caras)
Engrasador DIN 3405D (ambas caras) D 3,5
E __ 5,2
L
0
= o X
~ ~N @
Tuerca deslizante 6,3 8,5
10,3 DIN 562 - M5
Médulo lineal | Longitud delpatin | po o0 o) Codigo
(mm)
CTV1458S 80 0,78 48351
CTV145L 190 1,54 48350
CTV 145 CTV 145 CTV 145 CTV 145 = Los tornillos para el
montaje de la unidad
w ; lineal estan incluidos.
(=] o -4
= S A o = =
S4actd | e o [T
oo o > So
=114 = = o5
—-_— =T 3 il (™7
wna=a -3 <
m Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.
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CTV 200. DIMENSIONES UNIMOTION

Recorrido max. = carrera efectiva + 2 x recorrido de seguridad

A 9 80 95 80
> , Iy
2 i
g £ . =
o C i 3 3
8
_>| *E dor DIN 3405D
A papag:;sr?osory tuerca del husillo de bolas
L2
54 L 54
Recorrido méx. /2 CARRO LARGO Recorrido méx. /2
; 60 255 60
& ‘
= [
& 58 DIN 913 M5—] w
=l N0 e
o 5| |20 10
ol & ©
© 80 95 80
fhelt-—-—-—-—-—- — T T e
8 10, .19 10, 10
22 [ ]
£ 20 0] > =
rhn
M8x1.25 - 6H 39130 3Q130 08 H7
18 mm de prof. (8x) 12 mm de prof. (4x)
CARRO CORTO
80
[ 040 \ m Finales de carrera de seguridad
10 © opcionales.
__Ql___ _ _[-DIN913M5 _ m Eje con o sin chaveta.
- m Todas las dimensiones en mm.
10 10 - .
- Las escalas del dibujo no son iguales.
| 5 36, ¢ |
i i |
* Posicién engrasador:
M8x1.25 - 6H 3Q130 08 H7 Carro largor /2
18 mm de prof. (4x) 12 mm de prof. (2x) Carro corto: L/2 - 46 mm
DEFINICION DE LA LONGITUD DEL MODULO LINEAL
Ly | A |
Lado izquierdo (L) Lv Lv
E ©@l ° oOo®®Gl 0 o®OE | ©06lo eI e[ o[®E
Conexion entre carros|
=T --""-"F""""—""—""—""—"—""—"—-"—-"—-"— - | 4
E ©QF © OO o oAl ©lo OO G0 oJO® |
CARRERA ,
S w—— CARROS MULTIPLES |4 carros estan
L conectados con placas
Apin SA<Ain * de acero galvanizado
Lado derecho (R) flexibles.
CTV200S | CTvV200L
L = Carrera efectiva + 2 x Recorrido de seguridad + Lv + A x (n, - 1) + 120 mm A (mm) 130 305
mim
*195 *310
Ltotal=L+ 108 mm / Lvcarrolargo=255mm / Lvcarrocorto =80 mm
Ajim (Mm) 900 1075
* En caso de placas conectadas.
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CTV 200. DIMENSIONES

UNIMOTION

146 B .34 « 2 4,6
14 w ¢ g D
/1 A o~
~ 2 1) i
#/41 © ~ 3 @ !
I~ 0
4, N <
%@3% Q o Interruptor 25 DIN 562 - M4
© kk de lengleta 5 6.8 \
® ti DIN 557 - M8
po REED
12,5
M8x1.25 - 6H 20 E 205 —
16 mm de prof. (4x) © w m Los orificios
A-A en el inferior
. n del perfil estan
aah B QI * * + disponibles bajo
pedido.
10,2
8l |w C Tuerca de .
e Q # < D fijaci:’)r;)l Ro3 Ro3 4 m Dibujo sélo
o regulable para uso
o T-10 \ / ilustrativo.
! 150 E orificios en el inferior del perfil
200 ) ) o )
m Todas las dimensiones en mm. Las escalas del dibujo no son iguales.
| 305 | 190
~
————— o~
600,01 016 H7 60001 016 H7
31, mm de prof. (8x) . 31, mm de prof. (8x)
+0,01 40 0,01 .
08 H7 40 Para anillo 0 Para anillo
16 mmde | 20:001 de centrado CR16 20001 de centrado CR16
prof. (2x)
3 | / GO ¢f 5 | Gl ¢
Lot oelhed L@ i —oeo ,
g \ ST/ il F o
T ! T 1
o o
WZ}:JQ;@@+ 00— 8 A - DOO-HOOD- 8 o] g
Y |
Y 18 18 o
5 é {} 8 =3 <
3 S i e '
PEe &— = ©—© o
< < ‘ <
T
59,5001 59,5=0.01 15,5 15,5
Engrasador DIN 3405D (ambas caras) Engrasador DIN 3405D (ambas caras)
6
F G 52
Ul
L{l,
- ot « [ ©
A M
. < s,sx
Tuerca de fijacion 65 DIN 562 - M5
ajustable :
13,5
Médulo lineal l°"g'tt'r"'"‘,’3' patin | posq (kg) Codigo
m Los tornillos para el
CTV200S 190 2,32 66669 montaje de la unidad
CTV 200 L 305 375 66657 lineal estan incluidos.
CTV 200 CTV 200 CTV 200 CTV 200
wl .
x -2
<< S J o E E
=y : e o [T
i O o =1 >
=1+ a a8
[ xi=F3 = w o
wa=a ; 3 e
m Disponibles bajo pedido. Por favor, consulte con nuestra oficina técnica.
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CTV/MTV. SISTEMA DE ACOPLE AL MOTOR PARALELO UNIMOTION

DISENO DE LA ESTRUCTURA

Maodulo lineal CTV

Tapa

Acople de la polea con sujecion

Correa dentada

Cubierta de aluminio anodizado POSICION DE INSTALACION
Acople de la polea con sujecion
Sistema de tensado de la correa = = ‘ =
g D U R L
Motor Abajo Arriba Derecha Izquierda

DIMENSIONES Y CARACTERISTICAS

z G F Conjunto de sujecion
< \ B : - @ﬂ—r;(
(6] i 1
o| cTv / | @a )
2y (@ ; ©}
4| w M i
| o
| Chaveta
Q - T I
2 - , |
= (
MTV 40
G2 N F
" AN
B © | ©
o = 1
N 1 S 1 e A (25 S ]
Y P— |
T : L1 %
3 ° ° o o o
I ] i
e [ ps
x MTV 40 1
\ (o] o (o]
G
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CTV/MTV. SISTEMA DE ACOPLE AL MOTOR PARALELO UNIMOTION

CARACTERISTICAS TECNICAS

’ Par de Momento | .., le*ltes de las dimensiones del motor (mm) Dimensiones (mm)

Médulo }Tiu}Ratio}t-rla"s"!i' f de inercia gc } M} 1 } D max. } ‘

lineal ‘ P ‘ de la masa o) - max.‘max.‘ ey e |

‘ (10-%kg-m2) ‘ | Conjunto | ) . [(£0,5)|
de sujecion

wvao 1B 60 46 05 ey 35 4 I e N AR R R PR P P
15 13 60 54 0,5 8 I T
1 3 80 45 08 9 | - | - |

MTVAD | T2 80 52 4 25 | 39 135 68 42 66 31 8
15 3 80 31 07 10 >0 14 645
1 27 90 75 038 19 | - - | 100

cTveo | T 0 - | 4 2% 39 79 70 M - 31 2
15 27 90 45 07 0 >0 14 102
1 5 175 70 038 9 - - 100 179

VRS 0 - 4 25 39 0 4 - 31 2
15 | 5 175 45 0,8 0 >0 14 112 190
1 9 245 210 15 2 | - - us

AR 000 - 4 30 49 250 90 51 - 43 2
15 1 235 330 15 19 >19 28 139
1 13 350 210 15 2 - - 15 250

EVE T 00 - 4 30 49 90 51 - 43 2
15 19 410 330 16 19 >19 28 180 282
1 19 410 550 30 35 - - 160

AR S0 -4 35 59 297 120 61 - 56 25
2 2 375 860 29 19 >19 28 158

CTV 200/ 1 25 500 640 3,8 35 - - 268

Tl 130 - 4 35 59 403 120 61 - 56 25
MTV 110 2 25 400 960 36 19 | >19 | 28 | 267

(Velocidad maxima de accionamiento: 3000 1/min; par sin carga: aprox. 0,5 Nm)
* Para mayor valor se utiliza una placa adaptadora adicional. Para el caso de MTV 40 se puede utilizar una placa méas gruesa.

** Esta es la carga que depende linealmente del méx. par de accionamiento y se genera mediante la correcta pretension de la correa. Esta carga
debe reducirse de acuerdo con la capacidades del motor.

*** Este es un valor promedio. Podria diferir seglin las dimensiones del motor.
**** La dimension minima L1 depende del tamafio del juego de sujecion particular. Los valores se pueden encontrar en la tabla siguiente.
(1) Este es un valor estandar. Podria diferir dependiendo de las dimensiones L1 del motor.

DIMENSION MINIMA DE L1 (mm) DEPENDIENDO DEL DIAMETRO @D DEL EJE MOTOR

Médulo

lineal

MTV40 | Tl
15 17 17 17 017020 20 - | - - - oo e e e
1 | - | -|1w|1|17|17|18[18|18 18|18 |22 22|22 |25|25 (25| -|-|-|-|-/|-/|-/-]/-

MTV40 | T2
15 - - 1717 17 17 18 18 18 sl =] =] ==]==]-¢=
1 - - 232323 23 24 2 24 24 24 2828 2 31 31 31 - | - - | - - - - |-

cTve0 | Tl
15 - - 2302323023 24 2 24 - - - - oo
CTV 110/ 1 - - 232323 23 24 24 24 24 | 24 28 28 28 31 31 3 - - - - - - - - -

71
MTV 65 15 - | - 23|23 |23 3|2 |28 |28| - | -|-|-|-|-|-|-|-|1-1-|-1-/-|-|-/-
cvio/ | g, L 23 24 | 24 |24 24 24 28 28 28 31 3 3 31 3 - - - - - |-
MTV 65 15 - | - | - - 2323 24 24|24 24 24 28 28 28 31 3 3 - - | - | - - - - - -
cvus/| o L - - - - - - 4 4 24 4 428 28 28 31 3131 3 3 - - - - - -
MTV 80 5| - | - | - | - | - -|2a|2a|2a]|28| 26|28 28|28(31]31]3l =l ==]=]=]=
cvus/ o, 1. - - - - - - - - - 290333333 36 36 36 36 36 40 40 40 40 40 40 43
MTV 80 2 - - - - - 29029 2929 29 33333336 36 36 - - - - - - | - - -
cvao0/ 4 L. - - - - - - - - - 293333 33 36 3 36 36 36 40 40 40 40 40 40 43

MTV 110 2 | - | - - -1-1-120[29|20|29|29[3|33[3|3/[36/[3]|-]-[-]-[-1]-1-]-

EJEMPLO DE PEDIDO: MSD - CTV 110 -T2 - 1,5 - D - MSM40B

MSD CTV 110 T2 1,5 D MSM40B
T T T T T
SISTEMA mMODULO TIPO RATIO POSICION DE TIPO DE
DE ACOPLE LINEAL LA INSTALACION MOTOR

PARALELO
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ACCESORIOS UNIMOTION

SISTEMA DE FIJACION

MTJ, MRJ, MTV CTV, CTJ
MTJ ECO

A =01
B
F
G @ o
~ w W ° m Con las fijaciones deslizantes que se
on @ ub|ca|n fn el perfil se sujeta el médulo
" o completo.
@ ol o m Los moédulos lineales deben fijarse
= mediante el perfil de aluminio
ol o N
o (8]
D @, %
\/ = a
T T2 T3

Dimensiones (mm)

Mddulo lineal Tornillo Peso (kg)

MTJ, MRJ 40 T2 50 64,4 40 75 55 2,5 15 12 55 8 M5 DIN 912 0,014 37139
MTJ, MRJ, MTV 65 T2 78 93 40 10 60 11,5 20 75 6,5 20 M6 DIN 912 0,054 37129
MTJ, MRJ, MTV 80 T2 93 108 40 10 60 11,5 20 75 6,5 20 M6 DIN 912 0,054 37129
MTJ, MRJ, MTV 110 T2 130 150 40 10 60 18 30 10 8,5 27 M8 DIN 912 0,082 44375
MTJ ECO 40 T2 52 66 40 15 55 14,5 20 7 55 20 M5 DIN 912 0,035 40728
CTV, CTJ 90 T1 102 112 / 12,5 25 45 15 5 45 9 M4 DIN 912 0,01 46994
CTV,CTJ 90 T2 102 112 40 11 62 45 15 5 45 9 M4 DIN 912 0,02 48636
CTV, CTJ 90 T3 102 112 20 8,5 77 45 15 5 45 9 M4 DIN 912 0,025 47163
CTV,CTJ 90 T3 102 112 25 6 87 45 15 5 45 9 M4 DIN 912 0,028 55261
CTV,CTJ 90 T3 102 112 30 8,5 107 4,5 15 5 4,5 9 M4 DIN 912 0,031 55638
CTv,CTJ 110 T1 126 140 / 12,5 25 34 20 7 6,6 10 M6 DIN 912 0,01 48642
CTv, CTJ 110 T2 126 140 40 11 62 34 20 7 6,6 10 M6 DIN 912 0,03 48643
CTV,CTJ 110 T3 126 140 20 8,5 77 45 20 7 55 10 M5 DIN 912 0,03 48640
CTV, CTJ 110 T3 126 140 30 8,5 107 45 20 7 55 10 M5 DIN 912 0,045 46995
CTV,CTJ 110 T3 126 140 40 11 142 3,4 20 7 6,6 10 M6 DIN 912 0,056 55260
CTV, CT) 145 T1 161 175 / 12,5 25 45 20 7 6,5 10 M6 DIN 912 0,01 48642
CTV, CTJ 145 T2 161 175 40 11 62 45 20 7 6,5 10 M6 DIN 912 0,03 48643
CTV, CT) 145 T3 161 175 20 8,5 77 45 20 7 55 10 M5 DIN 912 0,03 48640
CTV, CTJ 145 T3 161 175 30 8,5 107 45 20 7 5,5 10 M5 DIN 912 0,045 46995
CTV, CTJ 145 T3 126 140 40 11 142 3,4 20 7 6,6 10 M6 DIN 912 0,056 55260
CTV, CTJ 200 T2 222 240 40 19 78 14,8 29 9 8,5 27,5 M8 DIN 912 0,110 53049
CTV, CTJ 200 T2 222 240 50 19 88 14,8 29 9 8,5 27,5 M8 DIN 912 0,120 53050
CTV, CTJ 200 T2 222 240 70 19 108 16,3 29 9 8,5 27,5 M8 DIN 912 0,160 53051

Numero recomendado de fijaciones: para la T 1 se recomiendan 6 por metro en cada lado; para la T 2 se recomiendan 3 por metro en cada lado; y para
la T 3 se recomiendan 3 por metro en cada lado.
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ACCESORIOS UNIMOTION

ANILLO DE CENTRADO

CR7 CR9
Y any
. A-A 0.3 X357 B-B 03X 45°
0,2 X 45 02X45 ‘
‘ g2 | EE
| « 1 M6
@53 P64 @9 k6
@7 h7 @9 h7 P12k6
CR 12 CR 16
Tipo Compatible con: Codigo
_*_ }_ }_ /\ _*_ CR7 MTJ/MRJ/MTJZ/MTV: 40, 65 23332
&J &J CRY MTJ/MRJ/MTV/MTJZ: 80,110 CTV/CTJ: 90, 110 23331
. CRY9/12 MTJ/MRJ/MTV/MTJZ: 80,110 CTV/CTJ: 90, 110, 145 48885
03X 45 D-D 0.7 X 45° 03X 45° E-E 0.8X45°
i N | N CR 12 CTV/CT): 145 49049
! ! ® CR 16 CTV/CT) 200 53023
M8 ‘ M10 ‘
B12k6 316 k6
TUERCAS DE FIJACION REGULABLES
@ a///
DIN562 DING57 Tuerca de fijacién
PERFIL DEL MODULO LINEAL regulable
MTJ/MRJ/ MTJ/MRJ/
MT)/ MTJ/MRJ/ CTV 90 CTV 110 CTV 145 CTV 200
Tipo de tuerca wrigo | MV MOV Mrwmmzig MU4OECO | erep | e | cmws | cmi2o0
41609 DIN562 - M2,5
40682 DIN562 - M4 X-*57017 [} [} ° )
40768 DIN562 - M5 ° [}
40769 DIN557 - M5 ° °
44451 DIN557 - M8 L] L]
5746 Tuerca de fijacién regul. M6 °
5551 Tuerca de fijacion regul. T-10-M8 [
5552 Tuerca de fijacion regul. T-10-M6 [
5553 Tuerca de fijacion regul. T-10-M5 °
5570 Tuerca de fijacion regul. T-10-M8 =90 [

PATINES DE CONEXION DEL MODULO LINEAL

Tipo de tuerca CTJ) 200 Tipo de tuerca %}”g? Tipo de tuerca [[::TT‘JI”I? [(::TTYgll]]

5551 Tuerca de fijacién regul. T-10-M8 ° 5704 Tuerca de fijacion regul. 8LM4 [} 48887 Tuerca de fij. regul. 6LM4

5552 Tuerca de fijacion regul. T-10-M6 [} 5703 Tuerca de fijacion regul. 8LM5 ) 48888 Tuerca de fij. regul. 6LM5 ° [
5553 Tuerca de fijacién regul. T-10-M5 ® 5702 Tuerca de fijacién regul. 8LM6 [}

5570 Tuerca de fij. regul. T-10-M8 L=90 [} 5701 Tuerca de fijacion regul. 8LM8 )
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ACCESORIOS UNIMOTION

SENSORES DE CAMPO MAGNETICO

MTJ / MRJ / MTV CTvV/CTJ

Sensor de campo magnético ' Sujecioén del sensor

m El montaje del sensor de campo magnético en las series CTV y CTJ requiere de la sujecion HOM. Para el modelo
CTJ/CTV 200 no es necesaria la sujecion HOM.

SMTSOTFHPHP NOAE compatlh”ldad -

43851 Sujecién del MTV 40, CTV90, CTV110, CTV145,
sensor HOM CTJ90 CTJllO CTI145

MTJ/MRJ/MTV/MTJZ:40,65,80,110

Hﬁ © o3 SLIHERHE CTV/CTI: 200 M
23 Punto de deteccién 5 0 SMT-65TP-KNC TV 40, CTV90, CTV110, CTVL4S, %}@

+ HOM CTJ90, CTJ110, CTJ145
MTJ/MRJ/MTV/MTIZ:40,65,80,110
28 3004 20 | 74074 SMT-65TP-K NO i %
77076 SMT-65TP-K NO MTV 40, CTV90, CTV110, CTV145,
+ HOM CTJ90, CTJ110, CTJ145 %}:
Cable de extension con conector 8146 Extension dec':n'gc”t%irt‘r'gcftjg' cable 2m - @/
32,1 (ref)
Cable (3mm) 8147 Extension de la longitud del cable 5m - Pl
24,1 (ref) m¢ Conector recto &f’
o i - I
o b [ — e — © Extension de la longitud del cable 2m -
&1tk — ﬁ I~ 9017 Canattor an Angilo ﬂ
— 7 - |l
gg\ M8 Extension de la longitud del cable 5m -
9019 h
Conector en angulo

Caracteristicas técnicas SMT-65TP-K NC SMT-65TP-K NO

Tipo de sensor Sensor GMR Sensor GMR
Tipo de conmutacién NC NO

Salida PNP PNP

Voltaje de alimentacién 10 ~ 28V DC 10 ~ 28V DC
Corriente de conmutacion 200 mA max. 200 mA max.
Capacidad de conmutacion 5,5 w max. 5,5 w max.
Caida de tension 1,5V /200 mA max. 1,5V /200 mA max.
Consumo de corriente 10 mA/ 24V max. 10 mA/ 24V max.
Frecuencia de conmutacién 1000 Hz 1000 Hz
Temperatura de trabajo -10°C..+70 °C -10°C..+70 °C
Sacudida / Vibracion 50G/9G 50G/9G
Clase de proteccidn IP 67 IP 67
Indicador LED Amarillo Amarillo
Conexion eléctrica M8, 3-pin M8, 3-pin
Material y longitud del cable PU-0,3m PU-0,3m
Extension del cable Compatible con cadena porta cables Compatible con cadena porta cables
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ACCESORIOS. INTERRUPTORES UNIMOTION

MTJ / MRJ / MTV CTv/CTJ

Blogue de activacion

Interruptor mecanico (sensor)

Interruptor inductivo (sensor)

Sujecion del interruptor (sensor)

= El montaje y uso de los interruptores de induccién y mecanicos sélo se puede realizar
si la serie CTV y CTJ han sido entregados con platos de conexion.

INTERRUPTOR MECANICO

Clase de proteccidn IP 67
Temperatura de trabajo -5°C ...+80°C
& %{51 = Precision del punto de operacion +0,05 mm
T ml # {03 o i Velocidad de aproximacién méxima 45 m/min
| o| AR
~ © @ @ © Qo Velocidad de aproximacién minima 0,01 m/min
o i c S
Si “E’ é Conmutacidn por contacto 1 cambio
5 % Principio de conmutacién de accién répida
ea
E Voltaje nominal 250V CA
Entrada cable g
M12x1.5 Q Corriente de conmutacién 10 mA
c
& Voltaje de conmutacién 24V CC
Entrada de cable M12x1,5
MT)/
EJEMPLO DE PEDIDO MRV wnzap MRINTV D m’// MHZ | MUECO |oryor) gg| CTV/ET | CTVICT | CTV/CT)
40 65 MTV 80 110 40 110 145 200
MTIZ 65/80 MTV110
Bloque de activacion con
2
@ i Xﬁ tornillos de fijacién 43243 52022 43247 43256 | 47827 63702 49030 49032 = 49031 40652 40652
@ Interruptor mecanico (sensor) 47921
—7 Interruptor mecénico (sensor) con
2><'§++ 2% ‘E’+ @ ST f ST 40683 40687 40689 = 47826 63703 49035 49034 = 49033 47939 53055
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ACCESORIOS

INTERRUPTOR INDUCTIVO

UNIMOTION

Caracteristicas técnicas

|

16
2,85 2,85
©

>

<

Cable de extensién con conector

32,1 (ref) Cable (3mm)
24,1 (ref)
O,T, _
T —mlt—= 9
8 - '\I

Tipo de sensor

Tipo de conmutacién
Voltaje nominal

Corriente de conmutacion
Temperatura de trabajo
Frecuencia de conmutacion
Caida de tension

Clase de proteccidn

Conexidn eléctrica

Extension de cable
Material del cable
Longitud del cable

Conector

PNP
NC /NO
10~ 30V CC
150 mA max.
-25°C ..+70°C
800 Hz max.
35V
IP 67
M8, 3-pin

Compatible con cadena porta cables.
Radio de curvatura 75 mm

PU
2m/5m

M8, 3-pin, conector recto 0 en dngulo

M/ oy ML NIV s e CTV/CT | CTV/CT) | CTV/ET)
EJEMPLO DE PEDIDO MR)/ | MTIZ40 MR/ | MTVMRI T a0 CTVETI90 “lg : 200
40 mmzgs/e0 MTVeo | 110
& 2+2x0 fg:’nﬂﬁgsdg;;};;g'n°" con 43243 52022 43247 | 43256 47827 | 63702 49030 = 49032 49031 | 40652 = 40652
== PNP NO
\_n Interruptor inductivo 40671
] =—p PNP NO Interruptor inductivo con
ax B S+ P L ontaje 40680 48026 | 43233 | 48047 = 63705 @ 45105 | 49039 | 49038 = 48058 = 53054
[P PNP NC Interruptor inductivo 43570
2x g+ [P ;’:ﬁgﬂ%‘:g;zﬁ;}gduC“V" con 48851 40685 47848 47989 | 63704 45103 49037 | 49036 = 47850 53052
- Cable de extension 2m - Conector recto 8146
& Cable de extension 5m - Conector recto 8147
«i Cable de extension 2m - Conector en angulo 9017
Cable de extensién 5m - Conector en dngulo 9019
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ACCESORIOS UNIMOTION

BRIDA CON ACOPLAMIENTO

Motor

\ Médulo lineal

Acoplamiento

EJEMPLO DE PEDIDO

BRIDA: VK - CTV 110 - SMB60 - GESM14 ACOPLAMIENTO: COUPLING - GESM14 - F8C - F14C
VK CTV 110 SMB60 GESM14 COUPLING GESM14 F8 C
T T T T T T T 1
BRIDA MODULO TIPO TIPO DE ACOPLAMIENTO TIPO Y TAMANO DIAMETRO  C: con chaveta
LINEAL MOTOR ACOPLAMIENTO ACOPLAMIENTO: AGUJERO EN BLANCO:
7,9, 14,19/24, sin chaveta

24/28, 28/38, 38/45

ACOPLAMIENTO

Sin chaveta

J (kgm?)
7 2 4 0,35 0,003 0,085%10-6 =~ 40.000 14 3 7 - 22 7 8 6 1,0 6 4 15,0
9 5 10 0,75 0,007 0,42 x10-6 28.000 20 4 10 7,2 30 10 10 8 1,0 2 5 23,4
14 12,5 25 14 0,018 2,6 x10-6 19.000 30 6 16 105 = 35 11 13 10 1,5 2 55 | 322
19/24 17 34 11 0,071 18,1x 10-6 14.000 40 10 20 18 66 25 16 12 2,0 3,5 12 | 457
24/28 60 120 11 0,156 74,9 x10-6 10.600 55 10 32 27 78 30 18 14 2,0 4 12 56,4
28/38 160 320 25 0,240 163,9 x 10-6 8.500 65 14 35 30 90 35 20 15 2,5 52 | 135 726
38/45 325 650 25 0,440 | 4655x10-6 = 7.100 80 19 45 38 114 45 24 18 | 30 56 16 | 833

* Los pares de transmision nominales y maximos de la tabla son vélidos para los acoplamientos con chaveta.

Ms (Nm): Par de apriete de los tornillos | W (kg): Peso | J (kgm2): Momento de inercia |
Nyax (Min1): rpm maximas | Ty (Nm): Par nominal | Tgpax (Nm): Par maximo.
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ACCESORIOS UNIMOTION

ACOPLAMIENTO. DIAMETRO INTERIOR Y PARES

Didmetro interior del acoplamiento y pares transmisibles recomendados (Nm) - vélido para ejes con tolerancia k6 sin chaveta

Tamane | o4 | gos | po6 | go7 | gos | gos | g10 | 11 | @iz | ma | @is | 16 | 19 | w20 | w2z | w2a | w25 | w2s | w30 | w2 | was | g3 | gao | gaz | gas
7 07 08 1 11
9 114 17019 22 25 28 3
14 25 29 33 37 41 46 5 58 62 66
19/24 23 25 27 32 34 36 43 45
24/28 23 25 27 32 34 36 43 45 50 54 57 63
28/38 58 62 66 79 83 91 | 100 | 104 | 116 & 124 | 133 | 145
38/45 62 66 79 83 91 100 104 | 116 124 133 | 145 158 166 | 174 @ 187

El rango de temperatura de funcionamiento para el acoplamiento esta entre -30y +90 ° C

EJE DE SINCRONIZACION OSL

m El par méximo transmisible en la pinza
de sujecién depende del diametro del agujero.

L L2
H M H
S| N_[S A B
= L
T \ \
Ezﬁ M ! A X !
s HA *
SRS R ‘( g E |
e Te 77
M LW Bj Buje interno
Lt
Ct | pd : . Momento
= Ms Mt 3 H |@dmin| M N S L L2 |Llwmin.| Lt Peso f A
) (i T |00 T
14 1,34 6 30 11 4 16 13 10 1,5 35 48 71 14x2,0 | 0,072+0,00021 Lw = 10,4 +0,0076 Lw
19/24 10 34 314 40 25 6 24 16 12 2 66 82 110 20x3,0 | 0,284 +0,00044 Lw | 72,4 +0,0324 Lw
24/28 10 45 596 55 30 8 28 18 14 2 78 96 128 psgfgo 25x2,5 | 0,624 +0,00048 Lw | 300+ 0,0614 Lw
28/38 25 105 | 2868 65 35 10 38 20 15 2,5 90 110 145 35x5,0 | 0,960+ 0,00128 Lw | 656 + 0,2954 Lw
38/45 25 123 | 4521 80 45 12 45 24 18 3 114 138 180 40x5,0 | 1,760+ 0,00149 Lw | 1862 + 0,4656 Lw

Ms (Nm): Par de apriete de los tornillos | Mt (Nm): Par méaximo transmisible | Gt (Nm/rad): Rigidez de torsién por metro

Lt

LM

m Para longitudes superiores es necesario soportes de rodamientos. Por
favor, contacte con nuestra oficina técnica.

www.tecnopower.es
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ACCESORIOS

EJE DE SINCRONIZACION OSR

UNIMOTION

A-A Lt
H M L
e t
A
et —
e E w I
0 5 0 x i
s ° ) I
! —I_li}
A Lw |

ol B gama oms | om |l E R [ Mot e | Peso omento
m) | Ny | B nm) | (mm) | (mm) | (mm) | omm) | % | mm) | mm) | (mm) | (i) | () | (kg) Jaer
19 10 20 10 39 40 25 13 82 47 12 15 | 36

1630

24 10 28 10 53 3980
28 14 35 25 137 7494
38 15 45 25 180 14540

53,

55 | 30 16 | 63

65 | 35 | 20 67
80 45 33 | 83,

5 16 0,30 +0,00058 Lw 66,0 +0,1679 Lw
18 9% gy 57 1 208 45 062+000091Lw 242 +0,4099 Lw
20 10 Pedido g3 g5 95 55 0,9840,00112Lw 572+ 0,7717 Lw

5 24 138 84 20 30 68  175+0,00140Lw 1522+ 14975 Lw

Ms (Nm): Par de apriete de los tornillos | C; (Nm/rad): Rigidez torsional | J (kgm2): Momento de inercia.

INSTALACION: La longitud total Lt se determina mejor como la distancia
entre los extremos del eje: longitud Lw + 2x dimension H.

0,0
DO
% 9

3000 TN
2500 \\

2000 N\ ——\\

N
1500 f\k

{

<(DIAGRAMA DE SELECCION
Ideal para conexiones en longitudes largas.
Transmision con juego cero. Disefiado para
longitudes de hasta 4 metros sin necesidad de

E \ soporte de rodamientos (dependiendo de la

g K velocidad de rotacion).

=~ 1000 \

- \K
1000 1500 2000 2500 3000 35004000
Lw (mm)
EJEMPLO DE PEDIDO: OSR - 19- MTJ 65 -LM - 890 - F16 C » OPCION C: CON CHAVETA
—|— » EN BLANCO: SIN 0 CON CHAVETA

TIPO SERIE DIAMETRO DEL AGUJERO
» OSL .
> 0SR > %T:;/E)Mgollml ECO: LONGITUD (mm) » AGUJERO EXTREMO DERECHO

» CTJ: 90, 110, 145, 200

» SIN: NO SE EMPLEARA
EN MODULOS LINEALES

TAMANO

> OSL: 14, 19/24,
24/28, 28/38, 38/45

> OSR: 19, 24, 28, 38

74 Y TECNOPOWER

» AGUJERO EXTREMO IZQUIERDO

TIPO DE LONGITUD

» DISTANCIA LM:

DISTANCIA ENTRE CENTROS DE

MODULOS
» DISTANCIA Lt:

LONGITUD TODAL DEL EJE DE

SINCRONIZACION

Lt
LM
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ACCESORIOS UNIMOTION
X-Y ELEMENTOS DE CONEXION

EJEX MTJ, MRJ, MTV, MTJ ECO, CTV=0°P»EJEY =0°

Eje ¥
wo, g | M MRL W NRL MO HRLITY | yryg0eco | ervemeo | crvemio | crv.emias | erv,cm20
M, MRS 40 CPMAOOMAOD | CP 400 NG5 0 CPMAOOESO0 | CPMAQ0C900
WTIMRIMIVES | CPMGSOMADO | CPM65OMESO | CPMG50MSOO CPM6SOEAQ0 | CPMS50CI00 | CPMES0CLI00
M, MRJ, MTV 80 CPMBOOMES0 | CPMBOONSOO ~ PHMBOOMLIO0 CPMBO0CI00  CPMBOOCLIO0  CPMBOOCIASO
NI, MRJ, MTV 110 CPMIOOMES0 | CPMLIOOMSOO  CPMLIOOMLIO0 CPMIOOCLIO0  CPMLIO0CI450 | CPMIL00C2000
M 40 ECO CPEAOOMAO0  CPEAQOMSS0  CPE4OOMBO0 CPE0OEAO0 | CPEAOOCS00 | CPE40OCII0O
CTV, €T 90 CPCI0OMAOD | CPCI0OMES 0 CPCI00CI00 | CPCIOCIL0O
CTV,CILO  CPCLIOOMAOO  CPCIIOOMS50 | CPCLIOOMSOO CPCLI00CI00 | CPCIIOOCIIO0  CPCLIO0CLAS0
CTV, CT) 145 CPCI50MS50 | CPCI450MB00 | CPCLA5OMIIOO CPC50C900 | CPCI450CLIO0 | CPCI450CLA5 0
CTV, CT) 200 CPC2000MB00 | CPC2000MLI00 CPC2000CL100  CPC2000CI450 | CPC2000C2000

EJEX MTJ, MRJ, MTV, MTJ ECO, CTV =0° > EJE Y = 90°

Eje ¥
wr,wia | M SR WL MIOLERLITY wrysoeco | evemeo | crv.emiio | crv.emiias | cTv,cmi20
MIMRI40  CPMAOOMAOS0  CPMADO M6 90 CPMAOOES090  CPMAO0C3090
WTJ.MRLMTVES | CPMS5OMAOS0 | CPM65OME590 | CP NG5 0 M80 90 CPM650C9090 | CPMES 011090
M, MRJ, MTV 80 CPMBOOMG590  CPMBOOMSOS0  PME00MLI0 90 CPMBO0CI0S0 | CPMBO0CLIO90  CPM8OOCld5 90
M, MRJ, MTV 110 CPMLIO OME590 | CPMLIOOMSO90  CPMLIO 0 MI10 90 CPMLIO0CI1090 | CPMIIO0C14590 CPMIL00 20090
NI 40 ECO CPEAOOMAO0  CPEAQOMSSS0 | CPE40OMB090 CPEAOOEAO0 | CPEADOCI090  CPEA0OCILOQ0
CTV, G 90 CPCI0OMAOS0 | CPC0 0 ME5 90 CPC900€9090
CTV,CILO  CPCLIOOMAO0 CPCLIOOMS590 CPCLIO0MB0 %0 CPCLI00CI090 CPCII00CII090
CTV, G 145 CPC145 0 MG5 90 | CP C1450M80 90 | CP G145 0 MLL0 90 CPCI450C9090 CPCI450CLI090  CP CLA5 0 C145 90
CTV, CT) 200 CPC200 0MB090 | CP G200 0 M1L0 90 CPC2000C11090 CPC2000C14590 CPC2000 C200 90
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ACCESORIOS

X-Y ELEMENTOS DE CONEXION

EJEY MTJ, MRJ, MTV, MTJ ECO, CTV = 0° > EJE Z = 90°

UNIMOTION

MTJ, MRJ 40
MTJ, MRJ, MTV 65
MTJ, MRJ, MTV 80
MTJ, MRJ, MTV 110

MTJ 40 ECO

CTv,CTJ 90

CTv,CTJ 110

CTV, CTJ 145

CTV, CTJ 200

Eje Z

‘ MTIZ 40 ‘ MTIZ 65 ‘ MTIZ 80 ‘ MTIZ 110 ‘ MTV 65 MTV 80 ‘ MTV 110 ‘ CTV 80 ‘ CTV 110 ‘ CTV 145

CP M40 0240
CP M65 0240
CPM90 0240

CPE40 0 740
CPC90 0240
CP C110 0240
CPC1450 240

CP M65 0265
CPM90 0265
CPM110 0265

CPC90 0265
CP C110 0265
CP C145 0 65

CPM900 280
CPM110 0280

CP C110 0780
CP C145 0280
CP €200 0 280

CP M65 0 ZM65
CPM900ZM65 ' CP M0 0 ZM80

CPM110 07110 | CPM110 0 ZM65 | CP M110 0 ZM80 CP M110 0 ZM110

CP 14507110
CPC200012110

CP 900 2C90
CP C110 0 ZM65 | CP C110 0 ZM80 CPC11002ZC90 ' CPC1100ZC110
CP C145 0 ZM65 | CP C1450ZM80 |CP C145 0 ZM110 | CP C14502C90 | CP C1450ZC110 CP C1450 ZC145
CP 2000 ZM80 | CP C200 0 ZM110 CP €200 0 2C110 CP €200 0 ZC145

ELEMENTOS DE CONEXION PARA CONSTRUCCION CON PERFILES DE ALUMINIO

= |os médulos lineales deben ser fijados por el perfil de aluminio y no por el blogue final.

» En Tecnopower trabajamos para que toda la informacion de nuestros catélogos sea correcta. Sin embargo, la exactitud de la informacion contenida en este catalogo
no puede ser garantizada y carece de efectos vinculantes. Las dimensiones y valores se proporcionan a efectos orientativos. Para valores exactos consultar con nuestra
oficina técnica. Las especificaciones y caracteristicas del presente catalogo pueden ser modificadas en cualquier momento sin necesidad de previo aviso.
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ACCESORIOS UNIMOTION

SISTEMAS DE VARIOS EJES

Disponemos de todos los elementos de unién necesarios para cons- también suministramos componentes de fijacién y conexién a
truir sistemas de varios ejes, incluyendo soportes, mecanismos de medida fabricados en nuestras instalaciones.
fijacién y placas adaptadoras. Ademaés de los componentes estandar,
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CTL. UNIDAD LINEAL CON MOTOR LINEAL

UNIMOTION

SERIE CTL. CARACTERISTICAS Y DISENO ESTRUCTURAL 79
SERIE CTL. EJEMPLO DE PEDIDO 80
SERIE CTL. CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES 81
SERIE CTL. DIMENSIONES 87
SERIE CTL. DATOS ELECTRICOS. CONECTORES 91
SERIE CTL. DATOS ELECTRICOS. MOTOR LINEAL 91
SERIE CTL. DATOS ELECTRICOS. SISTEMAS DE MEDICION 92
SERIE CTL. ACCESORIOS 93
SERIE CTL. ACCESORIOS. ELEMENTOS DE SUJECION 94
SERIE CTL. ACCESORIOS. PLACAS DE CONEXION 96
SERIE CTL. ACCESORIOS. SENSOR DE CAMPO MAGNETICO 97
SERIE CTL. ACCESORIOS. CADENA DE ALIMENTACION 98
SERIE CTL. VIDA UTIL. GUIA LINEAL 99
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CTL. CARACTERISTICAS Y DISENO ESTRUCTURAL

CTL es una unidad lineal con un motor lineal UNIMOTION de
alto rendimiento integrado. La alta precision se consigue me-
diante un sistema de guiado lineal preciso y de bajo nivel de
ruido, mientras que el motor lineal permite realizar movimientos
extremadamente dindmicos.

El uso del innovador accionamiento del motor lineal UNIMOTION
permite a la unidad alcanzar velocidades de hasta 5 m/s y ofre-
cer la mayor aceleracion entre todas nuestras unidades lineales.

Gracias al accionamiento del motor lineal, las unidades lineales
CTL no tienen holgura.

Las unidades lineales CTL integran una gama de diferentes siste-
mas de medicion incremental y absoluta.

La combinacion del accionamiento del motor lineal y los sistemas
de medicién ofrecen una precision de repetibilidad de hasta
0,001 mm.

Las unidades lineales CTL estan disefiadas para ser lo mas
compactas posible sin comprometer su alto rendimiento. Esto las
hace perfectas para una amplia gama de aplicaciones diferentes.

Conectores de motor
y encoder (conector

IloT opcional)

Liston de proteccion
resistente a la corrosion

Blogque final con

UNIMOTION

Como opcién, se puede afiadir a la unidad una cadena de alimenta-
cion estandar. La cadena portacables estandar esta especialmente
indicada para funcionar en aplicaciones altamente dindmicas y poco
ruidosas, gracias a un disefio especial de los eslabones.

Una banda de proteccion resistente a la corrosion, protege el interior
de la unidad de influencias ambientales como la suciedad o las
particulas. La innovadora solucién de tensado ofrece una alineacién
perfecta de la cubierta de proteccion incluso en carreras largas y
altas aceleraciones.

El cuerpo de perfil de aluminio anodizado dispone de ranuras
laterales para los dispositivos de sujecion y los sensores de campo
magnético.

Un orificio de engrase central situado a ambos lados del carro permi-
te un reengrase sencillo y facilita el mantenimiento.

Los perfiles de aluminio se fabrican segun la norma estandar EN
12020-2

Carro

Perfil base
de aluminio

Ranura para
el montaje

la banda de proteccion
sistema de tensado

CON UNA CADENA DE ALIMENTACION ESTANDAR PREENSAMBLADA

Cadena de alimentacién estandar

Perfil de soporte
de la cadena
de alimentacion

Ranura para los sensores
de campo magnético

Soporte de la cadena de alimentacion

Ranura para
el montaje

Ranura para los sensores

de campo magnético

www.tecnopower.es
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CTL. EJEMPLO DE PEDIDO

CTL 145 3000

SERIE —,

e CTL

TAMANO
e 145
e 200
e 250

CARRERA ABSOLUTA (mm):
e (Carrera absoluta = Carrera
efectiva + 2 x Carrera de

seguridad)

S1LC

DISENO DEL CARRO
e S: corto (s6lo para serie MTJ)
e |:largo

CUBIERTA DE PROTECCION:
e (O: Sin
e 1: Banda de proteccién anticorrosiva

CLASE DE VELOCIDAD:

e |: Baja velocidad
e H: Alta velocidad

El CTL 145 so6lo esta disponible
con una clase de velocidad

PLACAS MAGNETICAS:

e C: Estandar

e H: Alta potencia (disponible
proximamente)

10

ORIENTACION DEL CONECTOR:
e 1: Hacia atras
e 2: Hacia delante

La unidad lineal es simétrica, por lo que
la colocacion de los conectores en el

otro lado del carro se puede conseguir
girando la unidad a lo largo de su eje Z.

CONEXION flot:

e 0O: Sin
e 1: Con (disponible proximamente)

UNIMOTION

BCCA 1 B
La orientacién del conector también
determina la direccion de montaje de la
cadena portacables.

Para mas informacion, consulte el
dibujo dimensional en la seccién "Di-
mensiones".

Para obtener informacion técnica,
consulte la seccion "Accesorios —
Cadena de alimentacién”

L CADENA DE ENERGIA:

e (O: Sin

e A: 28x 70

e B: 28 x 100
Disponible para carreras absolutas de
hasta 4800 mm. Para obtener infor-
macion técnica, consulte la seccion
"'Accesorios — Cadena de alimentacion
— Datos técnicos"
En el caso de que se seleccione la
conexion lloT, también se selecciona el
sensor Hall.

SENSOR HALL:

e (O: Sin

e 1: Con

FABRICANTE DEL SISTEMA DE MEDICION:

e A

RESOLUCION:

e A: 0,01

e B: 0,005

e C:0,000977

e D: Segln el accionamiento

COMUNICACION:

SISTEMA DE MEDICION:
e A: Magnético incremental
e B: Magnético absoluto

Para conocer las posibles combina-
ciones de codificacién del encoder,
consulte la tabla de la derecha.

50 LHITECNOPOWER

e A: Digital RS422 / TTL 5V
e B: Analdgica 1 Vpp
e C: Digital BiSS-C

i icacié i Codigo de
| oo i Rein | vlounss | G
AAB

Digital RS422/

i 0,005 467

Incremento magnético | Digital RS422/
et TTL 5V 0,01 9,33 AAA
Analdg. 1 Vpp m 80 ABD

Absoluto magnético Digital BiSS-c 0,000977 7 BCC

1) La resolucién depende de la unidad

2) Campos del cédigo de pedido: Sistema de
medicién, Comunicacién, Resolucion
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CTL. CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES UNIMOTION

CARACTERISTICAS TECNICAS
IVldyn X’ Mpx

I:maXr Fcont

CARACTERISTICAS TECNICAS

‘ ‘capacidad‘ %?I?:;:i ‘ Carrera ‘ Carrera mﬁones
Madulo ‘ Versin | de t’;ar_ga‘ maxima (2)‘""""“3 (3)"““'"‘3 “"Ancho (5)‘ Alto ()
lineal del carro | dinamica m
C(N)M o
‘ WO ‘ | s ‘ Fay (N) ‘ Fyz (N) ‘
s S 56.400 | 2730 | 4640 | 4640 | 7320 | 5230 290 420 625 40 5.970 s "
L 75.200 | 3640 | 7.360 | 7360 | 10.075 & 8.370 295 1275 | 990 40 5.880
200 S 92400 = 6.320 8290 | 8290 9935 8275 600 685 L155 | pasta 55 5.935 0 0
L 123200 8430 13090 13090 13450 11345 775 = 1780 = 1680 = 0001 55 5.850
- S 134400 | 11.820 | 13.050 | 13.050 & 18660 | 17215 & 1660 | 1740 | 1815 60 5.900 250 o
L 179200 | 15760 | 20.840 | 20.840 & 24.880 | 25.060 = 2340 | 3740 | 2.895 60 5.800

1) Capacidad de carga dinamica y momentos dinamicos del sistema de guiado lineal. Estos valores son la base para calcular la vida Util.
Hay que tener en cuenta que en el sistema de guiado siempre hay una cierta pretension de las guias lineales debido a la fuerza de atraccién del motor
lineal. Para mas informacién sobre esta pretension, consulte el apartado "Vida util".

2) Depende del sistema de medicion.

3) Para carreras cortas, péngase en contacto con nosotros.

4) Para carreras mas largas, pongase en contacto con nosotros.

5) Anchura maxima de la unidad lineal sin los conectores en el carro.

6) Altura de la unidad lineal desde la parte inferior del perfil hasta la parte superior del carro.
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CTL. CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES UNIMOTION

DATOS DE LA UNIDAD

Carga axial max. Fuerza de friccion Velocidad Aceleracion

Carga axial @

Version Clase de ; : 2 .
CTL : Motor lineal @45 del carro sin carga maxima maxima ()
del carro velocidad Foa (N) Feont (N) Fo (N) V, ., (m/s) )
145 Baja velocidad LMCA 30 ML
L Baja velocidad LMCA30LL 825 375 55 5,0
Baja velocidad LMCA 60 M L
S 1.105 500 65 5,0
200 Alta velocidad LMCA 60 M H
Baja velocidad LMCA60 L L
L 1.650 750 85 5,0 90
Alta velocidad LMCA 60 L H
Baja velocidad LMCA90 ML 41
S 1.655 750 85
- Alta velocidad LMCA90MH 5,0
Baja velocidad LMCA90 LL 41
L 2.475 1.125 105
Alta velocidad LMCA 90 LH 5,0

1) En combinacién con la placa magnética estandar. Para méas informacioén sobre los motores lineales, consulte la documentacién de Unimotion
relativa a los motores lineales.

2) La aceleracion maxima de la unidad lineal con la cubierta de proteccion esta limitada a 50 m/s?.
Debe tenerse en cuenta el valor méas bajo (el especificado en la tabla o el valor Iimite aqui indicado).

3) La velocidad méxima de desplazamiento depende de la tension de alimentacién del motor lineal.

4) Las cargas axiales maximas y continuas dependen de la velocidad de desplazamiento, véase el siguiente diagrama.

5) Para un periodo de tiempo de 1 segundo a 20 °C.

CONDICIONES DE TRABAJO

Temperatura ambiente +5°C ~ +40 °C Valores recomendados de las cargas:

Todos los datos de las capacidades de carga dinamica (del sistema de
guiado lineal) indicados en las tablas anteriores son tedricos sin considerar
Ciclo de trahajo 100% ningun factor de seguridad. El factor de seguridad depende de la aplica-
cion y de la seguridad y vida util requeridas.

Recomendamos un factor de seguridad dinamico minimo de 5,0 o0 més.
Consulte la pagina 100, donde se presenta el calculo del factor de seguridad
del sistema de guiado lineal y como afecta la carga aplicada a la vida Util.

También se presenta la pretension del sistema de guiado lineal debido a
la fuerza de atraccion del motor lineal.

Clase de proteccion IP40)

1) Si se utiliza la banda de proteccién, de lo contrario debe
considerarse 1P20.

MASA DE LA UNIDAD LINEAL

Masa de la unidad lineal @ m ¢y, (kg)

Version Masa mévil
del carro my, cr (Kg)

Con cubierta de proteccion Sin cubierta de proteccion
S 5,50 12,20 + 0,0129 x Carrera absoluta 12,03 + 0,0125 x Carrera absoluta
13 L 7,35 15,30 + 0,0129 x Carrera absoluta 15,09 + 0,0125 x Carrera absoluta
S 9,70 21,95 + 0,0234 x Carrera absoluta 21,70 + 0,0230 x Carrera absoluta
200 12,80 27,20 + 0,0234 x Carrera absoluta 26,94 + 0,0230 x Carrera absoluta
S 14,45 31,70 + 0,0323 x Carrera absoluta 31,42 + 0,0318 x Carrera absoluta
230 19,25 39,95 + 0,0323 x Carrera absoluta 39,58 + 0,0318 x Carrera absoluta

1) La masa desplazada ya se considera en la ecuacion de célculo de la masa de la unidad lineal mey. La masa desplazada incluye la masa del carro
junto con el forzador y las guias lineales. Para la opcion de la unidad lineal con cadena de alimentacion estandar, la masa desplazada my, ¢y debe
incrementarse en mp, .., véase la tabla siguiente.

2) Vélido para la unidad lineal sin cadena energética estandar. Para la opcién de la unidad lineal con cadena portacables estandar, la masa mey
debe aumentarse en m,., véase la tabla siguiente.
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CTL. CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES UNIMOTION

MASA ADICIONAL DE LA UNIDAD LINEAL CUANDO SE SELECCIONA LA CADENA ENERGETICA ESTANDAR

Tamafio cadena de Masa del conjunto de |a cadena de alimentacion 2 Masa maxima mévil @
alimentacion () h,; x W, (mm) M (kg) My, o (KE)
28x 70 1,24 + 0,00150 x Carrera absoluta 0,90 + 0,00042 x Carrera absoluta
19 28 x 100 1,38 + 0,00172 x Carrera absoluta 0,97 + 0,00045 x Carrera absoluta
28x 70 1,23 + 0,00160 x Carrera absoluta 0,87 + 0,00042 x Carrera absoluta
200 28 x 100 1,38 + 0,00181 x Carrera absoluta 0,94 + 0,00045 x Carrera absoluta
28 x 70 1,24 + 0,00168 x Carrera absoluta 0,85 + 0,00042 x Carrera absoluta
20 28 x 100 1,38 + 0,00190 x Carrera absoluta 0,93 + 0,00045 x Carrera absoluta

1) Altura y anchura internas de la cadena de alimentacién estandar.
2) La masa m,, se refiere a la masa que se afiade a la masa de la unidad lineal m¢y_si se selecciona la opcion de la cadena de alimentacion estandar.

3) La masa maxima desplazada m,, .. incluye la masa completa de la cadena de alimentacion y su soporte. Esta masa debe afiadirse a la masa despla-
zada de la unidad lineal m, o7, si se selecciona la opcion de la cadena de alimentacion estandar.

Para obtener més informacién sobre las cadenas portacables, consulte la seccién "Accesorios — Cadena de alimentacion”.

MOMENTO DE INERCIA PLANO

Perfil de CTL
I, (cm4)
145 74,7 620,6
200 184,8 2.087,3
250 339,6 4.485,2

MOMENTO DE INERCIA PLANO

En los siguientes dibujos se presenta la deflexién de la unidad
lineal en funcioén de la fuerza vertical y de la longitud del perfil no
soportado.

En el caso de que la unidad lineal esté montada en la parte infe-
rior del perfil, véase el dibujo de la izquierda. En el caso de que la
unidad lineal esté montada en su lado, véase la columna derecha
de los dibujos.

¢Fvenical E
o
— S BE—

F\/enical

6“18)(
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CTL. CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES

CTL 145
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CTL. CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES

UNIMOTION

CARGA AXIAL MAXIMA EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO DEL CARRO

En los siguientes diagramas se presentan las cargas axiales méaximas aplicadas al carro en funcién de la velocidad de desplazamiento

para diferentes tensiones.

CTL 145 S Baja velocidad

600

500 [
400
300 [

200 [

CTL 200 S Baja velocidad

1200

1000

800

600

400

200

www.tecnopower.es

Tensién del bus:
325V DC
560 V DC

Carga axial:
Méxima
— — = Continua

Tension del bus:
325V DC
560 V DC

Carga axial:
Méaxima
— — = Continua

CTL

145 L Baja velocidad

800

600

400

200

CTL

200 S Alta velocidad

1200

1000

800

600

400

200

Tensién del bus:
325V DC
560 V DC

Carga axial:
Méxima
— — = Continua

Tension del bus:
325V DC
560 V DC

Carga axial:
Méxima
— — = Continua
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CTL. CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES UNIMOTION

CTL 200 L Baja velocidad

Tension del bus:
325V DC
560V DC

1500
Carga axial:
Méxima
= — = Continua

1000

500

Tensién del bus:
325V DC
560 V DC

1500

I Carga axial:
Méxima
— — = Continua

1000

500

CTL 250 L Baja velocidad

2500

Tensién del bus:
325V DC
560 V DC

2000 |
[ Carga axial:
Méxima
— — = Continua

1500 |

1000 |

86 LIHITECNOPOWER

CTL 200 L Alta velocidad

Tensioén del bus:

T ——
r ‘ ‘ ‘ ‘ 325V DC
1500 —— ———— 7T ———F—— —— — — 560 V DC
r | | | |
| | | | Carga axial:
e e Maxima
| | | | | — — = Continua
1000,,,,\,,,1,,,L,,,\,,,,
L | |
| I I I I
o o} e e [ e o
I I I I
[ I I I I
LU e e Ml it e
r | | | |
I I I I
I I I I
b I I I I
0 | | 1 |
0 1 2 3 4 5
v (m/s)

Tensién del bus:
r 325V DC
1500 560 V DC
[ Carga axial:
Méaxima
— — = Continua
1000
500
0

CTL 250 L Alta velocidad

2500
r Tension del bus:
L 325V DC
3 560 V DC
2000
[ Carga axial:
Méaxima
1500 [ — — = Continua
1000 |
500
. L
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CTL. DIMENSIONES UNIMOTION

L2 + Carrera absoluta/ 2 Lc L2 + Carrera absoluta/2
L4
L3 L5 L3
Engrasador DIN 3406D
% H
(@' »)
o —
)
L/ R
L/2
L = L1 + Carrera absoluta
I—1
Carro de la unidad CTL 145y CTL 200
L16
7 . L27
L18 E = Ci M12 8 *
Placa de conexién onector de médulo lloT de 8 polos
orientada hacia atras Conector de potencia M23 Twilock-S de 8 polos
o~
- Conector de sefial M23 Twilock-S de 17 polos
[ ~ I
R
2 d - : —
[ ]
A 3 900 - 00Wey |3 | S
[ ]
FanY
C U Y
L/ J
[ 1
20120[20 20 (20|20
L11
L4/2 |
1
Carro de la unidad CTL 250 Placa de conexién
m - orientada hacia atrés
d D
AdAd
| YYY |
—_—t——————————R | ﬂg
* S6lo estéd presente si se selecciona la opcion /oT : PN :
IZANV ANV,
~
m Todas las dimensiones estan en mm. Las escalas C =
de los dibujos pueden no ser iguales. o
1os b & & 20 20
L4/2
Versidon o w L9
14,5 40,3 290 257,3 85 107 | 145 | 258 | ¢

(85) 16,5 30 —(275) 26 13,5 1,50
487 1 516 | 14,5 40,3 380 3473 85 60 | 80 | 107 145 348

L
S 432 461 14,5 437 325 2883 107 78 80 150 200 286,5 ¢
200 85) 165 30 —(275 26 135 5 16 99 68 56 18 150 _@ 70 101
L 517 | 546 14,5 43,7 410 3733 107 78 @ 80 150 200 371,5
S 467 496 14,5 46,1 360 341,6 119 90 ' 120 190 250 3209 ¢q
250 L 165 30 —(275 26 135 5 16 111 80 63 18 130 210 70 101

567 | 596 14,5 46.1 460 4232 119 | 90 120 190 250 4209 8%

1) Sise ha seleccionado el //oT, consulte el valor entre paréntesis. 2) La funcién no esté presente en la unidad.
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CTL. DIMENSIONES UNIMOTION

SLOTS
A H
L9
Para tuerca N1 ul A L9
= [
3 o B /T
- % [ &
o n
U2 el o la \
2 g 4
S D \
8 o F |
B a E / ‘
U9 \ |
u10 T
o
S K 7 L24
ol _ ~ \_/
OT: =) L25
S 73 L10
Para tuerca N2
U8
C D; CTL200 D; CTL 250
u15 49 49
U4 Para el sensor Para el sensor
de campo \
v de campo
Para tuerca N3 N magnético AN magnético | \7
o - o = N S /G S | N ~| o
5] 5 S LY o L “r
5 yy t '?7;6' o 3
- N s
u13 3.4 34
E F
U20 17
U19
Para tuerca N4 N ﬁ
N\ 5 1 of
o — = w0 82
o =) :)i [32) L24
g N
Para ranura N5 L25
U18

U13 | U14 | U15 u17 | U18 | U19

145 8 165/63 35 103 52 85 3 | 6 25|27 55 2 35,1 52 85 3 | 6 25| T8 | DIN562M5 | DIN562M2,5 DINS62MS &= —
200 10 21 65 6 (135 52 85 3 |65 25 42 75 25 5 2 529 | 5 85 25| TI0 ' DIN562M5 | DIN562M4 | DIN557 M5 = T8
250 110 21 |65 6 135 52 85| 3 |65 25 4275 25 6 2 529 5 |85 25| TI0O  DIN562MS5 = DIN562M4 | DINSS7M5 | T8

Para obtener mas informacién sobre las tuercas deslizantes, consulte la seccion
"Accesorios — Elementos de conexion — Tuercas deslizantes".
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CTL. DIMENSIONES UNIMOTION

CADENA DE ALIMENTACION ESTANDAR

Orientacidn conector: hacia atras

E2

E1

E9

E3

E4

:

E6

L10 E7

E5 L/2 E8 + Carrera absoluta/2

Orientacidn conector: hacia adelante

E9

E3

E4

L6

E6

110 £7 E8 + Carrera absoluta/2 E11 + Carrera absoluta/2

E5 L/2 \

L

Tamaiio cadena
de alimentacion

28x70 1195 2515 1243 17,5 93,5
28x100 28 100 119,5 251,5 1543 17 20 113 116 17,5 93,5
28x70 28 70 97,5 2515 1243 17 20 113 165 17,5 93,5
20 28x100 28 100 97,5 2515 1543 17 20 113 165 17,5 93,5
28x70 28 70 85,5 2515 124,3 17 20 113 210 17,5 93,5
20 28x100 28 100 85,5 2515 1543 17 20 113 210 17,5 93,5

Para mas informacion sobre la cadena energética estandar, consulte el apartado
"'Accesorios — Cadena de alimentacion”
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CTL. DIMENSIONES UNIMOTION

DEFINICION DE "CARRERA ABSOLUTA" Y "FINAL DE CARRERA" EN LAS UNIDADES CTL

Final de carrera
—————————————»

L2 Carrera absoluta L2
E =] ~ . [ el | I
/ [ \

DEFINICION DE "CARRERA ABSOLUTA"
Carrera absoluta = Carrera efectiva + 2 x Carrera de seguridad

ElI CTL no incluye ninguna carrera de seguridad.
La carrera absoluta es la distancia entre las dos posiciones del carro que estan tan separadas como es fisicamente posible.

DEFINICION DE "LONGITUD"

L=L+2xL3 L Longitud (mm)
L, Longitud total (mm)

Las longitudes L y L; se definen tal y como se presentan en los dibujos dimensionales anteriores.

90 OQ TECNOPOWER www.tecnopower.es



CTL. DATOS ELECTRICOS. CONECTORES

DISTRIBUCION DE PINES

CONECTOR MOTOR
Tipo de conector: M23 de 8 polos

o O W X s w N

CTL. DATOS ELECTRICOS. MOTOR LINEAL

CONECTOR ENCODER
Tipo de conector:: M23 de 17 polos

Distribucion de pines

1 B+

2 B—

3 A+

4 A-

5 ZERO+
6 ZERO-
1 0V (GND)
8 TH+

9 TH-
10 +5V
11 SENSE+
12 SENSE-
13 /

14 /

15 HALL U
16 HALLV
17 HALL W

| 2
B+
B—
A+
A

DAT+
DAT-
0V (GND)
TH+
TH-
+5V
SENSE+
SENSE-
/

/

/
CLK+
CLK-

Para obtener informacion sobre la asig-
nacion de pines relevante para el sistema
de medicion seleccionado, consulte el
apartado "Datos eléctricos — Sistemas

de medicion”

UNIMOTION

CONECTOR /loT

Tipo de conector: M12 de 8 polos
(consultar disponibilidad)

Para obtener informacion sobre qué tipo de motor lineal esta instalado en una unidad lineal CTL concreta, consulte la seccién "CTL —

Datos técnicos — Datos del accionamiento'.

Para obtener informacién detallada sobre los motores lineales, consulte la documentacion de Unimotion relacionada con los motores

lineales.

www.tecnopower.es
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CTL. DATOS ELECTRICOS. SISTEMAS DE MEDICION UNIMOTION

El sistema de medicion de la unidad lineal CTL esta disponible en cuatro versiones diferentes.
Para saber mas sobre qué opciones estan disponibles y cuéles son sus especificaciones, consulte la siguiente tabla.

Velocidad | Cddigode | Asignacion

Fabricante Escala Cabeza lectora Comunicacion Resolucion

Max. pedido 2 de pin
LM10IC005BA10F00 Digital RS422/TTL 5V 0,005 467 AAB
RLS Incremento -
(una empdresa MS10DM10010000 LM10ICO10BA10F00 magnético Digital RS422/TTL 5V 0,01 8 AAA 1
asociada 1
de Renishaw) LM10AVO00AALOF00 Analog 1 Vpp 8 ABD
AS10A01000A00 LA11DAA11BKA10DFO0 Absoluto magnético Digital BiSS-c 0,000977 7 BCC 2

1) La resoluciéon depende de la unidad
2) Campos del codigo de pedido: Sistema de medicién, Comunicacion, Resolucion.

La asignacion de pines designada para cada opcién del sistema de medicién se muestra en la seccién:
‘Datos eléctricos — Asignacion de pines".

INFORMACION DETALLADA

Consulte la documentacion del fabricante relativa a los sistemas de medicién.

MODULO //OT

El médulo de sensores UNIMOTION /loT (industrial internet of things)
es una tecnologia de vanguardia para el mantenimiento predictivo
industrial y analisis avanzado.

Es una solucién que recoge los datos del motor lineal, el sensor Hall
y los sensores adicionales y los almacena de forma inaldmbrica en
la nube, donde se puede acceder a ellos y procesarlos. Los datos
recogidos pueden proporcionar informacion crucial para el manteni-
miento predictivo, las operaciones de la maquina, etc.

Las principales ventajas de utilizar un moédulo //oT son la reduc-

cion del riesgo relacionado con el mantenimiento, la prevencion de
paradas inesperadas, la reduccion de los costes de mantenimiento,
analisis del ciclo de funcionamiento, optimizacién del proceso, etc.

En general, el uso de un médulo //oT junto con nuestra unidad lineal
CTL puede ampliar significativamente su vida Util. Modulo /oT. Consulte disponibilidad

SENSOR HALL
Opcidn de sensor Hall universal con funcién analégica y digital integrada.

Para mas informacion sobre el sensor Hall, consulte el catdlogo de motores lineales Unimotion.
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CTL. ACCESORIOS UNIMOTION

Accesorios Compatible con tamaiio de unidad CTL Pagina
145 200 250 4

1 Elementos de sujecion 94

2 Anillo de centrado o ° . 95 ) )
- Accesorios de montaje

3 Tuerca deslizante ° ° ° 95

4 Placa de conexion ° ° ° 96

5 Sensor de campo magnético o ° o 97 Interruptores de fin

6 Soporte del sensor o — — 97 de carrera

7 Cadena de alimentacion o o ° 98

8 Soporte de la cadena de alimentacion . . . 98 Jsgga(iisneeﬁ?ggi%?ls

9 Perfil de la cadena de alimentacion ° ° ° 98

10 Méddulo //oT (consulte disponibilidad) . o ° 92 lloT
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CTL. ACCESORIOS. ELEMENTOS DE SUJECION UNIMOTION

Las unidades lineales CTL se pueden montar en la superficie deseada con abrazaderas,
que se colocan en las ranuras del lateral del perfil.

Material: Aluminio anodizado.

m Las escalas de los dibujos pueden no ser iguales. F

G T T

N
[
[
< : V T T W“

) vl sl

[
o : ()1
WH wu
Dispositivo de sujecién ‘ Il \ Il
\ [ \ ol

\ [ \ [
Perfil del CTL } H o ~ m |
7% B : . \ || WH
e \ || \ | \ ||

. L A e
; NSZ/A N : (1
‘ Il WH wu
} H \ [ \ [
| L1 | L1

T1 T2 T3

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

Distancia de montaje Dimensiones (mm)

Elemento de sujecion

(mm)
tormilo A(0,1) ara
M6 T 2 161 175 - 12,5 34 20 7 66 10 DIN9I2 10 48642
M6 n 62 161 175 40 11 34 20 7 66 10 DIN9I2 30 48643
145 M5 3 7 161 175 20 85 45 20 7 55 10 DIN9I2 30 48640
M5 3 107 161 175 30 85 45 20 7 55 10 DIN9I2 45 46995
M6 3 142 161 175 40 11 34 20 7 66 10 DINOI2 56 55060
M6 T 25 | 213(263)  28(2718) - 125 115 20 75 65 20 DIN912 17 108498
i M6 V) 60  213(263) 228(278) 40 10 11,5 20 75 65 20 DIN912 54 37129
250 M5 3 77 213(263) | 228(278) 20 85 145 20 75 55 20 DIN9I2 55 49583
M6 3 100 | 213(23) @ 28(278) 27 95 11,5 20 75 65 20 DINSI2 69 46951

Los valores entre paréntesis, se refieren al CTL 250

El nimero recomendado de sujeciones es:
- 6 fijaciones T1 por metro en cada lado del perfil,
- 3 fijaciones T2 por metro en cada lado del perfil,
- 3 fijaciones T3 por metro a cada lado del perfil.
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CTL. ACCESORIOS. ELEMENTOS DE CONEXION UNIMOTION

ANILLOS DE CENTRADO

Material: acero inoxidable DIMENSIONES Y CODIGO DE PEDIDO
912 12 9 M6 4 2
oA 916 16 9 M6 5 2
T 12 12 12 M8 4 -
u | e 12/16 16 12 M8 5 2
c 16 16 16 ML0 6 -
B

COMPATIBILIDAD ANILLO DE CENTRADO

CR CTL m (g) Codigo
9/12 145 2 48885
9/16 200, 250 5 103813

12 145 2 49049
12/16 145, 200, 250 5 102221

16 200, 250 7 53023

Los anillos de centrado sélo se pueden utilizar para el posicionamiento, no se debe transmitir ninguna fuerza utilizando un CR.

TUERCAS PARA RANURAS

La unidad lineal CTL puede montarse utilizando las tuercas deslizantes que se colocan en las ranuras
del perfil 0 en el carro. Las tuercas deslizantes también se pueden utilizar para montar los accesorios.
En la siguiente figura se presentan todas las posibles ubicaciones de las ranuras de la unidad lineal CTL.

? Material:acero galvanizado

T8/T10 DIN 557 DIN 562

Compatibilidad CTL

Tipo de tuerca

200

T-8L-M4 1 5 5 9 5704
T-8L-M5 1 5 5 9 5703
T-8L-M6 1 5 5 8 5702
T-8L-M8 1 5 5 3 5701
T-10-M5 - 1 1 21 5553
T-10-M6 = 1 1 20 5552
T-10-M8 - 1 1 19 5551
DIN562 M2,5 g = = 0,5 41609
DIN562 M4 - 3 3 1 40682
DIN562 M5 4,2 2 2 1 40768
DIN557 M5 - 4 4 2 40769
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CTL. ACCESORIOS. PLACAS DE CONEXION UNIMOTION

Las unidades lineales CTL pueden montarse juntas utilizando la placa de conexion.
Una unidad lineal puede montarse en el carro de otra y formar un un sencillo sistema
de dos ejes.

El montaje de dos unidades CTL, asi como de otras unidades lineales de nuestras
lineas de productos, enumeradas en la tabla siguiente, es posible utilizando las placas
de conexion. En la figura de la izquierda y de la derecha se presenta el ejemplo de
combinacion XZ y XY de las unidades lineales, respectivamente.

m Todos los materiales (por ejemplo: tornillos, abrazaderas,
anillos de centrado...) necesarios para montar la placa de
conexion y las unidades lineales que conecta, estan incluidos.

PLACA DE CONEXION PARA COMBINACIONES XY

Eje Y

Eje X CTL 145 CTJ 145 CTV 145 CTL 200 CTJ 200 CTV 200 CTL 250
CTL 145 o o . o ° ° -
CTL 200 - - - . . . .
CTL 250 = = = = = = .

PLACA DE CONEXION PARA COMBINACIONES XZ

Eje X MTIZ 65 MTJZ 80 MTIZ 110 CTV 110 CTV 145 CTV 200
CTL 145 . . - . . - -
CTL 200 - . . - . . _
CTL 250 - - . - - - .
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CTL. ACCESORIOS. SENSOR DE CAMPO MAGNETICO

UNIMOTION

Los sensores de campo magnético pueden montarse directamente en la unidad, utilizando
la ranura para el sensor de campo magnético situada en cada lado del perfil CTL.

Para el tamafio CTL 145, se necesita un portasensor adicional (HOM).

CTL 145

~

Sensor de campo magnético

Soporte para el sensor HOM

Perfil del cuerpo de la unidad CTL

CARACTERISTICAS TECNICAS

DIMENSIONES

Sensor de campo magnético SMT 65 TP K NO/NC

23 Punto de
deteccién
@ It 3
28

wn
M8x1 5

300+20

Caracteristicas

Principio de funcionamiento
Tipo de sensor

Funcién de conmutacién
Método de cableado

Tipo de sensor

Tension de funcionamiento
Corriente de conmutacion
Capacidad de los contactos
Caida de tensién

Consumo de corriente
Frecuencia de funcionamiento
Temperatura ambiente
Choque / Vibracion

Clase de proteccion

Indicador LED

Conexidn eléctrica

Cable (diametro, material, longitud)

Cable de extension

www.tecnopower.es

SMT65TP KNC SMT65TP KNO

Magnético
Sensor GMR
NC-cierre normal NO-normalmente abierto
Tipo de 3 hilos
Fuente de corriente PNP
10 ~28VDC
200 mA méx.
5,5 W max.
1,5V @ 200 mA méax.
10 mA @ 24V DC méx.
1000 Hz méx.
-10 ~+70°C
50G/9G
IP67
Amarillo
M8, 3 polos
@2,8 mm, PU, 300 mm

Conforme a la cadena de alimentacion

Perfil del cuerpo
de la unidad CTL

Cable de extensién

Conector recto Conector a 90°

32,1 (ref) -
241 (ref) Cable (32,8 mm)
8 ST —
— = — ° o
Yy ~
7
@9 \M8X1
CODIGO DE PEDIDO Y COMPATIBILIDAD
Tipo Codigo CTL
SMT-65TP-K NC 74073
200, 250

SMT-65TP-K NO 74074
SMT-65TP-K NC + HOM 77075 5
SMT-65TP-K NO + HOM 77076

CABLE DE EXTENSION

Do oo ngato G
2

8146
Recto
5 8147
Cable de extension
2 9017
En dngulo
5 9019
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CTL. ACCESORIOS. CADENA DE ALIMENTACION

UNIMOTION

CADENA DE ALIMENTACION

Perfil de apoyo a la cadena de alimentacién

Cadena de alimentacién

Soporte cadena de alimentacién

Cadena de alimentaci6én

Juego de cadena
Soporte cadena de alimentacién g

de alimentacién

Perfil de apoyo a la cadena
de alimentacion

m Para la informacion sobre la masa afiadida debido a la cadena de alimenta-
cion, consulte la seccion: "CTL — Datos técnicos — Masa de la unidad lineal".

m Para conocer las dimensiones de la cadena de alimentacion, consulte la seccion:
"CTL — Dimensiones — CTL con cadena de alimentacion”
Hay que tener en cuenta que el conjunto de la cadena de alimentacion es el
mismo tanto para orientacion hacia atréas y hacia delante del conector del carro.

CcODIGO DE PEDIDO

EC CTL 145 3500 A
CADENA DE ALIMENTACION _, ‘ |_ TAMANO CADENA DE ALIMENTACION
e A:28x 70
SERIE
e B:28x1
CTL 8 x 100
. CARRERA ABSOLUTA (mm):
TA'r:go UNIDAD LINEAL: (Carrera absoluta = Carrera efectiva + 2 x Carrera de seguridad)
e 200 Esta disponible una carrera absoluta méaxima de hasta 4.800 mm.
e 250

El conjunto de la cadena de alimentacion incluye la cadena, el soporte y el perfil de la cadena de alimentacion.

Todos los tornillos y tuercas necesarios para el montaje, estan incluidos.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Sobrecarga de la cadena de alimentacién
y velocidad/aceleracion permitida

Caracteristicas A-28x70 | B-28x 100

Altura interior de la cadena energética [mm] 28

Anchura interior de la cadena energética [mm] 70 100 100 — - - F T T
Radio de curvatura [mm] 100 who - ONC : :&':
Compatible con el tamafio CTL 145,200,250 = NN - e
Fabricante igus GmbH 50 : : : : : NN : : : :
Serie de cadenas portacables del fabricante E4-28

En el siguiente diagrama se presenta el peso de llenado de
la cadena portacables en funcién de la carrera absoluta de
la unidad lineal CTL. Se tienen en cuenta los dos casos de

funcionamiento de la cadena de alimentacion, es decir, con
la carrera recta y con la flecha admisible.

Peso de los cables/mangueras (relleno) (kg/m)

[

[

[

0,5 R I R W
1000 2000 3000 4000

5000

Carrera maxima (mm)

o8 LHITECNOPOWER

Cadena de alimentacion:

con recorrido superior recto
* velocidad y aceleracion
admisibles de la CTL:
Vo = D Mmis
a . =90 m/s2

con comba admisible
* velocidad y aceleracion
admisibles del CTL:
Vo = 3 M/is
a . =6m/s2
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CTL. VIDA UTIL. GUIA LINEAL UNIMOTION

Capacidad de carga dindmica, momentos dinami- Mayn x Mpx
cos y las cargas maximas admisibles del sistema
de guiado lineal integrado en la unidad lineal, se

refieren al centro de las guias lineales.

La condicion de carga aplicada debe ser calcularse
con respecto al centro de las guias lineales.

Hay que tener en cuenta la distancia de fijacion L,.

CTL Distancia de fijacion L, (mm)

145 61,7
200 70,5
250 78,5

c Capacidad de carga dinamica (N)
Mgyynx ~ Momento dinamico sobre el eje x (Nm)
Mgyny  Momento dinamico sobre el eje Y (Nm)
Mgyn . Momento dindmico sobre el eje z (Nm)
Foymax  Fuerza maxima admisible en la direccion y (N)
Fozmax  Fuerza maxima admisible en la direccion z (N)

Mpxmax  Momento maximo admisible en torno al eje x  (Nm)
Mgy max  Momento maximo admisible en torno al eje Y (Nm)
Mp; max  Momento méaximo admisible en torno al eje z  (Nm)

CARGA ADMISIBLE

FACTOR DE CARGA ADMISIBLE fpg

-

Factor de carga admisible

pg
F Fuerza aplicada en la direccién (N)
IF,| IR, M M| I, y - recaony
fog= Iyl z L L i | F, Fuerza aplicada en la direccion z (N)
pr FPZ MPX Mpy M pz M, Momento aplicado sobre el eje x (Nm)
M, Momento aplicado sobre el eje Y (Nm)
Un factor de carga admisible del sistema M,  Momento aplicado sobre el eje z (Nm)
de guiado lineal f;, nunca debe superar
el valor de 1.
VIDA UTIL
CALCULO DE LA VIDA UTIL Lymg Vida util del sistema de guiado lineal  (km)

1\ fumg Factor de comparacion de carga media
- 2
Lkmg— (fvmg> x 10
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CTL. VIDA UTIL. GUIA LINEAL

UNIMOTION

FACTOR DE COMPARACION DE CARGA MEDIA f,,; EN FUNCION DE LA VIDA UTIL Lyg

08

0,6

fumg )

04

0,2

|
|
6000

0,0 w |
4000 8000 10000
Vida til Lyyg (km)
FACTOR DE COMPARACION DE CARGA MEDIA f,g
f .
3 vig
; B fv1g3><sl+f\,2g3><52+m +f\,ng3><sn
vme — Sy+Sp++S, 5;
REGIMEN DE CARGA f.g (s)
S A
hd fvng
4 - _ = -4 - _ - fv_mg_
f\/2g
S Sy Sy s
FACTOR DE COMPARACION DE CARGA MEDIA f,q
f
|F| [F,I M, |M| M, ve
fo= 2+ 2%+ —= Yoy —Z 41, f
* c c Ivldynx Mdyny Mdynz ’ vo

FACTOR DE SEGURIDAD DINAMICO MEDIO fyng

¢ 1
smg fvmg

CTL Version del carro fyo

" S 0,088
L 0,084
S 0,095

200 L 0,095

250 N 0,094
L 0,095

100 ¥ TECNOPOWER

El diagrama representa la vida Util determinada
tedricamente del sistema de guia lineal cuando
se considera el factor de comparacion de carga
media fym -

Hay que tener en cuenta que las condiciones
de aplicacién pueden tener un efecto significa-
tivo sobre la vida Util.

i-ésimo factor de comparacion de cargas de un régi-
men de carga determinado f, , (s), i € {1, 2, ..., n}

i-ésimo recorrido de un régimen de carga dado
fug(s)i€fl, 2, .., n

Factor de comparacion de carga
Factor de pretension del sistema de guiado

fsmg Factor de seguridad dinamico medio

El factor de seguridad depende de la
aplicacion y de su seguridad requerida.
Se recomienda un factor de seguridad de
seguridad dinamico de 5,0 0 mas.
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Informacién técnica en PDF, DWG
y STEP con configurador online en

www.tecnopower.es
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