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BALL SPLINE

VISION GENERAL DEL PRODUCTO

CARACTERISTICAS

El Ball Spline es un husillo de bolas, compuesto principalmente
por una (s) tuerca (s), un husillo y bolas de acero en retenedores.
Las bolas de acero alojadas entre la tuerca y el tornillo, rodando
en ciclos infinitos, permiten que la tuerca se mueva linealmente a
lo largo del eje del tornillo con alta precision. El punto de contacto
de bola de acero con la ranura, es angular, pudiendo resistir tanto
la carga radial como la de torsion. El disefio integrado de tuerca /
rodamiento le permite a Ball Spline alcanzar altas cargas con una
estructura compacta.

Ball Spline tiene tres juegos de bolas de acero cargadas en rete-
nedores, con contacto angular cara a cara con el eje del tornillo.
El disefio de retencién optimizado proporciona movimiento guiado
con alta velocidad, aceleracion y desaceleracion y asegura las bo-

las de acero con firmeza, incluso cuando la tuerca se retira del eje.

TIPO FS | FSR
ESTRUCTURA

Tuerca estriada

Sellado

Alojamiento

Bola de acero

Eje estriado

Tipo FS

CcODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: SP 20 - FS -400-500-H-S

SP 20 - FS - 40

BALL SPLINE
DIAMETRO NOMINAL DEL EJE

TIPO DE TUERCA:
FS: Brida
FSR: Rotacion

LONGITUD RANURA

> LY TECNOPOWER

HIWIN.

Motion Control & Systems

Transmision de torque

Las bolas de acero alojadas en la ranura con contacto angular,
ofrecen un movimiento relativo entre la tuerca y el husiillo para
lograr la transmisién de par.

Estructura integral
La integracion de la tuerca y los cojinetes de soporte permite
que Ball Spline logre una alta precisién en un disefio compacto.

Facil instalacion

Con el disefio de retencién optimizado, la tuerca se puede qui-
tar facilmente del eje estriado y las bolas de acero permanecen
seguras en la tuerca.

Ruta del lubricante

La ruta optimizada del lubricante permite que la grasa sea guia-
da directamente a la pista de la bola mejorando la lubricacion y
aumentando la vida Util.

Tuerca estriada

Anillo exterior
con bridas

Eje estriado

Bola de acero

) Alojamiento
Rodamiento sellado

Tipo FSR

0-500-H-S

TIPO DE EJE:
Nada: Hueco

S: Eje sdlido
PRECISION:
C: Normal

H: Alta
P: Muy alta

LONGITUD TOTAL
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TIPO FS. PRECISION HIWIN.

Mation Control & Systems
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SIN (1) (Unidad: pm)
Diametro nominal

Long. total eje

Mas de... Menos de...

- \ 200 . s | 3% | 18 | s | 3 | 18 | 5 | 3 | 18
200 | 315 oo |4 |5 |7 | 42 |88 | 39 |2l
35| 400 | 8 | 8 | 3 | 8 | 8 | 3 | 0 | M | 25
400 500 9% | e | 38 | 9 | e | 38 | 18 | 50 | 29
50 | 580 2| \ | \ . 88 | 51 | 34

PRECISION GEOMETRICA (Unidad: pm)

Precision
Diametro nominal P
16 o2 ou | & | s | 19 | 12 | 3% | 1B | 1
20 oo w8 | s 19 1 | 3% 18 | 1
2 0% | 1B | ¢ | s | 2 | 1B | 3 | 1 | 1

SIN (1) (Unidad: pm)
Diametro nominal

Long. total eje

Mas de... Menos de...

: \ 200 . s | 3% | 18 | s | 3 | 18 | s | 3 | 18
200 | 315 oo e |5 |7 | 425 | 88 | 39 |2l
35| 400 | 8 | s | 31 | 8 | 8 | 3 | 70 | M | 25
400 500 o9 e |38 | 9% | e | 38 | 18 | 50 | 29
50 | 580 | w2 | \ | w2 | \ .8 51 | 34

PRECISION GEOMETRICA (Unidad: pm)

Precision | Verticalidad extremo eje (2) | Concentricidad extremo eje (3) Verticalidad tuerca (4)
Diametro nominal

P

16 a2 | w8 | s | 19 | 12 | 29 | 18 | 13 | 39 | 2a | 1
20 2 | w8 | 4 | 19 | 12 | 29 | 18 | 13 | 39 | 2a | 1
2 033 | 1B | 9 | 3 | 2 | B | % | 2 | 18 | 4 | # | 19
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TIPO FS. DIMENSIONES HIWIN.

Motion Control & Systems

4-pml > Pm2xt1DP

Z1

D-D view oF

TIPOFS  (Unidad: mm)

Momento Diametro

Diametro Carga néminal Par nominal estatico | Didmetro brida Longitud
AT permisible

C(kN) | Co(kN) | C; (Nm) | Co (Nm) | MA(Nm) D
6 72 | w5 | sl | 4 | e6 | 31 | 5L | 50 | 7 | 40 | 45 | 84
2 ‘ 104 ‘ 20,0 ‘ 578 ‘ 632 ‘ 118 ‘ 35 ‘ 58 ‘ 63 ‘ 9 ‘ 15 ‘ 5,5 ‘9,5x5,4
% | 154 | 25 | w65 | 188 | a0 | 4 | 6 | 7| 9 | 8 | 55 | 9554

TIPO FSR. DIMENSIONES

6-gC1 El__ Tl

TIPOFS  (Unidad: mm)

Momento Soporte roda-

Diametro/ Carganominal Par nominal estatico Diametro D'ﬁﬂg;rn Longitud 5 miento a la carga

permisible ml |m2xtl| C1 nominal

nominal

C (kN) | Co(kN)  C; (Nm) C,; (Nm) MA (Nm) ] Ca (kN) Coa (kN)
1 | 72 | 15 | 321 | 34 | 616 | 48 | 64 | 50 | 36 31 |2 | 10| 6 | 56| 30 Mx6| 45 | 93 | 115
20 | 104 | 20 | S8 | 62 | 18 | s | 72 | 63 (435 35 | 2 6 | 64 | 3 M5B| 45 | 98 | 133
25 | 154 | 275 | 165 | 1088 | 20 | 66 | 8 | 71 |5 | 42|25 7|75 | 4w 55| 131 | 22
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TIPO FBR HIWIN.

Mation Control & Systems

ESTRUCTURA

Anillo exterior con bridas

. . ) Bola de acero del rodamiento
Anillo exterior con bridas

Rodamiento sellado
Alojamiento
Tapa

Eje estriado con rosca
Rodamiento sellado

Alojamiento

Tuerca

Bola de acero del rodamiento

Tuerca husillo de bolas Tuerca ball spline

PRECISION GEOMETRICA
b [(1]BE] b [3)[BB}]

PRECISION GEOMETRICA (Unidad: pm)
Tuerca husillo de bolas Tuerca ball spline

Verticalidad (1) Concentricidad (2) Verticalidad (3) Concentricidad (4)

Didmetro nominal

CcODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: SP 20 - FBR - 400 - 500 - S
SP 20 - FBR - 400 - 500 - S

BALL SPLINE | TIPO DE EJE:

< Nada: Hueco
DIAMETRO NOMINAL DEL EJE S: Eje sdlido
TIPO D.E T!JERCA: LONGITUD TOTAL
FBL: a izquierda
FBR: a derecha LONGITUD RANURA
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TIPO FBR. DIMENSIONES HIWIN.

Motion Control & Systems

L2 L1
8002 E2 : 12 Tl El 6-¢C1 6-m1xtl
- 71 (60° equidistante) 60° equidistante)
1
— d —_—
I 1
_j% ' 72 Qjﬂ'
h7 L J—L h7
JV’FZ lonz (002 g1 g, ] LFLN7
Tuerca husillo de bolas Tuerca ball spline

TUERCA HUSILLO DE BOLAS  (Unidad: mm)

Especificaciones o » » : Soporte rodamiento
Modelo Carga néminal |Diametro Diametro| Longitud a la carga nominal
o. |Diametro|Diametro Dg b:\iga t(itzal 1
* | nominal | nominal |Principal g
externo | interno C (kN) | Co (kN) Ca (kN) |Coa (kN)

16 ‘ 16 ‘ 11 ‘ 16 ‘ 56 ‘ 11,1 ‘ 48 ‘ 64 ‘ 40 ‘36‘32‘21‘10‘6‘56‘25‘M4x8

20 ‘ 20 ‘ 14 ‘ 20 ‘ 6,3 ‘ 14 ‘ 56 ‘ 72 ‘ 48 ‘43,5‘39‘21‘11‘6‘64‘31‘M3x7,5

25 ‘ 25 ‘ 18 ‘ 25 ‘ 9,5‘21,8‘ 66 ‘ 86 ‘ 58 ‘52‘47‘25‘13‘7‘75‘38‘M6x12‘5,5‘ 131 ‘ 22

TUERCA BALL SPLINE  (Unidad: mm)

Momento

Soporte rodamiento,

Carga nominal Par nominal estatico |Diametro Diametro Longitud ala carga nominal
Modelo i brida
ne: permisible
C(kN) | Co(kN) C; (Nm) Co (Nm) MA (Nm) A L1 Ca (kN) | Coa (kN)
16 ‘ 12 ‘ 13,5 ‘ 32,1 ‘ 34,4 ‘ 67,6 ‘ 43 ‘ 64 ‘ 50 ‘ 36 ‘ 31 ‘ 21 ‘ 10 ‘ 6 ‘ 56 ‘ 30 ‘M4x6 45 ‘ 9,3 ‘ 11,5
20 ‘ 10,4 ‘ 20,0 ‘ 57,8 ‘ 63,2 ‘ 118 ‘ 56 ‘ 72 ‘ 63 ‘43,5‘ 35 ‘ 21 ‘ 12 ‘ 6 ‘ 64 ‘ 36 ‘M5x8 45 ‘ 9,8 ‘ 13,3
25 ‘ 15,4 ‘ 27,5 ‘ 106,5 ‘ 108,8 ‘ 210 ‘ 66 ‘ 86 ‘ 71 ‘ 52 ‘ 42 ‘ 25 ‘ 13 ‘ 7 ‘ 75 ‘ 44 ‘M5x8 55 ‘ 13,1 ‘ 22
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TIPO FBR. MODO DE TRABAJO

Tuerca husillo de bolas

|
[

-N,: Polea husi

-N,: Polea ball

=
=

[ |

Tuerca ball spline %

Husillo de bolas / eje ranurado

A

Tuerca husillo de bolas

=

(D)

!

Efector final. Ejem

¢: Guia del husillo de bolas (mm)

-N;: Velocidad de rotacién de la polea del husillo de bolas
(en sentido antihorario) (min)

-N,: Velocidad de rotacién de la polea del ball spline
(en sentido antihorario) (min)

| ]
[ |
[ ]
llo de bolas i > N;: Polea husillo de bolas
spline a N,: Polea ball spline
. 1
Tuerca ball spline vy
Husillo de bolas / eje ranurado
O HH [e}
; -
: pinza Efector final. Ejem: pinza

¢: Guia del husillo de bolas (mm)

N;: Velocidad de rotacién de la polea del husillo de bolas
(en sentido antihorario) (min)

N,: Velocidad de rotacién de la polea del ball spline
(en sentido antihorario) (min)

Entrada Movimiento eje
Modo trabajo Direccion movimiento . . Vertical Rotativo
Polea husillo de bolas Polea ball spline (velocidad) (velocidad)
"” | Vertical = hacia abajo
1 N, 0 V=N, x¢ 0
(adelante) (N, = 0)
Oﬂo Direccidn rotacion = 0
( ) Vertical = hacia arriba Ve x¢
N =-N; x
2 1 0 0
(atras) (Ny=0)
o @ Direccidn rotacion = 0 '
"” | Vertical > 0
1 N N, 0 b
L (adelante) (N, =N, = 0)
Q oﬂ]o Direccién rotacion - adelante
o) .
Vertical > 0
2 N, N, 0 N,
i; ® (atras) (-N; = N, = 0)
Direccién rotacion > atras
"” | Vertical > hacia arriba \ \
1 0 (N, % 0) V=N, x¢ (adelante)
( ( oﬂo Direccién rotacién > adelante
) ) Vertical = hacia abajo
-N -N
O @ ? 0 Ny 0) V=-N,x¢ (atras)
Direccién rotacion > atras
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Configura tu reductor

Informacién técnica en PDF, DWG
y STEP con configurador online en

www.tecnopower.es
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Tel. 93 656 80 50 - tp@tecnopower.es
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