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ACTUADORES DE RODILLOS PLANETARIOS EXLAR®

RESUMEN

SU SOLUCION DE ACTUADORES

La gama de productos Exlar® incluye una amplia seleccién de
especificaciones de rendimiento y capacidades. Consulte la tabla
siguiente como guia para ayudarle a elegir el mejor producto para
su aplicacion. Hay tres familias de productos que figuran en la

Grado de
proteccion
estandar

Actuadores lineales

Electronica Motor
de control
integrada
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tabla y que no se incluyen en este catalogo, sino que se ofrecen
en folletos diferentes. También puede consultar www.exlar.com y
descargarse los folletos con todas las especificaciones.

Tamaiio

bastidor

nominal
(mm)

Fuerza max. |Velocidad max.
cont. (kN) (mm/s)

Carrera

brushless maxima (mm)

integrado

Servomotor/actuador integrado serie GS GSX IP65S
Servomotor/Actuador/Driver integrado
Tritex Il CA T2X IP653
Servomotor/Actuador/Driver integrado
Tritex Il CC TDX IP653
Actuador Universal Serie K KX IP65S

*Solo unidad de base O = Opcién disponible S = Estandar

S 50,8-177,8 455 55,1 1.016
S 90, 115 455 16,4 953
S 60, 75 455 42 847

60, 75, 90 1.225 15,6 833

Grado de Electrénica Reductor = . < . P
Actuadores rotatorios proteccion de control planetario Tamano((ril1er:ll)aast|dor S nz;;.)cont. Veloc:}d;ﬂ ok
estandar integrada integrado
Reductor rotatorio Tritex [l CA R2G S 459 1000
IP65S 75, 90, 115
Tritex Il CA Motor rotatorio R2M 10,7 4.000
Tritex Il CC Reductor rotatorio RDG S 203 1.250
IP65S 60, 75, 90
Tritex 11 CC Motor rotatorio RDM 48 5.000
Reductor rotatorio brushless SLG IP65S S 60, 75, 90, 115 530 1.250
Motor rotatorio brushless SLM IP65S 60, 75, 90, 115, 142, 180 69,49 5.000
4 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



TECNOLOGIA DE HUSILLOS DE RODILLOS
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VENTAJAS DE LA TECNOLOGIA DEL HUSILLO DE RODILLOS

Los disefiadores disponen de cinco opciones a la hora de con-
seguir un movimiento lineal controlado. Puede que no todos los
usuarios de este catalogo estén familiarizados con la tecnologia del
husillo de rodillos con la que cuentan todos los actuadores lineales
Exlary, por ello, presentamos aqui un resumen general.

Conceptos basicos de los husilles de rodillos

Un husillo de rodillos es un mecanismo que convierte un par ro-
tatorio en un movimiento lineal, de manera similar que los husillos
trapeciales o de bolas. A diferencia de estos dispositivos, los husi-
llos de rodillos pueden soportar cargas pesadas durante miles de
horas en las condiciones mas extremas. Esto hace que los husillos
de rodillos sean la opcién ideal para las aplicaciones mas exigentes
de servicio continuo.

La diferencia es la manera en que se ha disefiado el husillo de
rodillos para que transmita las fuerzas. Hay multiples rodillos heli-

coidales roscados dispuestos de forma planetaria alrededor de un
eje roscado (ver mas abajo) que convierte el movimiento rotatorio
del motor en movimiento lineal del eje o la tuerca

COMPARACION ENTRE LOS HUSILLOS DE RODILLOS EXLAR Y LOS SISTEMAS HIDRAULICOS Y NEUMATICOS

En aplicaciones en las que se prevén cargas elevadas o se necesitan ciclos mas rapidos, los actuadores de husillos de rodillos
Exlar ofrecen una excelente alternativa a las opciones hidraulicas o neumaticas. Gracias a la gran sencillez de sus controles, las
unidades electromecanicas que utilizan husillos de rodillos presentan importantes ventajas.

® Ya no es necesario disponer de un complejo sistema de soporte de vélvulas, bombas, filtros y sensores.

® Requiere mucho menos espacio.

e Aumenta la vida util.

e Minimiza el mantenimiento.

e Elimina las fugas de liquido hidraulico.
e Reduce los niveles desonido.

e Ofrece la flexibilidad del posicionamiento programado por ordenador.

COMPARACION ENTRE EL RENDIMIENTO DE LOS HUSILLOS DE RODILLOS EXLAR Y LOS HUSILLOS DE BOLAS

Cargas y rigidez: Debido a su disefio, el
numero de puntos de contacto en un
husillo de bolas estéa limitado por el
tamafio de las bolas. El disefio del husillo
de rodillos planetario Exlar cuenta con
mas puntos de contacto de lo que podria
ofrecer un husillo de bolas de un tamafio
similar. Como hay més puntos de contac-
to, los husillos de rodillos tienen mayor
capacidad de carga y proporcionan mas
rigidez. Ademas, los actuadores de
husillos de rodillos Exlar ocupan mucho
menos espacio, respetando asf el indice
de carga especificado por el disefiador.

NAVAAAAVAAN
bl

OV VO

Vida atil: Gracias a su mayor capacidad de carga, los husillos de
rodillos presentan grandes ventajas respecto a la vida Util. General-
mente medida en «pulgadas de recorrido», la vida util relativa de
los husillos de rodillos y de bolas, en una aplicacion con una carga

www.tecnopower.es

media de 2.000 Ib aplicada a un husillo de 1,2 pulgadas de diame-
tro con un paso de 0,2 pulgadas, el husillo de rodillos tendra una
vida (til prevista 15 veces mayor que la de los husillos de bolas.

Velocidad: La velocidad tipica de los husillos de bolas esté limitada
a 2000 rpm o menos, debido al choque de unas bolas con otras
mientras se produce el movimiento de rotacion. Por el contrario, los
rodillos de un husillo de rodillos estan dispuestos de forma planeta-
ria mediante cojinetes en los extremos de la tuercay, por lo tanto,
no cuentan con esta limitacién. Por eso, los husillos de rodillos
pueden funcionar a 5000 rpm y més, produciendo un indice de
recorrido mayor en comparacion.

LY TECNOPOWER 5
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SERIE GSX

SERVOMOTOR Y ACTUADOR INTEGRADO

Husillo de gran calidad para mayor duracién
Substituto ideal de sistemas hidraulicos
Potente y robusto

Tamaiio compacto

7// W
‘// ///[///////////////
/!
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

E><L AR RS-
WRIGHT

SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS DE GRAN CAPACIDAD

DESCRIPCION

Para las aplicaciones que requieren una vida (til larga y un servicio
continuo, incluso en entornos exigentes, el actuador de la serie
GSX ofrece una solucién robusta. La vida de estos actuadores
puede ser 15 veces mayor que la de los actuadores de husillos de
bolas, ofreciendo al mismo tiempo gran velocidad y fuerza.

Herméticos para la maxima duracion y el minimo mantenimiento
Los actuadores de la serie GSX presentan grandes ventajas en
entornos en los que hay contaminantes externos. En la mayoria de
los dispositivos de transformacion de movimiento rotatorio a lineal,
los mecanismos fundamentales estéan expuestos al exterior. Asi
pues, estos actuadores deben inspeccionarse, limpiarse y lubricar-
se con frecuencia.

e

Mecanismo externo .
antirrotacion No Si

Caracteristica

Mecanismo interno .
antirrotacion No Si
Freno eléctrico No Si
Interruptores de final de No Si

carrera externos

Conectores Angulo recto, rotatorio

Tensores extendidos, agujeros
roscados laterales, trunnion,
abrazadera posterior, brida
delantera o trasera

Estilo de montaje

Macho o hembra:

Terminacion Estandar EE. UU. o métrico Opciones especiales
disponibles para cumplir
Engrasado, puertos de conexién | con los requisitos OEM
Lubricacion de aceite integrados para

lubricacidn de aceite recirculado
suministrado por el cliente

Encoders o resolutores para
cumplir con los requisitos de la
mayoria de amplificadores

Feedback principal

Por el contrario, los componentes de transformacion de todas las
unidades GSX Exlar estéan instalados dentro de una carcasa de
motor hermética. Simplemente con un casquillo y una junta en el
émbolo liso, se evita que las particulas abrasivas u otros contami-
nantes alcancen los mecanismos fundamentales del actuador. Esto
garantiza un perfecto funcionamiento, incluso en los entornos mas
dificiles.

www.tecnopower.es

Ademaés, las necesidades de lubricacién son minimas. Los actua-
dores GSX se pueden lubricar con grasa o con aceite recirculado.

Los sistemas de aceite recirculado eliminan por completo este tipo
de mantenimiento. Un actuador de la serie GSX que disponga de
un sistema de aceite recirculado que funcione bien durara para
toda la vida, sin necesidad de lubricacion.

Caracteristicas técnicas

Tamaiio del bastidor (mm) 50,8, 76,2, 101,6, 139,7, 1778

Paso husillo (mm) 2,5,6,10,13,19, 25

Carrera méaxima estandar 76,102, 152, 203, 254, 305, 357, 457

Rango de fuerza De 458 a 51 kN

Velocidad maxima Hasta 952 mm/s

Condiciones de operacion y uso

Precisidn:

Error paso husillo pm /300 mm 25
Variacion recorrido husillo um /300 mm 0,0012 (30)
Juego angular paso husillo mm 0,1016 maximo

Condiciones ambientales:

Temperatura ambiente estandar °C De0a65
Temperatura ambiente extendida™ °C De-30a 65
Temperatura de almacenamiento °C De -40a 85
Grado IP IP65S
Vibracion** 3,5 gr; 5520 hz

Consulte con nuestra oficina el funcionamiento a temperatura extendida
** Feedback resolutor

Estimaciones a 25 °C, en caso de temperatura superior a 25 °C, se requie-
re ajuste.

LY TECNOPOWER 7



SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS E>LAR e

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

Conectorizacion para adaptarse

a los cables del amplificador de

los fabricantes estéandar o a las
especificaciones del cliente

Servomotor brushless T-LAM

Dispositivo de feedback
para el servoamplificador
que prefiera el cliente

Salida hermética con rascador y
junta a alta presién en el interior
del casquillo de bronce(Jewel)

Rodamiento de
soporte trasero

Husillo de rodillos

Terminacién de salida revestida
de cromo endurecido por induccién
para la méaxima resistencia
al desgaste

Rodamientos de contacto
angular de gran capacidad

1 Conector Exlar estandar M23 y del fabricante 11 Rosca hembra estandar EE. UU.

2 Brida delantera 12 Rosca hembra métrica

3 Brida trasera 13 Antirrotacién externa

4 Abrazadera posterior 14 Fuelle protector

5 Montaje lateral doble y montaje lateral doble métrico 15 Terminacién principal ranurada - Hembra

6 Trunnion lateral y trunnion lateral métrico 16 Terminacién principal ranurada - Macho

7 Tensores extensibles ytensores extensibles métricos 17 Freno posterior

8 Abrazadera posteriormétrica 18 Interruptor de final de carrera externo - N.O., PNP

9 Rosca macho estandar EE. UU. 19 Interruptor de final de carrera externo - N.C., PNP
10 Rosca macho métrica

8 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es



SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

INDUSTRIAS Y APLICACIONES

Sustitucién de cilindro hidraulico
Sustitucion de husillos de bolas

Sustitucion de cilindro neumético

AUTOMOCION

¢ Dispensacion

e Soldadura

* Prensa

e Remachado/Fijacion/ Unién

ELABORACION DE ALIMENTOS

e Sellado

e Dispensacion

e Modelado

e Sistemas de recogida y colocacién
e |lenadoras

e Corte/Rebanado/Corte en dados

SERRERIA/SILVICULTURA
e Posicionamiento sierras
e Posicionamiento vallas
e Sistemas de control de la ventilacion

MECANIZADO

e Corte de materiales

e FEscariado

e Formacion de metales
e Doblado de tubos

e Estampado

La fuerza repetitiva, la fiabilidad
de la precisién de posicionamiento
y el control flexible hacen de los
actuadores GSX la opcion ideal
para prensas de montaje o bancos
de ensayo.

www.tecnopower.es

ENTRETENIMIENTO/SIMULACION

e Animatrénica

e Simuladores para entrenamiento
e Automatizacion de atracciones

EQUIPO MEDICO
e Bombas volumétricas
e (Colocacién de pacientes

PLASTICOS

e Punzonadoras

e Expulsion de piezas
e Traccion del nucleo
e Formadores

MANIPULACION DE MATERIALES

e Posicionamiento de rodillos de laminacion
e Control de la tension

e Guiado de bobina

e Enrollado de alambre

PRUEBAS
¢ Ensayo de fatiga
e Ensayo de simulacion de carga

Gracias al control de la fuerza repetitiva
y la precision de posicionamiento, los
actuadores lineales Exlar alargan la vida
de las herramientas costosas en las
aplicaciones de precision.

L TECNOPOWER
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS E>LAR e

ESPECIFICACIONES MECANICAS

GSX20

N.> modelo (apilados del motor) 1 apilado 2 apilados 3 apilados

Designador paso husillo

Paso husillo mm 2,54 5,08 10,16 2,54 5,08 10,16 5,08 10,16
Fuerza continua
(Limitada por motor) N 1.632 867 459 2.571 1.366 723 1.817 962
Velocidad méx. mm/s 211,7 4233 845,8 2117 4233 845,8 4233 845,8
Par de friccion
(husillo estandar) Ll bl o L
Par de friccion
(husillo precargado) N-m 0.25 0.26 0.26
Carrera min. mm 76 76 152
Carrera max. mm 305 305 305
C, (ndice de carga dinamica) N 9.230 6.850 5471 9.230 6.850 5471 6.850 5.471
Inercia 2
(carrera cero) kg-m 0,00008766 0,00009717 0,0001067
Adicion de inercia 2
(por pulgada de carrera) kg-m*/in 0,000005273
Peso
(carrera cero) ke 2,04 2,21 2,49
Adicion de peso
(por pulgada de carrera) ke 023
GSX30
N.° modelo (apilados del motor) 1 apilado 2 apilados 3 apilados

Designador paso husillo

Paso husillo mm 2,54 5,08 12,7 2,54 5,08 12,7 5,08 12,7
Fuerza continua

(Limitada por motor) N 3.521 1.995 845 5.680 3.219 1.363 4537 1.922
Velocidad méx. mm/s 127,0 254,0 635,0 127,0 254,0 635,0 254,0 635,0
Par de friccion

(husillo estandar) (i L1 b b

Par de friccion

(husillo precargado) N-m 037 0,39 041

Carrera min. mm 76 76 152

Carrera méx. mm 457 457 457

C, (ndice de carga dinamica) N 24.536 25.798 21.795 24.536 25.798 21.795 25.798 21.795
Inercia 2

(carrera cero) kg-m 0,0003000 0,0003196 0,00033963
Adicion de inercia 2

(por pulgada de carrera) kg-m*/in 0,00001609

Peso

(carrera cero) kg 2% 347 3,99

Adicién de peso

(por pulgada de carrera) ke 0,50

*Ver definiciones en la pagina 12

10 00 TECNOPOWER www.tecnopower.es



SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

GSX40

N.° modelo (apilados del motor) 1 apilado 2 apilados 3 apilados

Designador paso husillo

Paso husillo mm 2,54 5,08 12,7 19,05 2,54 5,08 12,7 19,05 5,08 12,7 19,05
Fuerza continua
(Limitada por motor) N 9.293 5.310 2.390 1.593 15.377 8.787 3.954 2.636 11.950 5.378 3.585
Velocidad méx. mm/s 127,0 254,0 635,0 953,0 127,0 254,0 635,0 953,0 254,0 635,0 953,0
Par de friccion
(husillo estandar) LU el e el
Par de friccion
(husillo precargado) N-m 082 085 091
Carrera min. mm 102 152 203
Carrera max. mm 457 305 457 305 457 305
gian(élnmdiiccae) e N 35.141 36920 | 31.271 28.179 35.141 36920 | 31.271 28.179 36.920 31.271 28.179
Inercia 2
(carrera cero) kg-m 0,0012790 0,001392 0,001505
Adicion de inercia 2
(por pulgada de carrera) kg-m/in 0,00006372
Peso
(carrera cero) ke 3,63 513 6,62
Adicion de peso
(por pulgada de carrera) ke 0,91
GSX50
N.° modelo (apilados del motor) 1 apilado 2 apilados 3 apilados
Paso husillo mm 2,54 5,08 12,7 25,4 2,54 5,08 12,7 254 5,08 12,7 254
Fuerza continua
(Limitada por motor) N 19.568 11.466 5.503 2.752 31.802 18.634 8.944 4.472 24.901 11.953 5.976
Velocidad méx. mm/s 101,6 203,0 508,0 1.016,0 101,6 203,0 508,0 1.016,0 203,0 508,0 1.016,0
Par de friccion
(husillo estandar) N-m 046 0,53 0,60
Par de friccion
(husillo precargado) N-m 114 121 1,36
Carrera min. mm 152 152 254
Carrera max. mm 254 356 254 254 356 254 356 254
e N 69.806 58703 51848 28304 | 69806 58703 51848 28304 58703 | 51848  28.304
Inercia 2
(carrera cero) kg-m 0,002356 0,002599 0,002844
Adicion de inercia 2
(por pulgada de carrera) kg-m"/in 0,0001365
Peso
(carrera cero) kg 20,87 24,04 21,2
Adicién de peso ke 136

(por pulgada de carrera)

*Ver definiciones en la pagina 12
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS E>LAR e

ESPECIFICACIONES MECANICAS

GSX60

N.> modelo (apilados del motor) 1 apilado 2 apilados 3 apilados

Designador paso husillo

Paso husillo mm 6,35 12,7 25,4 6,35 12,7 254 6,35 12,7 25,4

Fuerza continua

(Limitada por motor) N 21.958 12.443 6.588 35.843 20.311 10.753 51.278 29.058 15.383
Velocidad méx. mm/s 254,0 508,0 1.016,0 254,0 508,0 1.016,0 254,0 508,0 1.016,0
Par de friccion

(husillo estandar) N-m 0,91 1,22 1,64

Par de friccion

(husillo precargado) N-m 1,58 1,90 232

Carrera min. mm 152 254 254

Carrera max. mm 254 254 254

C, (ndice de carga dinamica) N 112.540 101.420 94.302 112.540 101.420 94.302 112.540 101.420 94.302
Inercia 2

(carrera cero) kg-m 0,009087 0,01259 0,01609

Adicion de inercia 2

(por pulgada de carrera) kg-m*/in 0,0005864

Peso

(carrera cero) kg 21,77 28,12 34,47

Adicion de peso

(por pulgada de carrera) ke 3,63

DEFINICIONES

Fuerza continua: Fuerza lineal producida por el actuador a par de motor continuo.

Velocidad max.: Velocidad lineal que alcanza el actuador a velocidad nominal rpm.

Par de friccion (husillo estandar): Cantidad de par requerida para mover el actuador cuando no esta acoplado a una carga.
Par de friccién (husillo precargado): Cantidad de par requerida para mover el actuador cuando no esta acoplado a una carga.
Carrera min.: Longitud minima de carrera disponible.

Carrera max.: Longitud méaxima de carrera disponible.

Ca (indice de carga dinamica): Constante de disefio utilizada al calcular la vida (til del husillo de rodillos.

Inercia (carrera cero): Inercia base de un actuador con longitud de carrera cero disponible.

Adicion de inercia (por pulgada de carrera): Inercia por pulgada de carrera que se debe sumar a la inercia base (carrera cero) para
determinar la inercia total del actuador.

Peso (carrera cero): Peso base de un actuador con longitud de carrera cero disponible.

Adicion de peso (por pulgada de carrera): Adicién de peso por pulgada de carrera que se debe sumar al peso base (carrera cero)
para determinar el peso total del actuador.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

ADICION DE PESO DE LOS ACCESORIOS GSX

Adicion de peso de los accesorios GSX

Montaje brida delantera 0,3 0,8 1,8 49 6,9
Montaje brida trasera 0,5 0,8 2,3 58 13,7
Montaje lateral 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
Tensor extensible 0,0 0,0 0,1 0,2 0,2
Trunnion lateral 0,3 0,3 0,8 2.1 472
Carrera 3 pulgadas 1,0 13 NA NA NA
Carrera 4 pulgadas NA NA 23 NA NA
Carrera 6 pulgadas 1,4 1,6 2,7 6,5 1211
Carrera 8 pulgadas NA NA 3,0 NA NA
Carrera 10 pulgadas 1,8 2,3 3.4 8,0 14,7
Carrera 12 pulgadas 2,0 2,6 38 NA NA
Carrera 14 pulgadas NA 31 NA 9,6 NA
Carrera 18 pulgadas NA 3,5 48 NA NA
Montaje abrazadera posterior c/clavija 0,2 0,5 0,8 2,3 6,2
Antirrotacidn (incl. brida) 0,5 1,2 2.4 3,0 10,0
Interruptor de final de carrera externo (incl. antirrotacion) 0,5 1,2 25 31 9,7
Carrera 3 pulgadas 0,6 1,4 NA NA NA
Carrera 6 pulgadas 0,7 1,5 2,1 3,5 10,1
Carrera 8 pulgadas NA NA 28 NA NA
Carrera 10 pulgadas 0,7 1,6 28 3,7 10,2
Carrera 12 pulgadas 0,8 1,6 29 NA NA
Carrera 14 pulgadas NA 1,7 NA 39 NA
Carrera 18 pulgadas NA 1,8 3,1 NA NA
Terminacion principal acanalada 0,1 0,5 1,0 2,2 6,7
Fuelles protectores 0,1 0,1 0,2 0,2 0,4
Abrazadera terminacién 0,1 0,2 0,6 1,6 3,7
Rétula 01 01 0,3 0,7 NA
Rétula 01 0,2 0,5

* Todos los pesos son aproximados
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GSX20

Estator del motor

E><L AR currss-
WRIGHT

Tension de bus Vrms 115 230 400 460 115 230 400 460 115 230 400 460
Velocidad @ Tensidn de bus rpm 5000
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS
Par de motor continuo Nm 0,86 0,83 0,79 0,79 1,34 1,30 1,25 1,28 1,70 1,73 1,65 1,69
st Nm/A 028 05 | 08 107 | 028 059 097 115 | 029 = 05 = 099  L15
Cngrasado) 34 16 10 08 | 54 25 14 12 | 66 32 19 1
indice de corriente continua
efigeracdn 69 | 31 2l 16 | 108 49 29 25 | 132 65 37 33
indice de corriente de cresta A 6,9 31 2,1 1,6 10,8 49 2.9 25 13,2 6,5 3,7 33
CONMUTACIGN SINUSOIDAL 0-PK
Par de motor continuo Nm 0,86 0,83 0,79 0,79 1,34 1,30 1,25 1,28 1,70 1,73 1,65 1,69
R Nm/A 020 042 080 076 | 020 042 06 08 | 020 042 070 081
engrasado) g9 22 15 12 76 35 20 18 | 94 | 46 | 26 23
indice de corriente continua ) -
(re;rc'egﬁgi{"” 97 45 2,9 23 152 70 41 35 187 9,2 53 47
indice de corriente de cresta A 9,7 45 29 2,3 15,2 70 41 35 18,7 9,2 53 47
DATOS DEL ESTATOR DEL MOTOR
Constante tension (Ke) Vrms/Krpm 16,9 35,5 51,5 64,8 16,9 35,5 58,6 69,3 173 36,0 59,9 69,3
=5 @aaE Vpk/Krpm 23,9 50,2 72,8 91,7 23,9 50,2 82,9 98,0 245 50,9 84,8 98,0
Configuracion polos 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Resistencia (L-L)(+/— 5 % @ 25 °C) Ohms 2,6 12,5 28,8 458 11 5.3 15,5 20,7 0,76 31 9,6 12,2
Inductancia (L-L)(+/— 15 %) mH 4.6 214 479 68,3 2,5 10,2 28,3 39,5 1,7 74 18,5 274
Inercia de freno kg-cm? 0,135
Corriente de freno @ 24 VDC A 0,33
Par de blogueo de freno (min.) Nm 2.5
Tiempo de conexion/desconexién freno ms 14/28
min 47 51 5,5 5,6 2,0 2,1 2,3 2,2 1,3 1,2 14 1,3
Constante de tiempo mecanica (tm), ms
méx. 6,6 12 79 79 2,8 3,0 3,3 3,1 1,8 1,8 19 1,8
Constante de tiempo eléctrica (te) ms 1,8 1,7 1,7 1,5 2,2 1,9 1,8 1,9 2,3 2,4 1,9 2,2
Clase de aislamiento 180 (H)
Para los amplificadores que utilizan indices sinusoidales de cresta, multiplicar RMS sinusoidal Kt por 0,707 y corriente por 1,414.
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
* Consulte en las especificaciones de rendimiento de la pagina 10 la disponibilidad de estator de 3 apilados por combinacién carrera/paso.
Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de 10” x 10” x 1/4” recomendado por NEMA a temperatura ambiente de 25 °C.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GSX30

Estator del motor

E><L AR RS-
WRIGHT

Tension de bus Vrms 115 230 400 460 115 230 400 460 115 230 400 460
Velocidad @ Tensidn de bus pm 3000
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS
Par de motor continuo Nm 1,91 1,90 1,84 1,81 3,04 3,06 3,01 3,05 437 4,32 4,09 410
(Cf;‘jtla(;‘toz(gggf,(c")ﬂ Nm/A 049 099 175 | 197 | 049 099 175 197 | 050 = 098 177 = 198

Cngrasado) 4322 12 10 | 69 35 19 17 | 97 | 49 26 23
indice de corriente continua

Ueffigeracn 6 43 24 20 | 138 69 38 34 | 195 99 52 46
indice de corriente de cresta A 8,6 43 2,4 2,0 13,8 6,9 3,8 34 19,5 9,9 5,2 46
CONMUTACIGN SINUSOIDAL 0-PK
Par de motor continuo Nm 1,91 1,90 1,84 1,81 3,04 3,06 3,01 3,05 4,37 432 4,09 4,10
(Cf?ftfé'ﬂ/i‘g%%’fc")” Nm/A 035 | 070 124 | 140 | 035 | 070 | 124 140 | 035 069 125 = 140

Cngrasado) ' 6) 30 17 14 | 97 49 27 24 | B8 70 37 33
indice de corriente continua : 5

Uefigerocdn 122 61 33 | 29 | 195 98 54 49 | 276 139 713 | 65
indice de corriente de cresta A 12,2 6,1 3,3 29 19,5 9,8 54 49 27,6 13,9 73 6,5
DATOS DEL ESTATOR DEL MOTOR
Constante tension (Ke) Vrms/Krpm 29,8 59,7 105,8 119,3 29,8 59,7 105,8 119,3 30,3 59,2 106,8 119,8
=@ Vpk/Krpm 42,2 84,4 149,7 168,7 42,2 84,4 149,7 168,7 42,9 83,7 151,0 169,4
Configuracion polos 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Resistencia (L-L)(+/— 5 % @ 25 °C) Ohms 2,1 10,8 36,3 47,9 11 4.4 14,1 17,6 0,65 2,6 9,3 11,6
Inductancia (L-L)(+/- 15 %) mH 77 30,7 96,8 123,0 3,7 14,7 46,2 58,7 2,5 9,5 30,9 38,8
Inercia de freno kg-cm? 0,38
Corriente de freno @ 24 VDC A 05
Par de bloqueo de freno (min.) Nm 45
Tiempo de conexién/desconexion freno ms 19/29

min 49 49 5,2 54 2,0 2,0 2,0 2,0 11 1,2 1,3 1,3
Constante de tiempo mecanica (tm), ms
max. 9,4 9,5 10,1 10,5 39 3,8 39 3,8 2,2 2,3 2,5 2,5

Constante de tiempo eléctrica (te) ms 29 2,8 2,1 2,6 33 34 3,3 33 38 3,7 33 33
Clase de aislamiento 180 (H)

Para los amplificadores que utilizan indices sinusoidales de cresta, multiplicar RMS sinusoidal Kt por 0,707 y corriente por 1,414.

* Consulte en las especificaciones de rendimiento de la pagina 10 la disponibilidad de estator de 3 apilados por combinacién carrera/paso.
Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de 10” x 10” x 3/8” recomendado por NEMA a temperatura ambiente de 25 °C.
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS E>LAR e

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GSX40

Estator del motor

Tension de bus Vrms 115 230 400 460 115 230 400 460 230 400 460
Velocidad @ Tensidn de bus rpm 3000
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS

Par de motor continuo Nm 5,37 5,36 5,19 513 8,49 8,89 8,89 8,99 12,08 11,90 12,08
Constante de par (Kt)
(=10 % @ 25°C) Nm/A 0,46 0,93 1,64 1,90 0,46 0,93 1,64 1,90 0,95 1,64 1,90
(engrisado) 12,9 6,5 35 3,0 20,5 10,7 6,0 53 14,2 8,1 71
indice de corriente continua
(refrigeracion
aceite) A 25,9 12,9 71 6,0 40,9 21,4 12,1 10,6 28,5 16,2 14,2
indice de corriente de cresta A 259 12,9 71 6,0 40,9 21,4 12,1 10,6 28,5 16,2 14,2
CONMUTACION SINUSOIDAL 0-PK
Par de motor continuo Nm 5,37 5,36 5,19 513 8,49 8,89 8,89 8,99 12,08 11,90 12,08
Constante de par (Kt)
(H=10% @ 25°C) Nm/A 0,33 0,66 1,16 1,34 0,33 0,66 1,16 1,34 0,67 1,16 1,34
(engr?\sado) 183 91 5,0 43 28,9 151 8,5 75 20,1 11,4 10,1
{ndice de corriente continua
(refrigeracion
aceite) A 36,6 18,3 10,0 8,6 57,9 30,3 171 15,0 40,3 22,9 20,1
indice de corriente de cresta A 36,6 18,3 10,0 8,6 57,9 30,3 17,1 15,0 40,3 22,9 20,1

DATOS DEL ESTATOR DEL MOTOR

> Vrms/Krpm 28,0 56,0 99,3 114,6 28,0 56,0 99,3 114,6 57,3 99,3 114,6
Constante tension (Ke)
Gl Vpk/Krpm 39,6 79,2 140,5 162,1 39,6 79,2 140,5 162,1 81,0 140,5 162,1

Configuracion polos 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Resistencia (L-L)(+/— 5 % @ 25 °C) Ohms 0,42 1,7 5,7 78 0,2 0,72 2,26 3,0 0,5 1,52 2,0
Inductancia (L-L)(+/— 15 %) mH 3,0 11,9 375 49,9 1,2 54 18,2 23,1 4,0 12,0 16,0
Inercia de freno kg-cm? 1,08
Corriente de freno @ 24 VDC A 0,67
Par de bloqueo de freno (min.) Nm 11
Tiempo de conexion/desconexién freno ms 20/29

min 45 45 48 49 2,1 1,9 1,9 1,9 1,2 1,3 1,2
Constante de tiempo mecénica (tm), ms

max. 6,0 6,0 6,4 6,6 2,8 2,6 2,6 2,5 1,7 1,7 1,7
Constante de tiempo eléctrica (te) ms 70 70 6,6 6,4 59 75 8,0 78 8,2 79 8,2
Clase de aislamiento 180 (H)

* Consulte en las especificaciones de rendimiento de la pagina 10 la disponibilidad de estator de 3 apilados por combinacién carrera/paso.
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de 12” x 12” x 1/2” recomendado por NEMA a temperatura ambiente de 25 °C.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GSX50

Estator del motor

Tension de bus Vrms 230 400 460 230 400 460 230 400 460
Velocidad @ Tensidn de bus rpm 2400
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS
Par de motor continuo Nm 12,12 11,84 12,36 20,32 20,20 20,09 26,36 26,80 26,93
(Cf;‘jtf(;‘t,z(ggasf,(c")ﬂ Nm/A 1,33 2,28 267 1,33 2,28 267 1,36 2,28 271

(engrasado) 102 58 ) 17,0 99 8.4 217 131 11,1
indice de corriente continua

efrigeracin | 203 116 104 3,1 198 168 134 26,2 22,2
indice de corriente de cresta A 20,3 11,6 10,4 34,1 19,8 16,8 434 26,2 22,2
CONMUTACION SINUSOIDAL 0-PK
Par de motor continuo Nm 12,12 11,84 12,36 20,32 20,20 20,09 26,36 26,80 26,93
?f?ftfélt/e ‘g ggffc")” Nm/A 0,94 1,62 1,88 0,94 1,62 1,88 0,96 162 192

(engrasado) 144 8.2 73 24,1 14,0 119 307 185 157
indice de corriente continua : 5

efrigeracn | 287 2164 147 48,2 219 238 61,4 371 314
indice de corriente de cresta A 28,7 16,4 14,7 48,2 279 23,8 61,4 371 314
DATOS DEL ESTATOR DEL MOTOR
ST ) Vrms/Krpm 80,6 1381 161,1 80,6 1381 1611 82,0 1381 164,0
=D @2 e Vpk/Krpm 113,9 195,3 2219 113,9 195,3 2219 116,0 1953 232,0
Configuracion polos 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Resistencia (L-L)(+/— 5 % @ 25 °C) 0hms 0,87 2,68 3,34 0,34 1,01 1,39 0,22 0,61 0,86
Inductancia (L-L)(+/— 15 %) mH 21,7 63,9 78,3 8,9 27,6 41,5 6,3 17,8 28,2
Inercia de freno kg-cm? 9,5
Corriente de freno @ 24 VDC A 1
Par de bloqueo de freno (min.) Nm 40
Tiempo de conexion/desconexién freno ms 25/73

min 2,2 2,3 2,1 09 09 0,9 0,5 0,5 0,5
Constante de tiempo mecénica (tm), ms
max. 2,8 3,0 2,7 11 11 11 0,7 0,7 0,7

Constante de tiempo eléctrica (te) ms 25,0 23,9 23,4 26,1 27,3 29,9 28,0 29,0 32,9
Clase de aislamiento 180 (H)

Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de 12”7 x 12" x 1/2” recomendado por NEMA a temperatura ambiente de 25 °C
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 17



SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS E>LAR e

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GSX60

Estator del motor

Tension de bus Vrms 230 400 460 230 400 460 400 460
Velocidad @ Tensidn de bus rpm 2400
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS
Par de motor continuo Nm 28,72 28,23 29,59 47,99 47,79 48,30 67,29 69,49
(nyjtf& P gasf,‘c*‘)” Nm/A 1,42 2,06 2,84 1,42 2,06 2,84 242 2,84

(engrasado) 26 128 116 377 217 19,0 311 273
indice de corriente continua

effigeracin | 452 256 233 755 134 38,0 62,2 54,6
indice de corriente de cresta A 452 25,6 23,3 75,5 434 38,0 62,2 54,6
CONMUTACION SINUSOIDAL 0-PK
Par de motor continuo Nm 28,72 28,23 29,59 47,99 47,79 48,30 67,29 69,10
?f?jtf€§(gg%r%'§t) Nm/A 1,01 1,74 2,01 1,01 1,74 2,01 1,71 2,01

(engrasado) 319 181 164 53,4 307 268 44,0 384
indice de corriente continua ) >

effigeracn | 639 36,2 329 106,7 61,3 53,7 88,0 76,8
indice de corriente de cresta A 63,9 36,2 32,9 106,7 61,3 53,7 88,0 76,8
DATOS DEL ESTATOR DEL MOTOR
Constante tension (Ke) Vrms/Krpm 85,9 148,9 171,8 85,9 148,9 171,8 146,1 171,8
GUGEE) Vpk/Krpm 121,5 210,6 243,0 121,5 210,6 243,0 206,6 243,0
Configuracion polos 8 8 8 8 8 8 8 8
Resistencia (L-L)(+/— 5 % @ 25 °C) 0hms 03 1,0 1,2 0,13 0,41 0,5 0,23 03
Inductancia (L-L)(+/— 15 %) mH 83 24,8 29,4 39 11,8 15,8 75 10,3
Inercia de freno kg-cm? 31,8
Corriente de freno @ 24 VDC A 1,45
Par de blogueo de freno (min.) Nm 80
Tiempo de conexion/desconexién freno ms 53/97

min 3,9 4,0 3,6 1,6 1,6 1,6 1,0 0,9
Constante de tiempo mecénica (tm), ms
max. 43 4,5 41 1,8 1,8 1,8 L1 1,0

Constante de tiempo eléctrica (te) ms 25,4 24.6 24.0 29,4 29,1 29,8 32,1 33,8
Clase de aislamiento 180 (H)

Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de 16” x 16” x 1” recomendado por NEMA a temperatura ambiente de 25 °C
El GSX60-06 solo se puede adaptar a un estator de un solo apilado.
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

VIDA UTIL ESTIMADA
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Previsiones del calculo de la vida atil:

E><L AR RS-
WRIGHT
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La vida prevista L,y de un actuador lineal de husillo de rodillos
se expresa como la distancia de recorrido lineal que se prevé
que alcance o supere el 90 % de los husillos de rodillos fabri-
cados que se hayan mantenido de forma adecuada. Esto no
constituye una garantia y los graficos deben usarse Gnicamente
con fines de calculo.

La férmula que define este valor es:
Vida dtil en millones de pulgadas, donde:

C,= Indice de carga dinamica (Ibf) C, \3
F cml = Carga media clibica aplicada (Ibf) L10=(F—) x &
2 = Paso del husillo de rodillos em!

Si desea mas informacion sobre el célculo de la vida dtil previs-
ta, consulte la Referencia de la ingenieria en la pagina 178.

e Durante toda la vida Util, se mantiene la suficiente calidad y cantidad de lubricacion (consulte el célculo de intervalos de lubricacién en

la Referencia de la ingenieria, pagina 180).
e Temperatura de rodamientos y husillos entre 20 °C y 40 °C

e Sin paros mecanicos forzosos (externos o internos) ni cargas deimpacto

¢ Sin cargas lateralesexternas

¢ No se aplica a aplicaciones de carrera corta y alta frecuencia, como ensayos de fatiga, ni a aplicaciones de carrera corta y fuerza
elevada, como el prensado. (Si desea mas informacién sobre el célculo de la vida Util prevista para aplicaciones Unicas, consulte en la

pagina 178, Referencia de la ingenieria).
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA

Estos graficos representan las curvas tipicas de velocidad lineal
frente a las de fuerza lineal para los actuadores GSX con amplifica-
dores de motores brushless comunes. La serie GSX es compatible
con muchos tipos diferentes de amplificadores de motores; cual-
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Consulte en la pagina 25 las opciones del estator del motor (1x8, 2x8, 3x8)
Consulte en la pagina 10 las especificaciones mecanicas

E><L AR currss-
WRIGHT

quier diferencia en el indice de rendimiento de estos amplificado-
res puede alterar el rendimiento del actuador. Asi pues, las curvas
siguientes deben utilizarse Unicamente como una estimacion.
(Puede obtener mas informacion contactando con nuestra oficina).
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Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10" x 10" x 1/4" para GSX20 y de 10" x 10" x 3/8" para GSX30 recomen-
dados por NEMA. Temperatura ambiente de las pruebas: 25 °C.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA
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GSX40 (Paso 0,2 pulgadas) GSX50 (Paso 0,2 pulgadas)
13345 26689
e — \
4= 11120 w 22241
=) I Ee] I
T 889% © 17793
\
*g 6672 £ 13345
o 3
o 4448 o 889
N N
O 3 apilados E 3 apilados |
|_|3_ 2224 ——— 2 apilados | | S 4448 = 2 apilados
1 apilados L «—— 1 apilados
0 ‘ 0 ‘
0 50,8 101,6 152,4 203,2 254 304,38 0 50,8 101,6 152,4 203,2 254
Velocidad mm/s Velocidad mm/s
GSX40 (Paso 0,5 pulgadas) GSX50 (Paso 0,5 pulgadas)
6228 13345
4w 5338 f———— 11121
0 I 5 \
2 I S = e
© 4448 © 8896
—
S 3559 I — 2 T R
= =
= 2 6672
8 2670 S
© o 4448
N 1779 N
[} 3 apilados o) 3 apilados
Llj_ 890 ——— 2 apilados |— LE’ 2224 = 2 apilados
= 1 apilados —— 1 apilados
0 ‘ 0 w
0 127 254 381 508 635 762 0 127 254 381 508 635
Velocidad mm/s Velocidad mm/s
2003 GSX40 (Paso 0,75 pulgadas) GSX50 (Paso 1,0 pulgadas)
7117
3559
“'_5 3114 \\\ Y— 6228
—
= EE 2 5338
© 2670 S —
[ ——
S 2224 — £ 448 —
=
S 1779 S 3559
o 1334 © 2670
g 890 3 apilados [ g 1779 3 apilados [
Llj_ 445 = 2 apilados | | Llj_ 890 ——— 2 apilados | |
= 1 apilados = 1 apilados
0 0 ;
0 127 254 381 508 635 762 889 1016 0 254 508 762 1016 1270
Velocidad mm/s Velocidad mm/s
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS E>LAR e

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA

GSX60 (Paso 0,25 pulgadas)

62275 I
53379 3 apilados ||
}5 \ = 2 apilados
— 24482 1 apilados |—
S —
c 35586
= —
£ — —
8 26689
© \\
N 17793
g
T 8896
0
0 50,8 101,6 152,4 203,2 254 304,8
Velocidad mm/s
GSX60 (Paso 0,5 pulgadas)
31138 I
26689 3 apilados | |
Y— \ = 2 apilados
ES) 20241 1 apilados
©
> —
= 17793 —_—
prar}
1= \
O 13345
o I
T—
T
S 8896
g
D 4448
0
0 127 254 381 508 635
Velocidad mm/s
GSX60 (Paso 1,0 pulgadas)
17793 ‘ ‘
15569 3 apilados [—
— \\ ——— 2 apilados
Q0 13345 —| 1 apilados | |
g 11121 [ =
E 88% —
(@]
o
S 6672 L
S 4448
=]
L 2224
0

0 127 254 381 508 635 762 889 1016 1143
Velocidad mm/s

Consulte en la pagina 25 las opciones del estator del motor (1x8, 2x8, 3x8)
Consulte en la pagina 10 las especificaciones mecéanicas

Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 12”7 x 12”7 x 1/2” para GSX40, de 12" x 12" x 1/2” para GSX50
y de 16" x 16" x 1" para GSX60.

Temperatura ambiente de las pruebas: 25 °C.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

CONFIGURACION DEL SISTEMA

Los actuadores de la serie GSX incluyen un servomotor brushless
integrado. Su disefio Unico ofrece a los usuarios una variedad de
opciones de configuracion de feedback, por lo que las unidades
GSX pueden estar motorizadas por cualquier amplificador de mo-
tor brushless del mercado.

Esta flexibilidad significa que los actuadores GSX se pueden in-
corporar en los actuales sistemas de control de movimiento de eje

A linea eléctrica <

E><L AR RS-
WRIGHT

Unico y de multiples ejes de alto rendimiento. Desde el envasado
de alimentos y bebidas hasta los centros de mecanizado multieje
0 el montaje aeronautico, las unidades de la serie GSX ofrece un
rendimiento y una durabilidad increibles.

El esquema siguiente muestra las conexiones tipicas para un siste-
ma de un solo eje con actuador y servoamplificador.

Servoamplificador tipico

Conexiones E/S

_________

Cable motor/freno (si es necesario) |
1

Cable eléctrico motor

Conexiones motor y alimentacion

Conexiones feedback

| ==t

www.tecnopower.es
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS

OPCIONES
AR = OPCION ANTIRROTACION

El disefio Unico de la serie GSX de actuadores linealespermite el
movimiento rotatorio del émbolo. Esto simplifica el montaje, ya
que posibilita al usuario girar el émbolo dentro y fuera del actuador
para la conexion mecéanica o para probar el sistema.

Sin embargo, esta funcion requiere también que, unavez finaliza-
dos el montaje y las pruebas, el émbolo no gire méas para mantener
el correcto movimiento lineal. En la mayoria de las aplicaciones, la
carga del actuador esta acoplada a rodamientos lineales o a otros
dispositivos de soporte. En esos casos, la carga no puede rotar, asi
que no se necesita ningun otro sistema antirrotacion.

Para las aplicaciones en las que la carga puede rotar libremente,
Exlar ofrece sistemas antirrotacion. Las unidades GSX maés cortas
utilizan un brazo antirrotacion a un lado del actuador. Para las
carreras mas largas, se utilizan brazos a ambos lados.

PB = FUELLES PROTECTORES

Esta opcion proporciona fuelles protectores tipo acordeén que pro-
tegen la terminacion principal del actuador de los dafios ocasiona-
dos por abrasivos uotros contaminantes del entorno de trabajo. El
material estandar de estos fuelles es nailon recubierto de neopreno
S2, cosido. Los fuelles estandar pueden soportar temperaturas
ambiente de -40 a 250 °F. Esta opcién requiere extender la ter-
minacién principal del actuador mas alla de la longitud estandar.
La opcién de tensor extensible no esta disponible. Si desea mas
informacion, consulte con nuestra oficina.
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RB = FRENO ELECTRICO TRASERO

Esta opcion proporciona un freno de blogueo interno para los
actuadores de la serie GSX. El freno se acciona mediante muelles y
se libera de forma eléctrica.

SR = TERMINACION PRINCIPAL RANURADA

Esta opcion proporciona una terminacion principal ranurada de
transmision con un eje acanalado que sustituye a la junta y el
casquillo estandar frontales. Esta terminacion limita la rotacion sin
necesidad de mecanismos externos. El didmetro de la terminacion
sera el equivalente métrico méas cercano a los tamafios de nuestras
terminaciones estandar. Esta opcion NO es hermética, por lo que
no es apta para entornos donde los contaminantes puedan entrar
en el actuador.

Nota: Esta opcién afecta a la longitud y las dimensiones

de montaje generales de los actuadores GSX. Consulte con
nuestra oficina en caso de utilizar una terminacién principal
ranurada. Debido al diametro reducido de la terminacién
principal ranurada del GSX50, los extremos del eje estandar
A, Fy B no estan disponibles y se debera indicar una «X» en
la referencia.

Consulte las dimensiones de las terminaciones de los actua-
dores con opcién de terminacién principal ranurada en la
pagina 33.

L1, L2, L3 = INTERRUPTORES DE FIN DE CARRERA EXTERNOS
AJUSTABLES

Esta opcion permite incluir hasta 3 interruptores externos en los
actuadores de la serie GSX. Estos interruptores proporcionan indi-
caciones de carrera al controlador y son ajustables (debe adquirir
un sistema externo de antirrotacion para esta opcién). Consulte los
detalles en la pagina 31.
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OPCIONES
VELOCIDAD DEL MOTOR

Todos los motores y actuadores T- LAM Exlar incluyen un designa-
dor de velocidad del motor estandar (ver el grafico). Esto represen-
ta la velocidad base del motor para la tension de bus seleccionada.

Designador Velocidad base Serie actuador/motor
-50 5000 rpm GSX20
-30 3000 rpm GSX30, GSX40
-24 2400 rpm GSX50, GSX60

Si se crea el nimero de modelo y la ubicacion del designador de
velocidad del motor se deja en blanco, esta es la velocidad base
a la que se fabricara el motor. El nimero de modelo también se
puede crear incluyendo este designador de velocidad estandar.

FEEDBACK

Feedback absoluto

Debido a las diferencias de tamafio de algunos dispositivos de
feedback, en particular los dispositivos de feedback absoluto que
suelen ser muy grandes en comparacion con el tamafio del motor
del actuador, la longitud y el ancho reales del actuador pueden
variar respecto a este esquema para tipos de feedback que difie-
ren de los resolutores y encoders estandar. Para mas informacion,
consulte con Exlar. En caso de pedir un actuador que difiera de
estas dimensiones estandar, recibira un esquema de la configura-
cion final de su actuador.

www.tecnopower.es
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ESTATORES DEL MOTOR

Las opciones de los motores GSX se describen con un cédigo de

3 digitos. El primer digito hace referencia a la longitud del apilado,
el segundo a la tensién nominal de bus y el tercero al nimero de

polos del motor. Consulte las especificaciones eléctricas/mecéani-

cas de los pares de motor y la fuerza nominal del actuador.

115 Vrms

230 Vrms

1 apilado 8 polos Clase 180 H

400 Vrms
460 Vrms
115 Vrms

230 Vrms

2 apilados 8 polos Clase 180 H

400 Vrms
460 Vrms
115 Vrms

230 Vrms

3 apilados 8 polos Clase 180 H

400 Vrms

460 Vrms

* Los estéatores de baja tensién pueden estar limitados a un par o veloci-
dad nominal menores de los que aparecen en el catdlogo. Contacte con
nuestra oficina al pedir esta opcién.

CONEXIONES DE LAS TERMINACIONES

Clavija abrazadera trasera
Rétula esférica

Rétula

Abrazadera de la terminacion

Ver esquemas en la pagina 33-35.
Las conexiones se piden por separado.
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OPCIONES
OPCION DE REFRIGERACION POR ACEITE Y LUBRICACION

Si desea la opcion de refrigeracion por aceite con su actuador
GSX, consulte con el distribuidor local.

Los actuadores GSX de Exlar suelen incorporar una grasa sintética
de alto rendimiento como lubricante. Se ha demostrado que esta
lubricacion mediante grasa del mecanismo del husillo de rodillos y
los rodamientos funciona en miles de aplicaciones durante mas de
25 afios. Sin embargo, en aplicaciones donde el actuador funcio-
na bajo mucha carga, a gran velocidad o en ciclos de trabajo de
alto rendimiento durante mucho tiempo, la grasa se degradaréa de
forma prematura y dejaré de proporcionar la lubricacién necesaria
para mantener la eficacia de funcionamiento y la integridad del
husillo de rodillos y los rodamientos. Si el actuador sigue en funcio-
namiento sin tener grasa, el dispositivo fallaré antes de lo previsto.

La forma ideal de lubricar y refrigerar un actuador de la serie GSX
en aplicaciones de alto rendimiento es derramar una pequefia
cantidad de aceite a baja presion a través del actuador mientras
esta en funcionamiento. En muchos casos, una pequefia cantidad
de aceite permitira el funcionamiento del actuador mas alla de los
niveles de potencia nominal continua normales. La lubricacion con
aceite lleva utilizandose con éxito en todo el sector, permitiendo a
los actuadores Exlar ofrecer miles de horas de servicio entre inter-
valos de relubricacion, incluso en las aplicaciones mas dificiles.

La lubricacion con aceite implica también menos mantenimiento
del actuador, ahorrando un valioso tiempo de produccién. Gracias

E><L AR currss-
WRIGHT

a un sistema de recirculacion de aceite, resulta facil cambiar el
aceite lubricante sin tener que acceder al actuador o desmontarlo.
La posibilidad de controlar el estado del aceite permite alargar la
vida til del actuador y mantener una lubricacion limpia y fresca.

Antes de elegir y pedir un actuador GSX lubricado con aceite, hay

que tener en cuenta determinados aspectos especiales relativos a

la configuracion de las aplicaciones y los actuadores. Consulte con
Application Engineering de Exlar antes de realizar la compra.

Un sistema tipico de lubricacion por flujo de aceite implica el uso
de una bomba de lubricacién y la instalacién de tubos (disponi-
bles para su compra) para que el aceite recircule. Méas abajo se
muestra el esquema de un posible sistema de aceite. Application
Engineering de Exlar le puede ayudar a crear el sistema de aceite
que necesita o recomendarle un sistema de circulacion de aceite
previamente instalado.

e Si desea la opcion de refrigeracién con aceite para su
actuador GSX, consulte con nuestra oficina cual es la
mejor opcién para su aplicacién.

La presion de aceite dentro del actuador no debe
superar nunca los 5 psi.

La opcién de refrigeracién con aceite limitara la acele-
racion maxima del actuador.

Ejemplo de sistema de aceite

(Subministrado por el cliente)

€]

—pm

Vélvula

Vélvula
de control

T
|

Direccién del flujo

de control
Depésito de aceite Bomba
de acei

te

Filtro

Radiador/Intercambiador de calor

e VA VAVAVAVvaN
e VAVAYA AN

de aceite

VA VA VA VAVA VAN
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

DIMENSIONES

ACTUADOR BASE

En caso de pedir feedback

i absoluto para GSX20 o GSX30,
consulte las dimensiones

con nuestra oficina.

A mm 56,9 174 99,1

139,7 17728

B mm 28,4 38,7 49,5 69,9 88,9

gD - 38,10 50,80 63,50 76,20 85,73

+0,00/-0,08 +0,00/-0,08 +0,00/-0,08 +0,00/-0,08 +0,00/-0,08

E mm 25,4 33,5 41,9 54,0 49,4

F mm 3,7 2,3 2,5 3,2 3,2

G mm 51,7 51,7 51,7 51,7 51,7

H mm 60,0 66,7 66,7 78,6 106,2
I*(carrera cero) mm 122 133 167 212 235

1. Las dimensiones que se muestran son solo una referencia y estan sujetas acambios.
2. Las dimensiones muestran los conectores estandar tipo M23 de Exlar (opcién 1).

3. Las dimensiones pueden variar en funcién de las opciones seleccionadas. Consulte los detalles con Exlar con los esquemas que se proporcionan tras
la recepcion del pedido.

4. En caso de pedir un freno, afiada la siguiente longitud a la dimension H del:
GSX20 — 45,2 mm; GSX30 — 40,6 mm; GSX40 — 59,2 mm; GSX50 — 63,5 mm y GSX60 — 90,9mm.

6. En caso de pedir fuelles, afiada 50,8 mm a la dimensién E.
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DIMENSIONES

MONTAJE BRIDA DELANTERA 0 TRASERA

GSX20, GSX50

GSX30, GSX40, GSX60

E><L AR currss-
WRIGHT

ED (66G) 9
%o ° &

{ . S

(F1 (6] | O O

\ L o% o 00’®

@n [
0.9 __©8. 0
o i
Qe e e -
e NG
[ B]
[ A]

g6
Hl
Jl

K

3

m

mm

mm

mm

mm

150,9
794 1334
254 93,7
6,35 10,08
44,5 61,7
56,8 774
3,18 6,35
+0,03/-0,00 +0,013
25,4 33,5
111 111
12,7 111

1951
172,71
1334
13,10
74,2
96,5

6,35
+0,025

41,9
15,9

159

2413
1937
82,6
14,29
123,8
165,1
6,35
+0,03/0,00

54,0
19,1

19,1

3175
2584
206,4
19,84
136,5
172,1
6,35
+0,013/0,000

49,4
191
33,3

1. En caso de pedir una terminacién principal ranurada, afiada la siguiente longitud a las dimensiones H 'y J: GSX20 — 12,7 mm; GSX30 — 30,5 mm;
GSX40 — 45,0 mm; GSX50 — 52,3 mm y GSX60 — 69,3mm.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

DIMENSIONES

MONTAJE LATERAL 0 MONTAJE DEL TENSOR EXTENSIBLE

64,66 89,80 107,76 155,58 197,57
B? mm 6,4 6,4 79 10,3 11,1
¢ mm M6 % 1,0 M6 % 1,0 M10 % 1,5 MI12 x 1,75 M16 x 2
D mm M5 x 0,8 M6 x 1,0 M8 x 1,25 M12 x 1,75 M14 x 2
E mm 19,1 24,4 351 38,1 41,9
gF mm 6 mm M7,9,0 6 mmM7]9,5 8 mmM7|12,0 12 mm M7]12,0 12 mm M7]12,0
G mm 254 445 445 76,2 76,2
L (carrera cero) mm 67 80 109 130 150

1. Opciones de montaje lateral D y K = 8X para dimensiéon C

2. En caso de pedir una terminacion principal ranurada, afiada lo siguiente a la dimension B:
GSX20 — 12,7mm; GSX30 — 30,5 mm; GSX40 — 45,0 mm; GSX50 — 52,3 mm y GSX60 — 69,3 mm.
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DIMENSIONES

MONTAJE DEL TRUNNION LATERAL 0 MONTAJE DE LA ABRAZADERA POSTERIOR

N
)

A
=i
(

‘

129,9 150,4 175,2 254,0 318,8

B mm 791 99,6 1244 1778 217,2

C mm 25,4 25,4 25,4 381 50,8

@D mm 25h7 25h7 35h7 50 h7 60 h9

gE mm 38,1 381 50,8 63,5 88,9
F (carrera 3") mm 76 137 NA NA NA
F (carrera 4”) mm NA NA 102 NA NA
F (carrera 6”) mm 152 152 162 152 152
F (carrera 8”) mm NA NA 203 NA NA
F (carrera 10”) mm 254 254 254 254 254
F (carrera 12") mm 305 305 305 NA NA
F (carrera 14”) mm NA 356 NA 356 NA
F (carrera 18”) mm NA 457 457 NA NA
G 1 (carrera cero) mm 147 165 210 269 318

gH mm 12H9 20 H9 20 H9 25H9 45 H9

J mm 15,9 19,1 19,1 25,4 54,0

K mm 19,1 31,8 318 38,1 63,5

L mm 381 63,5 63,5 76,2 127,0

1. En caso de pedir un freno, afiada lo siguiente a la dimensién G:
GSX20 — 45,2 mm; GSX30 — 40,6 mm; GSX40 — 59,2 mm; GSX50 — 63,5 mm y GSX60 — 90,9 mm
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

DIMENSIONES

OPCION DE EXTENSION DEL FRENO POSTERIOR

*Conector del freno, en caso necesario.

==

45,2 40,6 59,2 63,5 90,9

A (mm)

* Consulte con nuestra oficina la informacion sobre el conector y el cablea-
do en caso de pedir la opcién de freno.

Dim "A"l—

i

OPCION ANTIRROTACION GSX/M20, GSX/M30, GSX/M40 Y GSX60

EEE T
A 15,2 20,1 31,8 44,5
B 46,0 64,5 96,0 147
T B ¢ c 13,7 18,0 2.9 39,4
D 25,4 33,0 41,7 49,3
Se utiliza un segundo brazo
antirrotacién en los modelos E 11,2 11,2 16,0 191
GSX20, GSX30 y GSX40 P 711 813 965 127
con 10 pulgadas y carreras ' ' ' '
més largas. G 7,87 429 42,9 714
GSX60 utiliza antirrotacién
en un solo lado para todas gH 9,40 12,7 12,7 254
las longitudes de carrera.
OPCION ANTIRROTACION GSX50
50,8 120,65 54,1

60,5

NOTA: Los actuadores GSX50

1t
utilizan un brazo para todas - #5,4

las longitudes de carrera.

i

-
r i =
e
L | R27,7 o
635 o o W =
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DIMENSIONES

OPCION DE INTERRUPTORES DE FINAL DE CARRERA EXTERNOS

La opcién de interruptores de final de carrera externos (requiere El voltaje de los interruptores es de 9-30 VDC, tienen salida PBP,
opcién antirrotacién) para la serie GSX de actuadores lineales ofre- con operacion légica normalmente cerrada o normalmente abierta
ce al usuario 1, 2 o 3 interruptores ajustables instalados de forma en funcién de la configuracion del interruptor que se solicite. Los

externa para utilizarlos como interruptores de final de carrera o interruptores se proporcionan con 1 metro de cable incorporado
sensores de posicion. de 3 hilos. A continuacién, se muestra un diagrama que indica la
operacion légica de cada interruptor, en funcién de la opcién que

El nimero de interruptores dependera de cada opcién (L1, L2 o
L3), con 1, 2 o 3 interruptores, respectivamente.

se solicite.

3 pulgadas 6 pulgadas 8 pulgadas ( 10 pulgadas 12 pulgadas 14 pulgadas 18 pulgadas
(76 mm) (152 mm) 203 mm) (254 mm) (305 mm) (355 mm) (457 mm)
carrera (mm) carrera (mm) carrera (mm) carrera (mm) carrera (mm) carrera (mm) carrera (mm)
GSX20 140,1 216,3 NA 317,5 368,7 NA NA
GSX30 176,1 2497 NA 351,3 402,1 452,9 554,5
GSX40 NA 249,7 300,5 351,3 402,1 NA 554,5
GSX50 NA 296,3 NA 397,9 NA 499,5 NA
GSX60 NA 265,7 NA 367,3 NA NA NA
Opcidn w1 SwW2 K]
L1 No suministrado Normalmente abierto No suministrado
L2 Normalmente cerrado No suministrado Normalmente cerrado
L3 Normalmente cerrado Normalmente abierto Normalmente cerrado
Tipo de interruptor N.° pieza Exlar N.° pieza Turck
Interruptor normalmente cerrado 43404 BIM-UNT- RP6X
Interruptor normalmente abierto 43403 BIM-UNT-AP6X
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

DIMENSIONES

OPCIONES DE TERMINACIONES DEL ACTUADOR

— ¢C — 8C

<—/—\

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\
AU
F

40mm

‘

:
i !

\

O\/

O\/

—HA ©

Rosca hembra

Rosca macho

Terminacion estandar

Macho EE. UU. Macho métrico Hembra EE. UU. Hembra métrica
GSX20 (mm) 20,7 9,5 12,7 51 11,2 191 3/8—24 UNF—A M8x1 6g 5/16 — 24 UNF — 2B M8x1 6H
GSX30 (mm) 9,1* 12,7 15,9 71 143 191 7/16 — 20 UNF-2A M12x1,75* 6g 7/16 — 20 UNF — 2B M10x1,5 6H
GSX40 (mm) 38,1 19,1 254 9,7 22,2 25,4 3/8—16 UNF—A M16x1,5 6g 5/8 — 18 UNF — 2B M16x1,5 6H
GSX50 (mm) 41,3 28,6 34,9 19,1 31,8 44,5 1-14UNS-2A M27x2 6g 1-14UNS-2B M24x2 6H
GSX60 (mm) 63,5 31,8 445 14,0 43 445 11/4-12 UNF - 2A M30x2 6g 7/8 — 14 UNF - 2B M25x1,5 6H

Terminacion principal ranurada

-““““__m Macho métrico m Hembra metrica

GSX20 (mm) 3/8— 24 UNF - 2A M8x1 6g 5/16 - 24 UNF - 2B M8x1 6H
GSK30 mm) | 19,1* 12,7 16,0 71 143 191 | 7/16-20UNF-2A  MI2x175%6g | 7/16-20UNF-2B  MIOxL56H
GSK4O (mm) 381 191 230 97 222 254 3/4—16UNF—2A M16x1,5 6g 5/8 - 18 UNF — 2B M16x1,5 6H
ﬁmo 03 25,45 280 | 1917 280 381 1- 14 UNS—2A M24x2 bg 3/4— 16 UNF - 2B M20x1,5 6H
GSX6O (mm) 63,5 318 47,0 14,0 43 445 | 11/4-12 UNF-2A M30x2 6 7/8 — 14 UNF — 28 M25x1,5 6H

* En caso de macho, Métrica (A), Dimensién A = 40 mm

** En caso de macho, Métrica (A), Dimensiéon B = 24 mm

*** En caso de macho (Mo A) =12,7 mm

**** Si se pide GSX50 con terminacion ranurada, las dimensiones son diferentes de acuerdo con la tabla.

Los nimeros de las piezas de las opciones de conexién de la terminacion indican el tamafio del orificio de paso o el diametro de
la clavija. Antes de seleccionar una rétula, consulte lainformacién de la opcién antirrotacién para los actuadores GSX. Las roétulas
permitiran a la terminacién girar si la carga no esté soportada por ninglin otro método.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS E>LAR e

DIMENSIONES

ABRAZADERA TERMINACION

@G
= 19,05~ f=— 24,307 — |
TRl
- D
— — Y I
o F BL
C ‘ K
I
A o
|
T I
—y —]
Dimensiones para RC0O38 Dimensiones para RC050, RCO75, RC100, RC138
A B C ] E oF g6 H )] K
GSX20 RC038 (mm) 20,6 19,9 40,5 4,6 9,8 9,5 24,2 NA NA 3/8-24
GSX30 RCO50 (mm) 19,1 19,1 38,1 12,7 19,43 12,7 254 254 254 7/16-20
GSX40 RCO75 (mm) 28,58 1,25(31,75 60,3 15,88 32,13 19,1 38,1 31,75 31,75 3/4-16
GSX50 RC100 (mm) 41,2 38,1 79,4 191 38,5 254 50,8 38,1 38,1 1-14
GSX60 RC138 (mm) 50,8 53,98 104,78 254 51,6 34,93 69,85 50,8 50,8 1-1/4-12
DIMENSIONES DE LA ROTULA
7/8"
D
- R pB | K
*7 17/8"
CONDUCTO DE é %
A { LUBRICANTE 1
R1 7/16"
C 11/2"
F HA‘ J 114 L 112"
Rosca

Dimensiones para SRM038, SRM044, SRM0O75 Dimensiones para SRF100
GSX20 SRM038 (mm) 9,525 12 deg 3/8-24
GSX30 SRM044 (mm) 46,0 11,13 26,9 28,7 14 deg 1,1 14,2 191 16,0 7/16-20
GSX40 SRM075 (mm) 73,2 19,1 43,7 445 14 deg 17,5 22,3 28,7 254 3/4-16
GSX50 SRF100 (mm) Consulte el esquema de la rétula especial GSX50 arriba a la derecha. Requiere terminacién hembra.
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SERIE GSX. SERVOMOTOR/ACTUADOR INTEGRADOS B i

DIMENSIONES
ROTULA
[~ A=A~ ~—B—]
Nl
- I
A T
I oA
= S
s c I
] L
g li D it
I .

GSX20 RE038 (mm) 0,25 x 45° 3/8-24
GSX30 RE050 (mm) 12,7 19,1 38,1 19,1 15,9 7716 - 20
GSX40 RE075 (mm) 19,1 31,8 52,3 28,7 22,3 3/4 - 16
GSX50 RE100 (mm) 25,4 31 71,4 41,4 30,2 1-14
GSX60 RE138 (mm) 34,93 50,8 87,3 50,8 46,67 11/4-12
CLAVIJA ABRAZADERA
—C B Ci—

A
A ] C gD fE
CP050" (mm) 57.9 49,28 4,32 12,7 mm +0,00/-0,05 2,69
CP075% (mm) 78,5 69,1 4,82 19,1 mm +0,00/-0,05 3,56
CP100° (mm) 91,2 81,8 4,82 25,4 mm +0,00/-0,05 3,56
CP138* (mm) 118,3 108 5,08 34,93 mm +0,.00/-0,05 4,39
CP175° (mm) 143,6 1333 5,15 4,44 mm +0,00/-0,05 4,39

! Acopla con abrazadera trasera GSX20 y GSX30, RCI050 y REI050
2 Acopla con GSX30, 40 y RC075, REO75 y SMR075

3 Acopla con abrazadera trasera GSX50, RC100 y RE100

4 Acopla con RC138, RE138

5 Acopla con abrazadera trasera GSX60
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SERIE GSX. CODIGO DE PEDIDO

CODIGO DE PEDIDO

TIPO DE ACTUADOR

Y TAMANO DEL BASTIDOR
20 =50,8mm
30=176,2mm
40=101,6 mm
50 =139,7 mm
60=177,8 mm

LONGITUD DE CARRERA

03 =76 mm GSX20, GSX30

04 =102 mm GSX40

06 = 150 mm GSX30; 152 mm GSX20, GSX40, GSX50, GSX60
08 =203 mm GSX40

10 = 254 mm todos los modelos

12 = 305 mm GSX20, GSX30, GSX40

14 = 356 mm GSX30,GSX50

18 = 457 mm GSX30,GSX40

PASO HUSILLO
01 =2,54 mm (GSX20, GSX30, GSX40, GSX50)°
02 = 5,08 mm (GSX20, GSX30, GSX40, GSX50)
03 = 6,35 mm (GSX60)

04 = 10,16 mm (GSX20 solo)

05 = 12,7 mm (GSX30, GSX40, GSX50, GSX60)
08 = 19,05 mm (GSX40)°

10 = 25,4 mm (GSX50, GSX60)°

CONEXIONES

| = Exlar estandar M23 estilo
M = Conector del fabricante ®

MONTAIJE

E><L AR currss-
WRIGHT

MM

|— OPCIONES MECANICAS

AR = Montaje antirrotacion externa !
RB = Freno eléctrico trasero?

PB = Fuelles protectores 1°

SR = Terminacion principal ranurada

L1/L2/L3 = Interruptores de final de carrera
externos’

8,12, 14

VELOCIDAD DEL MOTOR
24=2400rpm,GSX50,GSX60
30=3000rpm,GSX30,GSX40
50 = 5000 rpm, GSX20

ESTATOR DEL MOTOR

118 =1 apilado, 115 Vrms
138 =1 apilado, 230 Vrms
158 = 1 apilado, 400 Vrms
168 = 1 apilado, 460 Vrms

218 =2 apilados, 115 Vrms
238 = 2 apilados, 230 Vrms
258 =2 apilados, 400 Vrms
268 = 2 apilados, 460 Vrms

318 = 3 apilados, 115 Vrms
338 = 3 apilados, 230 Vrms
358 = 3 apilados, 400 Vrms
368 = 3 apilados, 460 Vrms

TIPO DE FEEDBACK

Consulte los detalles en la pagina 164.

ROSCA TERMINACION/

C= Abrazadera trasera

F = Brida frontal

R = Bridatrasera

D= Montaje lateral doble *

T = Trunnion lateral

E= Tensores extensibles

K= Montaje lateral doble métrico **
Q = Trunnion lateral métrico

M = Tensores extensibles métricos
G = Abrazaderas traseras métricas

NOTAS: 5.
1. Las opciones de polos y voltaje del estator permiten 6.
un rendimiento nominal de catélogo con diferentes
voltajes del bus del amplificador y requisitos de 1.
configuracion de los polos. Consulte en las espe-
cificaciones de rendimiento de las paginas 7-9 la 8

disponibilidad de estator de 3 apilados.

2. Laopcion de freno puede requerir un tercer cable,
consulte con el distribuidor local.

Paso de 0,75 no disponible por encima de 12 pulgadas.

Paso de 1,0 no disponible por encima de carrera de
10 pulgadas.

GSX60 utiliza conector de alimentacién M40 de
tamafio 1,5.

Si el cliente no especifica lo contrario, se utilizara
una terminacién macho M24X2 en el GSX50. Ver la
nota en la pagina 30.

9. Paso de 0,1 no disponible por encima de carrera de

Disponible tal como se describe en Tipos de feedback.
Requiere la opcion AR.

10 pulgadas en GSX50.

10. N/A con opcidn de montaje de tensor extendido.

Para cables y accesorios, consulte la pagina 169.

MATERIAL TERMINACION
M = Rosca macho estandar EE. UU.
A = Rosca macho métrica
F = Rosca hembra estandar EE. UU.
B = Rosca hembra métrica

11. Se utiliza un segundo brazo antirrotacion en GSX20
30y 40 con 10 pulgadas y carrera mas larga.

12. Ver las opciones de estator optimizados
en la pagina 22.

13. Antirrotacion con montaje D o KN/A en carreras de
10 pulgadas o més, excepto en GSX50.

14.No esté disponible en acero inoxidable.

15. Para la operacién a temperatura extendida, consulte
con la fabrica el nimero de modelo.

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba o para operacién a temperatura extendida, contacte con nuestra oficina.
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SERIE GTF

MOTOR ELECTRICO INTEGRADO | PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

El nuevo sistema de sellado higiénico
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =\~ <

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

SERIE GTF. ACTUADOR PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

DESCRIPCION

La serie GTF amplia la gama de actuadores lineales GTX de alta
fuerza de Exlar a aplicaciones que requieren maquinas higiénicas
en sistemas de automatizacion de la industria alimentaria, envasa-
do y productos farmacéuticos.

La serie GTF ofrece soluciones flexibles combinadas con caracte-
risticas de bajo mantenimiento y fiabilidad comprobada. El actua-
dor de grado alimentario GTF refleja el rendimiento de los actua-
dores Exlar GTX estandar de Curtiss-Wright e incorpora caracte-
risticas que facilitan que las maquinas obtengan certificaciones
higiénicas como USDA, 3-A, BISSC, EHEDG y NSF.

38 LHITECNOPOWER

BENEFICIOS

e Las superficies lisas y la pintura epoxi blanca aprobada por la

FDA reducen el tiempo de limpieza y aseguran la certificacién
de la maquina.

Una varilla principal de acero inoxidable proporciona resisten-
cia a la corrosion mas cercana a las zonas de contacto con
alimentos.

Las diferentes versiones de montaje frontal y de montaje de hor-
quilla del actuador GTF facilitan el cumplimiento de las pautas
de disefio higiénico con diferentes configuraciones de montaje.
Los materiales de sellado y grasa de grado alimentario eliminan
la contaminacién de los productos alimentarios.

Disefiado para cumplir con las pautas 3-Ay EHEDG

Vida util del actuador larga y robusta gracias a la tecnologia de
tornillo de rodillo invertido Exlar

Conexién de uno o dos cables para alimentacion y retroalimen-
tacion del motor.

Clasificaciones ambientales estandar IP67 y opcionales IP69K

www.tecnopower.es



SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =<t s

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

CONFIGURACION DE MONTAJE EN LA CARA

Opcién de cable de
extension IP69K opcional
con cables flotantes o
conector M23*

La varilla del actuador
de acero inoxidable
minimiza la corrosion

Recubrimiento epoxi
blanco aprobado por la
FDA resistente a rayones

Las juntas higiénicas
aprobadas por la FDA sella
la interfaz entre el actuador
y la superficie de montaje

El sello de eje higiénico aprobado
por la FDA elimina el area de
refugio en el orificio pasante para
la varilla del actuador

*Solo disponible con ciertos tipos de comentarios

CONFIGURACION DE MONTAJE DE HORQUILLA

Estandar industrial
IP67 giratorio.
Conectores M23.
Conexiones de uno o

dos cables.
Actuador extremadamente
compacto y de alta potencia
proporcionado por un servomotor Opciones de

TLAM 2.0 integrado con un
tornillo de rodillo invertido Exlar

retroalimentacion y
conectores disponibles
para adaptarse a la
mayoria de los fabricantes
de servoaccionamientos

Los puertos superior e inferior
permiten la purga de aire para
minimizar la entrada de humedad
en aplicaciones de alta humedad

La cubierta facial higiénica, el
sello del eje y los sujetadores
EHEDG de acero inoxidable
ayudan a reducir los puntos
de refugio en aplicaciones de
montaje de horquilla

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =<\~ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

SISTEMA DE SELLADO HIGIENICO GTF

CONFIGURACION DE MONTAJE EN LA CARA ) )
La junta de montaje

frontal higiénica
proporciona proteccién
entre el actuador y la
superficie de montaje.

actuador y
montaje d

Previene la entrada de i
liquidos y minimiza los sitios
de refugio de bacterias.

Los sellos higiénicos
GTF protegen en la parte
delantera y detras de la
superficie de montaje

CONFIGURACION DE MONTAJE DE HORQUILLA

La opcién de montaje de
horquilla incluye sellos higiénicos
con cubierta frontal y pernos de
acero inoxidable aprobados por

EHEDG.

Previene la entrada de liquidos y minimiza

los sitios de refugio de bacterias. cluye horquilla trasera

e acero inoxidable

Los sellos higiénicos GTF protegen en la T L&
parte delantera y detras de la superficie - ~Jd
de montaje
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =<t~/ <

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
OPCIONES DE CONFIGURACION DE GTF

Cubierta facial higiénica con pernos EHEDG (solo con opciones de
montaje de horquilla trasera)

Cable de extensién IP69K con conductores sueltos
Cable de extensiéon IP69K con conector M23

Conectores M23 giratorios IP67 para alimentacion y retroalimenta-

cién del motor
Conector M23 giratorio IP67 para sistemas de un solo cable

www.tecnopower.es

Roscas de extremo de varilla macho/hembra métricas/imperiales
Brida frontal de acero inoxidable métrica/imperial

Horquilla trasera de acero inoxidable (solo con opciones de montaje
de horquilla trasera)

Freno de retencion trasero con apagado automatico
Antirotacién de acero inoxidable (solo con brida frontal)
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

ESPECIFICACIONES GENERALES

E><L AR currss-
WRIGHT

Condiciones de funcionamiento y uso Normas y aprobaciones de la agencia

Precision:
Error de avance del tornillo um /300 mm
Variacion del recorrido del tornillo um /300 mm
Juego de tornillos mm
Temperatura ambiente de funcionamiento °C
Temperatura ambiente elevada o¢

de funcionamiento

Tamafio del marco

Par de friccién (tipico) (Nm)

Clasificacién ambiental con conectores estandar M23
Clasificacién ambiental con cables de extension opcionales

1 Se requiere reduccién de potencia para cualquier temperatura ambiente
dentro del rango de temperatura ambiente de funcionamiento elevada.
Consulte la pagina 15 para obtener el célculo de reduccion de potencia.

2 Cuando el eje principal del actuador esté estacionario.

ESPECIFICACIONES DEL MATERIAL

25

IP67

IP6IK?

UL 1004-1
UL 1004-6
CSA Norma CSA €22.2 NO. 100
EN 55014-1
EN 55014-2
Seguridad IEC/EN 60034-1

RoHS RoHS 2011/65/UE y modificada por la directiva
2015/863

uL

EMC

CE

Materiales y acabado

Conectores de alimentacidn y retroalimentacion giratorios (IP67)

Sujetacables (IP69K)

Cable de extension

Conectores de cable de extension

Sellos de eje interior

Sello frontal higiénico

Junta de montaje frontal higiénica

Grasa

Eje principal del actuador

Horquilla trasera

Sujetadores de horquilla traseros

Sujetadores de placa de cubierta frontal
Sujetadores del puerto de purga

Brida de montaje opcional

Brazo antirrotacion opcional para brida de montaje
Buje para brazo antirrotacion opcional

Carcasa del actuador

Elementos de fijacion de la carcasa del actuador
Placa de cubierta frontal

Etiqueta del producto

22 LY TECNOPOWER

Pintura blanca curada de grado alimentario aprobada por la FDA sobre carcasa de fundicion
a presion de zinc niquelado

EN 1.4404 (316L) Acero inoxidable con junta de silicona WMQ

Cubierta de PVC

Carcasa de fundicion a presion de zinc niquelada

Poliuretano Parker Resilon®

Buna-N 70 aprobado por la FDA

Buna-N 70 aprobado por la FDA

JAX PolyGuardTM FG2 o equivalente aprobado por la FDA

17-4 (H900) Acero inoxidable

Acero inoxidable 303, acabado de 63 micropulgadas

Acero inoxidable 18-8

EHEDG EN1.4404 Acero inoxidable con acabado de 0,8 ym y junta de goma NBR
EHEDG EN1.4404 Acero inoxidable con acabado de 0,8 um y junta de goma NBR
Acero inoxidable 304 con acabado de 2 pm y sujetadores de acero inoxidable 188
Acero inoxidable 304 con acabado de 2 pm

Igus iglide® A350 Plastico aprobado por la FDA

Epoxi blanco curado aprobado por la FDA sobre aluminio 6061-T6 anodizado tipo Il
Epoxi blanco curado aprobado por la FDA sobre acero inoxidable 18-8
Recubrimiento en polvo epoxi aprobado por la FDA sobre aluminio 6061-T6

Brady B486B o poliéster metalizado equivalente con adhesivo permanente a base de caucho
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =<t~ iz
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

ESPECIFICACIONES MECANICAS

GTFO60*
- Paso del tornillo indice de fuerza Inercia del armazén
(mm) (mm) continua (N) (mm/s) dinamica (N) (kg-m?)

GTF060-080-01 2,54 2.668 9.230
GTF060-080-02 80 5,08 1.900 635 6.850 0,00007367
GTF060-080-04 10,2 1.006 1.270 5.471
GTF060-150-01 2,54 2.668 318 9.230
GTF060-150-02 150 5,08 1.900 635 6.850 0,00008689
GTF060-150-04 10,2 1.006 1.270 5.471
GTF060-300-01 2,54 2.668 318 9.230
GTF060-300-02 300 5,08 1.900 635 6.850 0,00011537
GTF060-300-04 10,2 1.006 1.270 5.471

Estan disponibles longitudes de carrera no estandar de 80 a 300 mm en incrementos de 25 mm. Se aplican plazos de entrega mas largos.
Clasificacion de fuerza continua basada en condiciones ambientales de 25 °C

GTF080*

(mm) (mm) continua (N) (mm/s) dinamica (N) (kg-m?)
GTF080-100-01 2,54 8.365 24.535
GTF080-100-02 100 5,08 4.740 508 25.798 0,000340
GTF080-100-05 12,7 2.008 1.270 21.795
GTF080-150-01 2,54 8.365 254 24.535
GTF080-150-02 150 5,08 4.740 508 25.798 0,000369
GTF080-150-05 12,7 2.008 1.270 21.795
GTF080-300-01 2,54 8.365 254 24.535
GTF080-300-02 300 5,08 4.740 508 25.798 0,000455
GTF080-300-05 12,7 2.008 1.270 21.795
GTF080-450-01 2,54 8.365 254 24.535
GTF080-450-02 450 5,08 4.740 508 25.798 0,000541
GTF080-450-05 12,7 2.008 1.270 21.795

Estan disponibles longitudes de carrera no estandar de 100 a 450 mm en incrementos de 25 mm. Se aplican plazos de entrega mas largos.
Clasificacion de fuerza continua basada en condiciones ambientales de 25 °C

GTF100*
Longitud del trazo Paso del tornillo indice de fuerza Velocidad maxima indice de fuerza Inercia del armazon

(mm) (mm) continua (N) (mm/s) dinamica (N) (kg-m?)
GTF100-150-01 2,54 15.392 191 54.557
GTF100-150-02 150 5,08 12.098 381 55.972 0,0014085
GTF100-150-05 12,7 5.444 953 37.141
GTF100-300-01 2,54 15.392 191 54.557
GTF100-300-02 300 5,08 12.098 381 55.972 0,0017399
GTF100-300-05 12,7 5.444 953 37.141

Estan disponibles longitudes de carrera no estandar de 100 a 450 mm en incrementos de 25 mm. Se aplican plazos de entrega mas largos.
Clasificacion de fuerza continua basada en condiciones ambientales de 25 °C

* Velocidades méaximas indicadas en voltajes méaximos | No exceda el doble de la fuerza nominal continua durante el funcionamiento.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
VIDA UTIL ESTIMADA

Carga media cubica (N)

Carga media cubica (N)

6.000

5.000

4.000

3.000

2.000

1.000

35.000

30.000

25.000

20.000

15.000

10.000

5.000

GTFO060

>l

== GTFO060-02 Direccion

== GTF060-01 Direccién ||

== GTF060-04 Direccion

100

1.000 10.000 100.000

Vida atil - millones de mm

GTF100

== GTF0100-01 Direccién

-

== GTF0100-02 Direccién

=== GTF0100-05 Direccién

18.000

16.000

14.000
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GTFO80
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=== GTFO80-01 Direccién

== GTFO80-02 Direccién

=== GTFO80-05 Direccién

>
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100

1.000 10.000

100.000

Vida atil - millones de mm

1.000.000

La vida prevista L;, de un actuador lineal de husillo de rodillos
se expresa como la distancia de recorrido lineal que se prevé

Pl

77

10

100

1.000 10.000
Vida atil - millones de mm

Supuestos de estimacion de la vida atil:

100.000  1.000.000

que alcance o supere el 90 % de los husillos de rodillos fabri-
cados que se hayan mantenido de forma adecuada. Esto no
constituye una garantia y los graficos deben usarse Gnicamente
con fines de calculo.

La formula que define este valor es:
Vida util en millones de pulgadas, donde:

C,= [ndice de carga dinamica (Ibf)
F cml = Carga media cubica aplicada (Ibf)
£ = Paso del husillo de rodillos

L10=( % )3X ¢

Si desea mas informacion sobre el calculo de la vida util previs-
ta, consulte la Referencia de la ingenieria en la pagina 178.

e Se mantiene una calidad y cantidad de lubricacion suficientes. Durante toda la vida Util

e Sin topes mecanicos duros (externos o internos) ni cargas de impacto

e Sin cargas laterales externas

¢ No se aplica a aplicaciones de alta frecuencia y carrera corta como como pruebas de fatiga o aplicaciones de fuerza elevada de
carrera corta, como prensado. Si su aplicacién requiere una fuerza elevada en una longitud de carrera méas corta que la longitud de los

rodillos / tuerca, péngase en contacto con nuestra oficina para obtener mas detalles sobre el célculo de la vida Util estimada, o consulte
en la pagina 178, Referencia de la ingenieria).
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PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GTFO60

Tensién méx. de bus 230/460 Vac Descripcion kg
Velocidad @ Tensién de bus rpm 5.000/7.500 GTF060-80 3,2
Cable del actuador mm 2,54 5,08 7,62 GTF060-100
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS GTF060-150 37
Par de motor continuo Nm 1,35 1,81 1,81 GTF060-300 48
indice de corriente continua A 3,0 40 40 Agregador de freno 0,7
indice de corriente de pico A 6,0 8,0 8,0 Horquilla trasera de acero inoxidable - Métrica (7) 0,2
Constante de parﬂ(Kt) Nm/A 05 Horquilla trasera de acero inoxidable - Imperial (H) 0,3
(+/-10% @ 25°C) ’

) Brida delantera de acero inoxidable - Métrica (4) 0,63
?f?—Stla()nEZ (g\gt‘%)e e LD 9 Brida delantera de acero inoxidable - Imperial (G) 0,65
CONMUTACION SINUSOIDAL 0-PEAK Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 80 0,23
Par de motor continuo Nm 1,81 Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 100
indice de corriente continua A 57 Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 150 0,31
indice de corriente de pico A 113 Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 300 0,46
e e par.kD Nim/A 035

; Par de retencion del freno (minimo) Nm 2,5

Configuracidn polos glew;"e'[’os 8 Voltaje del freno Vde 24 (-10%/+6%)
Resistencia (L-L)(+/- 5 % @ 25 °C) Ohms 28 Corriente nominal del freno a 24 V CC A 0,46
Inductancia (L-L)(+/- 15 %) mH 13,8 Tiempo de activacion/desactivacion del freno (tipico) ms 10/25
Constante de tiempo eléctrica ms 49
Clase de aislamiento 460 Vac max., 180 °C (clase H)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.

Datos de prueba derivados utilizando el disipador de calor de aluminio
recomendado por NEMA de 10" x 10" x 1/4" a una temperatura ambiente
de 25°C

Bobinado de clase Vac compatible con voltajes de accionamiento de hasta
460V CA

La velocidad de rotacién es aproximadamente proporcional al voltaje de
entrada del variador

www.tecnopower.es %TECNOPOWER 45



SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GTFO80

Voltaje del motor

Tensién méx. de bus 230/460 Vac
Velocidad @ Tensién de bus rpm 3.000/6.000
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS

Par de motor continuo Nm 451
indice de corriente continua A 49
indice de corriente de pico A 9,9
Constante de par (Kt)

(+-10% @25°C) Lk R
Constante de voltaje (Ke)

(+/-10% @25 C) V/krom 616
CONMUTACIGN SINUSOIDAL 0-PEAK

Par de motor continuo Nm 451
indice de corriente continua A 6,6
indice de corriente de pico A 13,3
Constante de par (Kt)

(+/-10% @ 25°C) LIty bits
Constante de voltaje (Ke)

(+/-10% @ 25°C) V/krpm 871
Configuracion polos yeug]o%% 8
Resistencia (L-L)(+/- 5 % @ 25 °C) Ohms 2,5
Inductancia (L-L)(+/— 15 %) mH 17.3
Constante de tiempo eléctrica ms 6,8

Clase de aislamiento 460 Vac max., 180 °C (clase H)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.

Datos de prueba derivados utilizando el disipador de calor de aluminio
recomendado por NEMA de 10" x 10" x 1/4" a una temperatura ambiente
de 25°C

Bobinado de clase Vac compatible con voltajes de accionamiento de hasta
460V CA

La velocidad de rotacién es aproximadamente proporcional al voltaje de
entrada del variador

16 LHITECNOPOWER
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WRIGHT

Pesos GTF080

Descripcion kg

GTF080-100 6,1

GTF080-150 6,8

GTF080-300 8,6

GTF080-450 10,5

Agregador de freno 1,1

Horquilla trasera de acero inoxidable - Métrica (7) 0,4

Horquilla trasera de acero inoxidable - Imperial (H) 0,8

Brida delantera de acero inoxidable - Métrica (4) 1,33

Brida delantera de acero inoxidable - Imperial (G) 1,39

Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 80 0,43

Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 150 0,51

Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 300 0,75

Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 450 0,99

Par de retencion del freno (minimo) Nm 45

Voltaje del freno Vdc 24 (-10%/+6%)

Corriente nominal del freno a 24 V CC A 0,5

Tiempo de activacion/desactivacion del freno (tipico) ms 18/35
www.tecnopower.es



SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

ESPECIFICACIONES ELECTRICAS

GTF100

Voltaje del motor

Tensién méx. de bus 230/460 Vac
Velocidad @ Tensidn de bus rpm 3.000/4.500
CONMUTACION SINUSOIDAL RMS

Par de motor continuo Nm 12,23
indice de corriente continua A 12,3
indice de corriente de pico A 24,7
Constante de par (Kt)

(+/-10% @25°C) Nim/A ol
Constante de voltaje (Ke)

(+/-10% @25 C) V/krpm 670
CONMUTACION SINUSOIDAL 0-PEAK

Par de motor continuo Nm 12,23
indice de corriente continua A 17,4
indice de corriente de pico A 34,8
Constante de par (Kt)

(+/-10% @25 °C) ALitfy bt
Constante de voltaje (Ke)

(+/-10% @ 25 ) V/krpm 8
Configuracion polos yeu[,"ﬁ?s 8
Resistencia (L-L)(+/- 5 % @ 25 °C) Ohms 0,65
Inductancia (L-L)(+/— 15 %) mH 49
Constante de tiempo eléctrica ms 76

Clase de aislamiento 460 Vac max., 180 °C (clase H)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.

Datos de prueba derivados utilizando el disipador de calor de aluminio
recomendado por NEMA de 10" x 10" x 1/4" a una temperatura ambiente
de 25°C

Bobinado de clase Vac compatible con voltajes de accionamiento de hasta
460V CA

La velocidad de rotacién es aproximadamente proporcional al voltaje de
entrada del variador

www.tecnopower.es
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WRIGHT

Pesos GTF100

Descripcion kg
GTF100-150 13,1
GTF100-300 16,0
Agregador de freno 1,2
Horquilla trasera de acero inoxidable - Métrica (7) 0,8
Horquilla trasera de acero inoxidable - Imperial (H) 11
Brida delantera de acero inoxidable - Métrica (4) 2,09
Brida delantera de acero inoxidable - Imperial (G) 1,94
Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 150 1,36
Conjunto antirrotacion de acero inoxidable (A) - 300 1,97

Especificaciones del freno

Par de retencion del freno (minimo) Nm 11
Voltaje del freno Vdc 24 (-10%/+6%)
Corriente nominal del freno a 24 V CC A 0,75
Tiempo de activacion/desactivacion del freno (tipico) ms 25/40
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =<~/ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA

Estos gréaficos representan curvas tipicas de velocidad lineal versus  quier diferencia en las clasificaciones de rendimiento de estos am-

fuerza lineal para los actuadores GTF que utilizan amplificadores plificadores puede alterar el rendimiento del actuador. Por lo tanto,
de motor sin escobillas comunes. La serie GTF es compatible con las curvas a continuacion deben usarse solo para estimaciones.
muchos amplificadores de motor sin escobillas diferentes; cual- (Puede obtener mas informacién contactando con nuestra oficina).

GTX060 - BOBINADO DE TENSION ALTERNA

GTF060 - 01 (Paso 2,54 mm, 0,1") GTF060 - 04 (Paso 10,16 mm, 0,4")
4.000 1000 —g
T —
\\
—
\\\
800 S~
300 . N~~~
= =
© T — ©
S S 600
£ £
=200 =
o o
(8] (8]
g @ 400
2 3
= 1000 i
200
0
0 50 100 150 200 250 300 350 0
i 0 200 400 600 800 1000 1.200 1.400
Velocidad mm/s .
- ) Velocidad mm/s
= Limite de 460 voltios . .
Limite de 230 volti = Limite de 460 voltios
imite de 220 voitios — Limite de 230 voltios
GTFO060 - 02 (Paso 5,08 mm, 0,2")
2.000
—
T —
1.600 T~
[
— \\
£
S 1200
c
£
o
o
© g0
©
N
()
5D
L
400
0
0 100 200 300 400 500 600 700
Velocidad mm/s
- Limite de 460 voltios
= Limite de 230 voltios

Datos de prueba derivados utilizando el disipador de calor de aluminio recomendado por NEMA de 10" x 10" x 1/4" para GTX080.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =<t~/ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA

GTX080 - BOBINADO DE TENSION ALTERNA

GTFO080 - 01 (Paso 2,54 mm. 0,1”) GTFO80 - 05 (Paso 12,7 mm. 0,5”)
10.000 2.000 -
\\
I
1.750 -~
8.000[ "~~~ _ \\\
— T— —~ 1500 —
=3 ~ g
S I~ S 1250
2 6o — E
-— “—
S S 1o
(&) [5)
© ©
g 4.000 g .
> 5
o i
500
2.000
250
0 0
0 50 100 150 200 250 300 0 200 400 600 800 1000  1.200 1.400
— Limite de 460 voltios Velocidad mm/s = Limite de 460 voltios Velocidad mm/s
— Limite de 230 voltios — Limite de 230 voltios
GTFO080 - 02 (Paso 5,08 mm. 0,2")
5.000
\
— \
Z 4000 T~ -
g \\‘
[ e
£
S 3000
o
©
N
()
> 2000
L
1.000
0
0 100 200 300 400 500 600
— Limite de 460 voltios Velocidad mm/s
= Limite de 230 voltios
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =\~ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA

GTX100 - BOBINADO DE TENSION ALTERNA

GTF100 - 01 (Paso 2,54 mm. 0,1") GTF100 - 05 (Paso 12,7 mm. 0,5”)
20.000 6.000
5500
18.000 ==
5000 \\\
16.000
— = 4500 T~
= = —
~ 14,000 = —
© © 4000
> > e
£ 12000 £ 3500
) = .
c c
8 10000 3 3000
© ©
N 5000 § 2500
)
2.000
H- 6000 b
1500
4,000
1.000
2.000 500
0 0
0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 100 20 300 400 500 600 700 800 900  1.000
— Limite de 460 voltios Velocidad mm/s — Limite de 460 voltios Velocidad mm/s

= Limite de 230 voltios = Limite de 230 voltios

GTF100 - 02 (Paso 5,08 mm. 0,2")

13.000
12.000 prma,

11000 —
10.000 T~
9.000 [~

8.000

7.000
6.000
5.000

4.000

Fuerza continua (N)

3.000

2.000

1.000

0

0 50 100 150 200 250 300 350 400

— Limite de 460 voltios Velocidad mm/s
= Limite de 230 voltios

Operacion a temperatura amhiente elevada

Las curvas de velocidad/par se basan en condiciones ambientales de 25 °C. Los actuadores pueden funcionar a temperaturas
ambiente de hasta 65 °C.

Factor de temperatura ambiente elevada (%) = 100 % x \/ e max.lnomlnal (10 T0) = Temp,.amblentel(en gl
Temp. max. nominal (~130 °C) — Temp. ambiente nominal (~25 °C)
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
OPCIONES

BOBINADO DEL MOTOR / VOLTAJE

Los actuadores GTF pueden funcionar en una amplia gama de
voltajes (hasta 460 V CA). Consulte las especificaciones mecani-
cas y eléctricas para conocer el par motor y la fuerza nominal del
actuador.

4 460 Vca méx.

FRENO DE RETENCIGN INTERNO

Esta opcién proporciona un freno de retencion interno para los ac-
tuadores de la serie GTF. El freno es un freno de iman permanente
que normalmente esta activado. Se debe aplicar energia al freno
para desactivarlo.

OPCIONES DEL DISPOSITIVO DE RETROALIMENTACION:

e Resolucionadores
e (Codificadores incrementales
e Codificadores absolutos

Los actuadores GTF de Exlar son compatibles con una variedad
de plataformas de accionamiento disponibles en la actualidad.
Exlar instala, alinea y conecta dispositivos de retroalimentacion
para imitar el cableado de un motor tipico y el cableado que se
usa comunmente con el fabricante de amplificadores indicado
(consulte la seccion de cableado y alineacion para obtener mas
detalles). Si su cableado y alineacién no estéan en la lista, consulte
con nuestra oficina.

www.tecnopower.es

E><L AR RS-
WRIGHT

OPCIONES DE MONTAIJE

Para ayudarle a ahorrar tiempo y costos en maquinas higiénicas,
el actuador lineal GTF esta disefiado para dos métodos de montaje
diferentes: montaje frontal y montaje con horquilla trasera.

La opcién de montaje frontal GTF proporciona un medio simple
para que los clientes sellen completamente la cara del actuador a
una placa de montaje en el sistema de la maquina.

La opcién de montaje de horquilla GTF proporciona una placa
frontal higiénica y un montaje de horquilla trasero de acero inoxi-
dable.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS E>L AR s
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
DIMENSIONES GTFO60
ACTUADOR BASE GTF060 . )
(26 ~ %= 96 max.
802013 T i
p | E—ri
s | B g e e O

Nota:* Agregue 50 mm a la longitud total si pide un freno.

DIMENSIONES DE LA INTERFAZ DE MONTAJE FRONTAL

Dimensiones del actuador Dimensiones de la superficie de montaje del cliente

15:0.13

@ 6.5 Pasante

Igualmente espaciados 13:0.025

i/~ ©48:013 B.C.

©30.0 3332 y enun B.C. (4x)
! i
M6x1.0 x 12mm prof. J;, +0.025
Min. igualmente espaciados P 1920051 ®30.025 %605
— .

il

12.0:0.025

Seccion A-A

@6+35%5 Pasante
(4x)

5@ &> I =
© , ' 60:0.13
414013 \ D| 28:0025 l ]

| @ Q [—

1 Qj@g@T_Q\ I
66:0.025
87 - N $8.5:013 Pasante (4x) *166.9+1.0 + Longitud carrera L
01 152026 =1 f=—r Carrera minima 80mm 4.0:05
re——110:0.13 —= Carrera maxima 300mm

Nota:* Agregue 50 mm a la longitud total si pide un freno.

7 (CONFIGURACION DE MONTAJE DE HORQUILLA)

ol
Z1(3
ign!lign!

-‘ 231025
| — - = — — %_j
oo B B LY. @10h9
o O ﬂ_ i
————
N N 6+0.13
8.0:05 *181.9:1.0 + Longitud carrera 132013 244025
S Carrera minima 80mm ——={ = 91025

A

(4x)

12:0.13

Carrera maxima 300mm

Nota:* Agregue 50 mm a la longitud total si pide un freno. | Se incluye pasador de horquilla @10 h9 (acero inoxidable 18-8).

Todas las dimensiones en mm | Los dibujos y modelos de preventa son representativos y estan sujetos a cambios.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
DIMENSIONES GTF060

A (OPCIGN ANTI-ROTACION)

La opcién antigiro debe ir acompafiada
de una brida frontal (la opcién 4 de montaje
con brida métrica es esténdar)

19410

16+1.0 ’.]-
51.5:1.0

OPCIONES DE CABLE

[=-88:1.0
Longitudes de cable estandar
3 metros -0 mm/+150 mm 48310
6 metros -0 mm/+300 mm i
9 metros -0 mm/+450 mm B
Cables duales
con derivaciones 119.3:10
,_,.ﬂ il
_ _ _ I
a : O:o 5
le— 116210 —

E)QARQ CURTISS -
WRIGHT
= = 151025
(11 r~
-
16 = |
- 68 + Longitud carrera =
= 88:1.0

Longitudes de cable estandar
3 metros -0 mm/+150 mm

6 metros -0 mm/+300 mm .
9 metros -0 mm/+450 mm

Hiperface DSL cable sencillo
con conector

p

Nota:* Las unidades con y sin freno utilizan la misma carcasa.

TERMINACIONES

L - Métrica hembra
(V- Imperial hembra)

R - Métrica macho
( W - Imperial macho)

16025

[‘1024
(0.630 +0. 010
M8x1.25 6H x 16mm prof. min. /
(5/16-24 UNF-2B x 0.630 prof. min. ) M8x1.25 6g

(5/16-24 UNF 2A)

OPCIONES IMPERIALES DEL GTFO60 (dimensiones en pulgadas)
G (Brida delantera GSX20)

®0.125 £0.001 Pasante

{ 2.362:0.010 (4x)
1 [%® o]
1.000:0001 | | @ Of 1.750:0010

Tse el
0.591 0.010 ’1 L‘

| izsanl-
3.125 0,001 \
4331:000 = \ ©0.250 +o 005 Pasante

P

UBICACION DEL FRENO ADICIONAL
Sumador de 50 mm (1,969 pulgadas)

Carcasa sin freno Carcasa del freno

=
; 1
R

66+1.0 mm J L _J 116:1.0 mm
(2.60+0.04 in)

(4.57+0.04 in)

H (Horquilla trasera GSX20)

T~ oosunsis
[' i R0.625 :0.010
1.065 +0.010 ’l

0.7500.010 =

s

1.240 0,010
0.245 +0.005
0.750 0.005

Nota: se incluye pasador de horquilla @0,499/0,498 (acero inoxidable 17-4).

Todas las dimensiones en mm | Los dibujos y modelos de preventa son representativos y estan sujetos a cambios.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =\~ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
DIMENSIONES GTF080

ACTUADOR BASE GTFO80

(32 B %
106 Max.
= |

G =

40:0.13

} ‘ L 4.0
. .0105
*172.8+1.0 + Longitud carrera y
402013 ————j =——""Carrera minima 100mm J— Altura del.enchufe ,
Carrera maxima 450mm si no se pide horquilla

f~=—80:0.13 —=|

Nota:* Agregue 40 mm a la longitud total si pide un freno.

DIMENSIONES DE LA INTERFAZ DE MONTAJE FRONTAL

Dimensiones del actuador Dimensiones de montaje del cliente

Q ©65:0.13 B.C.
Bl

| M8x1.25x 0.63 prof.
L= Min. igualmente espaciados

en un B.C. (4x) I ’J
>‘ 12.0:0.025

8.5 Pasante
Igualmente

espaciados AT
en un B.C. (4x) -[/
1A

L oos
$26:0051 -[—- ?35.025*7050

T

= f=—15:013
-

== 13:0.025

$35.0 5553

2% 30°

Seccién A-A

4 (CONFIGURACION DE MONTAIJE DE BRIDA DELANTERA)

;ﬁA .ﬁ, © 63335 Pasante %
ETH ATH (4x) -

o D
o @9 1.l
‘ Cb 65:0.13
&6 t& 0
\ =
1172013 —»] N J *172.811.0 + Longitud carrera L
$10.5:013 Pasante (4x) 15:025 Carrera minima 150mm 4.0:05

= 120:0.025 ———={
Carrera maxima 300mm

40:0.025

145:0.13 —=|
Nota:* Agregue 40 mm a la longitud total si pide un freno.

7 (CONFIGURACION DE MONTAJE DE HORQUILLA)

t3 €
‘,ﬁf ‘,ﬁ,‘ -‘ 32.8:0.25
[ ]

©-9 ‘ I

o O q I
=s! - e
O O E_ ®12Hg
100 _Iﬂ *187.8+1.0 + Longitud carrera 192013
('4;)("5 ——— Carrera minima 100mm r=-10=025

Carrera maxima 450mm

Nota:* Agregue 40 mm a la longitud total si pide un freno. | Se incluye pasador de horquilla @12 h9 (acero inoxidable 18-8).

Todas las dimensiones en mm | Los dibujos y modelos de preventa son representativos y estan sujetos a cambios.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =<t~/ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

DIMENSIONES GTF080
A (OPCION ANTI-ROTACION)

La opcién antigiro debe ir acompafiada
de una brida frontal (la opcién

4 de montaje con brida métrica = 1502
es estandar) (17 }—‘ gl

20.0:10’.1- 9= =
68.7:10 = = 72:10 + Longitud carrera =

OPCIONES DE CABLE

Longitudes de cable estandar
3 metros -0 mm/+150 mm
6 metros -0 mm/+300 mm
9 metros -0 mm/+450 mm

Longitudes de cable estandar
3 metros -0 mm/+150 mm
6 metros -0 mm/+300 mm
9 metros -0 mm/+450 mm

44.25 +1.0 Sin freno
84.25 +1.0 Con freno

Cables duales
con derivaciones

44.25 +1.0 Sin freno
84.25 +1.0 Con freno

Hiperface DSL
cable sencillo
con conector

TERMINACIONES UBICACION DEL FRENO ADICIONAL
L - Métrica hembra R - Métrica macho Sumador de 40 mm (1,575 pulgadas)
(V- Imperial hembra) (W - Imperial macho) Carcasa sin freno Carcasa del freno

32
(1.26)

32 24:0.05 ﬂ m

(1.26).‘ (1.132 +o.010)" f f

[ M12X1.25 bg 65.351.0 mm .j L _j 105.3 L
M12x1.25 6H x 24mm prof. min. O .3+1.0 mm
(1/2-20 UNF-2B x 1.25 grof. min.) (1/2-20 UNF-2A) (2.57+0.04 in) (4.15£0.04 in)

b !

OPCIONES IMPERIALES DEL GTFO80 (dimensiones en pulgadas)
G (Brida delantera GSX30) H (Horquilla trasera GSX30)

®0.250 <0.001 Pasante @
“x) _
B E b [) oo
J 3.688 10,001 H \ 0591 z0010 ’J L‘ 1.644:0010 ’j 2.500:0.010

I
3.543 +0.010 f

2.430:0.001

i

R0.750 :0.010

©0.397 0,005 Pasante 1.25020.010 == 0.625 20,005
@ 1.250 +0.005

~——5.250:0.005

(~=—5.940:0.010 ———={

Nota: se incluye pasador de horquilla @0,748/@0,746 (acero inoxidable 18-8).

Todas las dimensiones en mm | Los dibujos y modelos de preventa son representativos y estan sujetos a cambios.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =\~ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

DIMENSIONES GTF100

ACTUADOR BASE GTF100

e - i

| 116 Méax.

120:0.13

100=0.13

50:0.13

50:013 7_——1 *216.2:1.0 + Longitud carrera LSA*O‘S

fe——— ¢ inima 150 Altura del enchufe
f=— 100:0.13 —=f arréra minima Loumm si no se pide horquilla
Carrera maxima 300mm

Nota:* Agregue 40 mm a la longitud total si pide un freno.

DIMENSIONES DE LA INTERFAZ DE MONTAJE FRONTAL

Dimensiones del actuador Dimensiones de montaje del cliente
=  f=15:013
@10.5 Pasante
A Igualmente espaciados = 130025
en un B.C. (4x)

@440 0000 AT
®8020.13 B.C. -0.025 i é
M10x1.5 x 0.79 prof. @32:005 - ©44.025+35%
Min. igualmente espaciados —‘7
en un B.C. (4x) ’J ] 7

2 x 30°
12.0+0.025 4
Seccion A-A

4 (CONFIGURACION DE MONTAIJE DE BRIDA DELANTERA)

EY £ 6392 Pasante %
0 (@x)
ign' et

-

- }
_fi% - @— 1154013
eotivozs ! T 21;13 ]

\
f—— 130:0.005 —==| \ ’j *216.2:1.0 + Longitud carrera L
151025 ini 6.4:05
®12.5:0.13 Pasante (4x) : Carrera minima 150mm :

r=— 149013 ———— .
Carrera méxima 300mm

e————180:0.13 —==

Nota:* Agregue 40 mm a la longitud total si pide un freno.

7 (CONFIGURACION DE MONTAJE DE HORQUILLA)

36.1:025

@16 H9

*231.2 Longitud 221013
12.0:05 . ¢1.0'+. ongitud carrera
= Carreraminima 150mm (== 12:0.25

(4x)
Carrera méxima 300mm

Nota:* Agregue 40 mm a la longitud total si pide un freno. | Se incluye pasador de horquilla @16 h9 (acero inoxidable 17-4).

Todas las dimensiones en mm | Los dibujos y modelos de preventa son representativos y estan sujetos a cambios.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

DIMENSIONES GTF100
A (OPCION ANTI-ROTACION)

t3 €

Ny N
g | AT

0 \

o@‘@oo

La opci6n antigiro debe ir acompafiada

de una brida frontal (la opcion
4 de montaje con brida métrica
~

es estandar)

1

-
o (? i © °01738.1t1.o

25.411.0’1 L—f89.1¢1.o -

OPCIONES DE CABLE

Longitudes de cable estandar
3 metros -0 mm/+150 mm
6 metros -0 mm/+300 mm
9 metros -0 mm/+450 mm

20+1.0
20<10 55.5 +1.0 Sin freno ’-
95.5 +1.0 Con freno
= —

IO) (
f@f I Cables duales
00 con derivaciones

+ -

TERMINACIONES

L - Métrica hembra
(V- Imperial hembra)

R - Métrica macho
(W - Imperial macho)

30
(1.181)

32:0.25
(1.260 :0.010).‘

M16X1.5 6g
(5/8-18 UNF-2A)

M16x1.5 6H x 23mm prof. min.
(5/8-18 UNF-2B x 1.188 prof. min.)

OPCIONES IMPERIALES DEL GTF100 (dimensiones en pulgadas)
G (Brida delantera GSX40)

E><L AR RS-
WRIGHT

= |=—15:025
(15 ~
[

w-y
i

e
9010 + Longitud carrera ——

Longitudes de cable estandar
3 metros -0 mm/+150 mm
6 metros -0 mm/+300 mm
9 metros -0 mm/+450 mm

55.5 +1.0 Sin freno
95.5 +1.0 Con freno
Hiperface DSL
— cable sencillo
0] con conector

UBICACION DEL FRENO ADICIONAL
Sumador de 40 mm (1,575 pulgadas)

Carcasa sin freno Carcasa del freno

a ai

76.5:1.0 mm _j L L116.5¢1.o mm
(3.01+0.04 in) (4.59£0.04 in)

H (Horquilla trasera GSX40)

gl
7] e
Ry ©0.750*3.0%2

] R0.750 x0.010

3.937 20,010 ©®0.250 (:2.)(0)01 Pasante
a = Y
© - &
Mo (@)~ (@) ?
1.768 :0.001 ‘ O 2.92020010 Cl:]]
I /)
o Rt & A W
! > = i
f=— 6.314 0,001 —————={ 0.591 0010 " L‘
= 6.800:0005 == ©0.516 <0005 Pasante
(4x)
7.680:0.010

1.722 :0.010 ’l

1,250 0,010 ==

2.000:0.010
0.375:0.005
1.250 +0.005

Nota: se incluye pasador de horquilla @0,748/@0,746 (acero inoxidable 18-8).

Todas las dimensiones en mm | Los dibujos y modelos de preventa son representativos y estan sujetos a cambios.
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =\~ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
TIPOS DE RESPUESTA PARA GTF

LLAMADAS DE DESIGNACION DE UNIDAD / RETROALIMENTACION

Codificador Codificador

Encoder absoluto | Encoder absoluto

Fabricantes de unidades Bu;i;gl?ncezlélig?]do Resolucion i(l:l?:(:::llt‘l:::toarl }:’il;:orlfl:ntcoe Hipzbrig::u:ll,]SL Heidenhain Endat| Heidenhain Endat
de SICK de SICK

AMK AK R1AL HIAL

B&R Automation BR R1A1 H1A2 H3A83

Baldor BD R1AL HIAL

Baumiiller BM R1AL S1Al H1A2

Beckhoff Automation BE S4c0° H1A2 H3C23

Control Technologies / Nidec CT R2B1 E1B2 S1B1 H1B2

Elau / Schneider EU S1A1*

Elmo Motion Control EL R1B1 E1B2 H1B2

Curtiss-Wright Exlar EX R1A1 E1A2 S1A2 H1A2

Curtiss-Wright Exlar Flying Lead Cables EX R1Zx® E12x S1Zx® H1Zx®

Infranor IF R1B2 S1B2

Bosch Rexroth IN S2D3* H1D3

Kollmorgen KM R2A1 E1A2 H1A2

LTl LS R2A1 S1A2

Lenze Lz R1B1 S1B1

Parker PC R1B1 E1B2 H1B2

Rockwell Automation RA E1C2 S1C24 S3C04

ggﬁl:l\gce&f\utomatlon Extension Cable with RA 3Ky

Siemens SM R1B1 H1B2

Stober Drives SB R4A1 HIA1

1 Serie sincrona EnDat 2.1 con sefiales incrementales de 1 Vpp (EnDat01) | 2 Serie sincrona EnDat 2.2 sin sefiales incrementales (EnDat22)
3 Apoya la seguridad funcional | 4 El codificador esta preprogramado para funcionar con los servoaccionamientos del fabricante.
5 x=Consulte las opciones de longitud en las tablas de comentarios y conectores a continuacion

R1 — Resolucion, 2 polos, 5 kHz, 4 V, relacién de transformacién 0,5 + 10 % S2 — SICK Hiperface, codificador absoluto multivuelta SKM36, 18 bits, Bosch-Rexroth

R2 — Resolucidn, 2 polos, 7 kHz, 4,25V, relacion de transformacion 0,47 =5 % S3 — SICK Hiperface DSL, codificador absoluto multivuelta EKM36, 18 bits

R4 Resolucion, 2 polos, 10 kHz, 7 V, relacion de transformacion 0,5+5% S4 — SICK Hiperface DSL, codificador absoluto multivuelta EKM36, 18 bits, seguridad funcional
EL = Codificador inremental, 2048 PPR (8192 cuentas), 8 polos, 5V, pulso de indice, H1 — Codificador absoluto multivuelta Heidenhain EnDat 2.1, EQN 1125, 13 bits

S1 - SICK Hiperface, codificador absoluto multivuelta SKM36, 18 bits H3 — Encoder absoluto multivuelta Heidenhain EnDat 2.2, EQN 1135, 23 bits, seguridad funcional

Conectores de alimentacion Conectores de retroalimentacion

A = Conector en &ngulo recto M23 de 8 pines, tamafio 1, TE BEDC110MR11001216000

S 0 = Sefial de retroalimentacion cableada a través del conector de alimentacion

B = Conector en angulo recto, tamafio 1, M23 de 6 pines, TE BEDC106MR14001216000 1 =12 pines M23 tamafio 1, tipo P, conector en angulo recto, TE AEDC052MS06001215000
0 equivalente. 0 equivalente.

C = Conector en angulo recto M23 de 9 pines, tamaiio 1, TE BEDC091MR30001216000 2 =17 pines M23 tamafio 1, tipo E, conector en dngulo recto, TE AEDC113MS06001215000
0 equivalente. 0 equivalente.

D = Conector en angulo recto M23 de 4+5 pines, tamafio 1, Bosch Rexroth R911309687 3 = Conector en angulo recto M23 de 10 pines, tamafio 1, Bosch Rexroth R911309733

K = Cable de extensidn con conector recto de 9 pines M23 tamaiio 1,

TE BKUAL45MR30550200000 0 equivalente 5 =8 pines M12, conector recto

_ » . . » . o 8 =12 pines M23 tamafio 1, serie 615 ITEC, conector en angulo recto,
Z = Cables de conexion en linea para alimentacién y retroalimentacion TE EEDA00IMR02000600000 o equivalente.

C = longitud de cable de 3 metros!
D = longitud de cable de 6 metros!

E = longitud de cable de 9 metros

1 Solo disponible para la linea de productos GTF
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

AMK-RESOLVER (AK-R1A1) - Resolucidn estandar con conectores M23
Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \
Namero PIN

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

1 + Sin
2 - Sin
3 + Cos
4 - Cos
5 R

6 R

7 R

3 Blindaje
9 + UREF
10 - UREF
11 -

12 -

Caja del actuador -

AMK-HEIDENHAIN (AK-H1A1) - EnDat 2.2 Encoder absoluto multivuelta
Heidenhain EQN1125 - Cableado del motor ED/EK con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Niimero PIN

BR +
BR OV

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion ‘ Vistailateral dolRIN

9 DAT+
10 DAT-
11 05P
12 GND

Caja del actuador -

www.tecnopower.es

E><L AR RS-
WRIGHT

B & R AUTOMATION-RESOLVER (BR-R1A1) -
Resolucion estandar con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

3
4
A PT1000
B PT1000
C Brake+
D Brake-

Distribucidn de pines del conector

de retroalimentacion Vista lateral del PIN

10 - Referencia del fabricante
11 - del cable 8CRXXX.12-1
12 -

Caja del actuador -

B&R AUTOMATION-HEIDENHAIN (BR-H1A2) - EnDat 2.2 Heidenhain
EQN1125 encoder absoluto multivuelta - 8LS/8LM cableado del motor con
conectores M23

Distribucidn de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN

Nimero PIN

2

3

4

A PT1000

B PT1000

C Brake+

D Brake-
Distribucidn de pines del conector

de retroalimentacion Vista lateral del PIN

Up Sense
2 R
3 R
4 0V Sense
5 R
6 R
7 Up voltage supply
8 Clock
9 Clock
10 0V voltage supply
11 -
12 B+
13 B- Referencia del fabricante
14 Data del cable 8CEXXX.12-1
15 A+
16 A-
17 Data-

Caja del actuador -
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

B&R AUTOMATION-HEIDENHAIN (BR-H3A8) - Heidenhain EnDat 2.2,
EQN 1135 Encoder absoluto multivuelta, 23 bits, seguridad funcional - Cableado
de motor 8LS/8LM con conectores M23

Distribucién de pines del conector de alimentacion \
Nimero PIN

Vista lateral del PIN

PT1000
PT1000
Brake+
Brake-

2
3
4
A
B
C
D

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion
Nimero PIN

12.5VDC

D
D/

T/

—
R DS ©oo~NooswN —
'

BALDOR-RESOLVER (BD-R1A1) - Resolver estandar con conectores M23
Vista lateral del PIN

Therm
Brake+
Brake-

2
3
4
A Therm
B
©
D

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

R1 Ref Hi

2 R2 Ref Lo
3 S1 Cos+
4 33 Cos-
5 S2 Sin+
6 S4 Sin-
7 R
8 R
9 R
10 -
11 -
12 -
Caja del actuador Shield

0 LHITECNOPOWER

E><L AR currss-
WRIGHT

BALDOR-HEIDENHAIN (BD-H1AT1) - EnDat 2.2 Heidenhain EQN1125 encoder
absoluto multivuelta - Cableado del motor ED/EK con conectores M23

Distribucidn de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN
Nimero PIN
1 T1
Earth/Ground
T3
T2
Thermal Switch
Thermal Switch
Brake+
Brake-

O O WX & wWwN

Distribucidn de pines del conector

de retroalimentacion Vista lateral del PIN

Nimero PIN Senal
1 Data-
2 Sin+
3 0
4 Cos+
5 Clock-
6 R
1 Clock+
8 Cos-
9 5 volt
10 DGND
11 Sin-
12 Data+

Caja del actuador -

BAUMUELLER-RESOLVER (BM-R1A1) -
Resolver estandar con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

2

3

4

5 Sin -

6 Sin +

7 -

8 Cos +

9 R

10 Ref +

11 -

12 Ref -
Caja del actuador Shield
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

BAUMUELLER-SICK (BM-S1AT1) - SICK Hiperface SKM36 encoder absoluto
multivuelta - Cableado del motor SH con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

PT1000

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Ref Cos
2 Daten +
3 R
4 R
5 Sin
6 Ref Sin
1 Daten -
8 Cos
9 R
10 GND
11 -
12 +V

Caja del actuador -

BAUMUELLER-HEIDENHAIN (BM-H1A2) - EnDat 2.2 Heidenhain EQN1125
encoder absoluto multivuelta - 8LS/8LM cableado del motor con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN Sefial
1 Phase U

PE

Phase V
Phase W
Brake+
Brake-

OO m>E B~ wN

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

Vista lateral del PIN

1 Up Sense

2 -

3 R

4 0V Sense

5 PT1000

6 PT1000

7 Up voltage supply
8 Clock

9 Clock -

10 0V voltage supply
11 -

12 B+

13 B-

14 Data

15 A+

16 A-

17 Data -

Caja del actuador -

www.tecnopower.es

E><L AR RS-
WRIGHT

BECKHOFF AUTOMATION-HEIDENHAIN (BE-H1A2) - EnDat 2.2
Heidenhain EQN1125 encoder absoluto multivuelta -AM3XXXX cableado del
motor con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion

Niimero PIN Seial

1 U

PE

W

v
Brake+
Brake-
PT1000
PT1000

O O m>E A~ wN

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

Vista lateral del PIN

1 B-

2 0V voltage supply
3 A-

4 Up voltage supply
5 Data

6 R

7 -

8 Clock

9 B+

10 0V Sense

11 A+

12 Up Sense

13 Data -

14 -

15 Clock -

16 -

17 -

Caja del actuador -

BECKHOFF AUTOMATION-HEIDENHAIN (BE-H3C2) - EnDat 2.2 Heidenhain
EQN1135 encoder absoluto multivuelta -23 bits, seg. funcional con conectores M23

Vista lateral del PIN

Nimero PIN

=
ey

PE
PT1000-
Shield
Brake+
PT1000
Brake-

Cable de alimentacion:
ZK4800-8023-xxxx
ZKA800-8024-xxxx

B
C
D
E
F
G
H
L

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

Niimero PIN

2

3 -

4 5 Vdc (£10%)

5 Data; DX+ Data

6 Us 11 Vdc

7 -

8 Clock; CLK+

9 -

10 GND sense

11 -

12 5V sense . »
1 owsde O
14 - ZK4810-8020-xxxx
15 Clock; CLK-

16 -

17 -

Caja del actuador -
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

BECKHOFF AUTOMATION-SICK ABSOLUTE ENCODER (BES4CO0) -
Hiperface DSL, EKM36 Codificador absoluto multivuelta,

18 bits con conector M23

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

=
[

PE
PT1000-/0CT
Shield
Brake+
PT1000+/0CT+
Brake

rIT o mMmooO @

Vista lateral del PIN

CONTROL TECHNIQUES-RESOLVER (CT-R2B1) - Resolver estandar -

Cableado del motor FM/HD con conectores M23

Distribucion de pines del conector de alimentacion

Nimero PIN Seiial

1 R

S

GND

T
Brake+
Brake-

o o B KN

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN
Excitation High

2 Excitation Low
3 Cos High

4 Cos Low

5 Sin High

6 Sin Low

1 Therm Switch
8 Therm Switch
9 R

10 -

11 -

12 -

Caja del actuador Shield

62 LHITECNOPOWER

Vista lateral del PIN

Referencia del fabricante del cable
SRBBBBXXXX /SRBBABXXXX

E><L AR currss-
WRIGHT

CONTROL TECHNIQUES-ENCODER (CT-E1B2) - Codificador incremental
estandar - Cableado del motor FM/HD con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucién de pines del conector de alimentacion

Nimero PIN
1 R 1320
) s O *
¥ GND O
4 T O
5 Brake+ 5 40
6 Brake-

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

‘ Vista lateral del PIN

Therm Switch
2 Therm Switch
3 R
4 U
5 u/
6 )
7 v/
8 ]
9 W/
10 A
11 7
12 7/
13 A/ Referencia del fabricante
14 B del cable SIBAAAXXXX
15 B/
16 +5VDC
17 ov

Caja del actuador -

CONTROL TECHNIQUES-SICK (CT-S1B1)- SICK Hiperface SKM36 encoder
absoluto multivuelta - Cableado del motor FM/HD con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

1 R 1120

2 N O &
¥ GND O
4 T O

5 Brake+ § 40

6 Brake-

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

1 Ref Cos

2 Daten +

3 Daten -

4 Cos

5 Sin

6 Ref Sin

7 Therm Switch

8 Therm Switch

190 Sgge;n Referencia del fabricante
T i del cable SSBCABXXXX
12 +V

Caja del actuador -
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

CONTROL TECHNIQUES-HEIDENHAIN (CT-H1B2) - EnDat 2.2 Heidenhain
EQN1125 encoder absoluto multivuelta Unidrive M75x con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

1 R 1320

2 S @) -
¥ GND O
4 T O

5 Brake+ 5 40

6 Brake-

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

1 PT1000
2 PT1000
3 R

4 R

5 _

6 _

7 _

8 Clock +
9 Clock -
10 A+
11 Data +
12 Data -
13 A-
14 B+
15 B-
16 +5VDC
17 coM

Caja del actuador Shield

ELAU-SICK (EU-S1A1) - SICK Hiperface SKM36 encoder absoluto multivuelta
- Cableado del motor SH con conectores M23

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \ Vista lateral del PIN

Nimero PIN
1 u@
2 PE
3 W(3)
4 V(2)
A br+ (8)
B
C
D

br- (7)
PT1000
PT1000

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion Vista lateral del PIN

REFCOS

2 RS485+

3 R

4 R

5 SIN

6 REFSIN

7 RS485-

8 CO0S

9 R

10 GND Referencia del fabricante del cable
11 - - Cable del codificador absoluto de
12 Us la serie SH

Caja del actuador -
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E><L AR RS-
WRIGHT

ELMO-RESOLVER (EL-R1B1) - Resolver estandar con conectores M23
Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

1 M1 1 20

2 M3 O &
4 Brake- O

5 M2 5 4O

6 Brake+

Distribucidn de pines del conector ‘ Vista lateral del PIN

de retroalimentacion

2 R
3 Sin- S4
4 Cos- S3
5 Ref R2
6 R
7 Sin+ S2
8 Cos+ S1
9 Ref R1
10 -
11 -
12 -
Caja del actuador Shield

ELMO-RESOLVER (EL-E1B2) - Resolver estandar con conectores M23
Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \
Namero PIN
1 M1
2 M3
¥ PE
4 Brake-
5
6

M2
Brake+

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

1 Power Supply 5V
2 Therm Switch
3 Power Supply OV
4 HC +

5 HC -

6 HA +

7 HA -

8 HB +

9 HB -

10 A+

11 A-

12 B+

13 B-

14 L+

15 -

16 -

17 Therm Switch

Caja del actuador -
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION
ELMO-HEIDENHAIN (EL-H1B2) - EnDat 2.2 Encoder absoluto multivuelta
Heidenhain EQN1125 con conectores M23

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \
Nimero PIN

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

1 B-

2 0V voltage supply
3 A-

4 Up voltage supply
5 Data

6 R

1 Therm Switch

8 Clock

9 B+

10 0V Sense

11 A+

12 Up Sense

13 Data -

14 Therm Switch
15 Clock -

16 -

17 -

Caja del actuador -

EXLAR-RESOLVER (EX-R1A1) - Resolver estdndar con conectores M23

2

3

4

A A Brake+

B B Brake-

C C- AC (4): CBL-PWRBI-SMI-XXX
D D- DC (D): CBL-PWRB2-SMI-XXX

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion VLR CELLL

Therm Switch

2
3 - Cos
4 - Sin
5 - Exc
6 Therm Switch
7 + Cos
8 + Sin
9 + Exc
10 -
11 R CBL-RESOL-SMI-XXX
12 -
Caja del actuador Shield

64 LY TECNOPOWER

E><L AR currss-
WRIGHT

EXLAR-ENCODER (EX-E1A2) - Codificador incremental estandar de 2048
lineas con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

Brake-

- AC (4): CBL-PWRBI-SMI-XXX

2
3
4
A Brake+
B
C
D DC (D): CBL-PWRB2-SMI-XXX

Distribucidn de pines del conector ‘ Vista lateral del PIN

de retroalimentacion

1 B-

2 B

3 A

4 A-

5 L

6 Z-

7 GN

8 Therm Switch
9 Therm Switch
}(1) +5\_IDC CBL-ENCOD-SMI-XXX
12 W-

13 V-

14 U-

15 W

16 )

17 U

Caja del actuador

EXLAR-SICK (EX-S1A2) - SICK Hiperface SKM36 codificador absoluto
multivuelta con conectores M23

Distribucion de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN

Nimero PIN

- AC (4): CBL-PWRBI-SMI-XXX
DC (D): CBL-PWRB2-SMI-XXX

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion tjstallateraldelbiN

Sin +

2 Com

3 Cos +

4 +5V

5 Ref +

6 -

1 Therm Switch
8 -

9 Sin -

10 - CBL-ABSOL-SMI-XXX
11 Cos -

12 -

13 Ref -

14 Therm Switch
15 -

16 -

17 -

Caja del actuador -
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

EXLAR-HEIDENHAIN (EX-H1A2) - EnDat 2.2 Encoder absoluto multivuelta
Heidenhain EQN1125 con conectores M23

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

Vista lateral del PIN

Brake-
AC (4): CBL-PWRBI-SMI-XXX

2
3
4
A Brake+
B
g N DC (D): CBL-PWRB2-SMI-XXX

Distribucidn de pines del conector ‘ Vista lateral del PIN

de retroalimentacion

1 B-

2 0V voltage supply
3 A-

4 Up voltage supply
5 Data

6 -

7 Therm Switch

8 Clock

9 B+

10 0V Sense CBL-ABSOL-SMI-XXX
11 A+

12 Up Sense

13 Data -

14 Therm Switch
15 Clock -

16 -

17 -

Caja del actuador -

INFRANOR-RESOLVER (IF-R1B2) - Resolver estandar con conectores M23
Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \
Nimero PIN

1
2 S @] L
¥ GND @ @)
4 T O
5 Brake+ 5 40
6 Brake-

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion fjstallateraldelibiN

Caja del actuador -
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INFRANOR-SICK (IF-S1B2) - SICK Hiperface SKM36 codificador absoluto
multivuelta con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion

Nimero PIN
1 R
2 S
¥ GND
4 T
5 Brake+
6 Brake-

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

1 Sin +

2 Sin -

3 Cos +
4 Cos -

5 Ref +

6 Ref -

7 R

8 R

9 R

10 Com

11 +5V

12 PT1000
13 PT1000
14 -

15 -

16 -

17 0

Caja del actuador -

BOSCH-REXROTH-SICK (IN-S2D3) - Encoder absoluto multivuelta SICK
Hiperface - Cableado del motor MSK con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

U1 Phase U
V1 Phase V

W1 Phase W
PE Earth
5 PT1000
6 PT1000
i Brake+
8 Brake-
9 R

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion
Nimero PIN
1 Vce_Encoder
GND_Encoder
A+
A-
B+
B-
EncData+
EncData-

Vista lateral del PIN

Referencia del fabricante
del cable RKG4200

O oo~ oo W N

—_
o
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

BOSCH-REXROTH-HEIDENHAIN (IN-H1D3) - EnDat Heidenhain EQN1125
multivuelta absoluto Indra cableado de accionamiento con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Niimero PIN

Ul Phase U
V1 Phase V

W1 Phase W
PE Earth
5 PT1000
6 PT1000
1 Brake+
8 Brake-
9 R

Distribucidn de pines del conector ‘ Vista lateral del PIN

de retroalimentacion
Nimero PIN
1 Vee_Encoder
GND_Encoder
A+
A-
B+
B-
Data+
Data-
Clock
Clock-

Referencia del fabricante
del cable RKG4200

©W oo~ o W N

—_
o

KOLLMORGEN-RESOLVER (KM-R2A1) - Resolver estandar - Cableado del
motor AKM con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

Therm Switch

2

3 Cos Lo (S4)

4 Sin Lo (S3)

5 Ref Lo (R2)

6 Therm Switch

7 Cos Hi (S2)

8 Sin Hi (S1)

9 Ref Hi (R1)

10 - Referencia del fabricante

}; - del cable VF-RA2474N-XX
Caja del actuador Shield
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KOLLMORGEN-ENCODER (KM-E1A2) - Encoder incremental estandar -
Cableado del motor AKM con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

Brake-

2
3
4
A Brake+
B
C
D

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

1 B+

2 B-

3 A+

4 A-

5 VA

6 I-

7 GND

8 Therm Switch

9 Therm Switch

10 Vee Referencia del fabricante
11 - del cable CF-CB7374N-XX
12 U-

13 V-

14 W-

15 U

16 v

17 W

Caja del actuador

LTI-RESOLVER (LS-R2A1) - Resolver estandar - Cableado del motor AKM con
conectores M23

Distribucidn de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN

Nimero PIN

Brake+

3
4
A
B Brake-
C
D

Distribucidn de pines del conector

de retroalimentacion Vista lateral del PIN

(S1) Cos +

2 (S3) Cos -
3 (S2) Sin +
4 (S4) Sin -
5 R
6 (R1) Ref +
7 (R2) Ref -
3 _
9 _
10 -
11 PT1000+
12 PT1000-

Caja del actuador -
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

LTI-SICK (LS-S1A2) - SICK Hiperface SKM36 encoder absoluto multivuelta
con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion

Nimero PIN
1 Phase U

Protective Earth
Phase W
Phase V
Brake+
Brake-
PT1000
PT1000

O O Wm X Ew N

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

1 COS+

2 REFCOS

3 SIN+

4 REFSIN

5 -

6 R

7 GND

3 R

9 Us 7-12v

10 Dataen+ RS485
1 Dataen- RS485
12 -

13 -

14 -

15 -

16 -

17 -

Caja del actuador -

LENZE-RESOLVER (LZ-R1B1) - Resolver estandar - Cableado del motor MCS
con conectores M23

Distribucion de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN

Niimero PIN

1 Y1/BDI 1320

2 Y2 /BD2 O &
¥ PI Q
4 U O

5 5/,0

6

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

1 + Ref

2 - Ref

3 R

4 + Cos

5 - Cos

6 + Sin

7 - Sin

8 R

9 R

10 - gielfer%rllciaéieérabRricaPte
el cable - Cable Resolver

2 P00 See S

Caja del actuador -
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LENZE-ENCODER (LZ-S1B1) - SICK Hiperface SKM36 encoder absoluto
multivuelta con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

1 Y1/BD1 1320

2 Y2 /BD2 O &
¥ Pl O
4 U O

5 v 5/,0

6

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

Vista lateral del PIN

1 + SIN

2 - C0S

3 + C0S

4 +8V

5 Mass

6 - RS485

7 + RS485

3 R

9 -SIN

10 - Referencia del fabricante
11 PT1000 del cable - Cable de codificador
12 PT1000 absoluto serie MCS

Caja del actuador -

PARKER-RESOLVER (PC-R1B1) - Cableado estandar del motor Resolver
-SMH con conectores M23

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \ Vista lateral del PIN

Nimero PIN

1 U 1 20

2 v O &
¥ PE O
4 Brake+ O

5 Brake- 5 40

6 W

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

1 Sin -

2 Sin +

3 R

4 R

5 R

6 R

7 Ref -

B P10 Ref ia del fabricant
eferencia del fabricante

190 P;i:)i)ro del cable - Cable del codificador

incremental de la serie SMH
11 Cos +
12 Cos -

Caja del actuador Shield

OOTECNOPOWER 67
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PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

PARKER-ENCODER (PC-E1B2) - Encoder incremental estandar - Cableado ROCKWELL AUTOMATION-ENCODER (RA-E1C2) - Codificador

del motor serie MPP con conectores M23 incremental estandar - realimentacién MPL tipo M con conectores M23
Distribucion de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN Distribucion de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN
Nimero PIN Seiial Nimero PIN
1 U 1320 A Phase U
2 v @) % B Phase V
¥ PE O c Phase W
4 Brake+ O D Ground
5 Brake- 5/,0 E -
6 ) F Brake+
G Brake-
Distrnucién de pines del conector Vista lateral del PIN ! : 2050-CPBITDE- Ry
L _ GTX100: 2090-CPBM7DF-14Axyy

Nimero PIN

A+

2 Distribucion de pines del conector .
3 B de retroalimentacion ‘ Vista lateral del PIN
4 Hall 1 Nimero PIN
5 Hall 3
6 Hall 2 2
7 Ground 3
8 +5 vdc 4
9 Therm Switch Referencia del fabricante 5
10 - del cable - Cable Resolver 6
11 B Serie SMH 7
12 B- 8 -
13 Therm Switch 9 EPWR_5V Referencia del
14 - 10 Common fabricante del cable -
15 I+ 1 - 2090-CFBM7DF-CDAxyy
16 Z- 12 -
17 - 13 Therm Switch
Caja del actuador - 14 Therm Switch
15 S1
PARKER-HEIDENHAIN (PC-H1B2) - EnDat 2.2 Encoder absoluto multivuelta 16 S2
Heidenhain EQN1125 con conectores M23 17 S3

Caja del actuador -

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \ Vista lateral del PIN

Nimero PIN

2 ROCKWELL AUTOMATION-SICK ABSOLUTE DSL ENCODER (RA-S3CO0)
1 u - Hiperface, encoder absoluto multivuelta EKM36 con conectores M23

C1]> O
2 v
¥ PE é  Distribucidn de pines del conector de alimentacion Vista lateral del PIN
Nimero PIN
1 Brake+ O
O A Phase U
5 Brake- 5 4
B Phase V
6 W
C Phase W
Distribucidn de pines del conector . D Ground
de retroalimentacion Vet el TRl E Data +
F Brake+
1 CHA- G Brake- i
2 CHA+ Referencia del
3 H Data - fabricante del cable -
; L . 2090-CSBM1DE-14AA05
4 CLK +
5 CLK -
6 B
1 Gound
8 Vee
9 Therm
10 _
11 CH B+
12 CHB-
13 Therm
14 Up
15 Data +
16 Data -
17 -

Caja del actuador -
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

ROCKWELL AUTOMATION-SICK (RA-S1C2) - Hiperface, encoder
absoluto multivuelta SKM36. Retroalimentacion MPL tipo V (128 sen/cos) /
Conectores M23. No compatible con unidades Kinetix 300.

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \
Namero PIN

A Phase U

B Phase V

C Phase W

D Ground

E -

F Brake+

G Brake- GTX060 & GTX080:

H - 2090-CPBM7DF-16Axyy

L ) GTX100: 2090-CPBM7DF-14Axyy

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

Vista lateral del PIN

Referencia del
fabricante del cable -
2090-CFBM7DF-CDAxyy

10 ECOM
11 +9vdc

13 Therm Switch
14 Therm Switch
15 -
16 -
17 -

Caja del actuador -

SIEMENS-RESOLVER (SM-R1B1) - Resolver estandar - Cableado del motor
1FK7 con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion

Nimero PIN 5
1 1 1370
O s
: V O
¥ GNYE O
5/ O
4 BDL+ 4
5 BD2- GTX060 & GTX080:
6FX5002-5DA01-...
6 W GTX100: 6FX5002-5DA11-....

Distribucidn de pines del conector
de retroalimentacion

Nimero PIN

Vista lateral del PIN

1 SIN
2 *SIN
3 _
4 _
5 -
6 Shield
7 -Vpp
8 PT1000
9 PT1000 Referencia del fabricante
10 +Vpp del cable - 6FX5002-2CF02-...
11 c0S
12 *C0S

Caja del actuador Shield
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SIEMENS-HEIDENHAIN (SM-H1B2) - EnDat 2.2 Encoder absoluto
multivuelta Heidenhain EQN1125 - Cableado del motor 1FK7 con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucion de pines del conector de alimentacion
Nimero PIN

2
1 U 1%\ O
O +
¥ GNYE @)
5/.0
4 BDL+ 4
5 BD2- GTX060 & GTX080:
6FX5002-5DA01-...
6 W GTX100: 6FX5002-5DA11-....

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion Vista lateral del PIN

Nimero PIN

A+

2 A-

3 + data

4 -

5 +clock

6 -

7 M-Encoder

8 PT1000

9 PT1000 Referencia del
10 P-Encoder fabricante del cable -
11 B+ 6FX.002-2DC36-....
12 B-

13 - data

14 -clock

15 0V Sense

16 5V Sense

17 -
Caja del actuador -
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PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
OPCIONES DE CABLEADO Y ALINEACION

STOBER-RESOLVER (SB-R4A1) - Cableado del motor Resolver ED/EK
estandar con conector M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \
Nimero PIN

Brake
Therm Switch

2
3
4
A Brake
B
C
D Therm Switch

Distribucion de pines del conector
de retroalimentacion

Vista lateral del PIN

1 Sin + (S4)

2 Sin - (S2)

3 Cos + (S3)
4 Cos - (S1)

5 R

6 R

7 Erreg+ (R2)
8 Erreg- (R1)
9 R

10

11

12

Caja del actuador
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STOBER-HEIDENHAIN (SB-H1A1) - EnDat 2.2 Encoder absoluto multivuelta
Heidenhain EQN1125 - Cableado del motor ED/EK con conectores M23

Vista lateral del PIN

Distribucidn de pines del conector de alimentacion \
Nimero PIN

Brake
Brake
Therm Switch
Therm Switch

O O W > &~ w N

Distribucion de pines del conector

de retroalimentacion Vista lateral del PIN

Nimero PIN Senal
1 Clock +
2 Up Sense
3 R
4 R
5 Data -
6 Data
7 R
8 Clock -
9 N Referencia del
10 ov fabricante del cable - Cable de
1 X codificador absoluto Stober
12 Up

Caja del actuador
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS

PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA
CODIGO DE PEDIDO

GTFAAA BBB CC D E FF GGGG

AAA = MOTOR/ACTUADOR INTEGRADO GTF 4,
060 =60 mm

080 =80 mm

100 =100 mm

BBB = LONGITUD DE CARRERA ESTANDAR'

GTF060 GTF080 GTF100

80 mm -

- 100 mm -
150 mm 150 mm 150 mm
300 mm 300 mm 300 mm

- 450 mm

CC = PASO DE HUSILLO DE RODILLOS

01 =2,54 mm

02 =5,08 mm

04 = 10,2 mm (GTF060)
05=12,7 mm (GTF080, GTF100)

D = VOLTAJE DEL DEVANADO

4 =460 V CA méx.

E =ROSCA Y TIPO DEL EXTREMO DE LA VARILLA

H

M

E><L AR RS-
WRIGHT

N

L N = OTRAS OPCIONES

N = Ninguno
A = Conjunto antirrotacion de acero inoxidable

M = OPCIONES DE MONTAJE

N = Montaje de cara roscada higiénica, con cara
junta y sello del eje

4 = Brida frontal de acero inoxidable, sistema
métrico higiénico (ISOMF1)

G = Brida frontal de acero inoxidable, higiénica.
Imperial

7 = Cubierta facial higiénica con sistema
métrico (ISO MP2). Horquilla trasera de acero
inoxidable

H = Cubierta facial higiénica con acero
inoxidable imperial. Horquilla trasera de acero

H= FRENO DE RETENCION INTERNO
N = Sin freno

B = Freno de retencion interno, electronico
Liberado

GGGG = DISPOSITIVO DE

L = Métrico hembra, acero inoxidable 17-4
R = Macho métrico, acero inoxidable 17-4
V = Hembra Imperial, Acero Inoxidable 17-4
W = Macho Imperial, Acero inoxidable 17-4

RETROALIMENTACION Y CONECTORES
Ver tabla en la siguiente pagina

FF = CABLEADO Y ALINEACION

Ver tabla en la siguiente pagina

1. Longitudes de carrera no imperiales disponibles en incrementos de 25 mm. Pueden aplicarse plazos de entrega més largos.

Para cables y accesorios, consulte la pagina 169.

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba o para operacién a temperatura extendida, contacte con nuestra oficina.

www.tecnopower.es
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SERIE GTF-F. ACTUADORES DE MOTOR INTEGRADO ELECTRICOS =\~ <
PARA LA INDUSTRIA ALIMENTARIA

LLAMADAS DE DESIGNACION DE UNIDAD/RETROALIMENTACION

Fabricantes de unidades E\ﬁw::m Resolvedor inE::rl:lgz:al ::'p‘;ﬂ:;:g?slm( El:ici;::fraacl;slglsuLto Enc:etlizre:E;?;uto Enc*?:izre:E:?lzlluto
Codigo de SICK Endat 2.1 Endat 2.2

AMK AK R1AL H1AL

B&R Automation BR R1A1 H1A2 H3A83

Baldor BD R1AL H1AL

Baumiiller BM R1AL S1Al H1A2

Beckhoff Automation BE S4C0° H1A2 H3C2°

Control Technologies / Nidec CT R2B1 E1B2 S1B1 H1B2

Elau / Schneider EU S1AL*

Elmo Motion Control EL R1B1 E1B2 H1B2

Curtiss-Wright Exlar EX R1AL E1A2 S1A2 H1A2

urtiss-Wright Exiar Flying Lead EX RIZY E12¢6 S1zee H1Z15

Infranor IF R1B2 S1B2

Bosch Rexroth IN S2p3* H1D3

Kollmorgen KM R2A1 E1A2 H1A2

LTl LS R2A1 S1A2

Lenze Lz R1B1 S1B1

Parker PC R1B1 E1B2 H1B2

Rockwell Automation RA E1C2 s1c2* s3co*

g?tchk\gg:]l:\euctt%rrnatlon Extension Cable RA 3K

Siemens SM R1B1 H1B2

Stober Drives SB R4AL H1A1

1 Serie sincrona EnDat 2.1 con sefiales incrementales de 1 Vpp (EnDat01)

2 Serie sincrona EnDat 2.2 sin sefiales incrementales (EnDat22)

3 Apoya la seguridad funcional

4 El codificador esta preprogramado para funcionar con los servoaccionamientos del fabricante.
5 x=Consulte las opciones de longitud en las tablas de comentarios y conectores.
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SERIE TRITEX II®

SERVOMOTOR/ACTUADOR/DRIVER TOTALMENTE INTEGRADOS

Configuracion lineal o rotatoria
Modelos CA o CC
Miltiples opciones de connectividad

Actuador lineal CA Tritex Il

Actuador rotatorio CA Tritex Il
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TRITEX 1I®. RESUMEN

SERIE TRITEX®
SERVOMOTOR/ACTUADOR/DRIVER TOTALMENTE INTEGRADOS

Gracias a la combinacion de la Ultima tecnologia electronica y

a la tecnologia de modelaje de gestion térmica méas avanzada,
Exlar® ha establecido un nuevo punto de referencia en cuanto al
rendimiento de los actuadores eléctricos en comparaciéon con su
tamafo. Los actuadores Tritex Il integran ahora servoaccionamien-
to alimentado por CA o CC, controlador digital de posicién, motor
brushless y actuador lineal o rotatorio en un dispositivo elegante,
compacto y hermético. Ya puede distribuir el control de movimien-
to y afrontar los retos de su aplicacion con un dispositivo integrado.
Simplemente conecte la alimentacion, las E/S, las comunicaciones
y jlisto!

REDUCEN EN GRAN MEDIDA EL ESPACIO REQUERIDO

Los actuadores Tritex Il son los dispositivos servomotrices con

la mayor densidad de potencia y la menor huella de carbono del
mercado. Por fin puede incorporar una solucién completamente
electronica para substituir a los cilindros hidraulicos o neumaticos
que tiene en la actualidad. Tambiénpuede eliminar los problema-
ticos actuadores de husillos de bolas o los voluminosos servorre-
ductores. Ademas, ya no necesitara el espacio destinado a los
servomotores montados en paneles y los controladores de movi-
miento. Los actuadores Tritex Il pueden también reducir el tamafio
de la maquina y aumentar significativamente su fiabilidad.

REDUCEN LOS COSTES

Ya puede eliminar los costes de mano de obra para elmontaje y ca-
bleado de paneles, pues el Tritex Il incluye el servoaccionamiento,
posicionador digital y actuador en un préactico dispositivo. También
permite ahorrar en cables, ya que se elimina la necesidad de
servocables especiales, que resultan costosos y requieren mante-
nimiento constante. Todo lo que necesita es un cable de alimenta-
cion estandar CA o CC y un cable de comunicacioén estandar para
E/S digitales y analdgicas.

Sistema Tritex 11

— Panel de tamafio
Fuerede y profundidad
reducidos sin
servoaccionamiento

Econémico
Cables alimentacién y E/S

Tritex
Actuador

Tritex
Actuador

Tritex
Actuador

Tritex
Actuador
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Estos actuadores también acaban con los problemas relacionados
con las sefales de potencia y feedback que realizan carreras largas
desde el servoaccionamiento hasta el servomotor. Con el Tritex Il,
el servoaccionamiento y el servomotor estan siempre integrados en
la misma carcasa.

COMUNICACIONES FLEXIBLES

Multiples tipos de feedback, incluyendo feedback absoluto, le
permiten seleccionar el sistema que mas conviene a su aplicacion.
Las E/S digitales y anal6gicas, ademas de las redes de comunica-
cion populares, como Modbus TCP, Ethernet/IP y PROFINET 10,
permiten al Tritex Il formar parte de su arquitectura de control o
sus procesos de control del equipo.

AUMENTA LA POTENCIA, EL RENDIMIENTO Y LA FIABILIDAD

Los actuadores Tritex Il le proporcionan una potencia, un rendi-
miento y una fiabilidad inigualables. Ya no tendra las limitaciones
de un bajo nivel de fuerza o velocidades lentas que hacen que
muchas aplicaciones de movimiento no se puedan realizar.

Actuador Tritex Il CA

e Fuerza continua hasta 14 kN

e Fuerza maxima hasta 24 kN

e Velocidad hasta 800 mm/s

e Servoamplificador 1,5 kW

e Rango de temperatura de trabajo de -40 °C a +65 °C
e Alimentacién CA 100V - 240V, +/-10%

Actuador Tritex 11 CC

e Fuerza continua hasta 4 kN

e Fuerza méaxima hasta 5 kN

e Velocidad hasta 800 mm/s

e Servoamplificador 750 W

e Rango de temperatura de trabajo de -40 °C a +65 °C
e Alimentacion CC 12-48 VDC nominal

Sistemas alternativos

[ | Panel grande con
==ooo

Fuete do espacio y

alimentacion k

2099 profundidad para
servoaccionamiento

Cables de servoalimentacion y
cables de feedback costosos

Servomotor
Servomotor
_—
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TRITEX 11®. RESUMEN

APLICACIONES LINEALES

Los actuadores lineales Tritex Il utilizan un mecanismo de husillo
de rodillos invertido para convertir el movimiento rotatorio en un
movimiento lineal potente y duradero. Estas caracteristicas per-
miten a los actuadores Tritex solucionar aplicaciones que previa-
mente requerian cilindros neumaticos o hidraulicos. No se necesita
ningin mecanismo adicional (como husillos trapeciales o de bolas)
para convertir la fuerza rotatoria del actuador en movimiento lineal
con el fin de mover la carga.

Ideales para aplicaciones méviles y remotas que utilizan fuentes
de alimentacion CC, los actuadores Tritex Il CC tienen la potencia
necesaria para actuar. Su interfaz de software (simple de configu-
rar, pero robusta) permite tanto a los actuadores Tritex I CAy CC
realizar practicamente cualquier aplicaciéon de control de movi-
miento. El actuador lineal Tritex Il puede programarse para seguir
una sefial analogica de comando, haciendo que sea ideal para el
control de valvulas y reguladores en las aplicaciones de control de
procesos o los mecanismos de ajuste de los equipos moviles.

MAYOR LONGITUD DE CARRERA

Si su aplicacion requiere una longitud de carrera superior a 18
pulgadas con las unidades lineales Tritex Il, piense en instalar un
actuador rotatorio Tritex Il en un actuador universal Exlar. Esta
combinacion amplia la longitud de carrera hasta 40 pulgadas. Para
mas informacion, consulte con nuestra oficina.

MODELOS TRITEX Il

MODELOS TRITEX Il CA

e T2X actuador de gran capacidad mecénica, 75, 90y 115 mm
e R2M motor rotatorio, 75,90y 115 mm
e R2G motor reductor rotatorio, 75, 90y 115 mm

MODELOS TRITEX Il CC

e TDX actuador de gran capacidad mecanica, 60y 75 mm
e RDM motor rotatorio, 60, 75y 90 mm
e RDG motor reductor rotatorio, 60, 75y 90 mm

Tipo de feedback (todos los modelos)
e Hall analogo con resolucion de 1000 cuentas
e Encoder incremental con resolucion de 8192 cuentas

e Feedback absoluto (hall anélogo con bateria de reserva multivuelta)

Comunicaciones y E/S

El nimero y los tipos de E/S varian en funcién del modelo del actuador y la

opcién seleccionada. Consulte la pagina 82 para los actuadores
Tritex Il AC y la pagina 108 para los modelos Tritex Il CC.

Comunicaciones estandar (todos los modelos):
e 1 puerto RS485, Modbus RTU, optoaislado para programacion,
control y monitorizacion.

www.tecnopower.es
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APLICACIONES ROTATORIAS

Los motores y reductores rotatorios Tritex Il ofrecen un elevado in-
dice de respuesta y el control preciso de un eje rotatorio, similar a
cualquier motor eléctrico. La diferencia radica en que, con Tritex I,
puede programar (a través del ordenador) la velocidad de rotacién
y la posicion del eje de salida en respuesta a comandos externos.
Por ejemplo, se puede ordenar al motor que gire a una velocidad
controlada y que se detenga de forma precisa en una posicion
programada con anterioridad. También puede programar la unidad
para que funcione a una velocidad preseleccionada hasta reci-

bir una entrada de interruptor o hasta que se produzca un nivel
de par preprogramado contra una carga. Alternativamente, los
actuadores rotatorios Tritex |l se pueden configurar para seguir
una sefial analdgica (tensién o corriente) que represente el par, la
velocidad o la posicion que seleccione.

Las sefiales para iniciar los comandos preprogramados de veloci-
dad y posicion proceden de entradas aisladas 6pticamente o direc-
tamente a través de comunicaciones de red. De la misma manera,
los comandos de salida aislados del estado y los acontecimientos
permiten una coordinacién precisa con los controles de su sistema
0 el operario de la maquina.

REDUCTOR INTERNO OPCIONAL

Si su aplicaciéon requiere un par mayor y menos velocidad de lo
que proporciona la unidad base, el Tritex Il esta disponible con un
servorreductor planetario integrado. La relacion de trasmision de
4:1 a 100:1 permite aplicar la potencia de Tritex Il a una amplia
variedad de requisitos de par.

Motor rotatorio Tritex Il
con conectores

Actuador lineal Tritex Il con puertos
con prensacables proporcionados por
el cliente
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Los actuadores de la serie Tritex || pueden funcionar en uno de
los cinco modos diferentes de produccién de movimiento. Estos
modos solucionan una variedad infinita de aplicaciones en los
sectores de automatizacion industrial, equipos médicos, fijacion y
unién, moldeado por soplado, moldeado por inyeccion, pruebas,
procesamiento de alimentos y mucho més.

Las funciones programadas se almacenan en la memoria no volatil
del Tritex Il. Una interfaz serial estandar RS485 permite controlar,
programar y monitorizar todos los aspectos del motor o actuador
mientras ejecuta la aplicacion. Existe la opcién de protocolos de
comunicacion.

PLACAS OPCIONALESTRITEX

e Las placas opcionales ofrecen funcionalidades afiadidas a los
actuadores Tritex || debase
— Placa de bornes para E/Scliente
— Entrada y salida analégicas aisladas 4-20mA

e Buses decomunicacion
— EtherNet/IP
— Modbus TCP
— PROFINET 10

Conectividad

e Terminales internas accesibles mediante cubierta extraible
modelos seleccionados)

e Puertos roscados para prensacables (modelos seleccionados)

e Conectores opcionales
- M23 - M23/M16E/S

e Conector M8 paraRS485

e Conector M12 par opciones EtherNet

e Cables integrados (modelos seleccionados)

FUNCIONES DE ENTRADA DISPONIBLES
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MODOS DE FUNCIONAMIENTO

1. Mover a una posicion (ocambiar).
Los actuadores de la serie Tritex Il le permiten ejecutar hasta
16 posiciones o distancias programadas. También puede usar
un interruptor de final de carrera u otro dispositivo de entrada
como condicién final de un movimiento. Esta combinacion de
flexibilidad de indexacion ofrece una solucion simple para la
indexacion punto a punto.

2. Mover a una fuerza o par preestablecido.
La serie Tritex Il le permite terminar un movimiento al alcanzar
un par o fuerza programados. Este es un modo ideal para
aplicaciones de prensado y sujecion.

3. Posicion proporcional a una seiial analdgica.
Ideal para soluciones de control de procesos, la serie Tritex
Il ofrece la posibilidad de posicionar una véalvula de control
siguiendo una sefial de entrada analégica. Por lo tanto, permite
controlar la vélvula de forma precisa, lo que no se puede lograr
con otros actuadores eléctricos, hidraulicos o neumaticos.

4. Velocidad proporcional a una seiial analégica.
Los actuadores Tritex Il le permiten controlar la velocidad
con una sefal analdgica. Esto es particularmente Gtil con los
motores rotatorios Tritex Il que ofrecen un control preciso de la
velocidad de cualquier proceso u operacion.

5. Fuerza/par proporcional a la seiial analégica.
Perfecto para aplicaciones de presién y torsién, permite contro-
lar la torsién con una entrada analégica mientras se encuentra
en el modo de torsion.

Activar | Ejecutar movimiento (0-15) | Posicién especifica | Jog+ | Jog— | Jog rapido | Puesta a cero | Interruptor de
extension | Interruptor de retraccion | Interruptor inicio | Ensefar activacion | Ensefiar movimiento (1-16) | Seleccionar
movimiento | Parar | Pausar | Restablecer fallos | Modo alternado (permite alternar entre 2 modos de funcionamiento)

FUNCIONES DE SALIDA DISPONIBLES

Activado | Puesto a cero | Listo (activado y en posicién inicial) | Fallo | Advertencia | Fallo o advertencia activo | Movimiento
(0-15) en curso | Puesta en posicion inicial | Jogging | Jogging+ | Jogging— | Movimiento | En puesta a cero | En movimiento
(0-15) | Posicion parada | En espera | En limite de corriente | En retroceso de corriente | Por encima de la corriente

nominal | Inicial
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INTERFAZ DE USUARIO EXPERT

Expert, el software de interfaz de usuario de Tritex Il, ofrece una ma-
nera sencilla de seleccionar todos los aspectos de configuracion y
control necesarios para configurar y trabajar con un actuador Tritex
II. Las paginas con pestafias faciles de usar permiten introducir
todos los parametros necesarios para configurar correctamente su
aplicacion de movimiento. Los archivos de «Aplicacion» ofrecen una
forma practica de almacenar y redistribuir configuraciones entre
varios ordenadores, y los archivos de «Drive» permiten que la misma
configuracion se distribuya a multiples actuadores Tritex Il. El soft-
ware Expert permite controlar de forma simple la configuracién de
movimiento, la posicion inicial, el modo de aprendizaje, los parame-
tros de ajuste, jogging,las configuraciones E/S y el control local.

OPCIONES DE PROTOCOLO

El protocolo de comunicacion estandar de Tritex es una conexién
RS485 mediante Modbus RTU. El protocolo Modbus constituye un
método simple y robusto para conectar dispositivos electrénicos in-
dustriales en la misma red. El software Expert actia como Modbus
maestro y el Tritex Il actla como dispositivo esclavo, respondiendo
Unicamente a las solicitudes realizadas a través del software. El
software Expert permite el acceso completo a la puesta en mar-
cha, configuracién, monitorizacion y control del Tritex 1.

Ademaés, las siguientes opciones de protocolo estan disponibles
seleccionando las tarjetas opcionales de comunicacion. Exlar
requiere realizar la puesta en servicio inicial de un actuador Tritex
[l con el protocolo Modbus.
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Modbus TCP

Modbus TCP acopla la estructura de comunicacién Modbus

de Modbus RTU con conectividad EtherNet. La opcién Modbus
TCP es totalmente compatible con el software Expert y permite
realizar con facilidad la puesta en marcha, la configuracion, la
monitorizacion y el control del Tritex II. Compatible con el proto-
colo de comunicacion DSP 301, asi como el DSP 402 que admite
par de perfil, velocidad de perfil, posicion de perfil y puesta a
cero. Configurar el sistema es méas facil con el software Expert
utilizando el puerto RS485. Una tabla de asignacion de Modbus
permite asignar todos los parametros que desea leer y modificar
en un banco de registros de hasta 100 registros. Esto permite a un
programa de PLC realizar una sola operacion de lectura y una sola
operacion de escritura para todos los parametros.

EtherNet/IP

EtherNet/IP le permite cambiar, monitorizar y controlar el Tritex Il a
través de mensajes implicitos o explicitos iniciados desde su Roc-
kwell PLC. Los parametros Tritex se configuran a través del software
Expert utilizando un parametro Tritex |l para la tabla de asignacién
de parametros EtherNet/IP. Se pueden asignar hasta 100 registros
de entrada y 100 de salida de 16 bits a los parametros de Tritex Il

PROFINET 10

PROFINET 10 le permite cambiar, monitorizar y controlar el Tritex
Il desde su PLC Siemens. Los pardmetros Tritex se configuran a
través del software Expert utilizando un pardmetro Tritex Il para

la tabla de asignacion de parametros PROFINET 10. Se pueden
asignar hasta 100 registros de entrada y 100 de salida de 16 bits a
los parametros de Tritex Il.
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Configuracién de movimiento

La configuracion de Exlar proporciona varias plantillas para diver-
sas aplicaciones. Las puede utilizar como su configuracion o como
punto de partida para su configuracion. También puede comenzar
seleccionando los detalles de configuracion especificos de su
aplicacién. Con un solo clic, puede configurar un movimiento a po-
sicion, movimiento a cambio 0 movimiento para forzar movimiento.
Los productos Tritex Il ofrecen movimiento absoluto e incremental,
asi como movimientos que terminan en base a una condicion,
como una fuerza o par especificos.

Pagina de control

La pagina de control de Expert permite iniciar todas las funciones
de movimiento desde una pantalla simple. Gracias a esta pantalla,
podré realizar de forma simple la puesta en marcha y las pruebas
del sistema, sin los inconvenientes del cableado de la maquina.

La pagina de control ofrece la posibilidad de activar y desactivar
la unidad y realizar movimientos rapidos y lentos. Esto le permite
verificar el movimiento, sin tener que cablear las E/S.

Monitorizacion y diagnéstico

Todas las funciones de entrada se pueden monitorizar y activar
desde la pagina de monitorizacién de Expert, y es posible monito-
rizar todas las funciones de salida. La informacién sobre el estado
y los fallos criticos esta disponibles en una pégina aparte o como
ventana fija en la parte inferior de cada péagina del software.

Configuracion E/S

Puede configurar todas las E/S en cuestién de minutos, gracias a
un menu desplegable. Las entradas se pueden configurar como

permanentes o temporales, segln los requisitos de la aplicacion.
La légica de entrada y salida se puede invertir con un solo clic.

Alcance

El software Expert incluye una funcién de osciloscopio digital de
cuatro canales. Puede seleccionar hasta cuatro parametros de la
unidad Tritex y monitorizarlos de forma simultanea.

Sales Demo - Tritex - Sales Demo
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Alcance

Para requisitos de alta velocidad, los datos se pueden capturar en la
memoria de la unidad a una velocidad ajustable, hasta 100 micro-

segundos, y luego cargarse para su trazado. Los gréaficos se pueden
guardar o imprimir, y los datos capturados se pueden almacenar en
un archivo separado por comas para su posterior analisis con Excel.

Puesta a cero

La puesta a cero se puede realizar en base a una entrada, utilizan-
do un interruptor de proximidad o de final de carrera, o en base a
una fuerza o par especificos.

La puesta a cero en base a una fuerza o par es ideal para configurar
aplicaciones que requieren movimiento referido a un paro forzoso, como
la posicién cerrada de una valvula o la posicion final de una prensa.

Modo de aprendizaje

En este modo, puede mover el actuador a la posicion deseada

y activar una entrada. Alternativamente, puede hacer clic en un
botdn del software Expert y la posiciéon actual del actuador se con-
vierte en la distancia definida o la posicién absoluta asociada con
un comando de movimiento en particular.

& a &

Pantalla de asignacion
de IP de EtherNet

; Maves Teach -
Switchs

Disabled

0000 REVS Fault
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2 ) Velocity

00 RPM Warning
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FUNCIONALIDAD DE CONTROL DE PROCESOS

El control preciso de valvulas y reguladores es una aplicacion
perfecta para los actuadores Tritex Il. Son superiores a otros ac-
tuadores eléctricos, hidraulicos y neumaticos, ya que proporcionan
un nivel bajo de histéresis y banda muerta, una rapida respuesta
a pequefos cambios de sefial y respuestas dinamicas estables.
Totalmente programable para seguir una sefial analdgica o digital
que represente la posicién o la fuerza, el actuador lineal Tritex Il es
perfecto para aplicaciones de valvulas de control con requisitos de
empuje de hasta 3225 Ibf o aplicaciones de par rotatorio de hasta
95 Ibf-in continuo.

Los actuadores rotatorios Tritex || también son ideales para operar
directamente vélvulas de un cuarto de vuelta. La relacién de
trasmision de 4:1 a 100:1 permite aplicar la potencia de Tritex Il

a una amplia variedad de aplicaciones, proporcionando una gran
reduccion sin pérdida de precision.

Ademaés, los actuadores Tritex Il se pueden montar en cualquier

vélvula de cualquier fabricante, aportando asi la maxima flexibilidad.

SOFTWARE DE LAS VALVULAS

El software de las valvulas es facil de usar y cuenta con un modo
de aprendizaje para una configuraciéon de carrera inmejorable. La
posicion de cierre de valvula programable permite un asiento de
vélvula firme en valvulas nuevas o adaptadas. También hay dispo-
nibles varias opciones de diagnéstico y E/S auxiliares.

CLASE I, DIVISION 2

Los actuadores Tritex de Il estan disponibles para aplicaciones que
requieren la clase |, division 2 de la clasificacion de areas peligro-
sas. Si solicita una interconexion de E/S estandar con o sin E/S
analégica de 4-20 mA y la opcion N para el puerto NPT, obtendra
un producto de clase |, division 2.

Power-Up B3 Time 13.08 HRS

Last Faultwarning Recent Fault History
Powerlp Time [HRS] Powerlp  Time [HRS]  FaultName

Peak Curent 0 0 0.00 &7 1900 Commurications
Contiuous Current ] 43 0.48
Pasition Tracking 34 &0 10.82
Low Bus Valtage 0 i 0.00
High Bus Voliage 1 14 0.00
Following Enor 1 €5 11.83
Board Temperature 0 0 0.00

Fault Mame Count

[ 17.23  Commurications
66 1558 Connurications
66 1392 Comnurications
65 1245 Commurications
E5 1182 Following Error
£5 1188 Commurications
Communications 10 &7 13.00 &0 1082 Position Tracking
0.00 59 1082 Posifon Tracking
000 10 53 1082 Posiion Tracking

0.00
0.00 Marimum Stress Values

@ om oW m oo e W =

Actustar Temperature
Abs Hall Batery
Loss of Signal

Harduare Current Trip

Clear Run Time Cunent Pawern Stress Viales

Current 0o

Curert 205 AMPS
Valtage 11472 VOLTS
525 DEGICI
0.0 DEGIC)

Board Temp

Vollage 2.9 Actustor Temp
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VENTAJAS PARA APLICACIONES DE CONTROL DE PROCESOS

Precision extrema

Los actuadores Exlar mueven la vélvula en funcion de la posicion,
no de la presion del aire o del aceite. La precision y la repetibilidad
son superiores al 0,1 %.

Ciclo de trabajo 100 %

Un husillo de rodillos proporciona una forma Unica de convertir el
movimiento rotatorio del motor en una fuerza lineal y ofrece una
capacidad de modulacién completa. La vida util se mide en cientos
de millones de carreras, en comparacion con los miles de millones
de los actuadores eléctricos tradicionales.

Posicionador incorporado

Los actuadores Tritex Il incluyen un posicionador con una sefial
de 4-20 mA o digital para indicar la posicion exacta de la carrera.
También hay disponibilidad de salida analégica.

Flexibilidad

Estos actuadores incluyen E/S digital y control analégico. Esto
proporciona al usuario otras opciones de control, como paro de
emergencia, +/- jog, o diferentes condiciones dediagndstico.

Bajo consumo de energia
El actuador Tritex Il solo usa la corriente necesaria para una fuerza
determinada. Esta eficiencia extrema hace que su uso sea ideal en
paneles solares y baterias.

Velocidad rapida de respuesta y carrera

Casi todos los demas actuadores eléctricos son conocidos por ser
lentos, lo que supone un gran inconveniente. La tasa de respues-
ta de Tritex Il se mide en milisegundos. La velocidad de carrera
puede ser de hasta 33 in/s.

Cose Vahe

Hotr: The (pen Vol Fosion must be
greains hanthe Close Vibe Posson

Jog ta Open Prsitae

Taach Open Possion

Sastng Vel 180 M

Pak Sestng 0

Foldack Seotng Carant 20 AMPS
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Sustituyen a los sistemas hidraulicos

Los actuadores Tritex tienen las mismas capacidades que su equi-
valente hidraulico, pero sin los problemas de costo o mantenimiento.
Gran fuerza, velocidades rapidas y movimientos precisos lo convier-

ten en el mejor sustituto de las aplicaciones hidraulicas.

Feedback absoluto

La opcién de feedback absoluto proporciona memoria al actuador

después de ensefiar los limites de la valvula. Posteriormente, en

caso de pérdida de energia, la bateria de respaldo mantendra los

limites de la véalvula.

Diagndstico
Todas las entradas y salidas se pueden monitorizar, incluida la

posicion, la temperatura, la corriente y muchas més. La funcion de
osciloscopio permite seleccionar hasta cuatro parametros que se
pueden monitorizar de forma simultéanea. Los datos se pueden cap-
turar en la memoria de la unidad a una velocidad ajustable, hasta

100 microsegundos, y luego cargarse para su trazado.

Autorizacion de entes reguladores de Tritex Il

Si su aplicacion requiere la clase |, division 2 de la clasificacion de
areas peligrosas, solicite la opcion de conexion “N” para el puerto
NPT. Esto, en combinacién con una de las siguientes placas opcio-
nales de E/S, proporcionara la clase |, division 2 de la clasificacion

de areas peligrosas:

e SIO-EIN-TCN - 1A4 -PIN

A continuacioén, se muestran autorizaciones de otros entes regula-

dores aplicadas a los actuadores Titrex Il.

Estandares/autorizaciones de entes reguladores de Tritex Il DC

Agencia/Estandar Tritex Il Modelos/Optiones

CE, EMC EN61800-3 Todos los modelos

Todos los modelos, cuando |a tension de
CSA139 alimentacion es 24 VDC o inferior

Clase I, div 2 de la clasificacién de areas | Los bastidores de 75y 90 requieren opcidn de

peligrosas, grupos A, B, C, D conexién NPT (N/A con bastidores de 60 mm)

Grado IP TDX = IP65S, RDM/G = P65

Indice de vibracién 5 ms, de 50 a 500 Hz

ODVA EIP

PROFINET PIO

Norma de vibracion aleatoria IEC 60068-2-64,
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Puertos NPT

Pantalla LED del panel posterior

con puertos ALMENT.  ESTADO  LED1  LED?

Actuador lineal Tritex Il CA [. ® 0 O

Estandares/autorizaciones de entes reguladores de Tritex Il AC

Agencia/Estandar Modelos/Opciones Tritex Il

CE, EMC EN61800-3, Todas las opciones
Seguridad EN 61800-5- 1 p

CSA 139 Todas las opciones

Clase I, div 2 de la clasificacion de Requiere la opcion de conexion NPT.
areas peligrosas, grupos A, B, C,D | Opcién tarjeta EIN, PIN, TCN y SIO, o I1A4

UL 508 C, carcasa tipo 4 T2M090/ Requiere la opcion de conexion NPT.
R2M090 T2M115/R2M115 Opcion tarjeta EIN, PIN, TCNy SI0, o A4

TDX = IP65S, T2X = IP65S
Grado IP R2M/G y RDM/G = IP65S, R2M/G075,
RDM/GO075 = IP65S

IEC 61800-5-1 norma de seguridad para
accionamientos. 1 g max. hasta 150 Hz para <2 h.
Estandar de vibracién aleatoria IEC 60068-2-64,
2,5 grms, de 5a 500 Hz.

indice de vibracion

ODVA EIP

Las certificaciones actualizadas de todos los productos se pueden consultar en nuestra oficina.
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TRITEX Il CA

SIN PONER EN RIESGO LA POTENCIA, EL RENDIMIENTO
NI LA FIABILIDAD

Con fuerzas continuas de aproximadamente 3225 Ibf (14 kN) y
maximas de 5400 Ibf (24 kN), y velocidades de hasta 33 in/s
(800 mm/s), los actuadores lineales Tritex Il CA ofrecen también
una ventaja que ninguin otro producto integrado es capaz de ofre-
cer: jPOTENCIA! Ya no tendra las limitaciones de un bajo nivel de
fuerza o velocidades lentas que hacen que muchas aplicaciones
de movimiento no se puedan realizar. Y el Tritex Il con electrénica
alimentada por CA funciona con la maxima fiabilidad a diferentes
temperaturas ambientales: de -40°C a +65°C. Los actuadores Tritex
[l con alimentacion CA incluyen un servoamplificador de 1,5 kW'y
un controlador de movimiento de gran rendimiento. Con diferentes
funciones estandar, como seguimiento analdgico de posicion,
movimientos compuestos, encadenamiento de movimientos y
control individual de fuerza/par para cada movimiento, la serie
Tritex Il es la solucién ideal para la mayoria de las aplicaciones de
movimiento.

Modelos Tritex Il

e T2X actuador de alta capacidad mecénica -75, 90y 115 mm
e Motor rotatitvo R2M

e Reductor rotatorio R2G

Requisitos de alimentacion

e Alimentacion CA 100V — 240V, +/10 %,monofésica
e Filtro de linea CA incorporado

e Conexiones para resistencia de frenado exterior

Tipos de feedback
¢ Hall analogo con resolucion de 1000 cuentas/rev. motor
e Encoder incremental con resolucion de 8192 cuentas
e Feedback absoluto (hall analogo con bateria
de reserva multivuelta)

Conectividad
e Terminales internos accesibles mediante cubierta extraible
e Puertos roscados para prensacables
e Conectores opcionales:
— M23 Alimentacion
- M16 E/S (M23 en 75 mm)
e Conector M8 para RS485
e Conector M12 par opciones EtherNet
e Opciones de conexién a medida

www.tecnopower.es

E><L AR RS-
WRIGHT

Actuador lineal
Tritex 11 CA (90 mm)

Caracteristicas técnicas

Tamafio del bastidor (mm) 75,90, 115

Paso husillo 2,5,13,19
Carrera maxima estandar (mm) 76,102, 152, 254, 305, 356, 457
Rango de fuerza hasta 14 kN

Velocidad maxima hasta 846 mm/s

Condiciones de operacion y uso

Precision:
Error paso husillo pm /300 mm 25
Variacion recorrido husillo um /300 mm 30
Juego angular paso husillo mm 0,1016 (T2X),
Condiciones ambientales:
Temperatura ambiente estandar °C De0a65
Temperatura ambiente extendida** &0 De—40a 65
Temperatura de almacenamiento °C De—40a 85
T2X = IP65S
Grado IP R2M/R2G = IP65S
R2M/G075 = IP66S
Clasificaciones NEMA T2X090/R2M090 UL Tipo 4
T2X115/R2M115 UL Tipo 4
Vibracion 2,5 grms, de 5a 500 hz

*

Clasificaciones para R2M075 a 40 °C, en caso de funcionamiento
a mas de 40 °C, se requiere ajuste. Clasificaciones para R2ZM0S0
y R2M115 a 25 °C, en caso de funcionamiento a mas de 25 °C, se
requiere ajuste.

** Consulte con nuestra oficina el funcionamiento
a temperatura extendida.
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TRITEX 1I® CA. RESUMEN

COMUNICACIONES Y E/S

Entradas digitales:
De 10 a 30 VDC optoaisladas

Salidas digitales:
30 VDC méaximo
Salida continua 100 mA aislada

Entrada analégica CA:

0-10V o +/-10V

Modo 0-10V, resoluciénl? bits

Modo +/-10V, resoluciénl? bits en 90/115, resolucion 13 bits en
75 asignable a posicién, velocidad, par o comandos de anula-
cién de velocidad.

Salida analdgica CA:
0-10V
Resolucionl?2 bits en 90/115, resoluciéon 11 bitsen 75

Tritex Il CA E/S

E><L AR currss-
WRIGHT

Opcion 1A4:

Entrada 4-20 mA

Resolucion 16 bits aislada

Asignable a comando de posicion, velocidad o par

Salida 4-20 mA
Resolucion 12 bits
Asignable a posicion, velocidad, corriente, temperatura, etc.

Comunicaciones estandar
¢ 1 puerto RS485, Modbus RTU, optoaisladopara programacion,
control y monitorizacion

El nimero y los tipos de E/S varian en funcion del modelo
del actuador y el médulo seleccionados.

Todos los modelos incluyen E/S digital aislada y un puerto
de comunicacién RS485 aislado cuando se utiliza el proto-
colo Modbus RTU.

Bastidor 90/115 mm con A4

Bastidor 75 mm con IA4

Bastidor 75/90/115 mm
con SI0, EIP, P10, TCP

Entradas digitales aisladas 8

Salidas digitales aisladas 4

Entrada analdgica, no aislada 1

Salida analégica, no aislada 1

Entrada aislada 4-20 ma 0

Salida aislada 4-20 ma 0

s> LHITECNOPOWER
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TRITEX 1I® CA. RESUMEN E>L AR s

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

Electrénica de

control integrada Opciones de conectores:

Conectores Intercontec,
prensacables, puertos
roscados

Mdltiples opciones de placas:
E/S analégica, E/S digital,
comunicaciones de red

Actuador GSX o
motor SLM/G Electrénica alimentada

- | integrada: opcionesde
! @ : > alimentacién CA o CC

Opciones de feedback sensores
analogos Hall, encoder
incremental, encoder abolsuto
(respaldado por bateria)

1 Puerto roscado recto estandar con terminales internos, M20 x 1,5 11 Rosca macho métrica
2 Puerto roscado NPT mediante adaptador con terminales internos, 12 Rosca hembra métrica
1/2” NPT 13 Rosca macho estandar EE. UU.

3 Conector estilo Intercontec. Estandar Exlar, M16/M23 14 Rosca hembra estandar EE. UU.

4 Brida delantera 15 Antirrotacion externa

5 Abrazadera posterior 16 Interruptor de final de carrera externo -N.C., PNP
6 Montaje lateral doble y montaje lateral doble métrico 17 Interruptor de final de carrera externo N.O., PNP
7 Tensores extensibles y tensores extensibles métricos 18 Freno posterior

8 Abrazadera posterior métrica 19 Fuelles protectores

9 Trunnion lateral y trunnion lateral métrico 20 Terminacién principal ranurada Hembra
10 Brida trasera 21 Terminacion principal ranurada Macho

www.tecnopower.es Oo TECNOPOWER
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TRITEX 1I® CA. RESUMEN

INDUSTRIAS Y APLICACIONES

Sustitucién de cilindro hidraulico
Sustituciéon de husillos de bolas

Sustitucién de cilindro neumético

AUTOMOCION
Prensado
Dispensacion

Montaje automatizado
Mecanizado flexible

PROCESAMIENTO DE ALIMENTOS
Depositadoras

Cortadoras
Distribuidoras/Transportadoras
Selladoras

CONTROL DE PROCESOS

Control vélvulas cabeza de pozo petréleo/gas
Control vélvulas tuberias

Control reguladores

Control vélvulas de compuerta

Bombas productos quimicos

Para ser eficientes, las operaciones de
procesamiento y envase de alimentos requieren

tecnologias robustas que sean potentes, duraderas,

precisas y seguras para la comida. Los productos

Exlar son ideales para estos entornos de produccion

tan exigentes y de gran capacidad.

8 LMY TECNOPOWER
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WRIGHT

ENTRETENIMIENTO/SIMULACION
Bases movimientos atracciones
Animatrénica

EQUIPO MEDICO
Bombas volumétricas

PLASTICOS
Formacion
Expulsion de piezas
Traccion del nucleo

MANIPULACION DE MATERIALES
Terminales robéticos
Guia de bordes

Los actuadores Exlar aportan
precision a cargas con fuerzas
elevadas para dispensacion
de liquidos en la industria
médica.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

T2X075
Estator 1 apilado 2 apilados 3 apilados
Paso (mm) RPM @ 240 VAC 4.000 3.000 2.000
Fuerza continua (N) 2.620 4.404 NA
254 Fuerza méx. (N) 5.240 8.808*** NA
Velocidad méx. (mm/s) 169 127 NA
T2X- C, (Indice de carga dindmica) (N) 24.536 NA
Fuerza continua (N) 1.486 2.496 3.321
5,08 Fuerza méx. (N) 2.971 491 6.650
Velocidad méx. (mm/s) 339 254 169
T2X- C, (Indice de carga dindmica) (N) 25798
Fuerza continua (N) 627 1.059 1.410
127 Fuerza méx. (N) 1.259 2.113 2.816
Velocidad méx. (mm/s) 847 635 423
T2X- C, (Indice de carga dindmica) (N) 21795
Corriente de excitacion @ Fuerza continua Amps 31 38 3,6
Longitud de carrera disponible (mm) 76, 150, 254, 305, 356, 457
Inercia (carrera cero) kg-m? 0,000003000 0,000003196 0,0000033963
Adicién de inercia (por pulgada de carrera) kg-m%/pulgadas 0,0000001609
® e e T e
Rango de temperatura de trabajo* De —20°C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua™* Amps 43 4 3,6

* [ndices basados en condiciones de 40 °C. | ** indice de corriente de entrada continua definido por UL y CSA
*** La fuerza méax. de T2X para paso de 2,54 mm es 8808 N

T2X090
A N T S ™ S NS
Paso (mm) RPM @ 240 VAC 4.000 4.000 3.000
Fuerza continua (N) 5.062 6.619 NA
Fuerza méx. (N) 10.053 12.010%** NA
234 Velocidad méx. (mm/s) 169 169 NA
T2X- C, (Indice de carga dindmica) (N) 24.536 NA
Fuerza continua (N) 2.847 3.750 4.951
Fuerza méax. (N) 5.698 7.504 9.897
M euoided mar (mm/s) 338 338 254
T2X- C, (Indice de carga dindmica) (N) 25.798
Fuerza continua (N) 1.205 1.588 2.095
Fuerza méx. (N) 2.410 3.176 4.190
7 Velocidad méx. (mm/s) 847 847 635
T2X- C, (indice de carga dindmica) (N) 21.795
Corriente de excitacion @ Fuerza continua Amps 5,7 75 15
Longitud de carrera disponible (mm) 75, 150, 254, 300, 450
Inercia (carrera cero) kg-m? 0,000003000 0,000003196 0,0000033963
Adicién de inercia (por pulgada de carrera) kg-m?/pulgadas 0,0000001609
o R e B e
Rango de temperatura de trabajo* De —20°C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua™* Amps 6,3 6,3 6,3

* {ndices basados en condiciones de 25 °C. | ** Indice de corriente de entrada continua definido por UL y CSA
*** La fuerza max. de T2X para paso de 2,54 mm es 12010 N
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

ESPECIFICACIONES MECANICAS

T2X115

Paso

2,54

5,08

12,7

19,05

Fuerza continua

Fuerza méx.

Velocidad méx.

T2X- Ca (Indice de carga dindmica)
Fuerza continua

Fuerza méx.

Velocidad méx.

T2X- Ca (Indice de carga dindmica)
Fuerza continua

Fuerza méx.

Velocidad méx.

T2X- Ca (Indice de carga dindmica)
Fuerza continua

Fuerza méx.

Velocidad méx.

T2X- Ca (Indice de carga dindmica)

Corriente de excitacion @ Fuerza continua

Longitud de carrera disponible

Inercia (carrera cero)

Adicién de inercia (por pulgada de carrera)

Peso aproximado

Rango de temperatura de trabajo*

Corriente de entrada CA continua**

Estator

RPM @ 240 VAC

(N)
(N)
(mm/s)
(N)
(N)
(N)
(mm/s)
(N)
(N)
(N)
(mm/s)
(N)
(N)
(N)
(mm/s)
(N)
Amps
(mm)
kg-m?
kg-m%/pulgadas

(kg)

Amps

E><L AR currss-
WRIGHT

1 apilado 2 apilados 2 apilados
3.000 2.000 1.500
9.163 14.341 NA
18.327 24.020%** NA

127 84 NA
35.141 NA
5.235 8.198 10.586
10.471 16.392 21.174
254 169 127
36920
2.358 3.688 4.764
4711 1.375 9.528
635 423 317
31271
1.570 2.460 3.176
3.140 4.920 6.352
953 635 450
28179
8,5 8,5 8,5
102, 150, 254, 300, 450
0,000012790 0,00001392 0,00001505
0,0000006372

15,5 por carrera de 152,4 mm, 1 apilado. Afiadir 1 por 25,4 mm de carrera.
Afadir 4 por apilado de motor. Afiadir 2 por freno

De —20°C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)

83 83 83

* {ndices basados en condiciones de 25 °C. | ** ndice de corriente de entrada continua definido por UL y CSA

*** La fuerza max. de T2X para paso de 2,54 mm es 24020 N

Consumo de corriente freno posterior

T2X075 0,50 Amps @ 24 VDC

T2X090 0,67 Amps @ 24 VDC

T2X115 0,75 Amps @ 24 VDC
DEFINICIONES

Fuerza continua: Fuerza lineal producida porel actuador a par de motor continuo.

Fuerza max.: Fuerza lineal producida por el actuador a par méax. de motor.

Velocidad max.: Velocidad nominal max. producida por el actuador a tensiéon nominal.

C, (indice de carga dinamica): Constante de disefio utilizada al calcular la vida til del husillo de rodillos.

g6 LHITECNOPOWER
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

VIDA UTIL ESTIMADA

Vida datil estimada L, T2X075 y T2X090 Vida datil estimada L, T2X115
17.793 26.689 [
N\
15.569 \
: \ 22.241 |-\
\ S
\ Y
a= 13345 | “ Vi
2 \ 2 VY
< \ o 17793 -\
S 11120 b1 o MW
- 1L \ 2 SR
Ne) \ o] \ \|
= N = YN
) N O 13345 | W NI
© 8.89%6 \\ S © . \\ \ \\
N — A S
8 \\ \\ 8 ‘\ \\\
E 6672 INUEEIS 1S NN
© NS 8.896 | ) .
oo M ~ 33 \\ NN
s ~ N ] N SN
S 4448 s ~0 S SN
SN \\\ 4.448 SOTRN
2224 ‘\_\~\\ : \\_‘:\\\\\~\
R it S| R w1 EE W T fffffff
0 ° 25 254 2.540 25.400 254.000
25 254 2.540 25.400 254.000 : : :
Vida Gtil - millones de mm Vida util - millones de mm
— — T2X075/T2X090-xx01 -- %ﬁg’;:g;
— — T2X075/T2X090-xx02 To%1 1005
T2X075/T2X090-xx05

= = T2X115-xx08

La vida prevista L;o de un actuador lineal de husillo de rodillos se expresa como la distancia de recorrido lineal que se prevé que
alcance o supere el 90 % de los husillos de rodillos mantenidos de forma adecuada. Para una fiabilidad superior a 90 %, se debe
multiplicar el resultado por los factores siguientes: 95% x 0,62; 96% x 0,53; 97% x 0,44; 98% x 0.33; 99% x 0.21.

La féormula que define este valor es:

Vida util en millones de pulgadas, donde:

C,= [ndice de carga (Ibf)

) : . Lloz( x £
F.m = carga clibica minima aplicada (Ibf) Formi
£ = Paso del husillo (pulgadas)
Todas las curvas representan actuadores debidamente lubricados y mantenidos.
CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA
AJUSTE DE LA TEMPERATURA % par % de par méx. disponible frente a temperatura ambiente
maxmo
Las curvas de velocidad/par estan basadas en una 120
temperatura ambiente de 25 °C. Los actuadores 100
pueden funcionar a una temperatura ambiente de 80
hasta 65 °C. Utilice la curva (que se muestra a la I
derecha) para ajustes de par/fuerza continuos por 60 :
encima de 25 °C. 40 |
|
Nota: Los indices de T2X075 son a 40 °C. 20 i
0 1

-20 -15-10 -5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Temperatura °C

9omm [l 115mm [ 75mm
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

E><L AR currss-
WRIGHT

Paso mm T2X075 1 (apilado)* DMa’X_
12,70 5,08 2,54 Continua
1.512 3.559 6.294
1.268 2.958 5.227 <
\
1.000 2.380 4.181 \\
= 120vac —p N 208VAC —p> N
g 755 1779 3.136 I \ N
5 \
=] \
& 512 1.179 2.091 N
\
245 600 1.045 A
o \\ Paso mm
0 42,2 84,6 22,2 169,2 2 54
84,6 169,2 44,5 3386 5,08
211,6 4232 111,2 846,6 12,70
Velocidad mm/s
T2X075 2 (apilado)* .
Paso mm P DMax.
12,70 5,08  2,54** Continua
2513 5.938 10.475
<
2.002 4.759 8.385 N }
5 \ N
= \ AN
8 1.512 3559 6.294 120VAC — P> '\ 208VAC —P» S
E \ N
g \ AN
1.000 2.380 4.181 < N
\ AN
\ AN
512 1.179 2.091 \\ \\
\ AN
0 AN Paso mm
0 42,2 84,6 22,2 2,54
84,6 169,2 445 5,08
211,6 423,2 111,2 12,70
Velocidad mm/s
** La fuerza max. de T2X por paso de 0,1 pulgadas es 1980 Ibf (8808 N).
Paso mm T2X075 3 (apilado)* Clwax
12,70 5,08 Continua
3.514 8.318
3.025 7.117
\ N
. 2513 5938 \ S
8 \ N
g 2002 4759 120VAC — P> \\ 208VAC —B> N |
g 1.512 3.559 N N
[ . . AN N
\ N
1.000 2.380 N\ Y
\
512 1.179 \ D
0 N N Paso mm
0 42,2 84,6 127 169,2 5,08
105,7 211,6 317,5 4232 12,70

Velocidad mm/s

* Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10" x 10" x 3/8" recomendado por NEMA

a temperatura ambiente de 40 °C.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

T2X090 (1 apilado)*

Paso mm .
| |Max.
12,70 5,08 2,54

Continua
3.003 7.117 12.566
2.558 5.894 10.453 <
8 \
5 2000 4.782 8.340 N
N N
35 1557 3559 6.228 120vaC — >N
1.000 2.335 4.225
556 1.223 2.113
0 ] Paso mm
0 42,2 84,6 127 1694 2,54
84,6 169,4 254,0 338,6 5,08
211,6 4234 635,0 846,6 12,70
Velocidad mm/s
H *
Paso mm T2X090 (2 apilados, 4000 rpm)
12,70 508 2,54** [ max
3.559 8.340 14.679 Continua
3.003 7.117 12.566
5 2.558 5.894 10.453
©
S 2000 4782 8340
&z
1.557 3.559 6.228 f———
1.000 2.335 4.225
556 1.223 2.113
0 Paso mm
0 42,4 84,6 127,0 169,4 2,54
84,6 169,4 254,0 3386 5,08
211,6 423,4 635,0 846,6 12,70
Velocidad mm/s
** La fuerza max. deT2X por paso de 0,1 pulgadas es 2700 Ibf (12010 N)
T2X090 (2 apilados, 3000
Paso mm l:IMéx.
12,70 5,08 Continua
4.559 10.675
4.003 9.452 AN
3.559 8.340 \\
\
% 3.003 7.117 \
= »\
8 2558 55894 120vAC \
[}
T 2.000 4.782 T
1.557 3.559
1.000 2.335
556  1.223
Paso mm
0
0 84,6 169,4 254,0 5,08

211,6 423,4 6350 12,70

Velocidad mm/s

* Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10" x 10" x 3/8" recomendado por NEMA
a temperatura ambiente de 25 °C.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

Paso mm
19,056 12,70 5,08 2,54

T2X115 (1 apilado)*

E><L AR currss-
WRIGHT

D Méx.

3.336 5.004 11.120 19.572 Continua
< <
w2669 4003 8896 15680 N AN
F= \ N
© \ N
N 2002 3.003 6672 11.788 [ '120vac =P\ 208VAC I — P>«
[
> \ N
Y1334 4225 4448 7784 \\
667 1.000 2.224 3.892 \\
\ Paso mm
0 N
0 21,1 42,4 63,5 84,6 105,9 127,0 2,54
42,4 84,6 127,0 169,4 211,6 254,0 508
105,7 211,6 317,5 423,4 529,1 6350 12,70
159,0 317,5 476,3 635,0 794,0 952,5 19,05
Velocidad mm/s
H *
Paso mm T2X115 (2 apilados, 2000 rpm)
1905 1270 508  2.54% CDmax.
5.338 8.007 17.904 31.244 Continua
4670 7.005 15.680 27.357 \ ! S
\
4003 5300 13.345 23.464 N AN
5 \ \
= 3336 5004 11120 10572 . N N
N
S 2669 4003 889 15680 | 120VAC —- 1| 208VAC —Bk
[T
2002 3.003 6.672 11.788 \\ N
1334 4225 4.448 7.784 : \\ A
N
667 1.000 2224 3.892 \
\ Paso mm
0 AN
21,1 42,4 63,5 84,6 2,54
42,4 84,6 127,0 169,4 5,08
105,7 211,6 317,5 423,40 12,70
159,0 317,5 476,3 6350 19,05
Velocidad mm/s
** La fuerza max. de T2X por paso de 0,1 pulgadas es 5400 Ibf (24020 N)
H *
Paso mm T2X115 (2 apilados, 1500 rpm) [Twax
19,05 12,70 5,08 Continua
6.672 10.009 22.350 :
\ N
\ AN
— \ N
S 5004 7.562 16.792 N
© \ AN
\ N
D 3336 5026 11.120 120VAC —}\\ 208VAC —>
N
N = ,
1.668 2.558 5.560 N
\ N
\ Paso mm
0 \
0 42,4 84,6 127,0 5,08
105,7 211,6 317,5 12,70
159,0 317,5 476,3 19,05
Velocidad mm/s
* Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 12" x 12" x 1/2" recomendado por NEMA
a temperatura ambientede 25 °C.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

OPCIONES
AR = MECANISMO EXTERNO ANTIRROTACION

Esta opcion proporciona una terminacion y un casquillo para
evitar que la terminacion del actuador gire cuando la carga no esta
soportada por otro método. Los actuadores mas cortos tienen dis-
positivos antirrotacion de un solo lado. Los actuadores mas largos
necesitan dispositivos en ambos lados para funcionar correcta-
mente. Para dimensiones AR, ver la pagina 95.

L1, L2, L3 = INTERRUPTORES DE FIN DE CARRERA
EXTERNOS AJUSTABLES

Esta opcion permite incluir hasta 3 interruptores externos. Estos
interruptores proporcionan indicaciones de recorrido al controlador
y son ajustables. *Ver el esquema en la pagina 32. Se debe
adquirir un sistema antirrotacion externo con esta opcion.

PB = FUELLES PROTECTORES

Esta opcién proporciona fuelles protectores de tipo acordedn que
protegen a la terminacién principal del actuador de los dafios
ocasionados por abrasivos u otros contaminantes del entorno de
trabajo. EI material estandar de estos fuelles es nailon recubierto
de neopreno S2, cosido. Los fuelles estandar pueden soportar
temperaturas ambiente de -40 a 250 °F. Para carreras mas largas,
se requiere extender la terminacion principal del actuador mas
alla de la longitud estandar. La opcién de tensor extensible no
estéa disponible. Si desea més informacién, consulte con nuestra
oficina.

www.tecnopower.es

E><L AR RS-
WRIGHT

RB = FRENO ELECTRICO TRASERO

Esta opcion proporciona un freno de bloqueo interno. El freno se
acciona mediante muelles y se libera de forma eléctrica.

SR = TERMINACION PRINCIPAL RANURADA

Esta opcion proporciona una terminacion principal ranurada con
una tuerca ranurada que sustituye a la junta delantera estandar
y al casquillo. Esta terminacion limita la rotacién sin necesidad
de mecanismos externos. El didmetro de la terminacion sera

el equivalente métrico mas cercano a los tamafios de nuestras
terminaciones estandar. Esta opcién NO es hermética, por lo que
no es apta para entornos donde los contaminantes puedan entrar
en el actuador.

Nota: Anadir esta opcion afecta a la longitud global y las
dimensiones de montaje.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO B i

DIMENSIONES

T2X075 MONTAJE DOBLE LATERAL 0 MONTAJE DEL TENSOR EXTENSIBLE

SE MUESTRA LA CONEXION
DE LA OPCION 'G"
©89,8 BC g UBICACION ALTERNATIVA DE LA CONEXION M20x 1 5
53 l 335 |- (SE MUESTRA CON CONECTORES) \ 19
L 1 T = 244 i
I @ o S&&D 1/4620%0 {)
-l PR = M O
@ 5080 38 58 'S80 = 4K, D' &K' = 8 ‘
16

134,5 (e & i —l = ) @ 1164
i o EHHHHQQE? i

| : L

T
ko £ 3 ahd
' 38,7
‘ B = 1/4-20 UNC ~f—sa A\
W=N6xX 1,0
— 0774 — Dim 'B*

Dim "A*

& K = @ 6mm+0,000-0,013 ¥ 6mm
$"&'D" = ¢ 0,2500 +0,0000/-0,0005 ¥ 0,250

T2X075 MONTAJE DEL TRUNNION LATERAL 0 MONTAJE DE LA ABRAZADERA POSTERIOR

E4|

38,1
774 ? 313
“ SE MUESTRA LA CONEXION
o o [ | DE LA OPCION I"

1,000 = 0,001
ugn 25mm + 0,03 M23x 1
335 ’-
= ®0,750 +0,002/-0,001

T o S E 'G" = @ 20mm H9
i @ D:l ° @ +
— R19,1
l o o £
L; 99,6 Dim 'C'
Dim A" 253

150,4 1 Dim 'D"

@
©
'éé

T2X075 MONTAJE BRIDA DELANTERA, TRASERA 0 DELANTERA Y TRASERA

SE MUESTRA LA CONEXION
DE LA OPCION "N"

v j 12 NPT
X $6,00:03

“pr
335
/ / F

'Q“:‘f !
L 100 J J l—142

Dim "A*

142 —

1433

“ 15 mm carrera 150 mm carrera 250 mm carrera 300 mm carrera 350 mm carrera 450 mm carrera

A 304,3 367,0 481,3 532,1 582,9 684,5
B 156,2 218,9 333,2 3840 4348 536,4
C 136,7 203,2 2540 304,8 3556 457,2
D 3404 4031 5174 568,2 619,0 720,6

* Afadir 40,894 mm a las dimensiones “A”, “B” y “D” en caso de pedir un freno. Afiadir 30,48 mm a las dimensiones “A”, “C" y “D” y dimensionar en
caso de pedir una terminacion principal ranurada A;.

** Afadir 50,8 mm a la dimension “E” en caso de pedir fuelles protectores.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

DIMENSIONES

T2X090 MONTAIJE DOBLE LATERAL 0 MONTAJE DEL TENSOR EXTENSIBLE

SE MUESTRA CONEXION
DEL PUERTO ROSCADO

OPCION '6*=M20x 1,5
OPCION *N* = 1/2 NPT

JaK = Gomm 0%, o T bmm
5" D" = 1/4-20 UNC
&K = MExL,0
o SR oADK =6
@105 B, 335?__,
%4

RS485
Montaje solo por este lado

/1 / '
f "= ! : | ¢
90

45 | 1o
l P o
o - NN *

] ‘E"=1/4-20 UNC
M = M6x1,0

Dim '8*

Dim "A*

T2X090 MONTAJE DEL TRUNNION LATERAL 0 MONTAJE DE LA ABRAZADERA POSTERIOR

f

YT D381 RS485
Q= @ 25mm +,03 @ F - — 318 63,5
l l e T I | 6= () 20mm H9
’ © ©
%0 il | © %} (
1 ! , RI9,L
Dim 'C*
ot et Dim*A * 318
—— 1629 Dim 'D"
T2X090 MONTAJE BRIDA DELANTERA, TRASERA 0 DELANTERA Y TRASERA
— 120 — BE msiETgNLﬁ'CONEX‘ON

X @ 6,00 =003

M23 x 1, M16 x 0,75

3
RS485
upr
!——T 335
) Pl

Dim*A *

Vista posterior

“ 15 mm carrera 150 mm carrera 250 mm carrera 300 mm carrera 450 mm carrera

A 2931 355,9 470,7 521,5 673,9
B 156,1 218,9 3333 3841 536,4
C 136,7 203,4 254,0 304,8 457,2
D 3433 406,1 520,4 571,2 723,6

* Afiadir 40,894 mm a las dimensiones “A”, “B” y “D” en caso de pedir un freno. Afadir 45,212 mm a las dimensiones “A”, “C” y “D” y dimensionar en

caso de pedir una terminacién principal ranurada A;.

** Afladir 50,8 mm a la dimension “E” en caso de pedir fuelles protectores.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO B i

DIMENSIONES

T2X115 MONTAJE DOBLE LATERAL O MONTAJE DEL TENSOR EXTENSIBLE

SE MUESTRA CONEXION

&K = @8mm *0%%0/ o2 T 10mm DEL PUERTO ROSCADO
OPCION *G* = M20 x 1,5
S & D = (3750 00 438 OPCION *N* = 1/2 NPT
419 ! 'S* & 'D" = 5/16-18 UNC
"' & K" = Mgx1,25

" = 4, 'D" & "K" = 8X _— 318

@130 BC 351 RS485
Montaje solo por este lado 5,1 * <
e

[ 1077 |IEE=a

| — © ©
i | 1 ‘T’ B 192 J
B7084 66 % L - o i
|

™

A\
o)

"E" = 3/8-16 UNC
'M" = M8x1,25

Dim 'B"

Dim *A"

T2X115 MONTAJE DEL TRUNNION LATERAL 0 MONTAJE DE LA ABRAZADERA POSTERIOR

115 I
m ™ "Q' = @35mm 0,03

RS485
@508 - — 3175 635
\ ,f : ? !
< ‘i} G =

'G' = @ 20mm H9
©
1 R191
~— Dim"C" —
Dim "A*
Dim "D*
191,1

T2X115 MONTAJE BRIDA DELANTERA, TRASERA 0 DELANTERA Y TRASERA

3 SE MUESTRA LA CONEXION
DE LA OPCION *I
160 RS485 M23 x 1, M16 x 0,75

4x 8,00 £0,003

gy
4% Q145 41,9
? o o UX ; T =
(i "@‘ ) 80 115
)/
D ) ~= ° © f l L
159——] 1 Dim "A* 17,1
210
31,8 —f=—r]
250
©0
x P8 ~ ax @145
[
' @ - _ 0 .
? v |
L L 80 115
ote @Ol |
~—— 210
250
o s e oo
A 350,3 401,1 502,7 553,5 705,9
B 211,1 261,8 363,5 4143 566,7
( 101,6 152,4 2540 304,8 4572
D 406,1 456,9 558,5 609,3 761,7

* Afiadir 59,182 mm a las dimensiones “A”, “B” y “D” en caso de pedir un freno. Afiadir 44,958 mm a las dimensiones “A”, “C" y “D” y dimensionar en
caso de pedir una terminacién principal ranurada A;.

** Afiadir 50,8 mm a la dimension “E” en caso de pedir fuelles protectores.
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

DIMENSIONES
OPCION ANTIRROTACION
| | W "
e
.
o (-] E
c - &8 - G e o
f— E | I
= [ —

gl

OPCION DE TERMINACIGN DEL ACTUADOR

Rosca Hembra

CLAVIJA DE LA ABRAZADERA

\ -

o W =

www.tecnopower.es

DIM (mm)

QO m m O O W

E><L AR RS-
WRIGHT

T2X075 T2X090
20,8 19,1
56,0 58,9
15,3 17,8
33,5 33,5
68,7 71,6
99 9,7
43,2 43,2
16,0 16,0

T2X115
28,7
1771
25,4
419
92,2
12,7
50,0
19,1

DIM (mm) T2X075 T2X090 T2X115
A*

B

gc

D

U]

F
Macho-métrico «A»

Hembra-métrico “B”

19,1* 31,8 38,1

12,7 17,0 19,1

159 20,0 25,4

71 71 9,7

14,3 18,4 22,2

19,1 254 25,4
M12 x 1,75 6g M16 x 1,5 6g M16 x 1,5 6g
M10 x 1,5 6H M16 x 1,5 6H M16 x 1,5 6H

* Si se pide la terminacion principal macho M12x1,75 para el T2M/X075,
la dimension “A” seréd 40 mm.

CP050
Acopla con rétula,
abrazadera terminacién
(mm)
57,9
49,28
432
112,7 mm +0,00/-0,05

2,69

CP075
Acopla con abrazadera
posterior
(mm)
78,5
69,1
4,82
19,1 mm +0,00/-0,05

3,56

_ T2X075/72X090 T2X075/T2X090

2X115
CP075
Acopla con rétula,

abrazadera terminacion,

rétula, abrazadera
posterior (mm)

78,5
69,1
4,82

19,1 mm +0,00/-0,05

3,56
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TRITEX Il CA LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

DIMENSIONES
ROTULA
<_G_>
D
<F>
A
- - wF - ¥ :\<;
T
c || |
L
] R
ROTULA
[~ A~ A~ ~—B—
~[T

-]

L] | ]
! S

ABRAZADERA TERMINACION

B
“‘u“‘lr“"‘%‘ ¢ T[T

!! | ! __jl l IH HI |

96 LHYITECNOPOWER

DIM (mm)

T2X075
SRMO044
46,0
11,13
1,269
28,7
14 Deg
111
14,2
19,1
16,0
7/16-20

E><L AR currss-
WRIGHT

T2X090
SRM050
54,0
12,7
29,4
33,3
6 Deg
12,7
15,9
22,2
19,1
1/2-20

T2X115
SRMO075
73,2
19,1
437
44,5
14 Deg
17,5
22,3
28,7
254
3/4-16

DIM (mm) T2X075 T2X090 T2X115

m o o w

DIM (mm)

m O O W >

Jule

]|

RE050
12,7
19,1
381
19,1
15,9

7/16-20

T2X075
RC050
19,05
19,05
381
12,7
19,43
12,7
25,4
25,4
25,4
7/16-20

REI050
12,7
19,05
381
19,05
9,53
1/2-20

T2X090
RCI050
19,05
19,05
381
12,7
19,43
12,7
25,4
25,4
N/A
1/2-20

RE075
19,05
318
52,3
28,7
22,2

3/4-16

T2X115
RCO75
28,58
31,75

60,3
15,88
32,12

19,1

38,1
31,75
31,75
3/4-16
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TRITEX Il CA ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

R2M/GO75

Par de motor rotatorio e indice de velocidad

Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados
RPM a 240 VAC 4.000 3.000 2.000
Par continuo (Nm) 1,47 2,37 3,16
Par méx. (Nm) 2,8 4,75 6,33
Corriente de excitacidn a par continuo Amps 31 3,8 3,8
Rango de temperatura de trabajo* De -20°C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua** Amps 43 4 3,6

* {ndices basados en condiciones ambientales de 40 °C.
** [ndice de corriente de entrada continua definido por UL y CSA.
Para par de salida de reductores R2G, multiplicar por relacién y eficiencia. Tenga en cuenta el par de salida méaximo que se indica a continuacion.

Lo Carga radial y vida itil de rodamiento

Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados RPM 50 100 250 500 1.000 3.000

Inercia armadura del motor R2M075 (N) 1.237 979 721 574 454 316

2
ROM (/=5 %) kg-cm 0,6158 1,0996 1,5834

R2G075 (N) 1.526 1.210 890 707 560 391
Inercia armadura del reductor

2
R2G (+/-5%) kg-cm 0,7450 1,2057 1,6868

Los anteriores indices de carga son para una vida Util del rodamiento

e hm . . . _— de 10.000 horas a 25 mm de la cara del motor a determinadas rpm.
Afadir inercia de armadura a inercia de transmision para el total

de la inerciadel sistema R2G.

indices mecénicos del reductor

Par de salida max. permitido Par de salida a velocidad del motor para 10.000 h de vida (il

Vodeb Relacion establecido por usuario (Nm) 1.000 RPM (Nm) 2.500 RPM (Nm) 4.000 RPM (Nm)
R26075-004 41 182,8 434 32,9 287
R26075-005 5:1 1634 44,6 33,9 294
R26075-010 10:1 791 50,7 385 339

La tabla anterior muestra dos indices de par para los reductores R2G. Las columnas de la izquierda indican el par de salida méax. permitido para las rela-
ciones indicadas de cada tamafio de reductor R2G. No se trata del par de salida nominal del motor multiplicado por la relacién del reductor.

Es posible seleccionar una configuracion de la seleccién del motor y la relacion de transmision para que el par de motor nominal, multiplicado por la rela-
cién de transmision, supere estos indices. Es la responsabilidad del usuario garantizar que la configuracién del sistema no permita superar estos valores.

Las columnas de la derecha indican el par de salida a la velocidad indicada que resultara en 10.000 de vida util (L10). La configuracién del sistema
determinaré el par de salida y la velocidad.

Inercia reflejada de trasmision Juego angular y eficiencia

Reduccion simple Reduccion simple Reduccidn doble
Fases de trasmision kg-cm? Juego angular a par nominal 1 % 10 Arc min 13 Arc min
41 0,107 Eficiencia 91 % 86 %
5:1 0,069

Peso motor y reductor

R2M075 sin engranajes R2G075 con trasmision 1 fase Peso afiadido para freno
Estator 1 apilado (kg) 34 44
Estator 2 apilados (kg) 42 53 05
Estator 3 apilados (kg) 49 6,1
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TRITEX Il CA ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO B i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

R2M/G090
Par de motor rotatorio e indice de velocidad
Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados

RPM a 240 VAC 4.000 3.000 2.000
Par continuo (Nm) 3,4 45 59
Par méx. (Nm) 6,8 9,0 11,9
Corriente de excitacién a par continuo Amps 15 75 6,6
Rango de temperatura de trabajo* De -20 °C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua** Amps 6,3 6,3 6,3

* {ndices basados en condiciones ambientales de 40 °C. | ** [ndice de corriente de entrada continua definido por UL y CSA.
Para par de salida de reductores R2G, multiplicar por relacién y eficiencia. Tenga en cuenta el par de salida maximo que se indica a continuacion.

Estétor 2 apilados 3 apilados RPM 50 100 250 500 1.000 3.000
wze'rwca%rga;jijra del motor kg-cm? 1,09 1,58 R2M090 (N) 1.899 1.512 1.112 881 703 485
) > R2G090 (N) 1.557 1.237 912 725 574 396
IF?Ze(Ec(la/argl;()iura del reductor kg-cm? 177 2.26 . o o .
wrl =% Los anteriores indices de carga son para una vida util del rodamiento

PO . ) . o ) . de 10.000 horas a 25 mm de la cara del motor a determinadas rpm.
Afadir inercia de armadura a inercia de transmision para el total de la inercia

indices mecanicos del reductor

T R Par de salida max. permitido Par de salida a velocidad del motor para 10.000 h de vida (til

establecido por usuario (Nm) 1.000 RPM (Nm) 2.500 RPM (Nm) 4.000 RPM (Nm)
R26090- 004 41 234,8 78,9 59,9 51,9
R26090- 005 51 203,1 101,2 76,8 66,8
R26090- 010 10:1 1272 1178 89,4 77
R26090- 016 16:1 2348 1194 90,7 789
R26090- 020 201 2348 1278 971 84,3
R26090- 025 251 203,1 164,1 1246 108,2
R26090- 040 40:1 2348 1573 1194 103,7
R26090- 050 501 203,1 2019 1534 133,2
R26090- 100 100:1 127,2 1243 1243 1243

La tabla anterior muestra dos indices de par para los reductores R2G. Las columnas de la izquierda indican el par de salida méax. permitido para las rela-
ciones indicadas de cada tamafio de reductor R2G. No se trata del par de salida nominal del motor multiplicado por la relacién del reductor.

Es posible seleccionar una configuracion de la seleccion del motor y la relacion de transmisién para que el par de motor nominal, multiplicado por la rela-
cién de transmision, supere estos indices. Es la responsabilidad del usuario garantizar que la configuracién del sistema no permita superar estos valores.

Las columnas de la derecha indican el par de salida a la velocidad indicada que resultaré en 10.000 de vida dtil (L10). La configuracion del sistema
determinaré el par de salida y la velocidad.

Inercia reflejada de trasmision Juego angular y eficiencia
Reduccién simple Reduccién doble Reduccién simple Reduccién doble

Fases de trasmision kg-cm? Fases de trasmision kg-cm” Juego angular a par nominal 1 % 10 Arc min 13 Arc min

41 0,174 16:1 0,130 Eficiencia 91 % 86 %

5:1 0,113 20:1, 25:1 0,0854

10:1 0,0300 40:1,50:1, 100:1 0,0230

Peso motor y reductor
R2M090 sin engranajes R2G090 con trasmisién 1 fase R2G090 con trasmisién 1 fase Peso afiadido para freno

Estator 2 apilados (kg) 6,4 10 11,3 0
Estétor 3 apilados (kg) 77 1131 127 ’
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TRITEX Il CA ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

R2M/G115
Par de motor rotatorio e indice de velocidad
Estator 1 apilado 2 apilados 2 apilados

RPM a 240 VAC 3.000 2.000 1.500
Par continuo (Nm) 53 8,3 10,7
Par méx. (Nm) 10,6 16,5 21,5
Corriente de excitacién a par continuo Amps 8,5 85 85
Rango de temperatura de trabajo* De -20 °C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua** Amps 8,3 83 83

* {ndices basados en condiciones ambientales de 40 °C. | ** {ndice de corriente de entrada continua definido por UL y CSA.
Para par de salida de reductores R2G, multiplicar por relacién y eficiencia. Tenga en cuenta el par de salida méaximo que se indica a continuacion.

Estator 1 apilados 2 apilados RPM 50 100 250 500 1.000 3.000
IaneM;i(ani?a;j;”a del motor kg-cm? 3.89 7036 R2M115 (N) 2.576 2.046 1.508 1.197 952 658
— ; p— R2G115 (N) 3.817 3.029 2.233 1.770 1.406 970
nercia armadura del reductor 2
R2G (+/-5%) kg-cm & 7

Los anteriores indices de carga son para una vida util del rodamiento

* Afiadir inercia de armadura a inercia de transmision para el total de la inercia de 10.000 horas a 25 mm de la cara del motor a determinadas rpm.

indices mecanicos del reductor

Hodelo Relacitn Par de salida max. permitido Par de salida a velocidad del motor para 10.000 h de vida (il

establecido por usuario (Nm) 3.000 RPM (Nm) 2.000 RPM (Nm) 1.000 RPM (Nm)
R2G115- 004 41 5304 1573 1279 112,9
R2G115- 005 5:1 4594 1633 1328 1175
R26115- 010 10:1 2875 1876 152,6 135,6
R2G115- 016 16:1 530,4 2386 193,0 171,0
R2G115- 020 201 5304 2531 2079 183,0
R2G115- 025 251 4594 265,5 2147 189,2
R2G115- 040 40:1 5304 3164 2531 2059
R2G115- 050 50:1 4594 3217 265,5 2373
R2G115- 100 100:1 2875 2825 2825 2712

La tabla anterior muestra dos indices de par para los reductores R2G. Las columnas de la izquierda indican el par de salida méax. permitido para las rela-
ciones indicadas de cada tamafio de reductor R2G. No se trata del par de salida nominal del motor multiplicado por la relacion del reductor.

Es posible seleccionar una configuracion de la seleccion del motor y la relacién de transmisién para que el par de motor nominal, multiplicado por la rela-
cion de transmision, supere estos indices. Es la responsabilidad del usuario garantizar que la configuracién del sistema no permita superar estos valores.

Las columnas de la derecha indican el par de salida a la velocidad indicada que resultaré en 10.000 de vida dtil (L10). La configuracion del sistema
determinaré el par de salida y la velocidad.

Inercia reflejada de trasmision Juego angular y eficiencia
Reduccidn simple Reduccion doble Reduccion simple Reduccion doble

Fases de trasmisién kg-cm? Fases de trasmisién kg-cm? Juego angular a par nominal 1 % 10 Arc min 13 Arc min

41 0,717 16:1 0,580 Eficiencia 91 % 86 %

5:1 0,484 20:1, 25:1 0,396

10:1 0,125 40:1, 50:1, 100:1 0,103

Peso motor y reductor
R2M115 sin engranajes R2G115 con trasmision 1 fase R2G115 con trasmision 2 fase Peso afiadido para freno

Estator 1 apilados (kg) 8,6 15,4 18,1
Estator 2 apilados (kg) 12,2 19,1 21,8 1,2
Estétor 3 apilados (kg) 15,9 22,7 25,4
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TRITEX Il CA ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO B i

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE PAR

R2MO075 (1 apilado)* R2MO090 (2 apilado, 4000 rpm)** R2M115 (1 apilado)***
Par (Nm) Par (Nm) Par (Nm)
3,4 | 1 1 7.9 11,3
2,8 68 9,0
5,6
2,3
45 68
17
34 45
1,1
2,3
2,3
0,6 11
0 0 0
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 3.000 3.500 4.000 0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 3.000
RPM motor O mex. RPM motor O max RPM motor O max
D Continua D Continua D Continua
R2MO075 (2 apilado)* R2MO090 (2 apilado, 3000 rpm)** R2M115 (2 apilado, 2000 rpm)***
Par (Nm) Par (Nm) Par (Nm)
56 | | | ] | 10,1 18,1
9,0 15,8
6,8 13,6
5,6 11,3
45 9,0
E—
3,4 6,8
2,3 4,5
11 23
0 0
0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 3.000 0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 3.000 0 500 1.000 1.500 2.000
RPM motor O max. RPM motor O mx. RPM motor O max
[ continua [ continua [ continua
R2MO075 (3 apilado)* R2MO090 (3 apilado)** R2M115 (2 apilado, 1500 rpm)***
Par (Nm) Par (Nm) Par (Nm)
7.9 13,6 226
68 \ \ 11,3
N\
5,6 N 16,9
9,0
\
45 120 VAC —
6,8 11,3
3,4 e
4,5
2,3 56
11 23
0 0 0
0 500 1.000 1.500 2.000 0 500 1.000 1.500 2.000 0 500 1.000 1.500
RPM motor O wax. RPM motor O wax. RPM motor 3 max.
D Continua D Continua D Continua

Para los reductores R2G, multiplicar el par por la relacién de trasmision y la eficiencia. Dividir velocidad entre eficiencias de relaciones de trasmision;
1 fase = 0,91, 2 fases = 0,86

* Datos de las pruebas de R2M075 obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10” x 10” x 3/8” recomendado por NEMA
a temperatura ambiente de 40 °C.

** Datos de las pruebas de R2ZM090 obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10” x 10” x 3/8” recomendado por NEMA
a temperatura ambiente de 25 °C.

*** Datos de las pruebas de R2M115 obtenidos utilizando un disipador térmico de 12”7 x 12" x 1/2” recomendado por NEMA
a temperatura ambiente de 25 °C.
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TRITEX Il CA ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

DIMENSIONES

ACTUADOR BASE R2M/G075

AR
, SE MUESTRA
LA CONEXION
U R B . DE LA OPCION

\¥/\N1/2 NPT >\

[H] [GlH[ UBICACION ALTERNATIVA DE LA CONEXION \/ -
1 | (SE MUESTRA CON CONECTORES) ™\, \\

~—

SE MUESTRA LA CONEXION
DE LA OPCION "I*

M23 x 1 .
SE MUESTRA LA CONEXION

DE LA OPCION 'G"
M20x 1,5

- (U]

! - =]
@ e LK~ g
(L]
—
[-]

ﬂ
—e

_ R2M075 R2G6075 R2M075 R2G6075

A 135,1 135,1 L 20,0 20,0
B mm 774 774 M mm 14 hé 16 j6
C mm 6,5 6,5 N mm 30,0 30,0
D mm 95,0 95,0 0 mm Ver mas abajo Ver més abajo
E mm 65 gb 65 gb P mm 142,0 142,0
F mm 17,9 17,9 Q mm 38,1 38,1
G mm 5h9 5h9 R mm 17,0 17,0
H mm 53 53 N mm 313 31,3
| mm 774 774 T mm 19,1 19,1
J mm 9,5 11,5 U mm 19,1 19,1
K mm 2,8 2,8 v mm 116,4 116,4
R2M075
Estator 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados Estétor 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados
0 250,2 275,6 301,0 0 2177 2431 268,5
R2G075
Estator 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados Estétor 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados
0 258,8 284,2 309,6 0 2901 315,5 340,9

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 101



TRITEX Il CA ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO B i

DIMENSIONES

ACTUADOR BASE R2M/G090

SE MUESTRA LA CONEXION

’ DE LA OPCION *I*
& M23x 1, M16x0,75 SE MUESTRA LA CONEXION

DEL PUERTO ROSCADO
OPCION "G" = M20 x 1,5
DE LA OPCION "N* = 1/2 NPT

.
RS48! \/_\7 odaahasssadance,
[HI—=f= J
[ % [
[J]—l [0}
\ . , , i}
(8] , r
(N]
D | ol
- —c
- K] (M

A 6 h9 6h9 19 hé 22 j6

B mm 90 90 K mm 40 48

C mm 90 90 L mm 10 16

D mm 80 g6 80 g6 M mm Ver mas abajo Ver mas abajo

E mm 21,5 245 N mm 55 55

F mm 7 6,5 0 mm 177 177

G mm 100 100 P mm 33 33

H mm 3 3 Q mm 95 95

| mm 35 36 R mm 32 32
R2M090

Estator 2 apilados Estétor 3 apilados Estator 2 apilados Estétor 3 apilados
M 294,6 320,0 M 256,3 285,8
R2G090
- Reductor 1 fase Reductor 2 fases " Reductor 1 fase Reductor 2 fases
Estator 2 apilado ~ Estétor 3 apilados  Estator 2 apilado ~ Estator 3 apilados Estator 2 apilado ~ Estétor 3 apilados  Estétor 2 apilado ~ Estator 3 apilados
0 347,2 372,6 379,5 404,9 0 3139 339,3 346,2 371,6
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TRITEX Il CA ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

DIMENSIONES

ACTUADOR BASE R2M/G115

[P] .
SE MUESTRA LA CONEXION

4 DE LA OPCION *I"
& M23 x 1, M16 x 0,75 SE MUESTRA LA CONEXION

DEL PUERTO ROSCADO
OPCION 'G" = M20 x 1,5
DE LA OPCION *N* = 1/2 NPT

:
RS48! \/\7
[H]l—~ J
[11] [
[J]—l [0]
‘ = 108 0
[B] ; T
[ N]
b
- ~—[L]
- [ K] [M]

A 8h9 10 h9 24 h6 326

B mm 115 115 K mm 50 65

C mm 115 115 L mm 12 16

D mm 110 g6 110 g6 M mm Ver mas abajo Ver mas abajo

E mm 21 35 N mm 58 58

F mm 8,5 8,5 0 mm 192 192

G mm 130 130 P mm 33 33

H mm 4 4 Q mm 108 108

| mm 359 40 R mm 32 32
R2M115

Estator 1 apilados Estétor 2 apilados Estator 1 apilados Estétor 2 apilados
M 294,6 3544 M 250,7 3015
R2G115
- Reductor 1 fase Reductor 2 fases " Reductor 1 fase Reductor 2 fases
Estator 1 apilado  Estéator 2 apilados  Estator 1 apilado ~ Estator 2 apilados Estétor 1 apilado ~ Estator 2 apilados  Estator 1 apilado  Estator 2 apilados
0 3919 4427 432,8 483,6 0 352,6 403,4 393,4 4442
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TRITEX Il CA LINEAL. CODIGO DE PEDIDO

CODIGO DE PEDIDO

T2

TIPO DE ACTUADOR

T2X = Actuador lineal Tritex I, elevada capacidad
mecanica

BBB = TAMANO DEL BASTIDOR DEL ACTUADOR
075=75mm

090 =90 mm

115=115 mm

c

CC = LONGITUD DE CARRERA
03 =76 mm (N/A T2M/X115)

04 =102 mm (T2M/X115 solo)

06 =152 mm

10 =254 mm

12 =305 mm

14 = 356 mm

18 = 457 mm

DD = PASO HUSILLO (RECORRIDO LINEAL POR
REVOLUCION DEL HUSILLO)

01 =254 mm

02 =5,08 mm

05=12,7 mm

08=19,05mm (T2M/X115s0l0)?

E = CONEXIONES

EFG

G = Puerto roscado recto estandar con terminales
internos, M20 x 1,5

N = Puerto roscado NPT mediante adaptador con
terminales internos, 1/2” NPT

| = Estilo Intercontec - Exlar estandar, conector estilo
M16/M23

F = MONTAJE

C= Abrazadera posterior

D = Montaje lateral doble

E = Tensor extensible

F = Brida delantera

G = Abrazadera posterior métrica
K = Montaje lateral doble métrico
M = Tensor extensible métrico

Q = Trunnion lateral métrico

R = Brida trasera

T = Trunnion lateral

NOTAS:

H

]

E><L AR currss-
WRIGHT

KKK MM

L MM = OPCIONES MECANICAS °
AR = Mecanismo externo antirrotacion
L1/2/3 = Interruptores de final de carrera externos *
RB = Freno trasero

PB = Fuelles protectores (N/A con opcidn de
montaje de tensor extensible)

SR = Terminacién principal ranurada °

——— KKK= OPCIONES DE PLACAS

SI0 = E/S estandar Interconnect

I1A4 = 4-20 mA E/S analdgicas

EIP = SI0 més Ethernet/IP con conector M12
EIN = SI0 mas Ethernet/IP sin conector M12 7
PIO = SI0 més Profinet 10 con conector M12
PIN = SI0 mas Profinet 10 sin conector M12 7
TCP = SI0 més Modbus TCP con conector M12
TCN = SI0 més Modbus TCP sin conector M121°

JJ) = VOLTAJE
230 = 115-230 VAC, monofésico

llI-1l = ESTATOR DEL MOTOR, 8 POLOS
Especificaciones del estator T2X075
138-40 = 1 apilado, 230 VAC, 4000 rpm
238-30 = 2 apilados, 230 VAC, 3000rpm
338-20 = 3 apilados, 230 VAC, 2000rpm

Especificaciones del estator T2X090
138-40 = 1 apilado, 230 VAC, 4000 rpm
238-40 = 2 apilados, 230 VAC, 4000 rpm
238-30 = 2 apilados, 230 VAC 3000 rpm®

Especificaciones del estator T2X115
138-30 = 1 apilado, 230 VAC, 3000 rpm
238-20 = 2 apilados, 230 VAC, 2000 rpm

238-15 = 2 apilados, 230 VAC, 1500 rpm &8
(N/A sin paso 0,1")

HH = TIPO DE FEEDBACK

HD = Dispositivo Hall analdgico

IE = Encoder incremental, resolucion 8192 cuentas
AF = Feedback absoluto

G = TERMINACION

1. Acero inoxidable revestidode cromo. Las roscas no llevan revestimiento de cromo.

. Paso de 0,75 no disponible por encima de recorrido de 12 pulgadas (304,8 mm).

2
3. Parala operacion a temperatura extendida, consulte con la fabrica el nimero de modelo.
4. Laopcion de interruptor de final de carrera requiere la opcionAR.

6. N/Acon paso 0,1 pulgadas.

=

A = Rosca macho métrica!

B = Rosca hembra métrica

F= Hembra rosca estandar EE. UU. !
M= Macho rosca estandar EE. UU. !

Esta opcion NO es hermética, por lo que no es apta para entornosdonde los conta-
minantes puedan entrar en el actuador.

Requiere cable Ethernet proporcionado por el cliente mediante puerto E/S solo para
cumplimiento de clase 1 division 2.

No disponible con carrera 4 pulgadas.

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba o para operacion a temperatura extendida, contacte con nuestra oficina.
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TRITEX Il CA ROTATORIO. CODIGO DE PEDIDO ELAR e

CODIGO DE PEDIDO

R2M/GAAA BBB CDEF GG HHH-HH Il J))
R2M/G = TIPO DE MOTOR L J)) = OPCIONES DE PLACAS
R2M = Motor rotatorio Tritex Il CA SI0 = E/S esténdar Interconnect
R2G = Reductor rotatorio Tritex [ICA I1A4 = 4-20 mA E/S analdgicas
EIP = SI0 mas Ethernet/IP con conector M12
AAA = TAMANO DEL BASTIDOR EIN = SIO més Ethernet/IP sin conector M12!
075 =75 mm P10 = SI0 mas Profinet 10 con conector M12
090 = 90 mm PIN = SI0 més Profinet 10 sin conector M12*
115=115mm TCIK/ITZSIO mas Modbus TCP con conector
p . TCN = SI0 mas Modbus TCP sin conector
BBB = RELACION DE TRASMISION M12!
En blanco = R2M
Relacion reduccion simple L Ill=VOLTAJE
004 =41 230 = 115-230 VAC, monofasico
005 = 5:1
010=101 L HHH-HH = ESTATORES DEL MOTOR
Relacion reduccion doble (N/Aen 75 mm) Especificaciones del estator R2M/GO75
016 = 16:1 138-40 = 1 apilado, 230 VAC, 4000 rpm
020 =20:1 238-30 = 2 apilados, 230 VAC, 3000 rpm
025 = 25:1 338-20 = 3 apilados, 230 VAC, 2000 rpm
ggg ;4506.11 Especificaciones del estator R2M/G090
100 = 106:1 238-40 = 2 apilados, 230 VAC, 4000rpm

238-30 = 2 apilados, 230 VAC, 3000 rpm
338-20 = 3 apilados, 230 VAC, 200 rpm

Especificaciones del estator R2M/G115
138-30 = 1 apilado, 230 VAC, 3000 rpm
238-20 = 2 apilados, 230 VAC, 2000 rpm
238-15 = 2 apilados, 230 VAC, 1500 rpm

C =TIPO DE EJE
K = Con chaveta

D =CONEXIONES

G = Puerto roscado recto estandar con terminales
internos, M20 x 1,5

N = Puerto roscado NPT con terminales internos, 1/2” GG = TIPO DE FEEDBACK
NPT HD = Dispositivo Hall analégico

| = Estilo Intercontec - Exlar estandar, conector estilo IE = Encoder incremental, resolucion 8192
M16/M23 cuentas

AF = Feedback absoluto

E = OPCIONES DE REVESTIMIENTO
G = Exlar estdndar F = OPCIONES DE FRENO

S = Sin freno, estandar
B = Freno eléctrico, 24 VDC

NOTAS:
1. Requiere cable Ethernet proporcionado por el cliente mediante puerto E/S solo para cumplimiento de clase 1 divisién 2.
2. Para la operacidn a temperatura extendida, consulte con la fabrica el nimero de modelo.

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba o para operacion a temperatura extendida, contacte con nuestra oficina.
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TRITEX Il CA. CODIGOS DE PEDIDO

CABLES Y ACCESORIOS

E><L AR currss-
WRIGHT

Serie Tritex Il CA. Cables y accesorios

N.° pieza

Accesorios de comunicacion - Tritex utiliza un conector de comunicaciones RS485 M8 de 8 pines

Cable de comunicaciones PC a Tritex recomendado: USB/RS485 a conector
M8 - xxx = Longitud en pies, 006 0 015 solo

Accesorios multidrop RS485

Divisor RS485 - Conector de terminal M8 a toma de corriente doble

Cable de comunicaciones multidrop M8 a M8 para usar con divisor
TT485SP/RS485 - xxx = Longitud en pies, 006 0 015 solo

Accesorios conexion «G»
Se requieren 2 prensacables niquelados - M20 x 1,5 - proteccién CE

Cable de alimentacion preparado en un extremo para uso con GLD- T2M20 x
1,5 xxx = Longitud en pies, longitudes estandar 015, 025, 050, 075, 100

Cable E/S preparado en un extremo para uso con GLD-T2M20 x 1,5 xxx =
Longitud en pies, longitudes estandar 015, 025, 050, 075, 100

Accesorios conexion «N»
Adaptador de orificio roscado M20 x 1,5 a 1/2” NPT para uso con conducto

Conexion «I»

Cable de alimentacion con M23 de 6 pines xxx = Longitud en pies, longitudes
estandar

Cable E/S (75 mm) con M23 de 19 pines xxx = Longitud en pies, longitudes
estandar 015, 025, 050, 075, 100

Cable E/S (90'y 115 mm) con M16 de 19 pines xxx = Longitud en pies,
longitudes estandar, 015, 025, 050, 075, 100

Accesorios de comunicaciones multifunciones para tramos largos, requiere interconexiones de blogues de terminales

Convertidor/cable USB a RS485 - Contactos flotantes USB a RS485 - xxx =
longitud en pies, 006 0 015 solo

Cable de comunicaciones M8 a cable contactos flotantes xxx = Longitud en
pies, longitudes estandar 015, 025, 050, 075, 100

Cables y accesorios opcionales de las placas

Cable Ethernet opciones EIP, PI0 y TCP - cable M12 a RJ45 xxx = Longitud en
pies, longitudes estandar 015, 025, 050, 075, 100.

Accesorios eléctricos
Resistor de frenado dindmico - 100W470hm
Repuesto - Bateria para opcién de feedback absoluto

Repuesto interruptor de final de carrera externo normalmente cerrado
(N.° pieza Turck BIM-UNT-RP6X)

Repuesto interruptor de final de carrera externo normalmente abierto
(N.° pieza Turck BIM-UNT-AP6X)

Accesorios mecénicos

Clavija abrazadera para 72x0900 rosca macho terminacion «M» 1/2-20
Clavija abrazadera para T2x115 rosca macho terminacion «M» 3/4-16
Rétula para T2X090 rosca macho terminacion «M» 1/2-20

Rétula para T2X115 rosca macho terminacion «M» 3/4-16

Cabeza de rétula para T2X090 macho "M" rosca 1/2-20

Cabeza de rétula para T2X115 macho "M" rosca 3/4-16

Horquilla para T2X090 cabeza de rétula macho "M" rosca 1/2-20
Horquilla para cabeza de rétula T2X115 macho "M" rosca 3/4-16
Contratuerca para cabeza de rétula macho T2X090, 1/2 - 20
Contratuerca para cabeza de rétula macho T2X115, 3/4-16
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CBL-T2USB485-M8-xxx

CBL-T2USB485-M8-xxx
Nuestro cable de comunicaciones recomendado.
No se necesita ninglin controlador ni
configuracién para utilizar con MS Windows™.

TT485SP

CBL-TTDAS-xxx

GLD-T2M20x 1,5

CBL-T2IPC-RAW-xxx

CBL-T2USB485-xxx
Para usar con conexiones de terminal con
CBL- TTCOM para tramos largos de cable. No se
necesita ningn controlador ni configuracién para
utilizar con MS Windows™.

CBL-T210C-RAW-xxx

ADAPT-M20-NPT1/2

CBL-T2IPC-SMI-xxx

CBLTTIOC.SHL CBL-TTIOC-SMI-xxx

CBL-T210C-SMI-
XXX

CBL-TTIPC-SMI-xxx

CBL-T2USB485-xxx
CBL-TTCOM-xxx m -
CBL-TTCOM-xxx

Para usar con CBL-T2USB485-xxx para tramos
largos de cable.

CBL-T2ETH-R45-xxx

T2BR1
e &) -l- (&
43404
CBL-TTDAS-xxx
13403 Para usar con TTA85SP para aplicaciones
multidrop.
CP050
CPO75 g m
SRM050 '. Z
SRM075
REI050
REOTS TT485SP
Divisor de comunicaciones RS485. Utilizar para
RCI050 conexién multiple de actuadores Tritex.
RCO75
JAM1/2-20-SS
JAM3/4-16-SS
www.tecnopower.es



TRITEX Il CC. RESUMEN E>L AR s

ACTUADORES LINEALES Y ROTATORIOS

SIN PONER EN RIESGO LA POTENCIA, EL RENDIMIENTO NI LA
FIABILIDAD.

Con fuerzas continuas de aproximadamente 950 Ibf (6 kN) y maxi-
mas de 1.300 Ibf (6 kN), y velocidades de hasta 33 in/s (800 mm/s),
los actuadores lineales Tritex Il CC ofrecen también una ventaja que
ningun otro producto integrado es capaz de ofrecer: jPOTENCIA! Ya
no tendra las limitaciones de un bajo nivel de fuerza o velocidades
lentas que hacen que muchas aplicaciones de movimiento no se
puedan realizar. Y el nuevo Tritex Il con electrénica alimentada por
CC funciona con la maxima fiabilidad a diferentes temperaturas
ambientales: de -40°C a +65°C. Los actuadores Tritex Il con ali-
mentacion CC incluyen un servoamplificador y un controlador de
movimiento de gran rendimiento. Con diferentes funciones estandar, Motor rotatorio Tritex II
como seguimiento analégico de posicién, movimientos compuestos, con conectores
encadenamiento de movimientos y control individual de fuerza/par
para cada movimiento, la serie Tritex Il es la solucién ideal para la
mayoria de las aplicaciones de movimiento.

Actuador lineal Tritex Il

Modelos Tritex Il

e TDX actuador de gran capacidad mecanica, 60y 75 mm
e RDM motor rotatorio, 60, 75y 90 mm

e RDG motor reductor rotatorio, 60, 75y 90 mm

Requisitos de alimentacion
e Alimentacion CC 12-48 VDCnominal
e (Conexiones para resistencia de frenado exterior

Tipos de feedback

¢ Hall anélogo con resolucion de 1.000 cuentas

e Encoder incremental con resolucién de 8.192 cuentas

e Feedback absoluto (hall analogo con bateria de reserva multivuelta)

Actuador lineal Tritex 11
con puertos con prensacables
proporcionados

Conectividad

e Terminales internas accesibles mediante cubierta extraible
(modelos de 75y 90mm)

e Puertos roscados para prensacables(modelos de 75y 90mm) w »

e Conectores opcionales - Alimentacion M23 - E/SM23

e Conector M8 para RS485 Precision:

e Conector M12 par opciones EtherNet

Error paso husillo um /300 mm 25
* Opciones de (l:OI’IEXIOI’l amedida Variacion recorrido husillo pm /300 mm 30
e Conductores integrados )
Juego angular paso husillo mm 0,1016 (TDX)

Condiciones ambientales:

Caracteristicas técnicas Temperatura ambiente estandar °C De0a65

Tamafio del bastidor (mm) 60, 75 Temperatura ambiente extendida** °C De—40a 65

Paso husillo (mm) 2,5, 10, Temperatura de almacenamiento °C De—40a85
Carrera maxima esténdar (mm) 76, 152, 254, 305, 356, 457 Grado [P ROMIRDG ~IPe6s
Rango de fuerza hasta 3879 N Clasificaciones NEMA Ninguna
Velocidad maxima hasta 846 mm/s Vibracion 5,0 g rms, de 5a 500 hz

* [ndices a 40 °C, en caso de temperatura superior a 40 °C, se requiere
ajuste. Ver la pagina 112.

** Consulte con nuestra oficina el funcionamiento
a temperatura extendida.
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TRITEX Il CC. RESUMEN

COMUNICACIONES Y E/S

Entradas digitales:
De 9 a 30 VDC optoaisladas

Salidas digitales:

30 VDC méaximo

Salida continualO0 mA

Aislada

Proteccion frente a cortocircuitos y exceso de temperatura

Entrada analdgica CC:

0-10V o +/-10V

Modo 0-10V, resoluciéon1?2 bits

Modo +/-10V, resolucién 13 bits 75 asignable a posicion, veloci-
dad, par, o comandos de anulacién de la velocidad

Salida analdgica CC:
0-10v
Resolucion 11 bits

Tritex Il CC E/S

E><L AR currss-
WRIGHT

Opcion 1A4:

Entrada 4-20 mA

Resolucion 16 bits

Aislada

Asignable a comando de posicién, velocidad o par o anulacion de
la velocidad

Salida 4-20 mA
Resolucion 12 bits
Asignable a posicion, velocidad, corriente, temperatura, etc.

Comunicaciones estandar
e 1 puerto RS485, Modbus RTU, optoaislado para programacion,
control y monitorizacion.

El nimero y los tipos de E/S varian en funcién del modelo
del actuador y el médulo seleccionados.

Todos los modelos incluyen E/S digital aislada y un puerto
de comunicaciéon RS485 aislado cuando se utiliza el proto-
colo Modbus RTU.

_ Bastidor 60/75/90 mm con SI0, EIP, PIO, TCP Bastidor 60/75/90 mm con IA4

Entradas digitales aisladas
Salidas digitales aisladas
Entrada analdgica, no aislada
Salida analégica, no aislada
Entrada aislada 4-20 ma

Salida aislada 4-20 ma
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TRITEX Il CC. RESUMEN E>L AR s

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

Electrénica de Opciones de conectores:
control integrada Conectores Intercontec,
prensacables, puertos

roscados

Multiples opciones de
placas: E/S analégica,
E/S digital, comunicacio-
nes de red

Actuador GSX > ’ :
0 motor o g [ . el Electrénica alimentada

% g integrada: opciones de

alimentacién CA o CC

Opciones de feedback:
Placa Hall analégica
con bateria

1 Puerto roscado recto estandar con terminales internos, M20x1.5 11 Rosca métrica macho
(75 mm solo) 12 Rosca métrica hembra
2 Puerto roscado NPT mediante adaptador con terminales internos, 13 Rosca macho estandar EE. UU.

1/2" NPT (75 mm solo)
Estilo Intercontec - Estandar Exlar, conector estilo M23

14 Rosca hembra estandar EE. UU.

15 Antirrotacién externa

16 Interruptor de final de carrera externo - N.C., PNP
17 Interruptor de final de carrera externo

18 Freno posterior

19 Fuelles de proteccién

20 Terminacién principal ranurada - Hembra

21 Terminacién principal ranurada - Macho

3
4 Brida delantera

5 Abrazadera posterior

6 Montaje lateral doble y montaje lateral doble métrico
7 Tensor extensible y tensor extensible métrico

8 Abrazadera posterior métrica

9 Trunnion lateral métrico y trunnion lateral

10 Rosca métrica hembra
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TRITEX II CC. RESUMEN

INDUSTRIAS Y APLICACIONES

Sustitucion de cilindro hidraulico
Sustitucion de husillos de bolas
Sustitucién de cilindro neumético

EQUIPAMIENTO MOVIL
Vehiculos no tripulados

Como no se necesitan liquidos ni equipos asociados (bom-
bas, compresores, filtros, acumuladores, mangueras/tubos,
comprobar el aceite, etc.), los actuadores electromecanicos
ofrecen mayor eficiencia energética, menor impacto ambien-

tal y menor coste total de ciclo de vida.

CONTROL DE PROCESOS

Control vélvulas cabeza de pozo
petréleo/gas

Control vélvulas tuberias

Control reguladores

Control vélvulas tipo compuerta

Bombas productos quimicos

de alimentacién CA.

TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

ESPECIFICACIONES MECANICAS

TDX060

Paso
Fuerza continua
Fuerza méx.

254 Velocidad max. a 48 VDC
TDX- C, (Indice de carga dinamica)
Fuerza continua
Fuerza méx.

508 Velocidad max. a 48 VDC
TDX- C, (indice de carga dinamica)
Fuerza continua
Fuerza méx.

10,16

Velocidad méx. a 48 VDC
TDX- C, (indice de carga dinamica)
Corriente de excitacién @ Fuerza continua

Longitud de carrera disponible
Inercia (carrera cero)

Adicién de inercia (por unidad de carrera)

Peso aproximado

Rango de temperatura de trabajo**

Méx. corriente de alimentacion continua*®

E><L AR currss-
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ENTRETENIMIENTO/SIMULACION

Bases movimientos atracciones
Animatrénica

Los actuadores CC de la serie Tritex Il integran un servoac-
cionamiento CC, controlador de posicién digital, motor brus-
hless y un actuador lineal compacto y hermético, haciendo
que sea perfecto para entornos en los que es dificil disponer

RPM a 48 VDC 5.000 5.000 4.000
(N) 1.508 2.349 N/A
(N) 2.851 2.963 N/A

(mm/s) 211,6 2116 N/A
(N) 9.230 NA
(N) 801 1.246 1.544
(N) 1.512 1.575 2.019

(mm/s) 4234 423,4 338,6
(N) 6.850
(N) 423 658 818
(N) 801 832 1.068

(mm/s) 847 847 6774
(N) 5.471

Amps 14,75 21,5 21,5

(mm) 75,150, 254, 300

kg-m? 0,0000008766 0,0000009717 0,000001067

kg-mZ/pulgadas 0,00000005273
(k) 1,8 kg — carrera 75 mm, 1 apilado, afiadir 0,5 kg por 25 mm de carrera, afiadir 1,4 kg por apilado,

afiadir 1,4 kg por freno.
De —20°C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Amps 11 15 15

* La corriente de alimentacién se basa en el limite de corriente de software y no en el limite térmico. Debe considerarse también la corriente méaxima a la

hora de determinar el tipo de alimentacion.

** [ndice basado en condiciones ambientales de 40 °C.
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

TDX075
Estator 1 apilado 2 apilados 3 apilados
Paso RPM a 48 VDC 3.000 3.000 2.000
Fuerza continua (N) 2.721 3.879 NA
Fuerza méx. (N) 3.932 5.293 NA
254 Velocidad méx. a 48 VDC (mm/s) 127 127 NA
TDX- C, (Indice de carga dinamica) (N) 24.536 NA
Fuerza continua (N) 1.544 2.197 3.443
Fuerza méx. (N) 2.229 2.998 4.871
St Velocidad méx. a 48 VDC (mm/s) 254 254 169,4
TDX- C, (Indice de carga dinamica) (N) 25.798
Fuerza continua (N) 654 930 1.459
Fuerza max. (N) 943 1.272 2.064
10,16 Velocidad max. a 48 VDC (mm/s) 635 635 4234
TDX- C, (Indice de carga dinamica) (N) 21.795
Corriente de excitacion @ Fuerza continua Amps 18,5 22,5 22,5
Longitud de carrera disponible (mm) 75, 150, 254, 300, 355, 450
Inercia (carrera cero) kg-m? 0,000012790 0,00001392 0,00001505
Adicién de inercia (por unidad de carrera) kg-m?%/pulgadas 0,0000006372
Peso aproximado (kg) 5 kg —carrera 75 mm, 1 apilado, aﬁzdﬁi;d()i}5ll,(§l?gorpgffrrnengo(.je carrera, afiadir 1,4 kg por apilado,
Rango de temperatura de trabajo** De —20°C a 65 °C (~40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Méx. corriente de alimentacion continua*® Amps 15 18 18

*La corriente de alimentacién se basa en el limite de corriente de software y no en el limite térmico. Debe considerarse también la corriente maxima a la
hora de determinar el tipo de alimentacién.

** [ndice basado en condiciones ambientales de 40 °C.

DEFINICIONES

Fuerza continua: Fuerza lineal producida por el actuador a par de motor continuo.
Fuerzamax.: Fuerzalinealproducidaporelactuador a par max. demotor.
Velocidad max.: Velocidad nominal max. producida por el actuador a tensién nominal.

C, (Dynamic Load Rating): Constante de disefio utilizada al calcular la vida de recorrido del husillo de rodillos.
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO E>LAR s

VIDA UTIL ESTIMADA

Vida atil estimada L, , TDX060 Vida datil estimada L,, TDX075

4.448
\
4.0031+
A}
3.5504 -+
31144
2.669 N\
2.224
1.779 N

1.334 N
)

Carga media cubica

890

445

25 254 2.540 25.400 254.000

Vida atil - millones de mm

—~ = TDX060-xx01
= = TDX060-xx02
TDX060-xx04

La vida prevista L;ode un actuador lineal de husillo de rodillos se expresa como la distancia de recorrido lineal que se prevé que
alcance o supere el 90 % de los husillos de rodillos mantenidos de forma adecuada. Para una fiabilidad superior a 90 %, se debe
multiplicar el resultado por los factores siguientes: 95% x 0,62; 96% x 0,53; 97% x 0,44; 98% x 0.33; 99% x 0.21.

La formula que define este valor es:

Vida util en millones de pulgadas, donde:
C,= Indice de carga (Ibf) L :(& e
F.m = carga cdbica minima aplicada (Ibf) 20
£ = Paso del husillo (pulgadas)

Todas las curvas representan actuadores debidamente lubricados y mantenidos.

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE FUERZA

AJUSTE DE LA TEMPERATURA % de par continuo disponible frente a temperatura ambiente

Las curvas de velocidad/par estan basadas en una 110
temperatura ambiente de 40 °C. Los actuadores o 100
. . T
pueden funcionar a una temperatura ambiente de § |
hasta 65 °C. Utilice la curva (que se muestra a la g 907 I h
derecha) para ajustes de par/fuerza continuos por S g80- : ~
encima de 40 °C. £ 204 I
5 |
2 60 |
[
° |
® 504 1
|

-20-15-10 -5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

Paso mm

10,16 5,08

890 1.668

780 1446
667 1.112

449 890

Fuerza (N)

334 667

222 445
111 222

0 0

Paso mm
10,16 5,08
890 1.668
780 1.446

667 1.112

2,54
3114

2.669
2.224
1779
1334
890

449

2,54
3.114

2.669

2.224

TDX060 (1 apilado)*

0 42,2
84,6
169,4

o o

84,6
169,4
388,6

127
254
508

Velocidad mm/s

TDX060 (2 apilado)*

169,4
3886
677,4

449 890 1.779

334 667 1334

Fuerza (N)

222 445 8%

111 222 449

0 0 0

2116
4234
846,6

o

Paso mm
10,16 5,08

1112 2113

42,2
84,6
169,4

84,6
169,4
388,6

127
254
508

169,4
388,6
677,4

Velocidad mm/s

TDX060 (3 apilado)*

211,6
4234
846,6

1.000 1.890
890 1.668
780 1446
667 1112
449 890

334 667

Fuerza (N)

222 445

11 222

0 0

84,6
169,4

169,4
388,6

254
508

Velocidad mm/s

338,6
677,4

E><L AR RS-
WRIGHT

I:l Méx.

Continua

Paso mm
2,54
5,08
10,16

Cwmax.

Continua

Paso mm
2,54
5,08
10,16

Cwmax.

Continua

Paso mm
5,08
10,16

* Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10" x 10" x 3/8" recomendado por NEMA

a temperatura ambientede 40 °C.

www.tecnopower.es
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

Paso mm TDX075 (1 apilado)*
1270 508 254 )
1000 2335 4226 [ wa.
. Continua
890 2113 3780 . I, AN
A \
778 1890 3336 \ \
AY
\
667 1668 2891 o \‘
\
A A)
S 96 1445 2558 . .
© \ N
8 512 1112 2113 \ - L \ - -
El v 12 VDC v| 24VDC
& 445 890 1668 ) | | |
A \
334 667 1223 \‘ Y
AY
\
222 445 890 * At
\ “
11 222 445 \ 5
\ \
0 0 0 ] 4 Paso mm
0 21,1 42,4 63,5 84,6 1057 127 2,54
0 424 89,6 127 169,4 211,6 3386 5,08
0 105,7 2116 317,5 4234 528,3 3386 12,70
Velocidad mm/s
Paso mm TDX075 (2 apilado)*
1270 508 2,54 [ wmax.
1557 3559 6.228 Continua
1223 3003 5227 , .
AY \
Z 1000 2335 422 kS ',
S 778 1779 3780 \ v
= 556 1112 25858 . 1 N - I
' ' %, 12 VDC N 24vnC
222 556 1.000 kt "
\\ AY
0 0 0 . . Paso mm
0 21,1 42,4 63,5 84,6 105,7 127 2,54
0 124 84,6 127 169,4 2116 254 5,08
0 105,7 211,6 3175 4234 528,3 635 12,70
Velocidad mm/s
Paso mrm TDX075 (3 apilado)*
1270 5,08
2002 4670 Cwmax.
Continua
1780 4115 T »
\ \
1557 3559 Y\ | \
A . \
1223 3003 \ ) -
\\ \
1000 2335 \ 8
z \ :
© 778 1780 —— B
g Y, 12VDC '\ 24VDC
D 556 1112 A b
E v
\
222 556 v N
S \
v \
0 0 : Paso mm
0 422 84,6 127 1694 5,08
0 105,7 211,6 317,5 4234 12,70

Velocidad mm/s

E><L AR currss-
WRIGHT

* Datos de las pruebas obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10" x 10" x 3/8" recomendado por NEMA

a temperatura ambientede 40 °C.
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO

OPCIONES

AR = MECANISMO EXTERNO ANTIRROTACION

Esta opcion proporciona una terminacion y un casquillo para
evitar que la terminacion del actuador gire cuando la carga no esté
soportada por otro método. Los actuadores mas cortos tienen dis-
positivos antirrotacion de un solo lado. Los actuadores mas largos
necesitan dispositivos en ambos lados para funcionar correcta-
mente. Para dimensiones AR, ver la pagina 118.

L1, L2, L3 = INTERRUPTORES DE FIN DE CARRERA EXTERNOS
AJUSTABLES

Esta opcion permite incluir hasta 3 interruptores externos. Estos
interruptores proporcionan indicaciones de recorrido al controlador
y son ajustables. Ver el esquema en la pagina 29. Se debe adquirir
un sistema antirrotacion externo con esta opcion.

RB = FRENO ELECTRICO TRASERO

Esta opcion proporciona un freno de bloqueo interno. El freno se
acciona mediante muelles y se libera de forma eléctrica.

www.tecnopower.es
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WRIGHT

PB = FUELLES PROTECTORES

Esta opcion proporciona fuelles protectores de tipo acordedn que
protegen a la terminacion principal del actuador de los dafios
ocasionados por abrasivos u otros contaminantes del entorno de
trabajo. EI material estandar de estos fuelles es nailon recubierto
de neopreno s2, cosido. Los fuelles estandar pueden soportar
temperaturas ambiente de -40 a 250 °F. Para carreras mas largas,
se requiere extender la terminacion principal del actuador mas alla
de la longitud estandar. La opcidn de tensor extensible no esta dis-
ponible. Si desea més informacioén, consulte con nuestra oficina.

SR = TERMINACION PRINCIPAL RANURADA

Esta opcion proporciona una terminacion principal ranurada con
una tuerca ranurada que sustituye a la junta delantera estandar

y al casquillo. Esta terminacion limita la rotacién sin necesidad

de mecanismos externos. El diametro de la terminacion sera el
equivalente métrico méas cercano a los tamafios de nuestras termi-
naciones estandar. Esta opcion NO es hermética, por lo que no es
apta para entornos donde los contaminantes puedan entrar en el
actuador.

Nota: Afadir esta opcion afecta a la longitud global y las
dimensiones de montaje.
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO B i

Do e e wam e

A 9,79 (248,7) 12,79 (324,9) 16,79 (426,5) 18,79 (477,3)

B 5,62 (142,8) 8,62 (218,9) 12,62 (320,6) 14,62 (371,4)
C 3,00(76,2) 6,00 (152,4) 10,00 (254,0) 12,00 (304,8)
D 11,10 (281,9) 14,10 (358,1) 18,10 (459,7) 20,10 (510,5)

* Afadir 40,894 mm a las dimensiones “A”, “B” y “D” en caso de pedir un freno. Afiadir 30,48 mm a las dimensiones “A”, “C" y “D” y dimensionar en
caso de pedir una terminacion principal ranurada Al.

** Afadir 50,8 mm a la dimensién “E” en caso de pedir fuelles protectores.
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO EAF s

DIMENSIONES
TDX075 MONTAJE DOBLE LATERAL 0 MONTAJE DEL TENSOR EXTENSIBLE SE MUESTRé\ LA CONEXION
DE LA OPCION I
- M23 x 1
89,8 BC — 33E5 - 19 19

27,0
1 24,4 ﬁI
'$* & D" = 1/4-20 UNC
@® /o &K= ME X 1,0
®50,80 g;ggw 58 ' = X, D' &K= B

* "]P/387*

~— 774 —=

'E" = 1/4-20 UNC
‘M'=M6x 10

Dim *B"

&K' = @6mm+0,000-0,013 T 6mm Dim A"

TDX075 MONTAJE DEL TRUNNION LATERAL O MONTAIJE DE LA ABRAZADERA POSTERIOR

T T

31,8 650

03,1 T

1,000 + 0,001
25mm + 0,03 [7
| ®
774
l @
T
Dim 'C"
Dim "A"
150,4 Dim D"
TDX075 MONTAIJE BRIDA DELANTERA, TRASERA 0 DELANTERA YTRASERA SE MUESTRA LA CONEXION

DEL PUERTO ROSCADO
OPCION *G" = M20 x 1,5
DE LA OPCION *N' = 1/2 NPT

4X @ 6,00 + 0,003 X @6

@ e 2101 55 l? O O a10

0 pre=——8+=
|l [ 50,0
A | - :
—T 1 _ A4
J 142 100,0 63,0 —
Dim A"
L 774
12 |- 1260 —= 77,4 -
1433 L 63,0 1433
“ 75 mm carrera 150 mm carrera 250 mm carrera 300 mm carrera
A 2789 341,6 455,9 506,7 557,5 659,1
B 156,2 2189 333,2 384,0 4348 536,4
© 136,7 203,2 2540 304,8 355,6 4572
D 315,0 3717 4920 542,8 593,6 695,2

* Afiadir 40,894 mm a las dimensiones “A”, “B” y “D” en caso de pedir un freno. Afadir 30,48 mm a las dimensiones “A”, “C” y “D” y dimensionar en
caso de pedir una terminacion principal ranurada Al.

** Afiadir 50,8 mm a la dimension “E” en caso de pedir fuelles protectores.
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO E>LAR s

DIMENSIONES

OPCION ANTIRROTACION

DIM TDX060 TDX075
A 173 209
B 437 56,1
c 12,2 15,2
D 254 335
E 58,7 68,8
F 71 99
G 36,3 43,2

gH 12,7 15,9

OPCION DE TERMINACION DEL ACTUADOR

e | = o
A D ’— oC A 207 19,1

............. B 9,5 12,7

W, - v

:] vvvvvvvvv D 5,1 71
Rosca macho pE 11,2 14,3

oE
F 19,1 19,1
Macho-métrico M8 x 1 -6g M12 x 1,75 -6g*
B — D |~ oC
Hembra-métrico M8 x 1-6h M10 x 1.5-6h
oE - \ — * Si se pide la terminacién principal macho M12x1,75
_—_—I—V para el TDM/X075, la dimensién “A” serd 40 mm.

I
Rosca hembra .
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TRITEX Il CC LINEAL. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

DIMENSIONES

CLAVIJA DE LA ABRAZADERA

ROTULA

ROTULA

a3

DIM
gA

m O O w

<—G—>
D
|~ F =
- \/\
_’_'_ N
- o8 + K|+ €
Ty
B
L
. L
-A—T~A-» —B—
N1
—
+ oA
A
A A
t
HE
[}
| | \
I . V%
T T
RE038 (mm) RE050 (mm)
12,7 12,7
14,2 19,1
254 38,1
12,7 19,1
0,25 % 6,35 15,9
3/8-24 7/16-20
.S

www.tecnopower.

DIM TDX060 TDX075
CP050 (mm) CP075 (mm)
Abrazadera posterior RE050 y RC050 Abrazadera posterior
A 57,9 78,5
B 49,28 69,1
C 4,32 4,82
@D 12,7 -0,0254/-0,0508 19.1-0,0254/-0,0508
U3 2,41 3,56

m TDX060 TDX075

SRM038 (mm) SRM044 (mm)
A 43 46,0
@B 9,525 11,13
C 23,0 26,9
D 25,6 28,7
E 12° 14°
F 10,3 11,1
G 127 14,2
H 17,7 19,1
J 14,3 16,0
K 3/8-24 7/16-20

ABRAZADERA TERMINACION

#G

L

II|I|

K
DIM TDX060 TDX075 H/\
8J
RC038 (mm) ~ RCO50 (mm) RN

L
——n——u——‘—i' ¢ T
i

A 20 19,1 @
B 20 19,1

c 40 38,1 b |/
D 4,65 127 !

E 95 19,43

gF 95 127

g6 19,1 254

H N/A 25,4

g N/A 25,4

K 3/8-24 7/16-20
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TRITEX Il CC ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO B i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

RDM/GO60
Par de motor rotatorio e indice de velocidad
Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados

RPM a 48 VDC 5.000 5.000 4.000
Par continuo (Nm) 0,76 1,18 1,47
Par méx. (Nm) 1,44 1,5 1,92
Corriente de excitacidn a par continuo Amps 14,8 21,5 21,5
Rango de temperatura de trabajo* De -20°C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua** Amps 8 11 13

* La corriente de alimentacién se basa en el limite de corriente de software y no en el limite térmico. Debe considerarse también la corriente méaxima a la
hora de determinar el tipo de alimentacion. Para par de salida de reductores RDG, multiplicar por ratio y eficiencia. Los pares de salida méax. permitidos
figuran al final de la pagina. | ** Indice basado en condiciones ambientales de 40 °C.

Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados RPM 50 100 250 500 1.000 3.000
:{lsﬁiminsla%lra del motor kg-cm? 0,268 0,466 0,665 RDMO060 (N) 1.112 881 658 516 409 285
° RDGO60 (N) 841 667 489 391 311 214
Inercia armadura del reductor 2
RDG (+/—5%) kg-cm 0,255 0,453 0,651

Los anteriores indices de carga son para una vida util del rodamiento

. nm . . . o de 10.000 horas a 25 mm de la cara del motor a determinadas rpm.
Afadir inercia de armadura a inercia de transmision

para el total de la inercia.

indices mecanicos del reductor

Modelo Relacitn Par de salida max. permitido Par de salida a velocidad del motor para 10.000 h de vida (il

establecido por usuario (Nm) 1.000 RPM (Nm) 3.000 RPM (Nm) 5.000 RPM (Nm)
RDGO60- 004 41 68,1 16,2 11,7 99
RDGO60- 005 51 58,9 19,2 14,1 11,9
RDGO60- 010 10:1 36,9 226 158 13,6
RDGO60- 016 16:1 68,1 25,3 18,1 15,4
RDGO60- 020 201 68,1 211 19,2 16,5
RDGO60- 025 251 58,9 31 226 203
RDGO60- 040 40:1 68,1 325 235 203
RDGO60- 050 50:1 58,9 384 217 237
RDGOG0- 100 100:1 36,9 36,1 316 27,1

La tabla anterior muestra dos indices de par para los reductores RDG. Las columnas de la izquierda indica el par de salida max. permitido para las rela-
ciones indicadas de cada tamafio de reductor RDG. No se trata del par de salida nominal del motor multiplicado por la relaciéon del reductor.

Es posible seleccionar una configuracion de la seleccion del motor y la relacién de transmisién para que el par de motor nominal, multiplicado por la rela-
cion de transmision, supere estos indices. Es la responsabilidad del usuario garantizar que la configuracién del sistema no permita superar estos valores.

Las columnas de la derecha indican el par de salida a la velocidad indicada que resultaré en 10.000 de vida util (Lyg). La configuracién del sistema deter-
minara el par de salida y la velocidad.

Inercia reflejada de trasmision Juego angular y eficiencia
Reduccion simple Reduccion doble Reduccion simple Reduccién doble

Fases de trasmisién kg-cm? Fases de trasmisién kg-cm? Juego angular a par nominal 1 % 10 Arc min 13 Arc min

4.1 0,149 16:1 0,0137 Eficiencia 91 % 86 %

5:1 0,0984 20:1, 25:1 0,00906

10:1 0,0261 40:1, 50:1, 100:1 0,00242

Peso motor y reductor
RDMO60 sin engranajes RDGO60 con trasmision 1 fase RDGO60 con trasmision 2 fase Peso afiadido para freno

Estator 1 apilados (kg) 1,4 34 42
Estator 2 apilados (kg) 19 39 47 0,3
Estator 3 apilados (kg) 2.4 44 52
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TRITEX Il CC ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

RDM/GO75
Par de motor rotatorio e indice de velocidad
Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados

RPM a 48 VDC 4.000 3.000 2.000
Par continuo (Nm) 1,46 2,09 3,28
Par max. (Nm) 2,08 3,16 4,63
Corriente de excitacidn a par continuo Amps 22 22 22
Rango de temperatura de trabajo* De -20°C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua** Amps 15 18 18

* La corriente de alimentacién se basa en el limite de corriente de software y no en el limite térmico. Debe considerarse también la corriente méaxima a la
hora de determinar el tipo de alimentacion. Para par de salida de reductores RDG, multiplicar por ratio y eficiencia. Los pares de salida max. permitidos
figuran al final de la pagina. | ** Indice basado en condiciones ambientales de 40 °C.

Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados RPM 50 100 250 500 1.000 3.000
IF{ISIK/ICimTS]a‘gl)”a del motor kg-cm? 0,6158 1,0996 1,5834 RDMO075 (N) 1.237 979 721 574 454 316
) ° RDGO75 (N) 1.526 1.210 890 707 560 391
wercia armaura delfeductor | yg.om? 07450 12057 16868 o o ,
H/—9% Los anteriores indices de carga son para una vida util del rodamiento

A . . . . de 10.000 horas a 25 mm de la cara del motor a determinadas rpm.
Afadir inercia de armadura a inercia de transmision

para el total de la inercia.

indices mecanicos del reductor

Hodelo Relacitn Par de salida max. permitido Par de salida a velocidad del motor para 10.000 h de vida (il

establecido por usuario (Nm) 1.000 RPM (Nm) 2.500 RPM (Nm) 4,000 RPM (Nm)
RDGO75- 004 41 182,8 134 32,9 287
RDGO75- 005 5:1 1634 14,6 339 294
RDGO75- 010 10:1 791 50,7 385 334

La tabla anterior muestra dos indices de par para los reductores RDG. Las columnas de la izquierda indica el par de salida méx. permitido para las rela-
ciones indicadas de cada tamafio de reductor RDG. No se trata del par de salida nominal del motor multiplicado por la relacién del reductor.

Es posible seleccionar una configuracion de la seleccién del motor y la relacion de transmision para que el par de motor nominal, multiplicado por la rela-
cién de transmision, supere estos indices. Es la responsabilidad del usuario garantizar que la configuracién del sistema no permita superar estos valores.

Las columnas de la derecha indican el par de salida a la velocidad indicada que resultard en 10.000 de vida util (Lyp). La configuracion del sistema deter-
minara el par de salida y la velocidad.

Inercia reflejada de trasmision Juego angular y eficiencia

Reduccién simple (+/-5%) Reduccidn simple
Fases de trasmisién kg-cm? Juego angular a par nominal 1 % 10 Arc min
41 0,107 Eficiencia 91 %
5:1 0,069
10:1 0,019

Peso motor y reductor

RDMO75 sin engranajes RDGO75 con trasmision 1 fase Peso afiadido para freno
Estétor 1 apilados (kg) 34 4.4
Estétor 2 apilados (kg) 42 53 0,5
Estator 3 apilados (kg) 49 6,1

www.tecnopower.es %TECNOPOWER 121



TRITEX Il CC ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO B i

ESPECIFICACIONES MECANICAS

RDM/G090
Par de motor rotatorio e indice de velocidad
Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados

RPM a 48 VDC 3.300 1.800 1.400
Par continuo (Nm) 1,92 3,16 4,63
Par max. (Nm) 2,46 4,07 5,97
Corriente de excitacidn a par continuo Amps 22 22 22
Rango de temperatura de trabajo* De -20 °C a 65 °C (—40°C disponible, consulte con nuestra oficina)
Corriente de entrada CA continua** Amps 18 18 18

* La corriente de alimentacién se basa en el limite de corriente de software y no en el limite térmico. Debe considerarse también la corriente méaxima a la
hora de determinar el tipo de alimentacion. Para par de salida de reductores RDG, multiplicar por ratio y eficiencia. Los pares de salida méax. permitidos
figuran al final de la pagina. | ** Indice basado en condiciones ambientales de 40 °C.

Estéator 1 apilado 2 apilados 3 apilados RPM 50 100 250 500 1.000 3.000
:{lsﬁiminsla%lra del motor kg-cm? 0,6158 1,0996 1,5834 RDMO075 (N) 1899 1512 1112 881 703 485
) ° RDGO75 (N) 1557 1237 912 725 574 396
'F?g{;"}a 7_‘2‘;?”"’ del redustor ke-cm? 0,450 1,2057 1,6868 o o ,
+/—9% Los anteriores indices de carga son para una vida util del rodamiento

. nm . . . o de 10.000 horas a 25 mm de la cara del motor a determinadas rpm.
Afadir inercia de armadura a inercia de transmision

para el total de la inercia.

indices mecanicos del reductor

Modelo Relacitn Par de salida max. permitido Par de salida a velocidad del motor para 10.000 h de vida (il

establecido por usuario (Nm) 1.000 RPM (Nm) 2.500 RPM (Nm) 3.300 RPM (Nm)
RDG090-004 41 234,8 78,9 59,9 55,1
RDG090-005 51 203,1 101,2 768 70,7
RDG090-010 10:1 1272 1178 89,5 82,4
RDG090-016 16:1 2348 1194 90,7 835
RDG090-020 201 2348 1278 97,1 89,3
RDG090-025 251 203,1 164,1 1246 114,7
RDG090-040 40:1 234,8 1573 1194 109,9
RDG090-050 501 203,1 2019 1534 1411
RDG090-100 100:1 127,2 1243 124,3 124,3

La tabla anterior muestra dos indices de par para los reductores RDG. Las columnas de la izquierda indica el par de salida max. permitido para las rela-
ciones indicadas de cada tamafio de reductor RDG. No se trata del par de salida nominal del motor multiplicado por la relaciéon del reductor.

Es posible seleccionar una configuracion de la seleccion del motor y la relacién de transmisién para que el par de motor nominal, multiplicado por la rela-
cion de transmision, supere estos indices. Es la responsabilidad del usuario garantizar que la configuracién del sistema no permita superar estos valores.

Las columnas de la derecha indican el par de salida a la velocidad indicada que resultaré en 10.000 de vida util (Lyg). La configuracién del sistema deter-
minara el par de salida y la velocidad.

Inercia reflejada de trasmision Juego angular y eficiencia
Reduccion simple Reduccion doble Reduccion simple Reduccién doble

Fases de trasmisién kg-cm? Fases de trasmisién kg-cm? Juego angular a par nominal 1 % 10 Arc min 13 Arc min

4:1 0,174 16:1 0,130 Eficiencia 91 % 86 %

5:1 0,113 20:1, 25:1 0,0854

10:1 0,0300 40:1, 50:1, 100:1 0,0230

Peso motor y reductor
RDMO090 sin engranajes RDGO90 con trasmisién 1 fase RDGO90 con trasmision 2 fase Peso afiadido para freno

Estator 1 apilados (kg) 57 9,3 10,7
Estator 2 apilados (kg) 7,0 10,7 12 0,7
Estator 3 apilados (kg) 8,4 12,0 13,4
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TRITEX Il CC ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO

CURVAS DE VELOCIDAD FRENTE A CURVAS DE PAR

RDMO060

E><L AR RS-
WRIGHT

RDMO60 (1 Apilado)* RDMO75 (1 Apilado)** RDMO090 (1 Apilado)**
Par (Nm) Par (Nm) Par (Nm)
1,6 2.8 2.8
v v T v
1.4 v \ v v
’ \ N 2,3 23 \ S
1’1 ‘\ \\ “l . “ . . . {
v \ v \
0,9 5 S 1,7 1,7 \ .
\ \ v b
07 ] \ | ) '
' \ 9 Ll L1 \ 12VDC ' 24VDC
0,5 : 2 A 1
V—— - 06 f— e 0,6 \ \
02 ' 12vbC 24 VDC ! ', 12vDC Y 24 VDC ! Y \
0 : b | 0 : : J 0 E i
0 1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 3.000 3.500
RPM 3 wax. RPM [ max. RPM 3 max.
Continua Continua Continua
RDMO60 (2 Apilado)* RDMO75 (2 Apilado)** RDMO90 (2 Apilado)**
Par (Nm) Par (Nm) Par (Nm)
16 — = 28| -
\ \
1,4 ‘\\ w 2,3 T 7
1,1 \ — 1,7 ‘\‘ \‘
‘\ ‘\ 1 1 T \\ T \
09 | 3 1 . ) y
; k| 11 \ \
0,7 \ V— Y \—
05 \ 12vDC |\ 24VDC L1 , 12VDC '\, 24VDC
v v \
f \“ o) 06 ) 2 1,1 Y .
02 5 \ ' \ 06 \
o ' ‘\ 0 \ ‘. & ‘\
0 1.000 2000  3.000  4.000 5000 0 1.000 2.000 3.000 0 200 400 600 800 1.000 1.200 1.400 1.600 1.800
RPM O wa RPM O wae RPM O wax.
Continua Continua Continua
RDMO060 (3 Apilado)* RDMO75 (3 Apilado)** RDMO090 (3 Apilado)**
Par (Nm) Par (Nm) Par (Nm)
2,0 51 6,8
A} v
v \ T v v T
18 [ \ 45 " : oo 3
16 [ Y 3,9 v . | \
\ - | | Y
1,4 L | — 3,4 i 5 4.5 g
\ v v \
11 3 \ 28 3 3 ?
g | ' v 3,4 v v
09 % N 23 D : . .
! V] V4 ' \\ ‘\ \\ “
0,7 \12VDC \ 24VDC 1,7 \ 12VvDC 24 VDC 2,3 ) 12VDC | 24 VDC
\ \ \
0,5 \ S 1,1 \ \ %
\\ \\ ‘\ ‘\ 1,1 \‘ “
0.2 ‘\ : 0,6 . | . :
0 . v 0 ! : 0 \ ¥
0 1.000 2.000 3.000 4.000 0 500 1.000 1.500 2.000 0 200 400 600 800 1.000 1.200 1.400
RPM (m RPM O v RPM
Continua Continua

ambiente de 40 °C

temperatura ambiente de 40°C

** Datos de las pruebas de RDM075 y RDM090 obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10” x 10” x 3/8” recomendado por NEMA a

www.tecnopower.es

O mex.
Para los reductores RDG, multiplicar el par por la relacién de trasmisién y la eficiencia. Dividir la velocidad por la relacién de trasmision.

* Datos de las pruebas de RDMOG60 obtenidos utilizando un disipador térmico de aluminio de 10” x 10” x 1/4” recomendado por NEMA a temperatura

Continua
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TRITEX Il CC ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO B i

DIMENSIONES

ACTUADOR BASE RDM/G060

[A]
[P
il @
-~
[G] (1]
(K] ] @ (ol
| - - - -7
LiFg [N]
[E ]
[L) [ M]
RDMO060 RDGO60 RDMO060 RDGO060
A mm 60 60 | mm 25 3,0
B mm 60 60 J mm 20,0 25,0
C mm 5,6 5,6 K mm 14 h6 16 j6
D mm 70,0 70,0 L mm 30,0 36,3
E mm 50 gb 50 gb M mm Ver mas abajo Ver mas abajo
F mm 15,9 17,9 N mm 30,0 30,0
G mm 5h9 5h9 0 mm 115,1 1151
H mm 8,7 9,7 P mm 41,4 41,4
RDMO060
Con opcidn de freno Sin opcion de freno
Estator 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados Estétor 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados
M 199,5 2313 263,0 M 185,1 213,3 245,0
RDGO60
Con opcidn de freno Sin opcion de freno
Reductor 1 fase Reductor 2 fases Reductor 1 fase Reductor 2 fases
DM Etstor]  Estator2 Estitor3  Estatorl  Estator2  Estator3 DM Eststor]  Estator2 Estitor3  FEstator]  Estator2  Estator3
apilado apilados apilados apilado apilados apilados apilado apilados apilados apilado apilados apilados
0 258 289 321 284 316 348 0 240 271 303 266 298 330
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TRITEX Il CC ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO ESLAF i

DIMENSIONES

ACTUADOR BASE RDM/G075

SE MUESTRA LA CONEXION
DE LA OPCION "I* )
E M23x 1 SE MUESTRA LA CONEXION
DEL PUERTO ROSCADO
OPCION 'G" = M20 x 1,5
F— LA l— L DE LA OPCION *N" = 1/2 NPT
[Q)

(K Hx f [T)]
- b
v
=Ll (M]
RDMO075 RDGO75 RDMO075 RDGO75

A mm 774 174 K mm 14 h6 16 j6

B mm 5h9 5h9 L mm 30,0 30,0

c mm 174 174 M mm Ver mas abajo Ver més abajo

D mm 6,5 6,5 N mm 116,6 116,6

E mm 95,0 95,0 0 mm 381 381

F mm 65g6 65 g6 P mm 1345 1345

G mm 15,9 17,9 Q mm 27,0 27,0

H mm 9,5 11,5 R mm 117,0 117,0

| mm 2,8 2,8 S mm 19,1 19,1

J mm 20,0 20,0 T mm 19,1 19,1

RDMO75
Estétor 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados Estétor 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados
M 2248 250,2 275,6 M 1923 2177 2431
RDGO75
o Reductor 1 fase oIl Reductor 1 fase
Estétor 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados Estétor 1 apilado Estétor 2 apilados Estétor 3 apilados
M 264,7 290,1 315,5 M 2334 2588 284,2
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TRITEX Il CC ROTATORIO. ACTUADOR INTEGRADO B i

DIMENSIONES

ACTUADOR BASE RDM/G090

, SE MUESTRA LA CONEXION
— DE LA OPCION *I*
] M23 x 1

i [:
1 SE MUESTRA LA CONEXION
l—1P ] 4-1[ Ql DEL PUERTO ROSCADO
OPCION 'G"=M20 x 1,5
DE LA OPCION *N* = 1/2 NPT
[T -—T [s]

0o 56
©)

™
o
<

(Llr (M)
RDM30 RDGO090 RDMO030 RDGO090
A mm 90 90 L mm 39,6 48,0
B mm 90 90 M mm Ver més abajo Ver més abajo
c mm 7,0 6,5 N mm 45,0 45,0
D mm 100,0 100,0 0 mm 134,5 1345
E mm 80 g6 80 g6 P mm 98,3 98,3
F mm 21,5 24,3 Q mm 27,0 27,0
G mm 6 h9 6 h9 R mm 174 774
H mm 10,0 15,9 S mm 19,1 19,1
| mm 3,0 3,0 T mm 19,1 19,1
J mm 32,0 36,0 u mm 116,4 116,4
K mm 19 h6 22 i6
RDMO090
Estétor 1 apilado Estator 2 apilados Estator 3 apilados Estator 1 apilado Estator 2 apilados Estétor 3 apilados
M 2286 254,0 279,4 M 1953 220,7 246,1
RDGO90
Reductor 1 fase Reductor 2 fases Reductor 1 fase Reductor 2 fases
DM Estétor]1 Esttor2 Estétor3  Estatorl Estétor? Estator3 DM Etétor]1 Estitor2 Estétor3  Estatorl Estétor? Estator3
apilado apilados apilados apilado apilados apilados apilado apilados apilados apilado apilados apilados
M 308,1 333 3584 339,6 365,0 390,4 M 274,3 299,7 325,1 306,3 3317 3571
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TRITEX Il CC LINEAL. CODIGO DE PEDIDO

CODIGO DE PEDIDO

TDX BBB  CC DD

TIPO DE ACTUADOR

TDX = Actuador lineal Tritex II, elevada capacidad
mecanica

BBB = TAMANO DEL BASTIDOR DEL ACTUADOR
060 = 60mm
075=75mm

CC = LONGITUD DE CARRERA

EFG

H

1]

E><L AR wrriss-
WRIGHT

KKK MM

L MM = OPCIONES MECANICAS?®
AR = Mecanismo externo antirrotacion

L1/2/3 = Interruptores de final de carrera
externos4RB = Freno trasero

PB = Fuelles protectores ©
SR = Terminacién principal ranurada >®

KKK= OPCIONES DE PLACAS
SI0 = E/S estandar Interconnect

03 =76 mm 1A4 = 4-20 mA E/S analdgicas

06 =152 mm EIN = SI0 més Ethernet/IP sin conector M12
10 =254 mm EIN = SI0 mas Ethernet/IP sin conector M12 7
12 =305mm PI0 = SI0 mas Profinet 10 sin conector M12

18 = 457 mm (75 mm solo)

PIN = SI0 mas Profinet 10 sin conector M12

TCP = SI0 més Modbus TCP con conector M12
TCN= SI0 més Modbus TCP sin conector M12 °

DD = PASO HUSILLO (RECORRIDO LINEAL
POR REVOLUCION DEL HUSILLO)

01 =254 mm

02 =5,08 mm

04 =10,16 mm (60 mm solo)

05=12,7 mm (75 mm solo)

JJJ = VOLTAJE
048 = 12-48 VDC

1I1-Il = ESTATOR DEL MOTOR, 8 POLOS
Especificaciones del estator TDX060
1B8-50 = 1 apilado, 48 VDC, 5000 rpm
2B8-50 = 2 apilados, 48 VDC, 5000rpm
3B8-40 = 3 apilados, 48 VDC 4000 rpm?

Especificaciones del estator TDX075
1B8-30 =1 apilado, 48 VDC, 3000 rpm
2B8-30 = 2 apilados, 48 VDC, 3000 rpm
3B8-20 = 3 apilados, 48 VDC, 2000 rpm >

E = CONEXIONES

G = Puerto roscado recto estandar con terminales
internos, M20x1,5 (75 mm solo)

N = Puerto roscado NPT mediante adaptador con
terminales internos, 1/2” NPT(75 mm solo)

| = Estilo Intercontec - Exlar estandar, conector estilo M23

F = MONTAIJE
C= Abrazaderaposterior

g_: 'Cl\brazgdlera polzteg:or métrica HH = TIPO DE FEEDBACK
= Montaje lateraldoble HD = Dispositivo Hall analdgico

K= Montaje lateral doble métrico IE = Encoder incremental, resolucién 8192
E= Tensor extensible cuentas

M = Tensor extensible métrico AF = Feedback absoluto ®
F = Brida delantera

R = Brida trasera

T =Trunnion lateral

Q = Trunnion lateral métrico

G = TERMINACION

M= Macho rosca estandar EE. UU. !
A = Rosca macho métrical

F= Hembra rosca estandar EE. UU.!
B = Rosca hembra métrical

NOTAS: 6. No disponible con la opcion de tensor extendido.

1. Acero inoxidable revestido de cromo. Las roscas no llevan revestimiento de cromo. 7. Requiere cable Ethernet proporcionado por el cliente mediante puerto E/S solo para

2. No disponible en paso de 2,54 mm (0,1 pulgadas). cumplimiento de clase 1 division 2.

3. Para la operacién a temperatura extendida, consulte con la fébrica el nimero de 8. Consulte con nuestra oficina en caso de pedirla ranurada, de acero inoxidable con
modelo. revestimiento de cromo.

4. La opcion de interruptor de final de carrera requiere la opcion AR. 9. Sipide un TDM, RDM o RDG 60 mm u otros tamafios con conectores superiores, la
bateria de respaldo para feedback AF debe estar instalada de forma externa. Se pro-

£ [ESHE 97 10155 EITIETIER 17 10 65 e 140 s Ghile [ GOiL A iliel e porciona una placa montada en carril DIN (Exlar PN 48224) y una bateria (PN T2BAT2).

que entrenen contacto con el actuador y puedan entrar en el actuador.

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba o para operacién a temperatura extendida, contacte con nuestra oficina.
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TRITEX Il CC ROTATORIO. CODIGO DE PEDIDO E>LAR s

CODIGO DE PEDIDO

ROM/GAAA BBB CDEF GG HHH-HH Il )

RDM/G = TIPO DE MOTOR

RDM = Motor rotatorio Tritex I CC
RDG = Reductor rotatorio Tritex Il CC

AAA = TAMANO DEL BASTIDOR
060 = 60mm
075=75mm
090 =90mm

BBB = RELACION DE TRASMISION
En blanco = RDM
Relaciones de reduccién simple
004=4:1 005=51 010=10:1
Relaciones de reduccién doble (NA en 75 mm)
016 =16:1 020 =20:1
025=25:1 040=40:1
050 =50:1 100 =100:1

C =TIPO DEEJE
K = con chaveta

D = CONEXIONES

G = Puerto roscado recto estandar con terminales
internos, M20x1,5 (75y 90 mm solo)

N = Puerto roscado NPT, terminales internos, 1/2” NPT(75
y 90 mm solo)

| = Estilo Intercontec— Exlar estandar, conector estilo M23

E = OPCIONES DE REVESTIMIENTO

G = Exlar estandar

F = OPCIONES DE FRENO

S =Sin freno, estandar
B = Freno eléctrico, 24 VDC

NOTAS:

1. Para la operacion a temperatura extendida, consulte con la fabrica el nimero de

modelo.

2. Requiere cable Ethernet proporcionado por el cliente mediante puerto E/S solo para
cumplimiento de clase 1 division 2. También N/A en 60 mm.

L JJJ= OPCIONES DE PLACAS
SI0 = E/S estandar
Interconnect IA4 = + 4-20 mA E/S analdgicas
EIP = SI0 més Ethernet/IP con conector M12
EIN = SI0 mas Ethernet/IP sin conector M12 2
PIO = SI0 mas Profinet 10 con conector M12
PIN = SI0 mas Profinet [0 sin conector M12 2
TCP = SI0 mas Modbus TCP con conector M12
TCN = SI0 mé4s Modbus TCP sin conector M12 2

Ill = VOLTAJE
048 = 12-48 VDC

HHH-HH = ESTATORES DEL MOTOR -
8 POLOS

Especificaciones del estator RDM/G060
1B8-50 = 1 apilado, 48 VDC, 5000 rpm
2B8-50 = 2 apilados, 48 VDC, 5000rpm
3B8-40 = 3 apilados, 48 VDC, 4000rpm

Especificaciones del estator RDOM/G075
1B8-40 = 1 apilado, 48 VDC, 4000 rpm
2B8-30 = 2 apilados, 48 VDC, 3000rpm
3B8-20 = 3 apilados, 48 VDC, 2000rpm

Especificaciones del estator RDM/G090
1B8-33 =1 apilado, 48 VDC, 3300 rpm
2B8-18 = 2 apilados, 48 VDC, 1800rpm
3B8-14 = 3 apilados, 48 VDC, 1400rpm

GG = TIPO DE FEEDBACK
HD = Dispositivo Hall analdgico

IE = Encoder incremental,
resolucion 8192 cuentas

AF = Feedback absoluto ®

3. Sipide un TDM, RDM o RDG 60 mm u otros tamafios con conectores superiores,

la bateria de respaldo para feedback AF debe estar instalada de forma externa.
Se proporciona una placa montada en carril DIN (Exlar PN 48224) y una bateria
(PN T2BAT2)..

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba o para operacion a temperatura extendida, contacte con nuestra oficina.
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TRITEX I CC. CODIGOS DE PEDIDO EL-AF e

CABLES Y ACCESORIOS

Serie Tritex Il CC. Cables y accesorios N.° pieza

Accesorios de comunicacion - Tritex utiliza un conector de comunicaciones RS485 M8 de 8 pines CBL-T2USB485-M8-xxx

Nuestro cable de comunicaciones recomendado. No se

,\Cnagb_lexs)fiﬂﬂg'ﬁﬁg'gﬂ?gg SOT‘Sr%e())(lrgcs%rI%endado: USB/RS485 a conector CBL-T2USB485-M8-xxx necesita ningun controlador ni configuracion para utilizar con
MS Windows™.

Accesorios multidrop RS485

Divisor RS485 - Conector de terminal M8 a toma de corriente doble TTA85SP

Cable de comunicaciones multidrop M8 a M8 para usar con divisor CBLTTDAS-xxx

TT485SP/RS485 - xxx = Longitud en pies, 006 0 015 solo
Accesorios conexion «G» (N/A para 60 mm)
Se requieren 2 prensacables niquelados - M20 x 1,5 - proteccion CE GLD-T2M20 x 1,5

S« e U k3

CBL-T2USB485-xxx
Para usar con conexiones de terminal con CBL- TTCOM para

Cable de alimentacion preparado en un extremo para uso con GLD- T2M20 x 1,5 xxx = CBL-TDIPC-RAW-xxx tramos largos de cable. No se necesita ningun controlador ni
Longitud en pies, longitudes estandar 015, 025, 050, 075, 100 configuracion para utilizar con MS Windows™.

Cable E/S preparado en un extremo para uso con GLD-T2M20 x 1,5 xxx = Longitud en pies,
longitudes estandar 015, 025, 050, 075, 100 CBL-T210C-RAW-xxx

Accesorios conexion «N» (N/A para 60 mm) m
Adaptador de orificio roscado M20 x 1,5 a 1/2” NPT para uso con conducto ADAPT-M20-NPT1/2
Conexidn «I» CBL-TTIOC-SMI-xxx

Cable de alimentacion con M23 de 8 pines xxx = Longitud en pies, longitudes estandar 015,
025, 050, 075, 100 CBL-T2IPC-SMI-xxx

Cable E/S con M23 de 19 pines xxx = Longitud en pies, longitudes estandar 015, 025, 050,

075, 100 CBL-TTIOC-SMI-xxx

Accesorios de comunicaciones multifunciones para tramos largos, requiere interconexiones de bloques de terminales CBL-TTIPC-SMI-xxx

Convertidor/cable USB a RS485 - Contactos flotantes USB a RS485 - xxx = longitud en pies,
006 0 015 solo CBL-T2USB485-xxx

\
m,\
Cable de comunicaciones M8 a cable contactos flotantes xxx = Longitud en pies, longitudes CBLTTCOM-xxx “x j -

estandar 015, 025, 050, 075, 100 B
CBL-TTCOM-xxx
Para usar con CBL-T2USB485-xxx para tramos largos de

Cable Ethernet opciones EIP, PI0 y TCP - cable M12 a RJ45 xxx = Longitud en pies, longitudes cable.
estandar 015, 025, 050, 075, 100. CBL-T2ETH-RA45-xxx

Cables y accesorios opcionales de las placas

Accesorios eléctricos

Fuente de alimentacién no regulada 48VDC, 10Amp TTPS1048 5
Fuente de alimentacion no regulada 48VDC, 15Amp TIPS1548 o ) Il ¢ g
Resistencia en derivacion para freno dindmico TTSR1
CBL-TTDAS-xxx

Baterfa de repuesto AF - bastidor 75 mm solo para opcién feedback absoluto 54108 Para usar con TTA85SP para aplicaciones multidrop.
Bateria externa de repuesto, solo opcion feedback absoluto (bastidor 60 mm) T2BAT2
Placa de bateria de repuesto AF, T2BAT2 no incluida, montada en carril DIN, solo opcion 48224
feedback absoluto (bastidor 60 mm) & ‘m

e
Filtro de sobretensién montado en carril DIN TDCESF1 \ 2
Repuesto interruptor de final de carrera externo normalmente cerrado (N.° pieza Turck BIM- 43404
UNT-RP6X) '
Repuesto interruptor de final de carrera externo normalmente abierto (N.° pieza Turck BIM- 43403 o o TT485SP - )
UNT-AP6X) Divisor de comunicaciones RS485. Utilizar para conexion
R — miltiple de actuadores Tritex.
Clavijas para abrazadera de terminacion y abrazadera posterior TDX060 CP050*
Clavijas para abrazadera posterior TDX075 CP075 it do sob TDCESF1 | | ]

i - o iltro de sobretensidn que se utiliza en los actuadores
Rétula esférica para TDX060 rosca macho terminacion «M» 3/8-24 SRM038 lineales y rotatorios Tritex 48 VDC proporciona inmunidad a
Rétula esférica para TDX075 rosca macho terminacion «M» 7/16-20 SRM044 transitorios y pulsos eléctricos rapidos y a perturbaciones
Rétula para TDX075 rosca macho terminacion «M» 7/16-20 RE050 de Sog&eg/egﬁig?ga(l)ose;fg%%in(i]\%elfmbiemal (industrialxl)

o o seglin -3: -08. Los transitorios y pulsos
Abrazadera terminacion para TDX060 rosca macho terminacién «M» 3/8-24 RC038 eléctricos rapidos y las perturbaciones de sobretension
Abrazadera terminacion para TDX075 rosca macho terminacion «M» 7/16-20 RC050 estan causadas por una serie de acontecimientos como
Tuerca de blogueo para TDX060 terminacidn macho 3/8-24 JAM3/8-24-SS conmutacion de cargas inductivas, salto del contacto del rele,
— fallos 0 cambios en la actividad del sistema de alimentacion,
Tuerca de blogueo para TDX075 terminacién macho 7/16-20 JAM7/16-20-SS

descarga de rayos en las proximidades, etc.

*Disponible también para TDX075 con RC050, REO50
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SERIE FTX

ACTUADORES DE RODILLOS PLANETARIOS DE GRAN FUERZA
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SERIE FTX. ACTUADORES LINEALES

ACTUADORES DE GRAN FUERZA

SUSTITUCION DE CILINDROS HIDRAULICOS

Los cilindros hidraulicos proporcionan una larga vida util y una
gran fuerza en un paquete de tamafio reducido. Los actuadores
eléctricos de alta potencia de la serie FTX se disefiaron especi-
ficamente para permitir la migracion de la actuacién hidraulica
tradicional a la eléctrica. Basado en la tecnologia de husilos de
rodillos planetarios, el FTX ofrece una vida Util y una densidad de
fuerza inalcanzables con los actuadores eléctricos basados en
husillos de bolas mé&s comunes. Con hasta 15 veces més vida Util
y 2 veces mas densidad de fuerza, el FTX basado en husillo de ro-
dillos planetarios es la eleccién correcta para pasar de la actuacion
hidraulica a la eléctrica.

ROBUSTOS Y FIABLES

Los cilindros hidraulicos se instalan habitualmente en entornos
industriales dificiles. Por ello, todos los modelos de la serie FTX
estan sellados al entorno segln la norma IP65S. Ademas, su me-
canismo de husillo de rodillo planetario soporta cargas de impacto
significativamente mayores que otras alternativas de husillo de
bolas mas débiles. Pasese a la electricidad con confianza sabien-
do que la serie FTX es tan robusta y fiable como la hidraulica a la
que sustituye.

www.tecnopower.es
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MANTENIMIENTO MiNIMO

Cada vez son mas los fabricantes de maquinaria que buscan eli-
minar el desorden y el tiempo de inactividad asociados a las fugas
de fluido hidraulico. El accionamiento eléctrico no soélo elimina los
problemas asociados a las fugas de fluidos, sino que ofrece unos
niveles de rendimiento y flexibilidad significativamente superiores
a los de las soluciones servohidraulicas. Los actuadores de husillo
de rodillos planetarios de la serie FTX permiten a los fabricantes
de maquinaria satisfacer las crecientes demandas de rendimiento
de sus clientes, al tiempo que minimizan o eliminan los proble-
mas de mantenimiento asociados a las soluciones hidraulicas
tradicionales.

Condiciones de operacion y uso

Precision:
Variacién recorrido husillo (mm) 0,030
Error paso husillo (mm /300 mm) 0,025
Juego angular paso husillo* (mm) 0,06
Condiciones ambientales:
Temperatura ambiente estandar °C De0a8h
Opcion de grasa para baja temperatura °C —40
Grado IP IP65S
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CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

Proteccion ambiental IP65S

Carcasa de aluminio con
revestimiento epoxy

Casquillo de junta frontal
recambiable en campo

Rodamientos de
contacto angular

Boca de engrase

Husillo de rodillos
planetario

Barra cromada,
Cabeza de rétula inoxidable

Brida delantera

Abrazadera posterior
Terminacién trasera
Trunnion trasero
Transmisién directa en linea

Paralelo, reduccién de correa 1:1
Paralelo, reduccién de correa 2:1

Macho, rosca métrica

8 Hembra, rosca métrica

9 Final de carrera externo - N.A., PNP o NPN*
10 Final de carrera externo - N.C., PNP o NPN*
11 Conexiones de aceite

o ok w N

~

Actuador lubricado
) con grasa

* Se piden por separado

con aceite

\
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SERIE FTX. ACTUADORES LINEALES EL-AF e

ESPECIFICACIONES MECANICAS FTX095

Paso husillo mm 5 10 20
Fuerza max. kN 22,2 22,2 22,2
Vida (til estimada a fuerza méx. km 392 626 1440
C, (indice de carga dinamica) kN 95,2 88,3 92,5
Par de entrada max. Nm 22,1 443 88,5
RPM maéx. nominal a eje entrada RPM 4.500 4.500 4.500
Velocidad lineal max. a RPM nominal méax. mm/s 373 750 1,500
Par de friccién (tipico) Nm 1,12 1,12 1,12
Peso (kg)
Longitud de carrera Carrera 0 mm Peso afiadido por cada 25 mm de carrera
Peso actuador base
kg 10 0,39

Afadir para en linea Aiiadir para paralelo Afiadir para brida Afadir para abrazadera Aiadir para terminacion Aiiadir para
(excluyendo el motor) (excluyendo el motor) delantera posterior trasera trunnion posterior

Inercia de la unidad base Carrera 0 mm (kg-m?) Afiadir por cada 25 mm (kg-m?)
Paso 5 mm 8,27 x 10 2,19%10®
Paso 10 mm 8,33x10* 2,42 %108
Paso 20 mm 8,57 x 10 3,31x 108
Paso 5 mm 9,27 x 10™* 1,09 x 10° 2,19 %10
Paso 10 mm 9,33 x 10 1,09 x 103 2,42 x 10
Paso 20 mm 9,57 x 10 1,12x10° 3,31 x10°®
Paso 5 mm (Carrera 0 mm) 4,90 x 107 2,22 x10°
afiadir por cada 25 mm de carrera 2,19 % 106 548 x 107
Paso 10 mm (Carrera 0 mm) 491 x10° 2,23 %107
afiadir por cada 25 mm de carrera 2,02 x 10 6,04 x 107
Paso 20 mm (Carrera 0 mm) 4,93 %107 2,23 %107
afiadir por cada 25 mm de carrera 3,31 x 10 8,28 x 107
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ESPECIFICACIONES MECANICAS FTX125

Paso husillo mm 5 10
Fuerza méx. kN 445 445
Vida 0til estimada a fuerza max. km 2492 486,3
C, (indice de carga dinamica) kN 163,7 162,4
Par de entrada méx. Nm 46,5 82,3
RPM maéx. nominal a eje entrada RPM 3.500 3.500
Velocidad lineal méx. a RPM nominal max. mm/s 292 583
Par de friccién (tipico) Nm 2,23 2,23
Peso (kg)
Longitud de carrera Carrera 0 mm Peso afiadido por cada 25 mm de carrera
Peso actuador base
kg 21 0,84

Afadir para en linea Anadir para paralelo Afiadir para brida Afadir para abrazadera Afiadir para terminacion Aiiadir para
(excluyendo el motor) (excluyendo el motor) delantera posterior trasera trunnion posterior

Reduccidn de potencia

FTX125

*C, (Capacidad de carga dindmica)
Ca?rera superior a 900 mm kN 1434 1624

Inercia de |a unidad base Carrera 0 mm (kg-m?) Afadir por cada 25 mm (kg-m?)

Paso 5 mm 2,55 x 10° 162x10°
Paso 10 mm 256%10° 165x10°
Ll:lelrizieaadel AR Diametro del eje del motor <32 mm Diametro del eje del motor >32 mm Anadir por cada 25 mm
Paso 5 mm 281x10° 335x10° 162x10°
Paso 10 mm 282x10° 336x10° 165%10°
Paso 5 mm (Carrera 0 mm) 943%10° 466%10°
afiadir por cada 25 mm de carrera 462x10° 115%10°
Paso 10 mm (Carrera 0 mm) 9.44x10° 466%10°
afiadir por cada 25 mm de carrera 465%10° 116x10°
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ESPECIFICACIONES MECANICAS FTX160

Paso husillo mm 6 12 30
Fuerza méx. kN 89,0 89,0 89,0
Vida 0til estimada a fuerza max. km 1549 416,6 358,9
C, (ndice de carga dinamica) kN 263,7 290,0 233,0
Par de entrada méx. Nm 106 212 531
RPM maéx. nominal a eje entrada RPM 2.000 2.000 2.000
Velocidad lineal méx. a RPM nominal max. mm/s 201 401 1.000
Par de friccién (tipico) Nm 454 454 454
Peso (kg)
Longitud de carrera Carrera 0 mm Peso afiadido por cada 25 mm de carrera
Peso actuador base
kg 49 1,62

Afadir para en linea Aiiadir para paralelo Afiadir para brida Afadir para abrazadera Aiadir para terminacion Aiiadir para
(excluyendo el motor) (excluyendo el motor) delantera posterior trasera trunnion posterior

Reduccidn de potencia

FTX160 06

*C, (Capacidad de carga dindmica)
Ca?rera superior a 900 mm kN 2236 2612 233

Inercia de |a unidad base Carrera 0 mm (kg-m?) Afiadir por cada 25 mm (kg-m?)

Paso 6 mm 1,35 % 107 2,57 x 10
Paso 12 mm 1,35 % 107 2,58 x 10
Paso 30 mm 1,38 x 107 2,66 x 10
Iel:lelrizieaadel AL Diametro del eje del motor <32 mm Diametro del eje del motor >32 mm Anadir por cada 25 mm
Paso 6 mm 1,47 x 102 1,67 x 1072 2,57x 10
Paso 12 mm 1,47 x 107 1,68 x 10 2,58 x 10
Paso 30 mm 1,50 x 102 1,71 x 102 2,66 x 10
Paso 6 mm (Carrera 0 mm) 5,27 x 107 2,30 x 107
afiadir por cada 25 mm de carrera 2,57 x 10" 6,42 x 107
Paso 12 mm (Carrera 0 mm) 5,28 x 107 2,30 x 107
afiadir por cada 25 mm de carrera 2,58 x 10 6,45 % 107
Paso 30 mm (Carrera 0 mm) 5,30 x 107 2,31 x 102
afiadir por cada 25 mm de carrera 2,66 x 10 6,66 x 107
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ESPECIFICACIONES MECANICAS FTX215
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Paso husillo

Fuerza méx.

Vida (til estimada a fuerza max.

C, (ndice de carga dinamica)

Par de entrada méx.

RPM maéx. nominal a eje entrada
Velocidad lineal méx. a RPM nominal méx.

Par de friccién (tipico)

Peso (kg)

Longitud de carrera

Peso actuador hase
kg

Afadir para en linea
(excluyendo el motor)

Anadir para paralelo
(excluyendo el motor)

mm

kN

km

kN

Nm

RPM

mm/s

Nm

Reduccidn de potencia

FTX215

*C, (Capacidad de carga dindmica) KN

Carrera superior a 900 mm

Inercia de la unidad base

359,8

Afiadir para brida

6
177,9
78,7
398
243
1.750

175
5,65

Carrera 0 mm

103

Afadir para abrazadera
posterior

376

12 30
177,9 1779
161,8 4143

423 376
425 976
1.750 1.750
351 875
5,65 5,65

Peso afiadido por cada 25 mm de carrera

2,70

Afiadir para terminacion Aiiadir para
trasera trunnion posterior

Carrera 0 mm (kg-m?) Afiadir por cada 25 mm (kg-m?)

Paso 6 mm 4,25 % 107 8,00 x 10
Paso 12 mm 4,26 % 107 8,02 x 10
Paso 30 mm 4,31 x 107 8,15%x10*
Ll:lelrizleaadﬂ ABATENT D Diametro del eje del motor <55 mm Diametro del eje del motor >55 mm Anadir por cada 25 mm
Paso 6 mm 4,43 % 102 6,15 x 10 8,00 x 10
Paso 12 mm 4,44 % 102 6,16 x 1072 8,02 x 10"
Paso 30 mm 4,49 x 107 6,21 x 10? 8,15 % 10

Inercia del accionamiento paralelo
Paso 6 mm (Carrera 0 mm)

afiadir por cada 25 mm de carrera
Paso 12 mm (Carrera 0 mm)

afadir por cada 25 mm de carrera
Paso 30 mm (Carrera 0 mm)

afiadir por cada 25 mm de carrera
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9,42 x 10
8,00 10
9,43 x 102
8,02x 10
9,48 x 102
8,15x 10

Reduccién 1:1 Reduccion 2:1

3,50 x 102
2,00 10
3,50 x 102
2,01x 10
3,52 % 102
2,04 % 10
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CURVAS DE FUERZA Y VELOCIDAD FRENTE A LONGITUD DE CARRERA

Fuerza nominal méxima a la longitud de la carrera
50.000

45,000 L —
40.000 T~
o 35.000 —=FTX095 |
§ 30.000 —m=FTX125 |
= 25.000
[} —
Z 20.000
15.000 ~
10.000
5.000
0
0 200 400 600 800 1.000 1.200
Carrera (mm)
FTX095
’ LI (T
z» “= FTX095 20 mm
= == FTX095 10 mm
S 5 \\ == FTX095 50 mm
o
@ \ \
E N
s 15 NS
< A
S NN N
NN N
S N
©
0
254 254 2,540 25400 254000  2540.000 25.400.000 254.000.000
Vida atil (mm)
FTX160
11 T T T TTTIT T TN T TTTIIT [ TTT1T
R === FTX160 30 mm
< 5 == FTX160 12 mm
> \ \ \ — FTX160 6 mm
% \ \ \ FTX160 6 mm Carrera superior a 900 mm
= 67 \ \ @ FTX160 12 mm Carrera superior a 900 mm
N\
© \ \\
Q \
a 4 O\
=1 \
(8] N
©
o 2 N L
0 HH“ ‘ HHH“ | [TTTTT
254 254 2.540 25400 254000  2540.000 25.400.000 254.000.000
Vida atil (mm)

Previsiones del calculo de la vida dtil:

e Durante toda la vida Util, se mantiene la suficiente calidad y
cantidad de lubricacion (consulte el calculo de intervalos de
lubricacion en la Referencia de la ingenieria, pagina 178).

e Temperatura de rodamientos y husillos entre 20 °C y 40 °C

e Sin topes mecanicos forzosos (externos o internos) ni cargas de
impacto

e Sin cargas laterales externas

¢ No se aplica a aplicaciones de carrera corta y altafrecuencia,
como ensayos de fatiga, ni a aplicaciones de carrera corta y
fuerza elevada, como el prensado. (Si desea informacion sobre el
célculo de la vida estimada para aplicaciones Unicas, consulte en
la pagina 178 el apartado relativo a Referencia de la ingenieria).
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Velocidad méxima de entrada
a la longitud de carrera

5.000
4.500
4.000
3.500 \\
3.000 N
= 2500 NN
35 ~
2,000 ~
1.500 [ ——FTx095
1.000 | == FTX125
—— FTX165
500 FTX215
0 f
0 200 400 600 800 1.000 1.200
Carrera (mm)
FTX125
" A A A
Z — FTX125 10 mm
X
~ \\ === FTX125 5 mm
% 36 I\ \‘ == FTX125 5 mm Carrera superior a 900 mm
Q
= \\ \
© 27
2 AN \
% 18 h N
NN\
5, A
0 I I
254 254 2,540 25400 250000 2540000 25400000 254.000.000
Vida atil (mm)
FTX215
20 0] 1 11 O 111 IA
~ 178 === FTX215 30 mm
Z . \ — FTX215 12 mm
= N \ = FTX215 6 mm
8 183 4 \ FTX215 6 mm Carrera superior a 600 mm
€ 1 @ FTX215 12 mm Carrera superior a 600 mm ||
N
©
o
L % (TN
3 67 ¥
5o 45 h
E .I. N
O » B, Nl
— sl
: ] T
254 254 2540 25400 254000 2540000 25.400.000 254.000.000

Vida atil (mm)

La vida prevista L;ode un actuador lineal de husillo de rodillos
se expresa como la distancia de recorrido lineal que se prevé
que alcance o supere el 90 % de los husillos de rodillos fabri-
cados que se hayan mantenido de forma adecuada. Esto no
constituye una garantia y los graficos deben usarse Gnicamen-
te con fines de calculo. La formula que define este valor es:

Vida util en millones de pulgadas, donde:

C,= [ndice de carga C.\3
F.m = carga clbica minima aplicada (Ibf) |-10=( Fa ) x £
2 = Paso del husillo (pulgadas) cml

Para més detalles sobre el célculo de la vida Gtil estimada,
consulte la Referencia de ingenieria, pagina 178.
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DIMENSIONES FTX095

Todas las dimensiones en milimetros

ACTUADOR BASE

1 (BRIDA DELANTERA)

250705378+

171,0 iy
~—149,0 388
10@3,0? N\ i © L, .L
83,0( - =
l 1] ©® 52,5 © o’ —F
i | = )
2x ®8v00*8:88\ ax @13‘5\ " L—ZZO i
' 67,1

7 (TERMINACION TRASERA)

[ d

O,

67,1

o

Depende del motor

TERMINACIONES

135 LY TECNOPOWER

~-50,0

e—— 308,6+1,5+ LONGITUD CARRERA

66,3 —

= =160 ©1050
- 6x M10x1,5- 6H ¥ 20 62,0
" l‘ , AMBOS LADOS 45,0 _{ ©60,00.3:52

i O =E

(@) O | = |
— 1! — '@ — —‘- =

52,0 -

®19,0 539%

5 (ABRAZADERA POSTERIOR)

30013 ==

9 (TRUNNION TRASERO)
02503

269,1:1,5+ LONGITUD CARRERA —

E><L AR currss-
WRIGHT

4x M10x1,5-6H ¥ 24

15,0

P10/P20 (MONTAJE PARALELO)

Depende del motor 94,8 —f=—=i
100,0
C_
of
—H
-
M20x1,5-6g —l MACHO M20x1,5-6H
@445

28,0~L:1
12,7

1

12,7 ——I

° [ |
338,4
le [ |
HEMBRA
——20,0
@44,5
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DIMENSIONES FTX125

Todas las dimensiones en milimetros

ACTUADOR BASE

o - 153 #1370
-~ 292  6xM12x1,75-6H ¥ 25 ' 80,0992
= 01250 = . AMBOS LADOS 62,0 I
@) v EN -
| lelim :
o © =75 | -
|
26,0 — = 650 70,0
1:7358,611,5+L0NG|TUD CARRERA—————= 28,02,0009

$45,0°903 V11 4

4x M12x1,75-6H ¥ 33

1 (BRIDA DELANTERA) 5 (ABRAZADERA POSTERIOR)
(] (-]
9 15,0
0
'\ 6 _o
o
Qo o
67,1 —
9 (TRUNNION TRASERO)
| 332088
\ \
—
i == Gil=
0 —— 2|
? o/_\o B ;0_0; —=\"\ N
O ouo fo_oj
67,1 Py 307,3+1,5+ LONGITUD CARRERA ——— A=
P10 (MONTAIJE EN LINEA) P20 (MONTAIJE PARALELO)
133,7_|__— l——190,0—— 134,5_|__— ——216,7——|
O (4] (] o]
o
| -] of
0 o
o 36,5 e 395,0
lo ol o - |
o o
e __9 11 o °
N10 (MONTAJE EN LiNEA) TERMINACIONES
Depende del motor MACHO HEMBRA
125,0_ M33x2,0-6g M33x2,0-6H 38,1
T
®57,2 © 57,2
sog) 450 J L
Depende del motor ®50, 15,9 15,9
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DIMENSIONES FTX160

Todas las dimensiones en milimetros

ACTUADOR BASE

$50,0°333V 16 ~

E><L AR currss-
WRIGHT

4x M16x2,0-6H ¥ 36

1 (BRIDA DELANTERA)

250,0
l=— 208,0
} &
1700} |1 72\, |
126,0
| o o, |

2x @12,00*538 4x @22,0

7 (TERMINACION TRASERA)

104,4

N10 (MONTAJE EN LiNEA)

Depende del motor

TERMINACIONES
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I
54,0
1 I——ss,o
0O O
O_
O O
®36,0 12

Depende del motor
170,0

L7

M42x2,0-6g —l MACHO

56,0

®66,7

19,1

1079 - 224 @180,0
6x M16x2,0 - 6H ¥ 28 J 0,00
l— 26,3 AMBOS LADOS 80,0 [ $115,0982 \_
€ 0 59 i )
| | |
& O _— b6
T
-900 94,0 0,0000
le——— 444,7.1,5+LONGITUD CARRERA 64 35,0 00013

5 (ABRAZADERA POSTERIOR)

)
< 54,0
=L |+35,o
O Ei
®36,0 19
104,4

0,76
50v0+0180

9 (TRUNNION TRASERO)

050038

\
>

0 ~0
o

Nl

e
<
1O =
\
N

|

376,8+1,5+ LONGITUD CARRERA —

P10/P20 (MONTAJE PARALELO)

137,0_'.=_> l——292,0
533,4
L
HEMBRA
M42X2,0-6H 56,0
\ ) T
?82,6 | ©826
°
\_\-_
191 —~ |=
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DIMENSIONES FTX215

Todas las dimensiones en milimetros

ACTUADOR BASE

’I 02159 I‘

26,8 ——I

$50,03*0.337 16

36,6
90,0

6x M16x2,0-6H ¥ 32
AMBOS LADOS

Aoy

@

~-110,0
E— 527,7 +1,5+LONGITUD CARRERA

107,3 —

5 (ABRAZADERA POSTERIOR)

22,4

Emz’zo_;
il
~© ]j—‘l: ®60,0

E><L AR wrriss-
WRIGHT

4x M20x2,5-6H ¥ 20

©237,0
_\

0,00
0,05

0,0000
-0,0013

®185,0
8x M16x2,0 - 6H V¥ 32

[ d
= |=—570
q L ] I__ 45,0 30,0
o o N
] O- .
o o
120,5 045,019 of |« 60,13°078
7 (TERMINACION TRASERA) 9 (TRUNNION TRASERO)
' oe08
’—— 50,0 NN
— O - o
. Ay
G )b | = H @
oY H—
\
° ° L— 369,6 4—1
120,5 —=—n] 60,00.592  436,0+15+ LONGITUD CARRERA
P10/P20 (MONTAJE PARALELO)
la— 2920 —=
158,9 —I 248,0 1682 5 5
o
o le o
bl 466,0 o 533,4
o 0 o
9 o o
[- S - [ )
Nota: Carcasa de 248 mm de ancho utilizada para motores con montaje de 215 mm B.C y més pequefios, 1:1
Carcasa de 292 mm de ancho utilizada para todos los motores de traccién 2:1
N10 (MONTAJE EN LINEA) TERMINACIONES
MACHO HEMBRA
215,9 Depende del motor M64x3,0-6g M64x3,0-6H 635
T X
©108,0 | ¢108,0
1
85,0
Motor Dependent 254 25,4
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DIMENSIONES FTX

ROTULA ESFERICA
1o I
LJ i AV mm 29,0 46,0 55,0 86,0
@\ CH mm 85,0 130,0 150,0 240,0
g T - oN mm 30,0 50,0 60,0 100,0
®ICN - -%% LF ) EF (max) mm 41,0 61,0 80,0 120,0
‘ 3’ l ‘ EN mm 22,0 35,0 44,0 70,0
¢ CH - EU (max) mm 200 31,0 39,0 57,0
ne @ @ KK M20X156H ~M33x2,06H =~ M42x206H = M6dx3,0 6H
ol N > LF (min) mm 35,0 58,0 68,0 116,0
£ N (max) mm 370 57,0 69,0 110,0
= KK |=
N

DIMENSIONES DE LA CARCASA

x Ranura del sensor -- FIX095 | FIXI25 | FTX160 | FTX215
C
L Lo 9 118 156 203

J mm
(DI mm 9% 118 156 203
ﬂ _ <[ B]> ‘ mm 49 56 55 6.4

m o O W >

- C
Fj mm 11 18 17 25
mm 5,2 5,2 53 5,2
LE) “F)
F mm 6,6 6,6 6,6 6,6

n
Detalle ranura del sensor 4X

_7<[A]>4.

ABRAZADERA TERMINACION

—CL FTX095 FTX125 FTX160 FTX215
cMm
ER max [’ j CE mm 60,0 99,0 113,0 168,0
. - 0 cK mm 20,0 h9 36,0 h9 45,0 h9 70,0 h9
T T a
1 LE N oL mm 62,0 103,0 123,0 163,0
| 3 CE
a T oM mm 30,0 50,0 60,0 80,0
A l @ ER (max) mm 29,0 50,0 53,0 78,0
Rosca KK
LE (min) mm 32,0 54,0 57,0 83,0
KK M20x1,56H = M33x2,06H = M42x2,06H = M64x3,0 6H
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SERIE FTX. ACTUADORES LINEALES EL-AF e

CODIGOS DE MONTAJE MOTOR/REDUCTOR FTX095 ESTANDAR

FTX095 Montaje Motor / Reductor

Codigo brida motor Codigo brida motor ﬂp(;irrlf:slo @ Piloto Codigo brida motor ﬂpl;i::;:;u g Piloto Cddigo brida motor ﬂp[;irrl?;l;o f Piloto
N10- 02 68 60 P10- 02 68 60 P20- 02 68 60
N10- 04 75 60 P10- 04 75 60 P20- 04 75 60
N10- 05 85 70 P10- 05 85 70 P20- 05 85 70
N10- 10 100 80 P10- 10 100 80 P20- 10 100 80
NMT- 00 N10- 11 115 95 P10- 11 115 95 P20- 11 115 95
N10- 12 130 110 P10- 12 130 110 P20- 12 130 110
N10- 13 130 95 P10- 13 130 95 P20- 13 130 95
N10- 14 145 110 P10- 14 145 110 P20- 14 145 110
N10- 19 165 130 P10- 19 165 130 P20- 19 165 130
AA 24 8 AA 24 8 AA 24 8
BA 22 6 BA 22 6 BA 22 6
CA 22 8 CA 22 8 CA 22 8
DA 20 6 DA 20 6 DA 20 6
00 EA 19 6 EA 19 6 EA 19 6
FA 16 5 FA 16 5 FA 16 5
GA 14 5 GA 14 5 GA 14 5
LA 28 8 LA 28 8 LA 28 8
MA 32 10 MA 32 10
Longitud eje Longitud eje Longitud eje Longitud eje
Elija la longitud de eje
030, 032, 040, 048, ma4s préxima, con un Longitud admisible Longitud admisible
000 050, 055, 058, 060, margen de 2 mm, si 038-084 del eje en incrementos 038-084 del eje en incrementos
063, 065, 070, 080 su longitud exacta no de 1 mm de 1 mm

aparece en la lista
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SERIE FTX. ACTUADORES LINEALES LA s

CODIGOS DE MONTAJE MOTOR/REDUCTOR FTX125 ESTANDAR

FTX125 Montaje Motor / Reductor

Codigo brida motor Codigo brida motor ﬂp(;irrlf:slo @ Piloto Codigo brida motor ﬂp?:;;’;“ g Piloto Cddigo brida motor ﬂpg"rrﬁgéo f Piloto
N10- 05 85 70 P10- 05 85 70 P20- 05 85 70
N10- 10 100 80 P10- 10 100 80 P20- 10 100 80
N10- 12 130 110 P10- 12 130 110 P20- 12 130 110
N10- 14 145 110 P10- 14 145 110 P20- 14 145 110
NMT- 00 N10- 18 120 90 P10- 18 120 90 P20- 19 165 130
N10- 19 165 130 P10- 19 165 130 P20- 20 200 1143
N10- 20 200 1143 P10- 20 200 1143 P20- 21 215 130
N10- 21 215 130 P10- 21 215 130 P20- 23 215 180
N10- 23 215 180 P10- 23 215 180
e
AA 24 8 AA 24 8 AA 24 8
AB 28 10 AB 28 10 AB 28 10
BA 22 6 BA 22 6 BA 22 6
DA 20 6 DA 20 6 DA 20 6
EA 19 6 EA 19 6 EA 19 6
LA 28 8 LA 28 8 LA 28 8
00
MA 32 10 MA 32 10 MA 32 10
NA 35 10 NA 35 10 NA 35 10
PA 38 10 PA 38 10 YA 24 10
RA 42 12 RA 42 12
SA 42 10 SA 42 10
YA 24 10 YA 24 10

040, 046, 049,,050, 055, | Elija la longitud de eje

058,,060, 063, 065,,068, mas proxima, con un Longitud admisible Longitud admisible
000 072, 080,,082, 088, margen de 2 mm, si 040-099 del eje en incrementos 048-099 del eje en incrementos
097,100, 102, 105,,112, su longitud exacta no de 1 mm de 1 mm
113 aparece en la lista
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SERIE FTX. ACTUADORES LINEALES EL-AF e

CODIGOS DE MONTAJE MOTOR/REDUCTOR FTX160 ESTANDAR

FTX160 Montaje Motor / Reductor

Codigo brida motor Codigo brida motor ﬂp(;irrlf:slo @ Piloto Codigo brida motor ﬂpl;i::;:;u g Piloto Cddigo brida motor ﬂpl;irrl?;l;o f Piloto
N10- 10 100 80 P10- 10 100 80 P20- 10 100 80
N10- 12 130 110 P10- 12 130 110 P20- 12 130 110
N10- 18 120 90 P10- 18 120 90 P20- 18 120 90
N10- 19 165 130 P10- 19 165 130 P20- 19 165 130
N10- 20 200 1143 P10- 20 200 1143 P20- 20 200 1143
M " N10- 21 215 130 P10- 21 215 130 P20- 21 215 130
N10- 22 215 160 P10- 22 215 160 P20- 23 215 180
N10- 23 215 180 P10- 23 215 180 P20- 24 235 200
N10- 24 235 200 P10- 24 235 200 P20- 25 265 230
N10- 25 265 230 P10- 25 265 230
AA 24 8 AA 24 8 AA 24 8
BA 22 6 BA 22 6 BA 22 6
LA 28 8 LA 28 8 LA 28 8
MA 32 10 MA 32 10 MA 32 10
NA 35 10 NA 35 10 NA 35 10
00 PA 38 10 PA 38 10 PA 38 10
QA 40 12 QA 40 12 QA 40 12
RA 42 12 RA 42 12 RA 42 12
SA 42 10 SA 42 10 SA 42 10
UA 55 16 UA 55 16 ZA 25 8
ZA 25 8 ZA 25 8

040, 048, 050,055, 058, Elija la longitud de eje

més préxima, con un Longitud admisible Longitud admisible
000 0683’?83%7%9%8%882' margen de 2 mm, si 060-124 del eje en incrementos 060-124 del eje en incrementos
105.110 112,113 116 su longitud exacta no de 1 mm de 1 mm

aparece en la lista
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SERIE FTX. ACTUADORES LINEALES EL-AF e

CODIGOS DE MONTAJE MOTOR/REDUCTOR FTX215 ESTANDAR

FTX215 Montaje Motor / Reductor

" . L . g Circulo . " . g Circulo . L . @ Circulo .
Codigo brida motor Codigo brida motor pernos @ Piloto Codigo brida motor pernos g Piloto Cddigo brida motor pernos f Piloto
N10- 19 165 130 P10- 19 165 130 P20- 19 165 130
N10- 22 215 160 P10- 22 215 160 P20- 23 215 180
N10- 23 215 180 P10- 23 215 180 P20- 25 265 230
NMT- 00
N10- 24 235 200 P10- 24 235 200 P20- 26 300 250
N10- 25 265 230 P10- 25 265 230
N10- 26 300 250 P10- 26 300 250

Cn PET Ancho PR . Ancho L . Ancho
Cddigo eje motor Codigo eje motor chaveta* Cddigo eje motor g Eje chaveta* Cddigo eje motor g Eje chaveta*
QA 40 12 QA 40 12 QA 40 12
RA 42 12 RA 42 12 RA 42 12
00 TA 48 14 TA 48 14 TA 43 14
UA 55 16 UA 55 16
VA 60 18 VA 60 18
WA 65 18 WA 65 18
Longitud eje Longitud eje Longitud eje Longitud eje
Elija la longitud de eje
080, 082, 085,,097, mads préxima, con un Longitud admisible Longitud admisible
000 100, 102,,105, 110, margen de 2 mm, si 070-155 del eje en incrementos 070-155 del eje en incrementos
112,116, 140 su longitud exacta no de 1 mm de 1 mm

aparece en la lista
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SERIE FTX. CODIGO DE PEDIDO

CODIGO DE PEDIDO

AAA = TAMANO DEL BASTIDOR FTX 4,

095 =95 mm
125=125mm
160 = 160 mm
215=215mm

BBBB = LONGITUD DE CARRERA

0150 = 150 mm
0300 =300 mm
0600 =600 mm
0900 =900 mm

1200 = 1200 mm

CC = PASO HUSILLO

E><L AR RS-
WRIGHT

FTXAAA BBBB CC D E FFF GG HH Il M N
L N = OTRAS OPCIONES
N = Ninguna

M = OPCIONES DE MONTAJE

N = Ninguna

1 = Brida delantera, métrica

5 = Abrazadera posterior, métrica

7 = Terminaci6n trasera, métrica

9 = Trunnion trasero, métrico

F = Brida delantera, inglesa®

C = Abrazadera posterior, inglesa® -
(No disponible para FTX215)

G = Abrazadera posterior, métrica’ -
(No disponible para FTX215 o FTX215)

05 =5 mm (FTX095, FTX125)
06 =6 mm (FTX160, FTX215)
10 = 10 mm (FTX095, FTX125)
12 =12 mm (FTX160, FTX215)
20 =20 mm (FTX095)

30 =30 mm (FTX160, FTX215)

Ill = LONGITUD DEL EJE

Consulte |a hoja de dimensiones estandar
del codigo de montaje

HH = CODIGO EJE MOTOR

Consulte |a hoja de dimensiones estandar
del codigo de montaje

D = LUBRICACION
1 = Grasa
2 = Aceite

3 = Grasa para baja temperatura (hasta —40° C)

GG = CODIGO BRIDA MOTOR/REDUCTOR

Consulte |a hoja de dimensiones estandar
del cddigo de montaje

E = TERMINACION
A = Rosca macho métrica

B = Rosca hembra métrica
M = Rosca macho inglesa®
F = Rosca hembra inglesa®

FFF = CONFIGURACION MONTAJE MOTOR'

NMT = Ninguna, sélo unidad base

NOTAS:

1. Consulte la seleccién del motor con nuestra
oficina.

. No disponible en montaje del motor en linea,
contacte con nuestra oficina.

Opcion disponible. Puede aumentar el plazo de
entrega.

N10 = En linea, incluye acoplamiento de eje
P10 = Paralelo, reduccién de correa 1:1
P20 = Paralelo, reduccion de correa 2:1

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba, contacte con nuestra oficina

ACCESORIOS SERIE FTX

Nimero de pieza Exlar Tipo de interruptor

43403
43404
67634
67635

www.tecnopower.es

Final de carrera PNP normalmente abierto (10-30 V CC, 1 m. de cable empotrado de 3 hilos)
Final de carrera PNP normalmente cerrado (10-30 V CC, 1 m. de cable empotrado de 3 hilos)
Final de carrera NPN normalmente abierto (10-30 V CC, 1 m. de cable empotrado de 3 hilos)

Final de carrera NPN normalmente cerrado (10-30 V CC, 1 m. de cable empotrado de 3 hilos)
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SERIE KX

ACTUADORES DE RODILOS PLANETARIOS DE FUERZA MEDIA

Se puede instalar practicamente en cualquier servomotor
Carrera larga disponible
Alta velocidad y gran duracién

Los motores que aparecen en las imagenes tienen Unicamente una finalidad
ilustrativa y no se incluyen con los actuadores de la serie KX
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES

SERIE KX

Los actuadores de la serie KX de Exlar ofrecen una avanzada tec-
nologia de husillo de rodillos en diferentes niveles de rendimiento y
permiten utilizar motores de terceros.

UN DISENO UNIVERSAL PARA LA MAXIMA FLEXIBILIDAD

Los actuadores de la serie KX son el sustituto ideal de los cilindros
neumaticos e hidraulicos en las aplicaciones de control de mo-
vimiento lineal. A diferencia de la mayoria de los fabricantes que
utilizan husillos de bolas, los actuadores lineales de la serie KX de
Exlar utilizan un husillo de rodillos planetario, garantizando una
larga vida Util y gran resistencia a los golpes. Esta caracteristica
hace que los actuadores de Exlar sean el mejor método alternativo
de actuacion lineal totalmente eléctrico en aplicaciones industriales
y militares.

Condiciones de operacion y uso

Eficiencia:
Motor en linea % 80
Motor paralelo % 80

Condiciones ambientales:

Temperatura ambiente estéandar °C De0a65

Temperatura ambiente extendida*™ °C De-30a 65

Temperatura de almacenamiento °C De-40a85
Grado IP IP65S

Consulte con nuestra oficina el funcionamiento a temperatura extendida.

I T R T

Error paso husillo pm/1000mm G9: 200 G9: 200 G9: 200
Juego angular paso husillo mm 0,10 0,10 0,10
Valores de par de friccion (Nm) 0,34 0,56 0,56

www.tecnopower.es
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Los actuadores lineales de la serie KX vienen con bastidores de
diferentes tamafios (60, 75y 90 mm) su factor de forma cumple
con las especificaciones ISO para los cilindros neumaticos métri-
cos. Por ello, los actuadores de Exlar son el remplazo ideal de los
actuadores neumaticos e hidraulicos existentes.

Los actuadores de la serie KX ofrecen el elevado rendimiento de
los husillos de rodillos planetarios, muy superior a cualquier otra
tecnologia de conversion de movimiento rotatorio a lineal. La serie
KX es la opcién perfecta para aplicaciones exigentes en sectores
como la automatizacion industrial, los equipos moviles, la industria
militar, el control de procesos y muchas otras aplicaciones en las
que se necesitan millones de pulgadas de recorrido con carga.

Caracteristicas técnicas

Tamafio del bastidor (mm) 60, 75, 90
Paso husillo (mm) 510

Carrera maxima estandar (mm) 150, 300, 600, 900
Rango de fuerza hasta 15 kN

Velocidad maxima hasta 833 mm/s
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES

VENTAJAS DE EXLAR

Opciones de montaje universales

La serie KX ofrece una gran variedad de accesorios de montaje
fijos y ajustables que cumplen con las normas NFPA (pulgadas)
e ISO (métrica) para los cilindros neumaticos. Las opciones de
montaje incluyen:

¢ Brida delantera
e Trunnions laterales ajustables
e Abrazadera posterior

Disefio del actuador estandar

El disefio del actuador estandar de la serie KX incluye una carcasa
de aluminio anodizado que ofrece elevada resistencia a la corro-
sibn en numerosos entornos. La terminacion principal estandar

es de acero chapado, con una insercién de acero inoxidable en la
terminacién que proporciona una excelente proteccion frente al
desgaste.

Disefio hermético del cuerpo

El disefio estandar del cuerpo de la serie KX incluye una carcasa
hermética IP54S. El sellado IP65S es estandar en el motor en
linea o paralelo. Esta caracteristica permite utilizar el actuador en
aplicaciones con presencia de aerosol de agua.

Opciones de montaje del motor

La serie KX ofrece total flexibilidad en el tipo y modelo de motor
para accionar el actuador. Los tipos de motores compatibles con
los actuadores de la serie KX son motores CC, motores a pasos y
servomotores. Se puede pedir la serie KX como unidad de base sin
motor, lo que le permite realizar su propio montaje.

Por cuestiones practicas, estos actuadores estan disponibles con
instalacién de motores preconfigurados. Exlar dispone de gran
variedad de informacion relativa a las dimensiones de los moto-
res para los servomotores y motores a pasos de la mayoria de
fabricantes.
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Configuracion de
montaje paralelo

Configuracién de
montaje en linea

El montaje en linea coloca el motor en el extremo de la entrada del
actuador, proporcionando asi un tamafio compacto. Ademas, Exlar
ofrece una abrazadera conectada a la parte trasera del motor en
linea para su montaje trasero.

El montaje del motor en paralelo (montaje lateral) utiliza un sistema
de correa para trasmitir el par del motor al eje de entrada del
actuador. Se ofrecen las reducciones de correa de 1:1 y 2:1, lo que
permite adaptar la velocidad y fuerza de salida y utilizar el actuador
de la serie KX en cada aplicaciénespecifica.
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES B s

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

Montaje del motor
Ranuras para accesorios en linea o paralelo

e interruptores de final
de carrera
. SE@
o

Rodamientos de
contacto angular

Terminacién de
salida hermética

Husillo de rodillos estandar
y de gran capacidad

Sistema interno
antirrotacién y cojinetes

antiimpacto

Terminaciones
macho y hembra

Rosca macho estandar EE. UU.
Rosca machométrica

Rosca hembra estandar EE. UU.
Rosca hembramétrica

Solo eje de trasmisién, sin motor
En linea, incluye acople eje
Paralelo, 1:1 reduccién de correa
Fuelles protectores para émbolo
Interruptores de final de carrera externos - N.O.,PNP
Interruptores de final de carrera externos - N.C.,PNP

O 00 N O O WN =

—
o
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES

INDUSTRIAS Y APLICACIONES

Sustitucion de cilindro hidraulico
Sustitucién de husillos de bolas

Sustitucion de cilindro neumatico

AUTOMOCION
Dispensacion
Montaje automatico
Prensado

PROCESAMIENTO DE ALIMENTOS
Maquinas envasadoras
Sistemas de recogida y colocacion

MECANIZADO

Fijacion flexible automatizada

Maquina herramienta

Sujecion depiezas

Cambiadores automaticos de herramientas

ENTRETENIMIENTO / SIMULACION
Simuladores de movimiento
Automatizacion de atracciones

EQUIPO MEDICO
Bombas volumétricas

DEFINICIONES

Fuerza max: La carga media cubica calculada para la apli-
cacién no debe superar este valor (los valores derivan de la
capacidad de disefio de los actuadores y no deben superarse
o0 contar con ellos para operaciones continuas).

Vida atil a fuerza max.: Vida Util estimada que se puede es-
perar de un actuador cuando funciona a fuerza max: durante
periodos intermitentes. (Calculo tedrico basado en el indice
de carga dinamica del actuador y utilizando el indice de
fuerza max. como carga media cubica).

C, (indice de carga dinamica): Constante de disefio utilizada
al calcular la vida Gtil del husillo de rodillos.
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PLASTICOS
Cortes
Punzonadoras
Moldeado
Formadoras

MANIPULACION DE MATERIALES
Fases de indexacion
Clasificacion de productos
Corte de materiales
Apertura/Cierre de puertas
Guiado de bobina

Enrollado de alambre

Prensado

PRUEBAS

Bancos de pruebas

El movimiento suave y preciso de los actuadores Exlar, combi-
nado con la actual tecnologia de los servomotores, facilita la
implementacion de aplicaciones de simulacion de movimiento,
proporcionando mas libertad, limpieza y eficiencia que las

soluciones eléctricas.

& M
NRa ¥
Wy

Par de entrada max.: El par requerido en el husillo para
producir el indice de fuerza méx. Superar este valor puede
provocar dafios permanentes al actuador.

RPM nominal max.: La velocidad méx. giratoria permitida del
husillo determinada por los limites de longitud del husillo o
por el limite de velocidad giratoria de la tuerca del husillo de
rodillos.

Velocidad lineal max.: La velocidad lineal alcanzada por
el actuador cuando se aplica RPM nominal méax. al eje de
entrada del husillo de rodillos.
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES B s

ESPECIFICACIONES MECANICAS KX60

Peso (kg)

Peso actuador base (carrera cero) kg 17
Paso husillo mm 5 10 " . )

Adicion de inercia peso actuador (por mm de carrera) kg 0,008
Fuerza max.} kN 6,0 3,0
Vida dtil a fuerza max ! km 1n7 1614 Adicion para en linea (excluyendo el motor) kg 0,42
C, (ndice de carga dinamica) kN 12,2 10,8 Adicion para paralelo (excluyendo el motor) kg 0,73
Par de entrada méx.” Nm 6 6 Adici6n para brida delantera kg 0,42
RPM max. nominal a eje entrada RPM 5.000 5.000

X ! ) Adicion para clavija posterior kg 0,44

Velocidad lineal max. a RPM nominal méx. mm/s 417 833

Adicion para dos trunnions kg 0,37

—_

Consulte la informacidon sobre el célculo en la pagina 178.

N

Debe limitarse el par de entrada para que no supere |a fuerza maxima. Para una
relacién de correa paralela, deben dividirse los indice de par de entrada por la relacion
de correa para el par de motor permitido. La fuerza de salida sigue siendo la misma.

w

Fuerza max. permitida generada por el actuador que se puede aplicar habitualmente.
Superar esta fuerza puede provocar dafios al actuador. Para las fuerzas axiales méxi-
mas permitidas aplicadas externamente, consulte con la oficina. Para aplicaciones de
gran fuerza y carrera corta, consulte con la oficina.

KX60 Inercias (kg-m?)

Paso 5 mm
Unidad base - Solo eje de trasmision de entrada 1,480 x 10°
Unidad en linea - con acople motor 2,702 x 107

Paso 10 mm
Unidad base - Solo eje de trasmision de entrada 1,616 x10°
Unidad en linea - con acople motor 2,837 x 107

Afadir por 25 mm, paso 5 mm
1,022 x 10
1,022 x 108

Afadir por 25 mm, paso 10 mm
1,173 x 10
1,173 x 10

Inercias trasmision paralela (opcion P10)

Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5 mm
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (66 mm) 4,339 x 10 1,022 x 10
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (86 mm) 7378 x 107 1,022 x 10
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (96 mm) 8,564 x 10 1,022 x 10
2:1 Reduccion tramision correa paralela (96 mm) 7,095 x 10°° 2,555 x 107
Paso 10 mm Afadir por 25 mm, paso 10 mm
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (66 mm) 4,474 x 107 1,173 x 10°®
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (86 mm) 7514 x 10° 1,173 x 10°®
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (96 mm) 8,704 x 10°° 1,173 x 10°®
2:1 Reduccion trasmision correa paralela (96 mm) 7129 % 107 2,931 x 107
Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5mm
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (66 mm) 6,015 x 10° 1,022 x 10
1:1 Reduccién trasmisién correa paralela (86 mm) 1,103 x 10°* 1,022 x 106
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (96 mm) 2,176 x 10 1,022 x 10
2:1 Reduccion trasmision correa paralela (96 mm) 8,768 x 10°° 2,555 x 107
Paso 10 mm Aiadir por 25 mm, paso 10 mm
1:1 Reduccién trasmisién correa paralela (66 mm) 6,150 x 10° 1,173 x 10°®
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (86 mm) 1,117 x 10 1,173 x 10°®
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (96 mm) 2,190 x 10 1,173 x 10°¢
2:1 Reduccion trasmision correa paralela (96 mm) 8,802 x 10 2,931 x 107

* Ver definiciones en la pagina 152
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES B s

ESPECIFICACIONES MECANICAS KX75

Peso (kg)

Peso actuador base (carrera cero) kg 3,06
Paso husillo mm 5 10 " . )

Adicion de inercia peso actuador (por mm de carrera) kg 0,0107
Fuerza max.? kN 11,1 5,6
Vida dtil a fuerza max ! km 60,7 5733 Adicion para en linea (excluyendo el motor) kg 1,12
C, (Indice de carga dinamica) kN 25,6 21,4 Adicion para paralelo (excluyendo el motor) kg 1,84
Par de entrada méx.” Nm 1 1 Adici6n para brida delantera kg 0,87
RPM max. nominal a eje entrada RPM 4.000 4.000

g I ) Adicion para clavija posterior kg 0,84

Velocidad lineal max. a RPM nominal méx. mm/s 333 666

Adicion para dos trunnions kg 0,71

1. Consulte la informacién sobre el célculo en la pagina 178.

N

Debe limitarse el par de entrada para que no supere la fuerza maxima. Para una
relacion de correa paralela, deben dividirse los indice de par de entrada por la relacion
de correa para el par de motor permitido. La fuerza de salida sigue siendo la misma.

w

Fuerza max. permitida generada por el actuador que se puede aplicar habitualmente.
Superar esta fuerza puede provocar dafios al actuador. Para las fuerzas axiales maxi-
mas permitidas aplicadas externamente, consulte con la oficina. Para aplicaciones de
gran fuerza y carrera corta, consulte con la oficina.

KX75 Inercias (kg-m?)

Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5 mm
Unidad base - Solo eje de trasmisién de entrada 9,26 x 10° 3,13 % 10°®
Unidad en linea - con acople motor 1,25% 10 3,13x10°¢
Paso 10 mm Aiadir por 25 mm, paso 10 mm
Unidad base - Solo eje de trasmisién de entrada 9,48 x 10° 3,32 x10°®
Unidad en linea - con acople motor 1,44 x 10 3,32x 108
Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5 mm
1:1 Reduccién trasmisién correa paralela (86 mm) 2,29 x 10 3,13x10°¢
1:1 Reduccidn trasmision correa paralela (96 mm) 3,19%x 10 3,13x10®
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 5,96 x 10 3,13x10°¢
2:1 Reduccidn trasmision correa paralela (130 mm) 2,82 x 10 7,83 x 107
Paso 10 mm Aiiadir por 25 mm, paso 10 mm
1:1 Reduccién trasmisién correa paralela (86 mm) 2,31 x 10* 3,32 x 10°®
1:1 Reduccién trasmisién correa paralela (96 mm) 3,21 x 10 3,32 x 10
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 5,98 x 10 3,32 x 10°®
2:1 Reduccidn trasmision correa paralela (130 mm) 2,83 x 10" 8,30 x 107
Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5mm
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (86 mm) 2,84 %10 3,13x10°®
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (96 mm) 4,25% 10" 3,13x10°®
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 733% 10" 3,13x10°®
2:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 3,32 x 10 783 % 107
Paso 10 mm Afadir por 25 mm, paso 10 mm
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (86 mm) 2,86 x 10 3,32 x 10°®
1:1 Reduccidn trasmision correa paralela (96 mm) 4,27 x 10 3,32 x 10°®
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 735% 10" 3,32 x 10°®
2:1 Reduccidn trasmision correa paralela (130 mm) 3,33x 10" 8,30 x 107

* Ver definiciones en la pagina 152
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES B s

ESPECIFICACIONES MECANICAS KX90

Peso (kg)

Peso actuador base (carrera cero) kg 5,42
Paso husillo mm 5 10 " . )

Adicion de inercia peso actuador (por mm de carrera) kg 0,016
Fuerza max.? kN 15,6 78
Vida dtil a fuerza max ! km 179,6 9995 Adicion para en linea (excluyendo el motor) kg 1,51
C, (indice de carga dinamica) kN 51,4 477 Adicion para paralelo (excluyendo el motor) kg 2,62
Par de entrada méx.” Nm 16 16 Adici6n para brida delantera kg 1,54
RPM max. nominal a eje entrada RPM 3.000 3.000

X ! ) Adicion para clavija posterior kg 1,45

Velocidad lineal max. a RPM nominal méx. mm/s 250 500

Adicion para dos trunnions kg 0,80

—_

Consulte la informacion sobre el calculo en la pagina 178.

N

Debe limitarse el par de entrada para que no supere la fuerza maxima. Para una
relacion de correa paralela, deben dividirse los indice de par de entrada por la relacion
de correa para el par de motor permitido. La fuerza de salida sigue siendo la misma.

w

Fuerza méax. permitida generada por el actuador que se puede aplicar habitualmente.
Superar esta fuerza puede provocar dafios al actuador. Para las fuerzas axiales méxi-
mas permitidas aplicadas externamente, consulte con la oficina. Para aplicaciones de
gran fuerza y carrera corta, consulte con la oficina.

KX90 Inercias (kg-m?)

Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5 mm
Unidad base - Solo eje de trasmisién de entrada 2,97 x 10 1,11 x 10
Unidad en linea - con acople motor 3,84 x10* 1,11 x 10

Paso 10 mm Afadir por 25 mm, paso 10 mm
Unidad base - Solo eje de trasmisién de entrada 3,00 x 10 1,13x10°
Unidad en linea - con acople motor 3,87 x 10 1,13x10°

Inercias trasmision paralela (opcion P10)

Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5 mm
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (96 mm) 512 % 10" 1,11 x 10
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 798 % 10" 1,11 x 10
2:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 3,01 x10* 2,77 x10°®

Paso 10 mm Afadir por 25 mm, paso 10 mm
1:1 Reduccién trasmisién correa paralela (96 mm) 515% 10 1,13x10°
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 8,02 x 10 1,13x10°
2:1 Reduccion trasmisién correa paralela (130 mm) 3,42 x 10 2,82 x 10°®

Inercias trasmision paralela (opcion eje motor liso)

Paso 5 mm Afadir por 25 mm, paso 5mm
1:1 Reduccidn trasmision correa paralela (96 mm) 6,18 x 10 1,11 x 10
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 9,35x 10" 1,11 x 10
2:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 3,91 x 10 2,77 x 10°®

Paso 10 mm Afadir por 25 mm, paso 10 mm
1:1 Reduccién trasmision correa paralela (96 mm) 6,21 x 10" 1,13x 10°
1:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 9.38 x 10 1,13x10°
2:1 Reduccion trasmision correa paralela (130 mm) 3,92 x 10 2,82 x10°

* Ver definiciones en la pagina 152
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VIDA UTIL ESTIMADA

KX60 KX75
6,23 1p,1 |

z . I 1110 2 | [ T

et ' —KX60 10 mm =l te —KX7510 mm

_g 4,45 \ ——KX605mm E —KX755mm
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© .-""l — © 5...." T———
0
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KX90

17,79 I 1
= LU LT
= —KX9010 mm

13,35

8 ——KX905mm
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© 8,89

o N\

D 667 NN

= N\

© 4,45 N
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&) 2,22 &

-.h.--lll
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254 254 2.540 25.400 254.000 2.540.000 25.400.000  254.000.000
Vida atil - millones de mm

Previsiones del calculo de la vida itil:

e Durante toda la vida util,se mantiene la suficiente calidad y La vida prevista L;5de un actuador lineal de husillo de rodi-
cantidad de lubricacion consulte el calculo de intervalos de llos se expresa como la distancia de recorrido lineal que se
lubricacion en la Referencia de la ingenieria, pagina 178). prevé que alcance o supere el 90 % de los husillos de rodi-

* Temperatura de rodamientos y husillos entre 20 °Cy 40 °C llos fabricados que se hayan mantenido de forma adecuada.

* Sin paros mecanicos forzosos (externos o internos) ni cargas Esto no constituye una garantia y los gréficos deben usarse
de impacto Unicamente con fines de calculo.

e Sin cargas laterales externas

¢ No se aplica a aplicaciones de recorrido corto y alta frecuencia La férmula que define este valor es:

como ensayos de fatiga, ni a aplicaciones de recorrido corto
y fuerza elevada como el prensado. (Si desea informacion
sobre el célculo de la vida estimada para aplicaciones unicas, C,= [ndice de carga C. \3
consulte en la pagina 178 el apartado relativo a Referencia de F.m = carga clbica minima aplicada (Ibf) |-10=( - ) x 2
la ingenieria). £ = Paso del husillo (pulgadas)

Vida util en millones de pulgadas, donde:

Para mas detalles sobre el célculo de la vida util estimada,
consulte la Referencia de ingenieria, pagina 178.
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CURVAS DE DATOS

VELOCIDAD CRITICA FRENTE A LONGITUD DE CARRERA

RPM KX60 RPM KX75 RPM KX90
8000 8000 6000

7000 7000 5000

6000 6000

5000 5000 4000

4000 \ 4000 3000

3000 \ 3000 \ \

N
N 2000
2000 2000 N 1006
1000 ™ 1000
0 0 0
0 300 600 900 1200 0 300 600 900 1200 0 300 600 900 1200
Carrera (mm) Carrera (mm) Carrera (mm)
=== \/elocidad nominal del actuador
velocidad a la que hemos probado y clasificado el actuador
* Con actuadores de mayor longitud de carrera, la velocidad nominal del actuador
esta determinada por la velocidad critica
CARGA LATERAL MAXIMA:
N KX60 N KX75 N KX90
100 200 600
N
80 160 \\ 500 —\
AN 400
60 N 120 \\
~ 300
40 80 ™
N N 200
N N
20 40 ™N 100
0 0 0
0 300 600 900 1200 0 300 600 900 1200 0 300 600 900 1200
Carrera (mm) Carrera (mm) Carrera (mm)
FUERZA NOMINAL FRENTE A CARRERA:
N KX60 N KX75 N KX90
7000 12000 18000
6000
10000 14000
5000 8000
N
4000 \\ 10000
6000
3000 \ 6000
2000 4000
1000 2000 2000
0
% 300 600 900 1200 %0 300 600 900 1200 0 300 600 900 1200
Carrera (mm) Carrera (mm) Carrera (mm)
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES LA s

OPCIONES
PB = FUELLES PROTECTORES L1 ... L6 = INTERRUPTORES DE FIN DE CARRERA

EXTERNOS AJUSTABLES
Esta opcion proporciona fuelles protectores de tipo acordedn que 5 o . .
protegen a la terminacién principal del actuador de los dafios Esta opcion permite incluir hasta 3 interruptores externos. Estos
ocasionados por abrasivos u otros contaminantes del entorno de interruptores proporcionan indicaciones de recorrido al controlador
trabajo. El material estandar de estos fuelles es nailon recubierto y son ajustables.

de neopreno s2, cosido. Los fuelles estandar pueden soportar
temperaturas ambiente de -40 a 250 °F. Para carreras mas
largas, se requiere extender la terminacion principal del actuador
mas alla de la longitud estandar. La opcion de tensor extensi-
ble no esta disponible. Si desea mas informacion, consulte con
nuestra oficina.

ACCESORIOS SERIE KX

I O O —

Fijaciones de montaje (Se incluye el nimero adecuado de tuercas en T y tornillos)

KSFF-60 KSFF-75 KSFF-90 Fijacion brida delantera

KSST-60 KSST-75 KSST-90 Trunnions laterales (se incluyen 2)

KSRC-60 KSRC-75 KSRC-90 Abrazadera posterior (incluye clavijas)
KSMT-60 KSMT-75 KSMT-90 Trunnion lateral métrico

KSMC-60 KSMC-75 KSMC-90 Abrazadera posterior métrica (incluye clavijas)

Conexiones de las terminaciones

SRM050 SRMO075 SRMO075 Rétula esférica delantera, acopla solo con terminacién «M»
REI050 REQ75 REQ75 Rétula delantera, acopla solo con terminacién «M»
RCI050 RC075 RC075 Abrazadera terminacién delantera, acopla solo con varilla «<M»

Clavijas de abrazadera

Interruptores de final de carrera (si se requiere ademas de la opcion L1, L2, L3 en modelo actuador)

Cantidad N.° pieza Descripcion

L1 1 43403 Interruptor de final de carrera normalmente abierto PNP (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3 hilos)
L2 2 43404 Interruptor de final de carrera normalmente cerrado PNP (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3 hilos)
3 1 43403 Interruptor de final de carrera normalmente abierto PNP (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3hilos)

2 43404 Interruptor de final de carrera normalmente cerrado PNP (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3hilos)
L4 1 67634 Interruptor de final de carrera normalmente abierto NPN (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3 hilos)
L5 2 67635 Interruptor de final de carrera normalmente cerrado NPN (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3hilos)
5 1 67634 Interruptor de final de carrera normalmente abierto NPN (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3hilos)

2 67635 Interruptor de final de carrera normalmente cerrado NPN (10-30 VDC, 1 m de cable incorporado de 3hilos)

Contacte con nuestra oficina para conocer la longitud de carrera max. permitida de su configuracion final.
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DIMENSIONES KX60

Todas las dimensiones en milimetros

ACTUADOR BASE KX60

- 44,5

! o
- $45,00 39 912 03—’

hl:—¢f26l,04 32,5—!———
H BEe=——2 P

os1 140!

| l: 5
~=+33 ®10,00999
e~ 106,3 + LONGITUD CARRERA 9,5 U0 L pss

4X M6x1.0-6H ¥ 16.0

4XMéex1,0-6H ¥ 16,0
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SERIE KX. ACTUADORES LINEALES

DIMENSIONES KX60

Todas las dimensiones en milimetros

TERMINACIONES

E><L AR currss-
WRIGHT

M F A B
1/2-20 UNF-2A 1/2-20 UNF-2B M12x1,25 6g M12x1,25 6H
\:'3 \’=-—,\
— I
|=\ \=\
28 j 12 - 12 J -Ll—— 12 - 12
22,2 V19 24 T17.8
P10/510/P20/520 (MONTAJE PARALELO)
E 7\ il i
146 o A i 206
O] il 1785
: i
= 61,3 |= 2, =
86— = 685 = 77,7 -
KSRC-60 (ABRAZADERA PULGADAS) KSMC-60 (ABRAZADERA METRICA)
o o o J o ]
| +0,51
19,05 0,00 50,8 = —28100+8:(5)g 37 |
o || @ - B 12,7 o | | @ 9
X |
27,9 B (H—th 24 3
@l (] 1o H 0 ® 004]_ |
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DIMENSIONES KX75

Todas las dimensiones en milimetros

ACTUADOR BASE KX75

51,9
r—15
- 52,0058 e - 28°
j =33 40,5 040==
=] P .

le——— 133,5 + LONGITUD CARRERA ———= j L 12 Q68
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DIMENSIONES KX75

Todas las dimensiones en milimetros

TERMINACIONES

M F A B

3/4-16 UNF-2A 3/4-16 UNF-28 EMIGXI,S 6g M16x1,5 6H
5332 :l 14 14 :1 |14 14
: 28,575 728,58 32 ¥33

P10/S10/P20/S20 (MONTAIJE PARALELO)
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1785 °o° o g% o ° 0

L

o
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le—130—  |~91,8~
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DIMENSIONES KX90

Todas las dimensiones en milimetros

ACTUADOR BASE KX90

02,5 =22,5
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DIMENSIONES KX90

Todas las dimensiones en milimetros

TERMINACIONES

M F

P10/S10/P20/S20 (MONTAIJE PARALELO)

° u 206
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ESQUEMA DE MONTAJE DEL MOTOR

@ CIRCULO DE PERNOS | (v ioe o N

@ PILOTO

(ZlEJEJ

CODIGO MONTAJE MOTOR KX60

. Circulo trunnion g Piloto g Eje Longitud eje Ancho chaveta - .
(mm) (mm) (mm) (mm) Cddigo montaje motor
63 45 14 38 5 GEB

63 50a 12 36 4 GEA
68 60 12 30 4 GFB
68 60 16 48 5 GFA
70 50 14 30 5 JGA
70 50 16 30 5 GGB
70 50 16 37 5 GGA
75 60 11 23 4 IHA
75 60 14 30 5 IHB
90 60 19 40 6 JKF
90 70 14 30 5 JKD
90 70 16 35 NA JKC
90 70 16 40 5 JKG
90 70 19 40 6 JKA
95 50 14 30 5 ILA
95 65 14 30 5 ILB
100 80 10 32 3 IMD
100 80 14 30 5 IMA
100 80 14 40 5 JMC
100 80 16 40 5 IMB
100 80 19 40 6 IMC
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CODIGO MONTAJE MOTOR KX75

g. Clrctlrl:r;;unnmn E(fr::g;o ?mEr:S Lnnzqunt:jn(; eje Anch(omcr:)aveta G4 tigolmontaio HoteL
68 60 16 43 5 GFA
70 50 16 40 5 GGA
75 60 16 43 5 GHA
85 70 22 56 6 GIA
90 60 19 40 6 JKF
90 70 16 40 5 JKG
90 70 19 40 6 JKA
100 80 14 40 5 JMC
100 80 16 40 5 IMB
100 80 19 40 6 IMC
100 80 19 55 6 JMD
100 80 22 43 6 GMA
115 95 19 40 6 INA
115 95 19 55 6 INC
115 95 22 45 8 IND
115 95 22 70 NA JNB
115 95 24 45 8 IJNA
115 95 24 50 8 INB
130 95 19 40 6 IPC
130 95 24 50 8 IPD
130 110 19 40 6 IPA
130 110 24 50 8 IPB
145 110 19 40 6 Ja)
145 110 19 55 5 JaG
145 110 19 55 6 JaK
145 110 22 55 8 JaH
145 110 22 55 6 JQF
145 110 22 70 8 JQE
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CODIGO MONTAJE MOTOR KX90

g. Circtllm;unninn ﬂ(r;:z;o Lun(glintrl:](; eje Anch(omcr:?veta Gotigolmontaio HoteL
70 50 16 40 5 GGA
75 60 16 43 5 GHA
85 70 22 56 6 GIA
90 60 19 40 6 JKF
90 70 16 40 5 JKG
90 70 19 40 6 JKA
100 80 14 40 5 JMC
100 80 16 40 5 IMB
100 80 19 40 6 IMC
100 80 19 55 6 JMD
100 80 20 40 6 GMB
100 80 22 43 6 GMA
115 95 19 40 6 INA
115 95 19 55 6 INC
115 95 22 45 8 IND
115 95 22 70 NA JNB
115 95 24 45 8 IJNA
115 95 24 50 8 INB
130 95 19 40 6 IPC
130 95 24 50 8 IPD
130 110 19 40 6 IPA
130 110 24 50 8 IPB
145 110 19 40 6 Ja)
145 110 19 55 5 JQG
145 110 19 55 6 JaK
145 110 22 55 8 JaH
145 110 22 55 6 JQF
145 110 22 70 8 JQE
145 110 24 55 8 Jap
145 110 24 65 8 Jac
145 110 28 55 8 JaB
145 110 28 63 8 JQA
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SERIE KX. CODIGO DE PEDIDO

CODIGO DE PEDIDO

SERIE ACTUADOR

KXAA BBBB CC DE FFF GGG MM

KX = Husillo de rodillos de gran capacidad

AA = TAMANO DEL BASTIDOR DEL ACTUADOR
60 =60 mm
75=75mm
90 =90 mm

BBB = LONGITUD DE CARRERA

0150 = 150 mm
0300 = 300 mm
0600 = 600 mm
0900 = 900 mm

CC = PASO

05=5mm
10=10 mm

D = OPCIONES DE MONTAJE
N = Ninguna, Unidad base

C = Abrazadera posterior

F = Brid delantera

G = Brida trasera métrica

T = Trunnion lateral

Q = Trunnion lateral métrico

E = OPCIONES DE VARILLA

M = Rosca macho estandar EE. UU.
A = Rosca macho métrica

F = Rosca hembra estandar EE. UU.
B = Rosca hembra métrica

NOTAS:

1. Para motores de gran tamafio, contacte con nuestra oficina.

2. Parala operacion a temperatura extendida, consulte con nuestra oficina el niimero de modelo.

E><L AR currss-
WRIGHT

L MM = OPCIONES MECANICAS 2

PB = Fuelles protectores para émbolo

GGG = PROVISIONES MONTAJE DEL MOTOR '

Consulte los cadigos de montaje del motor
en las paginas 135-137.

FFF = PROVISIONES TRASMISION ENTRADA
NMT = Eje de trasmision solo, sin motor
ISC = En linea, incluye acople eje
Opciones eje de motor con chaveta
P10 = Paralelo, 1:1 reduccidn de correa
P20 = Paralelo, 2:1 reduccidn de correa

Opciones eje de motor liso
S10 = Paralelo, 1:1 reduccion de correa
S20 = Paralelo, 2:1 reduccion de correa

INTERRUPTORES DE FINAL DE CARRERA
L1 =Uno N.0., PNP

L2 = Dos N.C.,PNP

L3 = Uno N.O. PNP y dos N.C., PNP

L4 = Uno N.O.,NPN

L5 = Dos N.C.,NPN

L6 = Uno N.O., NPN'y dos N.C., NPN

* Consulte los detalles de los interruptores de final
de carrera en la pagina 129

Proporcione un modelo 3D
CAD del motor con cada pedido
para garantizar la adecuada
compatibilidad del montaje.

Para las opciones o elementos especiales que no figuran arriba o para operacién a temperatura extendida,

contacte con nuestra oficina
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CABLES. CODIGO DE PEDIDO

CONFIGURACION CABLE FEEDBACK - p. ej. CBL-ENCOD-SMI-015

CBL AAAAA BCD

CABLE
CBL = Cable

MODELO DE CABLE
ENCOD = Encoder incremental recto
ABSOL = Ecoder absoluto

RESOL = Resolucién

EE

@

ESTILO DE CABLE
S = Cable estandar —40c a 100c

CONFIGURACION CABLE ALIMENTACION - p. ej. CBL-PWRB1-SMI-015

CBL AAAAA BCD

CABLE
CBL = Cable

MODELO DE CABLE ***

PWRB1 = 20, 30, 060, 075, 090 bastidores
alimentacion/freno

PWRB2 = 40, 50, 115, 142 bastidores

EE

@

alimentacion/freno
PWRB3 = 60, 180 bastidores alimentacion/freno

ESTILO DE CABLE
S = Cable estandar —40c a 100c

* Opciones no estandar: requieren mayor plazo de entrega.
** PWRB3 utiliza M40 tamafio 1,5.

*** E| bobinado de estator especial puede requerir un cable de alimentacion especial.

Todos los cables Exlar cuentan con proteccién IP65 cuando se acoplan al actuador.

www.tecnopower.es
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LONGITUD FT (M)
015 (4,6) estandar
025 (7,6) estandar
050 (15,2) estandar
100 (30,5) estandar

OPCION DE CONEXION
| =Exlar estandar M23 estilo europeo

CONEXION MONTAIE
M = Moldeado recto

LONGITUD FT (M)
015 (4,6) estandar
025 (7,6) estandar
050 (15,2) estandar
100 (30,5) estandar

OPCION DE CONEXION
| =Exlar estandar M23 tamafio 1 **

CONEXION MONTAIE
M = Moldeado recto
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CABLES. GUIA DE SELECCION ED<LAF s

GUIA DE SELECCION DE CABLES DE FEEDBACK

Amplificador/Accionamiento seleccionado Feedback N.° pieza fabricante

Allen-Bradley/Rockwell: Todos los accionamientos RA3, RA1, RA2,RA4 2090-CFBM7DF-CDAxyy
2090-CFBM7DF-CEAxyy

B&R Automation: Todos los accionamientos BR1 8CRxxx.12-1
BR2 8CExxx.12-1
Control Techniques: CT1/CT3 SSBCABXXXX
Unidrive SP/Epsilon EP EM2/EM5 UFCSXXX
CT4/CT7 SIBAAAXXXX
CT5 SRBBBBXXXX
Unidrive M CT5 SRBBABXXXX
Control Techniques/Epsilon CT4/CT7 SIBAEAXXXX
EM2/EM5 CFCSXXX
Elau: Todos los accionamientos EUL/EU4 Cable encoder absoluto serie SH
Indramat/Bosch-Rexroth: IN6 1KS4374
Serie DKC/DIAX IN7/IN8 RKG4200
IndraDrive
Kollmorgen/Danaher: Todos los accionamientos KM VF-SB4474N- XX
KM5 VF- RA2474N-XX
KM6 CF-CB7374N-XX
Lenze/AC Tech: Todos los accionamientos L71 Cable encoder absoluto serie MCS
LZ5 Cable resolutor serie MCS
LZ6 Cable encoder incremental serie MCS
Parker Compumotor: Todos los accionamientos PC6 Cable encoder incremental serie SMH
PC7 Cable resolutor serie SMH
PC8 COMPAX3 F-2C1-xx 0 Aries F-1A1-xx
PC9/PCO F-2B1-xx
Stober Drives: FDS/MDS 5000 SB3 Cable encoder absoluto Stober
Siemens: 611U/Masterdrives/SMC20 SM2 6FX5002-2CF02-....
SM3/SM4 6FX5002-2EQ10-....
SM5 6FX5002-2CA31-....
SEW/Eurodrive: Todos los accionamientos Sw1 Cable resolutor serie CMP
SW3 Cable encoder absoluto serie CMP
Yaskawa: Sigma V M YS5 JZSP-CVPO7-XX-(E)
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FABRICANTES DE CABLES ALIMENTACION / FRENO ESLAF i

GUIA DE SELECCION DE CABLES DE ALIMENTACION/FRENO

6SX20, GSX30, SLM/SLGO6O, SLM/SLGO30

Amplificador/Accionamiento Feedback Seleccionado Alimentacion solo 4 hilos Alimentacién + Freno/Térm Freno Cable '
seleccionado :
Allen- Bradley/Rockwell: RA1/RA2/RA3/RA4 2090-CPWM7DF-16Axyy 2090-CPBM7DF-16Axyy N/A .
Todos los accionamientos !
AB8/AB9/ABB |

B&R Automation: BR1/BR2 N/A 8CMxxx.12-1 N/A ,
Todos los accionamientos ,
Control Techniques: CT1/CT3/CT4/CT5/ CT7 MSBA MBBAAA N/A .
T | i i !
odos los accionamientos EM2/EMS AA CMDS N/A cBMS !
Indramat/Bosch- Rexroth: IN1/IN5/IN6 N/A MKD/MHD Cable alimentacion tamafio 1 N/A .
Serie DKC/DIAX IndraDrive . » . y
IN7/IN8 N/A MSK Cable alimentacién tamafio 1 N/A |

Kollmorgen/Danaher: KM4/KM5/KM6 N/A 6 Amp - VP-508CFAN-XX N/A A
Todos los accionamientos .
12 Amp - VP-508CFAN-XX '

20 Amp - VP-508DFAN-XX '

Lenze/AC Tech: LZ1/L25/1.26 N/A MCS Cable alimentacion tamafio 1 N/A y
Todos los accionamientos ,
Parker Compumotor: PC6/PC7 N/A SMH Cable alimentacion tamafio 1 N/A .
Todos los accionamientos !
PC8/PC9/PCO N/A P-3B1-xx N/A |

Stober Drives: FDS/MDS 5000 SB3 N/A Stober Cable alimentacién tamafio 1 N/A I
Siemens: Todos los accionamientos SM2/SM3/SM4/SM5 6FX5002-5DA01 N/A ,
con contactos flotantes ,
SEW/Eurodrive: SW1/SW3 N/A CMP Cable alimentacion tamafio 1 N/A ,
Todos los accionamientos ,
Yaskawa: Serie Sigma V Y55 BIEV-XXA-E BABEV-XXA-E BBEV-XXA-E '

*Si el consumo de corriente del estator supera la capacidad nominal del cable conector, se proporcionara un conector mas grande. Recuerde:
El tamafio de los conectores es 1,5 M40. Si el fabricante no ofrece un cable de alimentacién 1,5 M40, debera adquirir un cable de alimentacién Exlar.
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FABRICANTES DE CABLES ALIMENTACION / FRENO

N/A

MSBAAA
CMMS

N/A
N/A

N/A

N/A

N/A
N/A

N/A

N/A

BIEV-XXA-E

Alimentacién solo 4 hilos

2090- CPWM7DF- 14Axyy

6SX40, GSX50, SLM/SLG115, SLM142

Alimentacion + Freno/Térm Freno Cable
2090-CPBM7DF-14Axyy N/A
8CMxxx.12-3 N/A
MBBAAA N/A
N/A CBMS
MKD/MHD Cable alimentacion tamafio 1 N/A
MSK Cable alimentacion tamafio 1 N/A
6 Amp - VP-508CFAN-XX N/A
12 Amp -VP-508CFAN-XX
20 Amp -VP-508DFAN-XX
MCS Cable alimentacién tamafio 1 N/A
SMH Cable alimentacion tamafio 1 N/A
P-4B1-xx N/A
Stober Cable alimentacién tamafio 1 N/A
6FX5002-5DA11-.... N/A
CMP Cable alimentacién tamafio 1 N/A
BABEV-XXA-E BBEV-XXA-E

Alimentacién solo 4 hilos

2090-CPWM7DF-10Axyy

N/A

PSBxB
CMLS

N/A
N/A

N/A

N/A

N/A
N/A

N/A

N/A

B3EV-XXA-E
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GSX60y SLM180
Alimentacién + Freno/Térm Freno Cable
2090-CPBM7DF-10Axyy N/A
8CMxxx.12-5 N/A
PSBxB N/A
N/A CBMS
MKD/MHD Cable alimentacion tamaiio 1,5 N/A
MSK Cable alimentacion tamafio 1,5 N/A
Por debajo de 24 AMP, utilice CP-508-ENBN- N/A
XXX
Por encima de 24 AMP contacte con el repre-
sentante de Kollmorgen
MCS Cable alimentacion tamafio 1,5 N/A
SMH Cable alimentacién tamafio 1,5 N/A
P-6B2-xx N/A
Stober Cable alimentacion tamafio 1,5 N/A
6FX5002-5DA61-.... N/A
CM Cable alimentacion tamafio 1,5 N/A

200V=BCBEV-XX(A)-E
400V=NA

BBEV-XX (A)-E

*Si el consumo de corriente del estator supera la capacidad nominal del cable conector, se proporcionaré un conector mas grande. Recuerde: El tamafio
de los conectores es 1,5 M40. Si el fabricante no ofrece un cable de alimentacion 1,5 M40, deberé adquirir un cable de alimentacion Exlar.
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REFERENCIA DE LA INGENIERIA

TIPOS DE FEEDBACK PARA GSX, SLG, SLM

(Al hacer el pedido, especifique también el modelo de amplifica-
dor/accionamiento que utiliza)

e Encoder incremental estandar — 2048 lineas (8192 cts) por rev.
indice cero, comunicacion Hall, 5VDC

e Resolutor estandar - Tamario 15, 1024 lineas (2048 cts) por
rev. resolutor dos polos

e Los archivos del motor a utilizar con Emerson/CT, Rockwell /
AB y Danaher/Kollmorgen Drives estan disponibles en nuestra
oficina

Allen-Bradley/Rockwell: (Nota: AB8, AB9 y ABB estén

disponibles Gnicamente en actuadores de repuesto que han
sido previamente pedidos. Para las configuraciones con ac-
cionador Rockwell, seleccione entre las opciones siguientes.
Consulte con Tecnopower las cuestiones sobre integracién)®

Nota: RAL, RAZ, RA3 y RA4 no estan disponibles para
los motores SLM/G.

RA1 = SICK Hiperface encoder absoluto de vueltas multiples
SKM36. Feedback MPL Tipo V (128 sen/cos) y conectores
y cableado SpeedTec Tipo 7 cuando se utiliza la opcion de
conector “M”. Solo tamafos de bastidor 20 y 30. (Anterior-
mente ABB)*

RA2 = SICK Hiperface encoder absoluto de vueltas multiples
SRM50. Feedback MPL Tipo M (1024 sen/cos) y conecto-
res y cableado SpeedTec Tipo 7 cuando se utiliza la opcion
de conector “M”. Solo tamafios de bastidor 40, 50 y 60.
(Anteriormente AB9)14

RA3 = Encoder incremental estandar Feedback MPL Tipo M
(2048 lineas) y conectores y cableado SpeedTec Tipo 7
cuando se utiliza la opcion de conector “M”. (Anteriormen-
te AB8)*

RA4 = Resolutor estandar. Feedback MPL Tipo R (4 polos) y
conectores y cableado SpeedTec Tipo 7 cuando se utiliza
la opcién de conector “M”. (Anteriormente AB6)*

Control avanzado del movimiento:

AM1 = Encoder incremental estandar

AM2 = Encoder 1000 lineas, con conmutacion 5 VDC
AM3 = Resolutor estandar.

AMb = Encoder 5000 lineas, con conmutacién 5 VDC

Baldor:

BD2 = Resolutor estandar — Cableado motor BSM con conectores
M23 para la opcién «M»

BD3 = Encoder incremental estandar — Cableado motor BSM con
conectores M23 para la opcién «M»

Beckhoff:

BE2 = EnDat Heidenhain EQN1125 encoder absoluto de vueltas
multiples — Cableado motor AM5XX con conectores euro
M23 para la opcién «M».

www.tecnopower.es
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B&R Automation:

BR1 = Resolutor estandar

BR2 = EnDat Heidenhain EQN1125/1325 encoder absoluto de
vueltas multiples — Cableado motor 8LS/8LM con conecto-
res euro M23 para la opcion «M»

Copley Controls:
CO1 = Encoder incremental estdndar CO2 = Resolutor estandar

Control Techniques:

CT1 = SICK Hiperface SRM0O50 encoder absoluto de vueltas
multiples SRMO50 — Tamafio de bastidor 40-50-60. Ca-
bleado motor FM/UM/EZ con conectores euro M23 para
la opcion «M»

CT3 = SICK Hiperface SKM036 encoder absoluto de vueltas
multiples SKMO36 - Tamafio de bastidor 20-30. Cablea-
do motor FM/UM/EZ con conectores euro M23 para la
opcion«M»

CT4 = Encoder incremental estandar— Cableado motor FM/UM/
EZ con conectores euro M23 para la opcion «M»
CT5 = Resolutor estandar — Cableado motor FM/UM/EZ con

conectores M23 para la opcion «M»
CT7 = Encoder 5000 lineas, con conmutacién, 5 VDC -
Cableado motor FM/UM/EZ con conectores euro M23 para
la opcion «M»
Unidrive SP con EnDat Heidenhain EQN1125 encoder
absoluto de vueltas multiples con conectores M23

CT9 =

Elmo Motion Control:

ELI = Resolutor estandar
EL2 = Encoder incremental estandar
EL3 = EnDat Heidenhain EQN1125 encoder absoluto de vueltas

multiples

Control Techniques:

EM2 = Encoder incremental estdndar — Cableado motor NT con
conectores MS para la opcién «M»

EM5 = Encoder 5000 lineas, con conmutacién 5 VDC- Cableado
motor NT con conectores MS para la opcion «M»

Elau:

EUI = SICK Hiperface SRM050 encoder absoluto de vueltas mul-
tiples SRM0O50 — Tamafio de bastidor 40-50-60. Cableado
motor SH con conectores MS para la opcién«M»

EU4 = SICK Hiperface SKMO36 encoder absoluto de vueltas
multiples SKM036 — Tamafio de bastidor 20-30. Cableado
motor SH con conectores MS para la opcién«M».

Exlar:

EX4 = Resolutor estandar

EX5 = Resolutor estandar con termistor PT1000

EX6 = EnDat Heidenhain EQN1125 encoder absoluto de vueltas

multiples
EX7 = Encoder incremental, 5000 lineas con conmutacién, 5Vdc
EX8 = SICK Hiperface encoder absoluto de vueltas multiples
SRM50.
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REFERENCIA DE LA INGENIERIA

TIPOS DE FEEDBACK PARA GSX, SLG, SLM

Indramat/Bosch-Rexroth:

IN6 = Resolutor estandar — Cableado motor MKD/MHD con
conectores M23 para la opcién «M»

IN7 = SICK Hiperface encoder absoluto de vueltas multiples
SKMOQ36 — Cableado motor MSK con conector euro M23
para la opcion «M» — opcién plug & play

IN8 = IndraDrive EnDat Heidenhain EQN1125 encoder absoluto

de vueltas multiples con conectores M23

Kollmorgen/Danaher:

KM4 = EnDat Heidenhain EQN1325 encoder absoluto de vuel-
tas multiples (Sine Encoder) — Cableado motor AKM con
conectores euro M23 Intercontec para la opcion«M».

KMb5 = Resolutor estandar — Cableado motor AKM con conectores
euro M23 Intercontec para la opcién «M»

KM6 = Encoder incremental estandar — Cableado motor BSM con
conectores euro M23 Intercontec para la opcién«M»

Lenze/AC Tech:

LZ1 = SICK Hiperface SRM050 encoder absoluto de vueltas
multiples — Cableado motor MCS con conectores euro M23
para la opcion «M».

LZ5 = Resolutor estandar — Cableado motor MCS con conectores
M23 para la opcién «M»
LZ6 = Encoder incremental estandar — Cableado motor MCS con

conectores euro para la opcion «M»

Parker Compumotor:

PC6 = Encoder incremental estandar — Cableado motor SMH con

conectores M23 para la opcién «M» - europeosolo

Resolutor estandar — Cableado motor SMH con conectores

M23 para la opcién «M» - europeo solo

PC8 = Encoder incremental estandar — Cableado motor serie MPP
con conectores PS para la opcién «M»— EE. UU. solo

PC9 = SICK Hiperface SRM0O50 encoder absoluto de vueltas
multiples — Cableado motor MPP con conectores PS para
la opcién «M»— EE. UU. solo

PCO = Resolutor estandar — Cableado motor MPP con conectores
PS para la opciéon «M» — EE. UU.solo

PC7 =

Schneider Electric:

SC2 = SICK Hiperface SKM036 encoder absoluto de vueltas
multiples — Cableado motor BSH con conectores euro M23
para la opcion «M».

Stober Drives:

SB3 = EnDat Heidenhain EQN1125 encoder absoluto de vueltas
multiples — Cableado motor ED/EK con conectores euro
M23 para la opcién «M»

SB4 = Resolutor estandar Cableado motor ED/EK conconectores
23 para la opcion «M»
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Siemens:

SM2 = Resolutor estandar — Cableado motor 1FK7 con conectores
M23 para la opcion «M»

SM3 = EnDat Heidenhain EQN1325 encoder absoluto de vueltas
multiples — Tamafio de bastidor 40-50-60. Cableado motor
1FK7 con conectores euro M23 para la opcion «M»

SM4 = EnDat Heidenhain EQN1125 encoder absoluto de vueltas
multiples— Tamafio de bastidor 20-30. Cableado motor
1FK7 con conectores euro M23 para la opcion «M»

SM9 = Siemens Heidenhain EQN1135 Endat 2.2 (23 bit)
absoluto de vueltas multiples. Cableado motor 1KF7
con conectores M23

SEW/Eurodrive:

SW1 = Resolutor estandar — Cableado motor CM con conectores
M23 para la opciéon «M»

SW3 = Hiperface Stegmann SRMO50 encoder absoluto de vueltas
multiples — Cableado motor CM con conectores euro M23
para la opcion «M».

Yaskawa:
YS5 = Encoder absoluto Yaskawa Sigma V 4

NOTAS:
1. No compatible con accionadores Kinetix 300.

2. No disponible con freno de bloqueo a menos que comente los detalles con
nuestra oficina.

3. Todos los motores rotatorios que se utilicen con sistemas basados en Kinetix
0 Sercos necesitaran autorizacion previa de Rockwell Automation.

4. No disponible con motores rotatorios
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DIMENSION Y SELECCION DE LOS ACTUADORES ROTATORIOS LINEALES DE EXLAR

PERFILES DE MOVIMIENTO

El primer paso para analizar una aplicacion de control de mo-
vimiento y seleccionar un actuador es determinar el perfil de
movimiento que se requiere. Este perfil de movimiento se basa

en la distancia a recorrer y la cantidad de tiempo disponible para
realizar dicho movimiento. Los célculos siguientes pueden ayudar a
determinar el perfil de movimiento.

Cada dispositivo de movimiento tendra una velocidad méaxima que
puede alcanzar para cada capacidad de carga especifica. Dicha
velocidad maxima determinara qué tipo de perfil de movimiento
se puede usar para completar el movimiento. Dos tipos comunes
de perfiles de movimiento son el trapezoidal y el triangular. Si la
velocidad media del perfil es inferior a la mitad de la velocidad
maxima del actuador, se pueden utilizar perfiles triangulares. Los
perfiles triangulares dan como resultado la menor aceleracién y
desaceleracion posible. De lo contrario, se puede utilizar un perfil
trapezoidal. El siguiente perfil trapezoidal con 3 divisiones iguales
dara como resultado una velocidad maxima un 25 % menor y una
aceleracién y desaceleracion un 12,5 % mayores. Esto se conoce
comunmente como un perfil trapezoidal de 1/3.

En las siguientes paginas se muestran las formulas necesarias
para seleccionar el actuador rotatorio o lineal Exlar adecuado para
su aplicacion. La primera explicacion de calculo sirve para deter-
minar el empuje requerido en una aplicacion lineal.

La segunda proporciona las ecuaciones necesarias para deter-
minar el par requerido de una aplicacion lineal o rotatoria. Para
aplicaciones rotatorias, esto incluye el uso de reducciones a través
de correas o engranajes, y para aplicaciones lineales, a través de
husillos.

PERFIL DE MOVIMIENTO TRAPEZOIDAL
Velocidad (in/sec)
Vimaxfeoooeoeoeenn :

Vavg | oooooflon U )
acc dec

le— tacc 4><7 tCV ~><7 tdec —> tiempo

ttotal

Ecuaciones trapezoidales
Sitacc = tcv = tdec, entonces:
Vmax = 1,5 (Vavg)
D = (35) (ttotal) (Vmax)
Vmax
tacc

acc =dec =
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Se incluyen paginas para permitirle introducir sus datos y realizar
facilmente los célculos necesarios. También puede describir su
aplicacién graficamente y enviarla a Exlar para dimensionarla. Las
tablas de referencia para las conversiones de unidades comunes y
las constantes del sistema de movimiento se incluyen al final de la
seccion.

CALCULOS PARA PERFIL DE MOVIMIENTO LINEAL

Vmax = velocidad méx.-in/s (m/s)
Vavg = melocidad media-in/s (m/s)
tacc = tiempo de aceleracion (s)
tdec = tiempo de desaceleracion (s)
tcv = velocidad constante (s)
ttotal = tiempo movimiento total (s)
acc = acel-in/s? (m/s?)
dec = desacel-in/s? (m/s?)
cv = vel. constante-in/s (m/s)
D = distancia total mov.-in (m) o revoluciones (rotatorio)

Ecuaciones estandar

Vavg = D / ttotal

Sitacc = tdec, entonces:
Vmax = (ttotal / (ttotal — tacc) (Vavg)

y
D = Area hajo curva de perfil
D = (¥ (tacc + tdec) + tcv) (Vmax)

PERFIL DE MOVIMIENTO TRIANGULAR

Velocidad (in/sec)

Vinax-beeeeeseeeeoooeeeeenss .

Vavgooocfflve )

acc, : dec

tiempo

tace tdec

ttotal

Ecuaciones triangulares
Sitacc = tcv = ttotal, entonces:
Vmax = 2,0 (Vavg)
D = (%) (ttotal) (Vmax)

Vmax
tacc

acc = dec =
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DIMENSIONAMIENTO Y SELECCION DE LOS ACTUADORES

LINEALES DE EXLAR

CALCULOS DE EMPUJE

Definicion de empuje:

El empuje necesario para realizar un perfil de movimiento especifi-
coes igual a la suma de cuatro componentes de fuerza. Estos son
la fuerza debida a la aceleracién de la masa, la gravedad, la fric-
cién y las fuerzas aplicadas, como las fuerzas de corte y presion y
las fuerzas de resorte.

ll/Fapp.
ANGULO DE INCLINACION
90 Nota: ag=0°
cosg=1;seng =0
o ag=90

cosg=0;seng=1
-90°

Es necesario calcular el empuje requerido para una aplicaciéon du-
rante cada tramo del perfil de movimiento y determinar los criterios
del peor caso. A continuacion, se selecciona el actuador lineal en
funcién de esos valores.

Los célculos de la derecha muestran célculos durante la acelera-
cion, que suele ser el segmento més exigente de un perfil.
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TERMINOS Y UNIDADES

EMPUJE = Fuerza lineal total-Ibf (N)
@ = Angulo de inclinacion (grados)
Ffriction = Fuerza de friccion- Ibf (N)
tacc = Tiempo de aceleracion (s)
Facc = Fuerza de aceleracion - Ibf (N)
v=Cambio en la velocidad-in/s(m/s)
Fgravedad = Fuerza debida a la gravedad-Ibf (N)
u=Coeficiente de friccion por deslizamiento

Faplicada = Fuerzas aplicadas-Ibf(N)
(consulte la tabla de la pagina 136 para conocer los
diferentes materiales)

WL = Peso de carga-Ibf (N)
g = 386,4: Aceleracion de la gravedad — in/s? (9,8 m/s?)

ECUACIONES DE CALCULO DE EMPUJE

EMPUJE = Friccion + [Faceleracion] + Fgravedad + Faplicada

EMPUJE = WLycosg + [(WL / 386,4) (v/tacc)] + WLseng + Faplicada

Ejemplos de calculos: Calcular el empuje necesario para acelerar una
masa de 200 libras a 8 pulgadas por segundo en un tiempo de aceleracion
de 0,2 segundos. Calcule este empuje con angulos de inclinacion (g) de 0°,
90°y 30°. Suponga que se aplica una fuerza de resorte de 25 libras contra
la aceleracion.

WL =200 Ibm,v=8,0in/s.,ta=0,2s., Fapp. = 25 Ibf, p = 0,15

g=0

EMPUJE =WLpcosg + [(WL/ 386.4) (v/tacc)] + WLseng + Faplicada
=(200) (0,15) (1) + [(200 / 386,4) (8,0 /0,2)] + (200) (0) + 25
=30 Ibs + 20,73 Ibs + 0 Ibs + 25 Ibs = 75,73 Ibf fuerza

g=90

EMPUJE =WLpcosg + [(WL/ 386,4) (v/tacc)] + WLseng + Faplicada
= (200) (0,15) (0) + [(200 / 386,4) (8,0 /0,2)] + (200) (1) + 25
=01bs + 20,73 Ibs + 200 Ibs + 25 Ibs = 245,73 |bf fuerza

g=30"
EMPUJE =WLpcosg + [(WL/ 386,4) (v/ tacc)] + WLseng + Faplicada

=(200) (0,15) (0,866) + [(200 / 386,4) (8,0 / 0,2)] + (200) (0,5)
+25

=26 Ibs + 20,73 Ibs + 100 + 25 = 171,73 Ibf fuerza
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PAR MOTOR

CALCULOS DE PAR MOTOR

Al seleccionar un sistema de actuador, esnecesario determinar

el par motor requerido para realizar la aplicaciéon determinada. A
continuacién, estos célculos se pueden comparar con las clasifi-
caciones de par de la combinacién de amplificador y motor que se
usaréa para controlar la velocidad y la posicion del actuador.

Cuando el sistema utiliza un motor y un husillo independientes,
como el actuador FT, se consultan los valores nominales de ese
motor y amplificador. En el caso de los actuadores de la serie GSX
con sus motores brushless integrados, el par requerido dividido por
la constante de par del motor (Kt) debe ser menor que la corriente
nominal del motor GSX o SLM.

Los valores de inercia y los indices de par figuran en las especifica-
ciones de los productos de las series GSX y SLM/ SLG.

Para la Serie GSX, se combinan la inercia del husillo y del motor.

=] ==

Motor con husillo (GSX, FT, y EL)

—

p——

Motor y motor con reductor (SLM/SLG y ER)

Motor con correa y polea

TERMINOS Y UNIDADES

A = Par motor requerido, Ibf-in (N-m)
Aa = Par de aceleracion del motor requerido, Ibf-in (N-m)
F = Carga de fuerza aplicada, no de inercia, Ibf (kN)
S = Paso del husillo, in (mm)
R = Indice correa o reductor
T, = Par a carga accionada Ibf-in (N-m)

www.tecnopower.es
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v, = Velocidad lineal de carga in/s (m/s)
w, = Velocidad angular de carga rad/s
wm = Velocidad angular de motor rad/s
= Eficiencia husillo o ratio
g = Constante gravitacional, 386,4 in/s? (9,75 m/s?)
a = Aceleracién angular motor,rad/s?
m = Masa de la carga aplicada, Ib(N)
J_ = Inercia reflejada debido a carga, Ibf-in-s?> (N-m-s?)
J. = Inercia reflejada debido a ratio, Ibf-in-s? (N-m-s?)
J, = Inercia reflejada debido a husillo externo, Ibf-in-s2
(N-m-s?)
J.. = Inercia armadura motor, Ibf-in-s? (N-m-s?)
L = Longitud husillo, in (m)
p = Densidad de material husillo, Ib/in® (kg/m?)
r = Radio husillo, in (m)
m= pi(3,14159)
C.,= indice carga dindmica, Ibf (N)

ECUACIONES DE VELOCIDAD

Accionamiento husillo: V. = wm*S/2m in/s (m/s)
Accionamiento correa o engranaje wm = w,*R rad/s

ECUACIONES DE PAR
Par bhajo carga

Accionamiento husillo (GS o husillo aparte):

A= —5°F  ibtin (N-m)
2e7Te n

Accionamiento correa y polea: A = TL/R np  Ibf-in (N-m)

Accionamiento engranaje o reductor: A =TL/R p  Ibf-in (N-m)

Par bhajo aceleracion

Aa =, + )zt U + JL)/Ro)a  Ibf-in

a = aceleracién angular = (RPM/60) x 2m)/tacc, rad/s?.

L rt
= e in-? (N-m-5?)
2eg

Par total por segmento de movimiento

AT =Aa+ A Ibf-in (N-m)
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CALCULO DE LA VIDA UTIL E>L AR s
CALCULOS DE CARGA MEDIA

Para calcular con precisién la vida Util de un husillo de rodillos en una aplicacioén lineal, debe utilizarse
la carga media clbica, Presentamos a continuacién un grafico que muestra los valores de fuerza y
distancia, asi como el calculo de la carga media cubica. Las fuerzas se muestran a modo de ejemplo.
Las fuerzas negativas se muestran como positivas para el calculo.

Fuerza
500 lbs —
250 Ibs
Fa F, Fg Fa
100 Ibs 50 Ibs
0,5 pulgadas 2,9 pulgadas 1,0 pulgadas 3,5 pulgadas
> | ——> | = > >
S, S, S, S

S = Distancia recorrida durante cada segmento de movimiento

Ecuacién carga media

F.o= 3 FiS1+Fs So+Fs” S3+F, S,
Sl ar Sz aF S3 S SA

El valor de los nimeros del ejemplo es 217 Ibs.

CALCULOS VIDA UTIL

La vida util Ly, prevista de un husillo de rodillos se expresa como CALCULOS DE VIDA UTIL (CARRERA CORTA)
la distancia de recorrido lineal que se espera que alcance o supere
el 90 % de los tornillos antes de experimentar fatiga del metal. La
férmula matematica que define este valor se encuentra a continua-
cion. La vida util se expresa en millones de pulgadas (mm). Este
célculo de vida util Lo estandar es la vida prevista del 90 % de los
tornillos de rodillos fabricados y no es una garantia. La estimacion
de la vida util se basa en un husillo con el mantenimiento adecua-
do, sin contaminantes y correctamente lubricado. Los valores su-
periores al 90 % requieren un ajuste de la calificacion de acuerdo
con los siguientes factores:

Si su aplicacién requiere una gran fuerza en una carrera mas corta
que la longitud de los rodillos/tuerca, contacte con nuestra oficina
para calcular el ajuste de la vida util. También puede descargar el
articulo “Calculating Life Expectency” en www.exlar.com.

95 % x 0,62 96 % x 0,53
97 % x 0,44 98 % x 0,33

99 % x 0,21
Nota: El indice de carga dinamica de los husillos precargados con juego
angular cero es el 63 % del indice de carga dinamica de los husillos estéan-
Tuerca inica (no precargada) dar no precargados. La vida util calculada de un husillo precargado seré el
25 % de la vida Util calculada del mismo tamafio y paso de un husillo no
LlO:( Ea 3>< ) precargado para la misma aplicacion.
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CALCULOS DE EMPUJE

CALCULOS DE EMPUJE TOTAL

TERMINOS Y UNIDADES

EMPUJE = Fuerza lineal total - Ibf (N)
Friccisn = Fuerza de friccion - Ibf (N)
F... = Fuerza de aceleracion - Ibf (N)
Foravedads = Fuerza debida a la gravedad - Ibf (N)
Fapiicadas = Fuerzas aplicadas - Ibf (N)

386,4 = Aceleracién de la gravedad - in/s® (9,8 m/s?)

ECUACIONES DE CALCULO DE EMPUJE

EMPUIJE = [Ffriccién ] + [ Faceleracién ] + I:gravedad + I:aplicada

E><L AR wrriss-
WRIGHT

VARIABLES

@ = Angulo de inclinacién - grados .................... =

tacc = Tiempo deaceleracién - s

v = Cambio en velocidad - in/s (m/s)

u = Coeficiente de friccién por deslizamiento ..... = —

W, = Peso decarga-lbm (kg)

Fapicadas = Fuerzas aplicadas - Ibf (N)

EMPUJE = [W, x p x cosgl + [(W, / 386,4) x (v/t,.)] + W seng + Fyjicada

EMPUJE = [( ) x( ) % (

EMPUJE = [ 1+ [ ) % (

)]+ [(/386,4) x (

)]+ [( ) ( )]+ ( )
N+ 1+ ( )

[bf.

Calcule el empuje para cada segmento del perfil de movimiento. Utilice esos valores en los célculos a continuacion. Utilice las

unidades de las anteriores definiciones.

CALCULOS CARGA MEDIA CUBICA

3 F1381+F23 82+F33 83+ F43 84

Fib=_ S = F°S, =
Fob= S=__ F2S,=
Fo= Se=___ Fi3S;=
Ffpe Sy=_ F3S,=

81+SQ+S3+S4

Los perfiles de movimiento pueden tener mas o menos de cuatro componentes. Ajuste sus céalculos como corresponda.
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CALCULOS Y ECUACIONES DE PAR E><LAR s

CALCULOS DE PAR

TERMINOS Y UNIDADES
DN - T [ o} T TV ) =
F = Carga aplicada, no de inercia, Ibf (KN) ...coouniiiiiii e e =
S = Paso del hUsSillo, IN (MIM) ..iuuiiiiii e e et e et e et e ea e et e aneeanees e eeneensesnesaeenresnnns =
n = Eficiencia husillo o ratio (~85 % para husillos de rodillos) ............oviviimriiiiiiiiiii e =
g = Constante gravitacional, 386,4 in/5? (9,75 M/SZ) w...uuee e =
O = ACElEracion del MOLOI,FAA/S? .....ooe oottt e et e e e e e e e e e e e e e e =
R = [NAICE COMEA 0 FEAUCTION ..iuviiiviieieiieeeeeete et et e et e ettt eteeete e eae e eteateeseeanseeneesraeereeeresereenreenrens =
T, = Par a carga accionada Ibf-in (N=M) .....oouuiiiiiii e e e eaeens =
v, = Velocidad lineal de Carga in/S (M/S) .....uuieeiiieiiiiiiiiie ettt e e e e e e eenbaae s =
W, = Velocidad angular de Carga rad/S ........oouu et e e aa e =
W, = Velocidad angular de MOOr rad/s .......iiuuiiiiiiiiii e =
m = Masa de la carga aplicada, IDIN) ....cooeuiiiiiii et =
J. = Inercia reflejada debido a ratio, If-iN-52 (N-M-S2) ...c..oiiuiiiiiieiiiie et =
J, = Inercia reflejada debido a husillo, Ibf-in-52 (N-M=52) ........ceiiieieieee e ece e e =
J_ = Inercia reflejada debido a carga, Ibf-in-52 (N-M=52) ........ccceiiiririieeeieeeeeeeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeieeens =
J., = Inercia armadura motor, Ibf-in-52 (N-M=52) ........ccueiiiiiirieeirieeiieeeeeeeeeeeteeeeteeeereeeereeeereeeeaeee e, =
p = Densidad de material husillo, I6/iN3 (KZ/M3) ...ioviiiieeiiee i =
R Vo [To TN g 10 EY o g T (30 PP =
L o PPN = 3,14159
K;= Constante par motor, Ib-in/famp (N-M/amPp) .....couieiiiii e e =

* Para la serie GS, JS y JM son un valor de las especificaciones GS.

ECUACIONES DE PAR

PAR DE EMPUJE CALCULADO.

_ SeF

= Ibf-in (N-m) = ( ) x ( )/ 21 (0,85) = ( )  ( ) /534 —
207-[.[]

PAR DEBIDO A CARGA, ROTATORIO.
Accionamiento correa y polea: A = TL/R np  Ibf-in (N-m)
Accionamiento engranaje o reductor: A=TL/R np  Ibf-in (N-m)

PAR DURANTE ACELERACION DEBIDO A HUSILLO, MOTOR, CARGA Y REDUCCION, LINEAL O ROTATORIO.
I=0Um+ (JS+JL)/R2) a lb-in (N-m) = [( )+ ( + )/ ( ) ( )=——————

PAR TOTAL = Par de empuje calculado + Par debido a motor, husillo y carga

( )+ ( )+ ( fe—

CORRIENTE MOTORL = A/ K; = ( )/ ( e —
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FICHA DE APLICACIONES

FICHA DE APLICACIONES EXLAR
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4 N
Enviar a:
TECNOPOWER
tp@tecnopower.es - www.tecnopower.es
Tel.: 936 568 050
A/A: Ingenieria de aplicaciones
Fecha: Nombre de la empresa:
Direccién:
Ciudad: Pais: Cédigo postal:
Teléfono: Fax:
Contacto: Titulo:
& %
DIBUJAR / DESCRIBIR APLICACION
Velocidad vs Tiempo Fuerza o Par vs Distancia
% fot
tiempo distancia

Indicar unidades en los graficos

www.tecnopower.es
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FICHA DE APLICACIONES

FICHA DE APLICACIONES EXLAR
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Ve
Fecha: Contacto: Empresa:
REQUISITOS DE CARRERA Y VELOCIDAD
Par MEAX. TEQUETITD .oiveieeeie ittt (N)
LONGItUA B CAIMTEIA ..ovviiieieeceeeee e (mm)
THEIMIPO e e (seg)
Velocidad MEX. FEQUENIAA ........cveeeee i (mm/s)
Velicidad mMin. rEQUENIAEA ........ooeeiiee et (mm/s)
Precision de posiCiONn rEQUENIAE .......oc.vioeeeeee e (mm) (arc min)
REQUISITOS DE CARGA Y VIDA UTIL
€arga gravitaCional ...........cc.coiueiiieeeee e (N)
Carga externa apliCada ........ccocvviiiiiiiiie e (N)
CarGA INEITIA ..veeieee e e e (N)
Carga THICCION .o e (N)
Carga inercia rotatoria ..........oooiuiiiii i (kg-m°)
0 masa rotatoria, radio de GIr0 ........coviiiiiiiiiiiie e (kg) (mm)
Carga lateral (actuador rota. 0 1IN.) ..ooiiiieiiiiiiieceee e (N)
Direccion fuerza Extension Retraccion Ambas
Orientacién actuador Vertical arriba Vertical abajo Horizontal
Angulo fijo Grados desde horizontal
Cambio angulo a
INAICE CICIOS <., Ciclos/min/h/dia
Horas de funcionamiento / dia .......cccooviiiiiiiii e Horas
RequIisitos vida Uil Ciclos/h/mm
CONFIGURACION
Montaje: _ lado __ Brida Tensor extensible Abrazadera Trunnion
Terminacién: _ Macho Hembra Rétula esférica Rétula Abrazadera
Limitacion rotacidn terminacion: Inhe a aplicacion Externa requer
Freno de bloqueo requerido: _Si ~ No
Longitud cable: _ (m)
-
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TABLAS DE REFERENCIA E>L AR s

INERCIA ROTACIONAL Para obtener una conversion de A a B, multiplicar por el valor de la tabla.

Ibf-in-s? Ibf-ft-s?
A
kg-m? 1 10 107 0,10192 10,1972 1,01972x10* | 5,46745x10* | 1,41612x10% | 3,41716x10° 8,850732 23,73025 0,73756
kg-cm? 10 1 10° 1,01972x10° | 1,01972x10° 1,01972 5,46745 141612x10%  0,341716 | 8,85073x10* | 2,37303x10° | 737561x10°
g-cm? 107 10° 1 1,01972x10-8 | 1,01972x10°® | 1,01972x10-> | 5,46745x10° | 1,41612x10° | 3,41716x10"* | 8,85073x107 | 2,37303x10°® | 7,37561x10°
kgf-m-s? 9,80665 9,80665x10* | 9,80665x107 1 107 10° 5,36174x10° | 1,388674x10°  3,35109x10* = 86,79606 2,32714x10? 7,23300
kgf-cm-s?  9,80665x107 | 9,80665x10? | 9,80665x10° 107 1 10° 5,36174x10° 13,8874 3,35109x10% | 0,86796 2,32714 7,23300x10°
gf-cm-s  9.80665x10-5  0,980665 | 9,80665x10° 10° 10° 1 5,36174 1,38874x102 | 0,335109 | 8,67961x10™* | 2,32714x10° | 7,23300x10°
0z-in? 1,82901x10° | 0,182901 1,82901x107 | 1,86505x10° | 1,86505x10* | 0,186506 1 2,59008x10° | 6,25x10% | 1,61880x10* | 4,34028x10* | 1,34900x10°
0z-in-s 7,06154x10° 70,6154 7,06154x10 | 7,20077x10* | 7,20077x1072 72,0077 3,86089x102 1 24,13045 6,25 102 0167573 5,20833x10*
Ib-in? 2,92641x10"* 2,92641 2,92641x10° | 2,98411x10° | 2,98411x10° 2,98411 16 4,14414x10? 1 2,59008x10% | 6,94444x10° | 2,15840x10"*
Ibf-in-s? 0,112985 1,129x10° | 1,12985x10° | 115213102 1,15213 1,51213x10° 6,174 x10° 16 3,86088x107 1 2681175 8,3333x10?
Ibf-ft? 4,21403x107 | 4,21403x10% | 4,21403x10° | 4,29711x10° 0,429711 4297114 2,304%10° 5,96755 144 0,372971 1 3,809x107
Ibf-ft-s? 1,35583 1,5582x10* | 1,5582x107 0,138255 13,82551 1,8255x10% | 7.41289x10* 192 4,63306x10° 12 32,17400 1

PAR Para obtener una conversién de A a B, multiplicar A por el valor de la tabla.

A

N-m 1 10?2 10 0,109716 10,19716 1,019716x10* 141,6199 0,737562 8,85074
N-cm 102 1 10° 1,019716 x10° 0,1019716 1,019716x10? 1,41612 7,37562x10°3 8,85074x102
dyn-cm 10-7 10° 1 1,019716 x10® | 1,019716x10° | 1,019716x10°3 1,41612x10° 7,2562 x10° 8,85074x107
kg-m 9,80665 980665x102 9,80665x10 1 10? 10° 1,38874x10° 7,23301 86,79624
kg-cm 9.80665x102 9,80665 9,80665x10° 102 1 10° 13,8874 7,23301x10°2 0,86792
g-cm 9,80665x10 9,80665x10°3 9,80665x10* 10° 10°3 1 1,38874x1072 7,23301x10° 8,679624x10*
0z-in 7,06155%x10°3 0,706155 7,06155%10* 7,20077 x10* 7,20077x102 72.077 1 5,20833x10 6,250 x102
ft-Ib 1,35582 1,5582x10? 1,35582x10’ 0,1382548 13,82548 1,382548x10* 192 1 12
in-Ib 0,113 11,2985 1,12985x108 1,15212 x10°? 1,15212 1,15212x10° 16 8,33333x102 1
DENSIDADES MATERIALES COMUNES COEFICIENTES DE FRICCION POR DESLIZAMIENTO
I T R
Aluminio (fundido o estirado en frio) 2,66 Acero sobre acero (seco) 0,58
Latén (fundido o laminado) 8,30 Acero sobre acero (lubricado) 0,15
Bronce (fundido) 8,17 Aluminio sobre acero 0,45
Cobre (fundido o estirado en frio) 8,91 Cobre sobre acero 0,36
Pléstico 111 Latdn sobre acero 0,44
Acero (laminado en caliente o en frio) 175 Pléstico sobre acero 0,20
Madera (dura) 0,80 Rodamientos lineales 0,001
Madera (blanda) 0,58
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CLASIFICACIONES IP
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CLASIFICACIONES ESTANDAR PARA ACTUADORES EXLAR

La clasificacion IP estandar para los actuadores de Exlar es IP54S
0 IP65S. La proteccioén se divide en proteccién contra entrada de
solidos y proteccién contra entrada de liquidos.

Por ejemplo, en IP65S, los tres digitos que siguen a “IP” represen-
tan diferentes formas de influencia del ambiente:

e El primer digito representa la proteccion contra la entrada de
objetos solidos.

e Elsegundo digito representa la proteccion contra la entrada de
liquidos.

e El digito del sufijo representa el estado de movimiento durante
la operacion.

1r digito - Proteccion contra la entrada de objetos sdlidos

El sistema de clasificacion IP proporciona 6 niveles de proteccion contra solidos

1 Proteccion contra objetos sélidos de mas de 50 mm,
p. &j., manos, herramientas grandes.

2 Proteccion contra objetos sélidos de mas de 12,5 mm,
p. €j., manos, herramientas grandes.

3 Proteccion contra objetos slidos de mas de 2,5 mm,
p. €j., cable calibre grande, herramientas pequefias.

4 Proteccion contra objetos sélidos de mas de 1,0 mm,
p. ej., cable calibre pequefio.

5 Proteccion limitada contra la entrada de polvo.

6 Proteccion total contra la entrada de polvo.

TERMINOS Y CONDICIONES

GARANTIA Y LIMITACION DE RESPONSABILIDAD

2° digito - Proteccion contra liguidos

El sistema de clasificacion IP proporciona 9 niveles de proteccion contra liguidos

1 Proteccion contra caida vertical de gotas de agua o condensacion.

2 Proteccion contra caida de gotas de agua con una inclinacién
de hasta 15 grados de la vertical.

3 Proteccion contra pulverizacion de agua desde cualquier direccion
en un angulo de hasta 60 grados de la vertical.

4 Proteccion contra salpicaduras de agua desde cualquier direccion.

5 Proteccion contra chorros de agua a baja presion desde cualquier direccion.
Se permite entrada limitada.

6 Proteccion contra chorros de agua a alta presién desde cualquier direccion.
Se permite entrada limitada.

7 Proteccion contra la inmersion en 1 m de agua o menos durante periodos
breves (30 minutos o menos).

8 Proteccion contra la inmersion en agua durante largos periodos de tiempo.

9 Proteccion contra lavados a presion y temperaturas elevadas.

Dispositivo en movimiento
durante el funcionamiento

s Dispositivo de pie durante M
el funcionamiento

GARANTIA Y LIMITACION DE RESPONSABILIDAD: Consulte la garantfa en nuestra oficina.
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