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VISION GENERAL MCE / MSCE UNIMOTION

MINIACTUADOR ELECTRICO MCE

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ACCIONAMIENTO
Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK LATERAL DEL MOTOR MSD

SIN MOTOR

DATOS TECNICOS BASICOS

caraggn::i);ii:lalllén(éux)ima g:;gf;g:?nm?])t(:an:;?:) R Repetib(il:]ig]a)ﬂnéxima Dimensiones
Anchura (mm)* Altura (mm)*
25 170 0,45 200 +0,015 25,0 25,0
32 375 0,60 200 +0,015 32,0 32,0
45 695 0,75 200 +0,015 45,0 45,0

* Perfil del cilindro.
** Valido para una carga axial unidireccional.
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VISION GENERAL MCE / MSCE UNIMOTION

MINIDESLIZADOR ELECTRICO MSCE

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ACCIONAMIENTO
Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK LATERAL DEL MOTOR MSD

4 \ E‘l

SIN MOTOR

—

DATOS TECNICOS BASICOS

‘ Carga a.xi.al maxima ‘ Velocidad méxima de ‘ BT T e T ‘ Repetibilidad maxima ‘ Dimensiones
admisible (N) ‘ desplazamiento (m/s) ‘ (mm)*** ‘ Anchura (mm)* Altura (mm)**
25 170 0,45 200 +0,015 25,0 36,5
32 375 0,60 200 +0,015 32,0 45,0
45 695 0,75 200 +0,015 45,0 60,5

*  Perfil base.
** Perfil base + deslizamiento.
*** Valido para una carga axial unidireccional.
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MINIACTUADOR ELECTRICO MCE
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MCE. CARACTERISTICAS UNIMOTION

CARACTERISTICAS

El miniactuador eléctrico MCE es un mini accionamiento lineal con Las opciones, como el extremo del vastago hembra y el vastago
vastago de piston. Mediante el uso de un accionamiento de tornillo prolongado, junto con una amplia gama de accesorios, hacen

de bolas de precision integrado, el movimiento rotatorio (rotacion) que este producto sea muy flexible. También existe la opcién del
del eje de accionamiento se convierte en el movimiento lineal miniactuador eléctrico sin el motor premontado si se necesita un
(traslacion) del vastago del piston con una alta eficiencia mecani- motor individual.

cay una baja friccion interna. o _ . .
Para aplicaciones en las que se requiere una mayor resistencia a

Las caracteristicas de alto rendimiento, como la alta velocidad, la las cargas laterales o0 a los momentos de torsion, se puede utilizar
buena precision de posicionamiento y la alta repetibilidad, estan una unidad de guiado GUC. Utilizando la unidad de guiado, que
garantizadas gracias a un accionamiento de husillo de bolas de ofrece un guiado y un posicionamiento de alta precision, los
precision y a un dispositivo de vastago antigiro. miniactuadores eléctricos pueden combinarse facilmente con los

sistemas multieje.
Un motor estéandar premontado (en linea con un adaptador de

motor y un acoplamiento o, en paralelo, con un accionamiento del Se garantiza una excelente relacion calidad-precio y un rapido
lado del motor y una correa dentada) junto con el accionamiento plazo de entrega, gracias a las longitudes estéandar.

estandar, hace que el sistema esté listo para el "plug and play".
Las dimensiones compactas y las combinaciones de motores 6pti-
mamente seleccionadas cubren una amplia gama de aplicaciones.

Cada MCE esté prelubricado de forma éptima y preparado para
un proceso de funcionamiento sin mantenimiento. La unidad MCE
permite capacidades de carga relativamente altas y ciclos 6ptimos

El perfil del cilindro de aluminio incluye ranuras en T en la parte para mover las cargas Utiles mas grandes a altas velocidades tanto
inferior para la fijacién del cilindro eléctrico, asi como ranuras en direccién horizontal como vertical.

laterales para los dispositivos de sujecion y los sensores de campo

magnético. Los perfiles de aluminio se fabrican segin la norma EN 12020-2

Adaptador de motor VK con un acoplamiento y un motor. Accionamiento lateral del motor con una correa dentada y un motor.

Sistema multieje (se utiliza la unidad de guiado GUC. Accesorios, MCE sin motor premontado.
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MCE. DISENO ESTRUCTURAL UNIMOTION

DISENO ESTRUCTURAL
COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK
Perfil de cilindro de aluminio compacto

Adaptador de motor VK Conectores estandar (motor,
con acoplamiento encoder y freno - opcionalmente)

Véastago del piston (acero inoxidable)
con dispositivo antirrotacién

Cabeza de vastago del pistén
(opcionalmente esté disponible
una rosca hembra)
Motor premontado
(con/sin freno)

Ranuras para
el montaje

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD

Conectores estandar (motor,
encoder y freno - opcionalmente)

Motor premontado
(con/sin freno)

Accionamiento lateral del
motor con correa dentada

SIN MOTOR

Eje de accionamiento de un
Cabeza de vastago del pistén — husillo de bolas de precisién
(opcionalmente estéa disponible

una rosca hembra)

Ranuras para los sensores de campo
magnético (tamafio 32 y 45)

) o montaje del portasensor (tamafio 25)
Ranuras para el montaje

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 7



MCE. CODIGO DE PEDIDO UNIMOTION

MCE 45 1003 150 F E20 0 AB AU AA AB AA

SERIE:

MCE

TAMANO:
o 25
e 32
o 45

TAMANO DEL HUSILLO DE BOLAS:
* MCE 25: @6 x 2, 6 x 6

°* MCE32: @8 x 2, #8x8

e MCE 45: @10 x 3, @10 x 10

CARRERA ABSOLUTA (MM):
(Carrera absoluta = Carrera efectiva + 2 x
Carrera de seguridad)

e 25 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200

OPCION 1:
e En blanco: Estandar (rosca macho)
e [: Rosca hembra

OPCION 2:
e £n blanco: Sin
e Vastago extendido E (mm)

(Vastago extendido méximo: E,,, = 100 mm)

UNIDAD DE ORIENTACION:
e 0O: Sin unidad de guiado
e B: Con unidad de guiado GUC (casquillos de bola)

La unidad de guiado GUC requiere
una rosca hembra en el extremo

del vastago (Opcion 1—F).

TIPO Y TAMANO DEL MOTOR:
e En blanco: Sin motor

A B

TIPO DE MOTOR: 4,

e A: Motor paso a paso sin freno
e B: Motor paso a paso con freno

TAMARNO DEL MOTOR [
e A: 28 mm (Disponible proximamente)
e B: 42 mm
e C: 56 mm

TALLAS DISPONIBLES:
- MCE 25: 28

- MCE 32: 28, 42

- MCE 45: 42, 56

Para mas detalles, consulte la seccién "Datos eléctricos —
Tipos y tamafios de motores"
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MCE. CODIGO DE PEDIDO UNIMOTION

OPCION DE MONTAJE DEL MOTOR:

e En blanco: Sin motor A 1]
OPCION DE MONTAIJE: | L DIRECCION DE LOS CONECTORES DEL MOTOR:
e A: Con adaptador de motor VK e U: Conectores orientados hacia arriba

R: Conectores hacia la derecha
D: Conectores hacia abajo
L: Conectores hacia la izquierda

B: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia arriba
e C: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia la derecha
e D: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia abajo
e E: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia la izquierda

En combinacion con un adaptador de motor VK

bl LA g2 e Arriba Derecha Abajo lzquierda

7

En combinacién con un accionamiento lateral del motor MSD

Si se considera una unidad de guiado GUC, el accionamiento Derecha j uierda
lateral del motor MSD sélo puede estar orientado hacia arriba AL g

0 hacia abajo, de lo contrario, el motor y la unidad de guiado
pueden colisionar.

Cuando se utiliza el accionamiento lateral del motor MSD,
los conectores no pueden estar orientados hacia el MCE,
de lo contrario, los conectores y el MCE pueden chocar.
Estas combinaciones son: BD, CL, DU y ER.

OPCION DE CONDUCCION:

e En blanco: Sin motor ni accionamiento A A
TIPO DE ACCIONAMIENTO: | L PROTOCOLO DE CONDUCCIGN/CONTROL:
e A: Paso a paso o A: EtherCAT

e B: Comunicacién basada en Ethernet

Para mas detalles, consulte el apartado "Datos « C: Control de la direccién de los impulsos

eléctricos—Tipos de accionamiento"

OPCION DE CABLES DE ACCIONAMIENTO-MOTOR:
e En blanco: Sin motor o accionamiento

e 00: Sin los cables A B
TIPO DE CABLES: | I— LONGITUD DE LOS CABLES:
® R: Robdtica con un enchufe recto e A:3m e B:5m e C:10m

¢ B: Robot huf angul
obot con enchute en angulo Para mas detalles, consulte el apartado "Datos

CABLES DE ALIMENTACION Y DE SERAL: cleeiijcos Lololes cielfusier

e En blanco: Sin motor ni accionamiento A A
CABLE DE ALIMENTACION: | L CABLE DE SENAL:
e 0: Sin cable de alimentacion e O: Sin cable de sefial
e A: Con un cable de alimentacion e A: Con un cable de sefial
Longitud del cable =2 m Longitud del cable =2 m
Para mas detalles, consulte el apartado "Datos El cable de sefial es obligatorio para los siguientes casos:
eléctricos—Cables de alimentacion y de sefial” - Si se utiliza un motor con freno

- Si se utiliza un control de accionamiento por impulsos

- Si se utilizan los finales de carrera

Para mas detalles, consulte el apartado "Datos
eléctricos—Cables de alimentacion y de sefial”
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

CARACTERISTICAS TECNICAS

CARACTERISTICAS TECNICAS GENERALES

Husillo de bolas* | Capacidad de carga . ) Angulo maximo Repetibilidad
dxI axial dinamica luego(z:l)](::)l S| ge giro del vastago? maximas Carrer(;:;:l)soluta
(mm) ca(N) (°) (mm)
6x2 1900
25 <0,05 <zl +0,015 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200
6x6 1700
8x2 2000
32 <0,06 <+l +0,015 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200
8x38 1500
10x3 3500
45 <0,06 <+l +0,015 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200
10x 10 3200

1 Capacidad de carga axial dindmica del accionamiento del husillo a bolas. Este valor es la base para calcular la vida Util.
2 Valido para el accionamiento del husillo a bolas en estado nuevo.

3 En cuanto al dispositivo de vastago antigiro en estado nuevo.

4 d = didmetro nominal del husillo a bolas, | = avance del husillo a bolas (para una revolucion).

5 Valido para una carga axial unidireccional.

DATOS DEL ACCIONAMIENTO

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK

Carga axial Carga util maxima Velocidad Velocidad

MCE + motor ﬂ;"l;'s":: iel maxima 71— maximade maxima de Ac;';;fﬂfr"
y VK ) Tamafio o (mm) admisible!. 2 Horizontal2.3 Vertical? carrera rotacion a_ (m/s?)
Fpa (N) m,, (kg) my, (kg) Vax (M/S) Ny (FEV/min) A
6x2 170 57 14 0,100
25 28 3000 20
6x6 90 13 74 0,300
28 215 72 18 0,094 2810
8x?2
42 375 126 31 0,100
32 20
o] Paso a 28 50 6,6 40 0,400 3000
X
paso 42 200 35 17 0,400
42 465 156 39 0,150
10x3 3000
56 695 233 58 0,150
45 20
42 135 21 1 0,492 2950
10 x 10
56 580 133 49 0,500 3000

1 Este valor depende del motor seleccionado, de la velocidad de desplazamiento y de la aceleracién del vastago (ver las tablas siguientes).
2 Valido para toda la gama de carreras. No se tiene en cuenta la unidad de guiado GUC.

3 Vaélido para la carga util soportada por una guia externa (se tiene en cuenta el coeficiente de fricciéon O,1). La carga Gtil maxima no soportada (carga
lateral) se presenta en las tablas siguientes.
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD

MCE Husillo de Barga_axml Carga util maxima Vglo_cldad Vglo_cldad e e
+ motor holas d x | maxima 7 | maximade maxima de o
y MSD ] Tamafio o (mm) | 2dmisible’.2 Horizontal? 3 Vertical? carrera? rotacion 2 (m/s?)
Fpa (N) m,, (kg) my, (kg) Vpax (M/S) Ny (FEV/min) i
6x2 170 57 14 0,100
25 28 3000 20
6x6 90 13 74 0,300
28 180 60 15 0,064 1920
8x2
42 375 126 31 0,100 3000
32 20
5o s Paso a 28 40 68 31 0,208 1560
X
paso 42 175 35 15 0,400 3000
42 400 134 33 0,148 2960
10x3
56 695 233 58 0,150 3000
45 20
42 120 20 10 0,477 2860
10 x 10
56 450 133 38 0,500 3000

SIN MOTOR
. Carga axial Carga radial Velocidad Velocidad L
MCE I:qulsalsllg iel maxima ———————— 1 ————acci i i axi isi maxima de maxima de Ac;?;fnfr"
sin motor ) admisible’.2 | Horizontal2.3 | Vertical? maximo ble en el eje carrera? rotacion a_ (m/s?)
Fpa (N) my, (kg) m,, (kg) M, (Nm) Fyr (N) Vipax (M/S) Ny, (rev/min) e
6x2 170 57 14 0,06 0,02 0,150
25 25 4500 20
6x6 90 30 7 0,10 0,02 0,450
8x?2 375 126 31 0,13 0,04 0,150
32 50 4500 20
8x8 375 126 31 0,53 0,05 0,600
10x3 695 233 58 0,37 0,07 0,225
45 100 4500 20
10x 10 695 233 58 1,23 0,09 0,750

1 Este valor depende del motor seleccionado, de la velocidad de desplazamiento y de la aceleracion del vastago (ver las tablas siguientes).
2 Valido para toda la gama de carreras. No se tiene en cuenta la unidad de guiado GUC.

3 Valido para la carga util soportada por una guia externa (se tiene en cuenta el coeficiente de friccion O,1). La carga util maxima no soportada (carga
lateral) se presenta en las tablas siguientes.

CONDICIONES DE TRABAJO

Temperatura ambiente 0°C ~ 450 °C Valores recomendados de las cargas:
Todos los datos de las capacidades de carga dinamica (accionamiento por
Temperatura ambiente sin motor 0°C~+60°C husillo de bolas) indicados en las tablas anteriores son teéricos sin con-
Clase de proteccién P40 siderar ningun factor de seguridad. El factor de seguridad depende de la
aplicacion y de la seguridad y vida util requeridas.
Ciclo de trabajo 100 % Recomendamos un factor de seguridad dindmico minimo de 5,0 0 més.

Consulte la seccion "Accionamiento por husillo de bolas", donde se presenta
el célculo del factor de seguridad del accionamiento de husillo de bolas y
como afecta la carga aplicada a la vida Util.

Mantenimiento Prelubricado de por vida

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 11



MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

MASA'Y MOMENTO DE INERCIA

Husillo de

MCE bolas d x | Masa desplazada* Masa del miniactuador lineal** Momento de inercia de la masa
sin motor (mm) My, wee (kg) Myce (kg) Jyce (10-2kg cm?)

2% 6x2 0,06 + 0,0004 x Carrera absoluta + 0,15+ 0,0013 x Carrera absoluta + 0,28 +0,0007 x Carrera absoluta +0,00004 x E + 0,1013 X Mg
66 0,0004 < E 0,0004 < E 0,33 + 0,0011  Carrera absoluta + 0,00036 x E + 0,9119 X My,
32 8x2 0,12 + 0,0005 x Carrera absoluta + 0,31 +0,0023 x Carrera absoluta + 0,70 +0,0025 x Carrera absoluta + 0,00005 x E + 0,1013 x myg5g
8x 8 0,0005x £ 0,0005x £ 0,88 +0,0033 x Carrera absoluta + 0,00077 x E + 1,621 x my,q
45 10x3 0,20 + 0,0010 x Carrera absoluta + 0,67 + 0,0043 x Carrera absoluta + 2,77 40,0057 x Carrera absoluta + 0,00022 X E +0,2280 x Myyyq
10 10 00010 < E 0.0010 < E 3,23 +0,0081 x Carrera absoluta + 0,00249 x E + 2,530 x M, ,q

*

La masa desplazada ya se considera en la ecuacion para calcular la masa del miniactuador eléctrico myce y el momento de inercia de la masa Jyce.
La masa desplazada incluye la masa del vastago con el dispositivo antirrotacion interno y la tuerca esférica.

** Para la combinacién con el motor estandar y el adaptador del motor VK o el accionamiento lateral del motor MSD esta masa my,ce debe incrementarse
MCE
en myg+m 6 mygp+m respectivamente, véase la tabla siguiente.

La masa y la masa desplazada de la unidad de guiado GUC no se incluyen en la masa desplazada mg, yce,
en la masa myce y en el momento de inercia de la masa Jyce.
Por favor, consulte la seccién de la unidad de guiado para mas informacion.

E Véastago extendido (mm)
My, Carga transportada (kg)

MASA ADICIONAL DE UN ACTUADOR ELECTRICO AL COMBINAR EL MOTOR CON EL ADAPTADOR DE MOTOR VK
0 EL ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD

Motor sin freno Motor con freno
Masa del motor Masa del motor Masa del motor Masa del motor
Tamafio o (mm) y del adaptador y del accionamiento y del adaptador y del accionamiento
del motor VK lateral del motor MSD del motor VK lateral del motor MSD
Myg . m (KE) Mysp + m (KE) My . m (KE) Mysp +m (KE)
25 28 Consulte disponibilidad
. 28 Consulte disponibilidad
Paso a
paso 42 0,52 0,62 0,65 0,75
15 42 0,57 0,71 0,70 0,84
56 1,31 1,49 1,50 1,68
MOMENTO DE INERCIA PLANO PAR DE RETENCION DEL FRENO MOTOR
Perfil base Par de retencion (freno)
Tamafio o (mm) (Nm)
25 2,10 1,98 28 Consulte disponibilidad
Paso a
32 6,42 6,58 paso 42 0,4
45 25,37 25,16 56 1,0

12 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

CARGA LATERAL MAXIMA EN FUNCION
DE LA POSICION ABSOLUTA DEL VASTAGO

FIateral
¢ ] En los siguientes diagramas se presentan las cargas laterales

C@ﬂ: maximas que actlan sobre el extremo del vastago en funcién de la

posicién absoluta del vastago para diferentes valores de la carrera

‘ E;’:rae'rge ‘ ‘ absoluta. También se tiene en cuenta un vastago extendido (E).
! ™ Pistén extendido E . .Los valores de las curvas representan una carrera absoluta del
Carrera absoluta cilindro.

Los diagramas consideran la velocidad méxima de desplaza-
miento del tamafio particular del cilindro. Cuando se trabaja con
velocidades de desplazamiento inferiores, la carga lateral maxima
puede ser mayor.

MCE 25 MCE 32 MCE 45
20 ! \ ! I | I | 35 \ \ ; ; ; ‘ ‘ ‘ ‘
| I I Pistén extendido

= T E=0mm - = =
z I 1 —— E=100mm z z
5 15 | e — F %
E I I I I I I £ E
E | | | | | E 5
w U wo UANNMANNN w
o I I I I S ©
2 10 UL A e S 2 2
= | | | | | | = =
g NN - - b - 4= g g
3 AREREERR 1o 3 3
E NN RN L] E E
© | | | | [ ©
o [ o
g O\ 8 s NN 5

2 =N 5 SNC A N T ]

5//7/,7‘ j(//% )j//z/)) %/% X ) 7‘70/;70;7 5//1/,,2000//,7 1 ]

0 ~

0 50 100 150 200 200 0 ‘50‘ — ‘100‘ - ‘150‘ ‘ 200
Posicién absoluta del pistén (mm) Posici6én absoluta del pistén (mm) Posici6n absoluta del pistén (mm)
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

DESVIACION MAXIMA DE LA CABEZA DEL VASTAGO EN FUNCION
DE LA CARRERA ABSOLUTA DEL CILINDRO

En los siguientes diagramas se presentan las flexiones
méaximas del extremo del vastago sometido a diferentes

‘Flaieral ]

u;é cargas laterales para diferentes posiciones absolutas (de-
Final de ‘ i finidas como una porcién de la carrera absoluta). También
| carrera_| ] = ! se tiene en cuenta un vastago extendido (E).
istén extendido E Los valores de las curvas representan la carga lateral
Carrera absoluta aplicada al extremo del véstago.
MCE 25 MCE 32

Pistén extendido
=== E=0mm
=== E=100mm

Pistén extendido
=== E=0mm
==== E=100mm

Posicién absoluta

del piston

= 100 % de carrera absoluta
= === 75% de carrera absoluta

Posici6n absoluta

del pistén

100 % de carrera absoluta
= === 75% de carrera absoluta

Desviacién maxima &, (mm)
Desviacién méxima 5,,,,,, (mm)

25 50

100 150 200 25 50 100 150 200
Carrera absoluta (mm)
Carrera absoluta (mm)
MCE 45

2,0 . .
Pistén extendido
=== E=0mm
=== E=100mm

Posicion absoluta

del piston

100 % de carrera absoluta
= === 75% de carrera absoluta

-
w

-
[=}

Desviacién maxima &, (mm)

100
Carrera absoluta (mm)
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MAXIMA CARGA UTIL HORIZONTAL EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DEL VASTAGO

MCE 25

6 x 2 con un motor paso a paso []28
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8 x 2 con un motor paso a paso []28

Carga (til méxima horizontal m,, .. (kg)

80

www.tecnopower.es

6 x 6 con un motor paso a paso (128

Carga til méxima horizontal m, ... (kg)

Carga (til méxima horizontal m,, .. (kg)

En los siguientes diagramas se presentan las cargas utiles horizon-
tales méaximas aplicadas al vastago del piston en funcién de la velo-
cidad de desplazamiento para diferentes aceleraciones, diferentes

conducciones del husillo de bolas y diferentes combinaciones

de los motores estandar. También se consideran el adaptador de

motor VK y un accionamiento lateral del motor MSD.
Los diagramas son validos cuando la carga Util se apoya en una

guia externa (se ha considerado un coeficiente de friccion de 0,1).
Cabe sefialar que los diagramas también son validos para el caso

en que se considere una unidad de guia GUC.

MCE en combinaci6n:
con VK

7

w
g

N

0,05

0,10 015

v (m/s)

0,20

con MSD

Aceleracién/Desaceleracién
a=0,5m/s?
a=2m/s?

— - — a=5m/s?
—_—— = a=10m/s?

— .- — a=20m/s?

MCE en combinacion:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracién
a=0,5m/s?
a=2mj/s?

— - — a=5m/s?
—— — = a=10m/s?

— -- — a=20m/s?
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MAXIMA CARGA UTIL HORIZONTAL EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DEL VASTAGO

8 x 2 con un motor paso a paso []42
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10 x 3 con un motor paso a paso []42
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10 x 3 con un motor paso a paso [156

250

kg)

N
o
o

_
o
o

o
o

Carga atil maxima horizontal m, _ (
>
o

0
0,00 002 004 006 008 010 012 0,14

v (m/s)

16 {3 TECNOPOWER

8 x 8 con un motor paso a paso []42

407 I I I I I I I

Carga util maxima horizontal m, . (kg)

25 :

Carga (itil méxima horizontal m, __ (kg)

v (m/s)

10 x 10 con un motor paso a paso [156
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MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracién
a=0,5m/s?
a=2m/s?

— - — a=5m/s?
———-2a=10m/s?

— - — 3=20m/s?

MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracién
a=0,5m/s?
a=2m/s?

— - — a=5m/s?
———-a=10m/s?

— .- — a=20m/s?

MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracién
a=0,5m/s?
a=2m/s?

— - — a=5m/s?
—_—— = a=10m/s?

— -c — a=20m/s?
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UNIMOTION

MAXIMA CARGA UTIL VERTICAL EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DEL VASTAGO

MCE 25

6 x 2 con un motor paso a paso [ 128 6 x 6 con un motor paso a paso [ 128
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Carga Gtil méaxima vertical m, .. (kg)

=l 30

0,00

MCE 32

8 x 2 con un motor paso a paso [128 8 x 8 con un motor paso a paso [128
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Carga Gtil méaxima vertical m, . (kg)

Carga (til méxima vertical m, _ (kg)

8

4

N

En los siguientes diagramas se presentan las cargas Utiles vertica-
les méximas aplicadas al vastago del piston en funcion de la velo-
cidad de desplazamiento para diferentes aceleraciones, diferentes

conducciones del husillo de bolas y diferentes combinaciones de

los motores estandar. También se consideran el adaptador del
motor VK y un accionamiento lateral del motor MSD.
En el caso de que se tenga en cuenta la unidad de guiado GUC,

el valor obtenido en el diagrama debe disminuirse en funcién de

la masa movil de la unidad de guiado (véase la seccion Unidad de

guiado).

015 020 025

v (m/s)

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracion
a=0,5m/s?

------- a=2m/s?

— - — a=5m/s?

———-2a=10m/s?

— -- = a=20m/s?

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracién
a=0,5m/s?

------- a=2m/s?

— - — a=5m/s?

———-a=10m/s?

— - — 3=20m/s?
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MAXIMA CARGA UTIL VERTICAL EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DEL VASTAGO

8 x 2 con un motor paso a paso [142 8 x 8 con un motor paso a paso [ 142
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MCE 45

10 x 3 con un motor paso a paso [142
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10 x 3 con un motor paso a paso []56
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20
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MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracion

a=0,5m/s?
------- a=2m/s?
— - — a=5m/s?
———-a=10m/s?
— -- — a=20m/s?

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracion

a=0,5m/s?
------- a=2m/s?
— - — a=5m/s?
—_— — = a=10m/s?
— - — a=20m/s?

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracién

a=0,5m/s?
------- a=2m/s?
— - — a=5m/s?
— — — = a=10m/s?
— == = a=20m/s?
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

CARGA AXIAL MAXIMA EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DEL VASTAGO

MCE 25

Rl

En los siguientes diagramas se presenta la carga axial méxima apli-
cada al vastago del pistén en funcién de la velocidad de desplaza-
miento para diferentes aceleraciones, diferentes avances del husillo
de bolas y diferentes combinaciones de los motores estandar. Tam-
bién se consideran el adaptador del motor VK y un accionamiento
lateral del motor MSD.

En el caso de que se utilice una unidad de guiado GUC, el valor
obtenido en el diagrama debe ser disminuido por la masa mavil
de la unidad de guiado (consulte la seccion Unidad de guiado) mul-
tiplicada por la aceleracién del vastago.

6 x 2 con un motor paso a paso [128 6 x 6 con un motor paso a paso [128
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Carga axial méaxima F

MCE 32

MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Aceleracién/Desaceleracion
a=0,5m/s?
------- a=2m/s?

— - — a=5m/s?
———-a=10m/s?

— .- — a=20m/s?

8 x 2 con un motor paso a paso [128 8 x 8 con un motor paso a paso [128
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Carga axial maxima F

MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Aceleraci6én/Desaceleracion
a=0,5m/s?
------- a=2m/s?

— - — a=5m/s?
———-a=10m/s?

— .- — a=20m/s?
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

CARGA AXIAL MAXIMA EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DEL VASTAGO

8 x 2 con un motor paso a paso []42 8 x 8 con un motor paso a paso []42

400' 200 MCE en combinacién:
con VK
con MSD
€ 300 g
] ] 150 Aceleracion/Desaceleracion
we K a=0,5m/s?
o @ T NN T T T T T T T e a=2m/s?
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E £ — - — a=5m/s?
*E’ 200 «E 100 ———-a=10m/s?
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©
2 100 | % 50
(&) | o
|
|
0 ‘ 0
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MCE 45

10 x 3 con un motor paso a paso [142 10 x 10 con un motor paso a paso [] 42

500 140 MCE en combinacién:
1 con VK
1204 con MSD
Z 400 =
§ g 100 Aceleracién/Desaceleracién
Le W a=0,5m/s?
®© J0F==N- VNN — —+— " ——F+ ———4 ®@ o oMItwAN 0 deeeeea = 2
£ 300 E 80 a=2 m/s2
= = —_— - — a=5m/s
£ = — ——-2a=10m/s?
s 200 5 00 — e — a=20m/s?
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8 $ 40
S 100 8
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10 x 3 con un motor paso a paso [156 10 x 10 con un motor paso a paso [156
700 600 MCE en combinacion:
con VK
o 600 500 con MSD
z z
8 500 g Aceleracién/Desaceleracion
[Py u" 400 a=0,5m/s?
© 5 O N N T = 2
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MAXIMA CARGA UTIL HORIZONTAL EN FUNCION DEL CAMBIO DE POSICION
Y DEL TIEMPO DE POSICIONAMIENTO DEL VASTAGO

MCE 25

6 x 2 con un motor paso a paso []28

=

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s
t=0,50s
— - —1=0,75s
———=1=1,00s
— == 1=150s
_— — t=200s
———-1=310s
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Los siguientes diagramas muestran la carga util maxima que puede
desplazarse una determinada distancia horizontal dentro de un
tiempo de posicionamiento. Se tiene en cuenta un tiempo de acele-
racién/desaceleracion de 100 ms.

Los diagramas dependen de los cables de los husillos de bolas y
de las diferentes combinaciones de los motores estandar. También
se consideran el adaptador de motor VK y un accionamiento lateral
del motor MSD.

Los diagramas son validos cuando la carga (til se apoya en una
guia externa (se ha considerado un coeficiente de friccion de O,1).

Cabe sefialar que los diagramas también son validos para el caso
en que se considere una unidad de guia GUC.

6 x 6 con un motor paso a paso []28

_ " ‘ ‘ ‘ QL L_ ; MCE en combinaci6n:
¥ i \ SR con VK
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8 x 2 con un motor paso a paso []28 8 x 8 con un motor paso a paso []28
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MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=04s
t=08s
t=12s
t=16s
t=20s
t=30s
———- t=47s
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

MAXIMA CARGA UTIL HORIZONTAL EN FUNCION DEL CAMBIO DE POSICION
Y DEL TIEMPO DE POSICIONAMIENTO DEL VASTAGO

8 x 2 con un motor paso a paso []42 8 x 8 con un motor paso a paso [142
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10 x 3 con un motor paso a paso []42
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MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=05s
t=08s
—_—-—1=12s
———=1=16s
—_— = 1=20s
—_—— t=25s
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10 x 3 con un motor paso a paso [156
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MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s
t=050s
— - —1=075s
———-1=100s
— - —1t=125s
—— — t=1,50s
—_———-1=200s

40

Carga (til méxima horizontal m, . (kg)

100
Apos (mm)

UNIMOTION

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=0,35s
t=045s
t=0,60s
t=080s
t=1,00s
—_———-t=120s

10 x 10 con un motor paso a paso [] 42
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MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=035s
— - —1=045s
—=—=—-=1=060s
— - —1=075s
— — t=090s
—_———-1=110s

10 x 10 con un motor paso a paso [156
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MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=040s
—_— - —1=055s
—_———-1=0,70s
—_—--—1=090s
—_— = t=1,10s
—_———-1=130s
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

CARGA UTIL VERTICAL MAXIMA EN FUNCION DEL CAMBIO DE POSICION
Y DEL TIEMPO DE POSICIONAMIENTO DEL VASTAGO

MCE 25

UNIMOTION

Los siguientes diagramas muestran la carga util maxima que puede
desplazarse en una determinada distancia vertical dentro de un
tiempo de posicionamiento. Se tiene en cuenta un tiempo de acele-
racién/desaceleracion de 100 ms.
Los diagramas dependen de los cables de los husillos de bolas y
de las diferentes combinaciones de los motores estandar. También
se consideran el adaptador de motor VK y un accionamiento lateral
del motor MSD.
En el caso de que se utilice una unidad de guiado GUC, el valor
obtenido en el diagrama debe disminuirse en funcién de la masa
movil de la unidad de guiado (consulte la seccion Unidad de guiado).

6 x 2 con un motor paso a paso [128 6 x 6 con un motor paso a paso [128
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MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
—_—t=04s
------- t=08s
—_—-—t=172s
—_———-1t=16s
— - —1=20s
—_— — t=30s
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MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=0,35s
—_— - — t=050s
———-1t=070s
— --— t=1,00s
—_— — t=150s
—=——-1=300s

8 x 2 con un motor paso a paso [128 8 x 8 con un motor paso a paso [128

Carga (itil méxima vertical m, __ (kg)
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MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=05s
t=10s
—_—-—1=15s
—_——=—=1=20s
—_—--—1=25s
—_— = t=40s
——=—-1=85s

Carga atil méaxima vertical m, . (kg)
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MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s
t=040s
—_— - — t=0,55s
—_———-1=080s
—_— = 1=120s
—_— — t=180s
———-1t=320s
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MCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

CARGA UTIL VERTICAL MAXIMA EN FUNCION DEL CAMBIO DE POSICION
Y DEL TIEMPO DE POSICIONAMIENTO DEL VASTAGO

8 x 2 con un motor paso a paso []142 8 x 8 con un motor paso a paso [142

35 I I I I I I I
- | | | | | | |
(T I S W VW TR T Wi
=, m W O NN N
£ S L N ST N\
£ 25F L e R X
3 P VAN \\\—
= I TN N TN T
B 20 T TN LS
© IR S A A N
E 15,,4,$\,,L.'4,\Y\,L,g‘;
& Ly | \\‘ | \\| | AV
£ I L [ P
s W0F-p-—4G--r3-+- \f‘rrfﬂ*\ﬁ
. I T \\‘ I
20 I ! I I I I I .]
3] Sl el e e i S St bl S e B
[ ! [ [ [ | ':
0 I ! I I [ I ]
0 50 100 150 200
Apos (mm)
MCE 45

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=03s
t=06s
— - —1t=10s
———-1t=15s
— - — t=20s
— — t=25s
—=——-1t=35s

Carga Gtil méaxima vertical m,__ (kg)

20

-l m— bk — -l == o —

X

I

Apos (mm)

UNIMOTION

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=040s
— - —1=0,55s
———-1=080s
— - —1=120s
—_— — t=200s
———-1=280s

10 x 3 con un motor paso a paso [142 10 x 10 con un motor paso a paso [142

40

30

20

10

Carga til méaxima vertical m, .. (kg)

Apos (mm)

MCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=05s
t=08s
_——-—t=12s
—_———-t=18s
— - —1t=25s
—_— — t=40s
—_———-1=60s

Carga til méaxima vertical m,__ (kg)

12

.
o

o

MCE en combinaci6n:
con VK

Apos (mm)

con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=040s
—_— - —1=0,55s
———=1t=0,70s
— - —1=090s
— — t=1,30s
———-1t=210s

10 x 3 con un motor paso a paso [ 156 10 x 10 con un motor paso a paso [] 56

60

N w S o
o o o o
T T T T

Carga (til méxima vertical m, __ (kg)
S
T

Apos (mm)

21 LY TECNOPOWER

MCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=050s
—_-—1=0,75s
—_———=1t=100s
— --—t=130s
— — t=180s
—_———-1=230s

Carga (til méxima vertical m, . (kg)

50

40

30

20

10

Apos (mm)

MCE en combinacion:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s

------- t=040s

— - —1=0,55s

—_——=—-=1=0,70s

— - —1=1,00s

—_— — t=150s

—_——-—-1=220s
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MCE. DIMENSIONES UNIMOTION

MCE EN COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK

*  E1: Conexién motor Es
E2: Conexi6n codificador . E5 "
E3: Conexi6n freno E3 E2
** ..+ Final de carrera | <
w
; AQ
L6 | . 111 (02
N Y
=i~ 2 NI e N
EE B & a4 !B S o
R = - ¢ o
21| 11 A )
Q 1
L8 L9 ) © C
L3 L4+E V4 - L13
L2+E** L1 + Carrera absoluta V1 E9 L12
L =L1 + Carrera absoluta + V1 + E9 L11
Lt
A (MCE 25) A (MCE 32) A (MCE 45) B C
Q.y—h Para tuerca DIN562 Para el sensor de Para el sensor de Para el dispositivo U2 Para tuerca
1.4 (para el soporte del sensor campo magnético campo magnético de sujecion L~ DIN562
~ L de campo magnético) 3 g F (para el perfil
I de montaje)
T > N 0 "
< ]
Er /-/ <
5 -
1 -

| C
[fe}
< 1,5 U1 D
hr ¥,

MCE EN COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR
Y UN ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD

E9 S6 _ S5

S12
OE10

b
) 1)
1]
S10
-~ ‘ S9
N §>> 9 g
™ \% Q |
b ¥ | 9\96’ .
N~
5 [ I |
~ - 1 8
20.09; A
S
S7 L2 +E** L1 + Carrera absoluta S1
L =L1 + Carrera absoluta + S1
L

Todas las dimensiones estan en mm. La escala de los dibujos puede no ser igual.
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MCE. DIMENSIONES UNIMOTION
MCE SIN MOTOR

L19 124

" D D ROSEA’HEMBRA
] S 8t 90°
= Le_| |
L18 s;; L22 L4+E*™ L
L11 L2+E* L = L1 + Carrera absoluta 123 |29 I
Lt

DIMENSIONES DE LA UNIDAD MCE (mm)

L2 I.2

25 15026 16 10 12 35 M6xI

45 18038221618 7 M10x1,25 5

12 M6 | 45 32 20 30,5 4,4 M6

3,20 8 M25 25 21 1351925 44 M4
32 65/32 20 12 14 55 M8x1,25 4 8 M4 32 22 135228 44 M5

8 (245245245 M3 | 8
12 134 34 34 M4

17 18 M25 8 14 7 5 176 20 45 23 10

14 7 5 226 25 45 23 12

10 122 4228 14 1
13 1325836 2 1

10 168 8 31,6 34 45 23 16 17 4275 4725 12

DIMENSIONES DEL ADAPTADOR DE MOTOR VK'Y DEL ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD (mm)

Motor
Tamaiio O (mm)
25 28 36 | 245 28 | 55 22 | 125 525 1825 195 55 | 18 | M4 | 6 | 245 315 34 | 385 | 8325
28 3 31,5 315 0 22 160 525 1825 195 55 22 | M5 7 315 315 34 | 0 | 875
¥ P;’asgoa 42 40 | 315 42 | 55 22 | 160 705 2425 195 65 22 M5 7 | 315 445 46 48 110,75
12 42 | 445 445 0 | 275 | 225 | 81 | 2475 245 65 32 | M6 | 7 | 445 445 | 46 | 0 12825
® 56 46 | 445 | 564 | 95 | 275 | 225 885 3325 245 6 | 32 | M6 7 | 445 595 | 595 | 64,5 144,25

DIMENSIONES DEL MOTOR (mm)

Motor
e E8 (+0,3)
Tamaiio o0 (mm)
28 - 36 245 28 55 22 12,5 52,5 18,25 19,5 55
28 Con 36 31,5 315 0 22 16,0 52,5 18,25 195 55
Paso a 42 - M12 de 5 polos | M12 de 8 polos - 14 14 19,5 - - 70,4 423
paso 42 Con M12 de 5 polos | M12de 8 polos = M8 de 3 polos 14 14 19,5 9 27 106,4 423
56 - M12 de 5 polos | M12 de 8 polos - 14 134 23 - - 98 56,4
56 Con M12 de 5 polos | M12 de 8 polos | M8 de 3 polos 14 52,4 23 9 12 138 56,4

DEFINICION DE "CARRERA ABSOLUTA" Y "FINAL DE CARRERA" EN LAS UNIDADES MCE

DEFINICION DE "CARRERA ABSOLUTA"
Carrera absoluta = Carrera efectiva + 2 x Carrera de seguridad

CHp

El actuador eléctrico MCE no incluye ninguna carrera de seguridad.

"Carrera absoluta Pistén extendido E

DEFINICION DE "LONGITUD"

Li=L+ L2 + E + Final de carrera ) . :

E Vastago extendido (mm) Las longitudes L y Lt se definen tal y como se presentan en los

L Longitud (mm) dibujos dimensionales anteriores, donde también se consideran
ROSCA HEMBRA: L, Longitud total (mm) las longitudes de un motor, un adaptador de motor VK y un accio-
L =L+ L4 + E + Final de carrera namiento lateral del motor MSD.

26 LHITECNOPOWER
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UNIMOTION

MCE. ACCESORIOS

LY TECNOPOWER 27
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MCE. ACCESORIOS

Adaptadores de motor
Acoplamiento de elastémero

Accionamiento lateral del motor

Vastago del piston

Accesorios de fijacion de montaje

Unidades de guiado

Interruptores de fin de carrera

Motores

Accionamiento

Cables

* Para el tamafio del motor paso a paso de 28, los cables del motor y del freno se combinan en un solo cable.

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
21
28
29

Accesorios

Adaptador de motor VK
Acoplamiento

Accionamiento lateral del motor MSD
0jo de biela SGS

Horquilla SG

Junta autoalineable FK

Pieza de acoplamiento KSZ
Dispositivo de sujecion

Tuerca ranurada

Anillo de centrado

Montaje con brida MAFL

Pies de montaje MAHP

Soporte giratorio/de horquilla MASU
Montaje del pie giratorio MLG
Montaje del pie de horquilla MLBU
Montaje posterior ABM

Montaje de mufion MZK

Soporte del mufion MLZ

Unidad de guiado GUC

Sensor de campo magnético
Portasensor HMG

Motor

Accionamiento

Cables del accionamiento al motor
Cable del codificador

Cable de freno

Cable de freno a terminal*

Cable de alimentacién

Cable de sefial

nal, se utiliza un cable adicional de freno a terminal.

28 LHITECNOPOWER

o*

o*

o*

oF

UNIMOTION

Compatible con tamaiio de unidad MCE

. 62
. 63
. 64
. 66
. 66
. 67
. 67
. 68
. 69
. 69
o 70
. 70
. 71
. 72
— 72
. 73
. 73
. 74
. 74
o 77
— 78
. 79
. 79
. 80
. 80
. 80
= 80
. 80
. 82

Para la conectividad entre el freno y el termi-
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MINIADESLIZADOR ELECTRICO MSCE

www.tecnopower.es

CARACTERISTICAS

DISENO ESTRUCTURAL
CODIGO DE PEDIDO
CARACTERISTICAS TECNICAS
DIMENSIONES

ACCESORIOS

UNIMOTION

30
31
32
34
50
53
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MSCE. CARACTERISTICAS

CARACTERISTICAS

El miniactuador eléctrico MSCE es un miniaccionamiento lineal
con un sistema de guia lineal y un carro integrados. Mediante el
uso de un husillo de bolas de precisién integrado, el movimiento
de rotacién del eje de accionamiento se convierte en movimiento
lineal (traslacion) de la corredera con una alta eficiencia mecéanica
y baja friccion interna.

Las caracteristicas de alto rendimiento, como la alta velocidad,
la buena precisién de posicionamiento y la alta repetibilidad, se
garantizan mediante un accionamiento de tornillo de bolas de
precision y un sistema de guia lineal.

Un motor estéandar premontado (en linea con un adaptador de
motor y un acoplamiento o en paralelo con un accionamiento del
lado del motor y una correa dentada) junto con con el acciona-
miento estandar, hace que el sistema esté preparado para el "plug
and play". Las dimensiones compactas y las combinaciones de
motores 6ptimamente seleccionadas cubren una amplia gama de
aplicaciones.

El perfil de la base de aluminio incluye ranuras en T en la parte
inferior para la fijacién del deslizador eléctrico, asi como ranuras
laterales para la fijacion de dispositivos de sujecion y sensores de
campo magnético.

UNIMOTION

El carro de aluminio y la placa frontal del deslizador eléctrico
permiten una amplia gama de opciones para el montaje de las
herramientas de trabajo y la fijacion de accesorios adicionales. Hay
agujeros de conexion preparados en la corredera y la placa frontal
para una facil combinacién de los MSCE con el sistema multieje,

lo que hace que este producto sea muy flexible. También existe la
opcion del minideslizador eléctrico sin el motor premontado si se
requiere un motor individual.

La varilla de posicionamiento, junto con la junta de varilla, garantiza
la proteccién del accionamiento del husillo de bolas contra el polvo
y otras contaminaciones.

Se garantiza una excelente relacién calidad-precio y un répido
plazo de entrega, gracias a las longitudes estandar.

Cada MSCE esta prelubricado de forma 6éptima y listo para un
proceso de funcionamiento sin mantenimiento. El MSCE permite
capacidades de carga relativamente altas (axial, lateral y torsional)
y ciclos 6ptimos para mover las cargas Utiles méas grandes a altas
velocidades tanto en direccion horizontal como vertical.

Los perfiles de aluminio se fabrican segiin la norma EN 12020-2

Adaptador de motor VK con un acoplamiento y un motor.

Sistema multieje (se utiliza la unidad de guiado GUC.

30 LHITECNOPOWER

Accionamiento del lado del motor con una correa dentada y un motor.

Accesorios, MSCE sin motor premontado.
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MSCE. DISENO ESTRUCTURAL UNIMOTION

DISENO ESTRUCTURAL

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK

Perfil base
Carro de aluminio con un de aluminio compacto
sistema de sistema de Conectores estandar (motor,
guiado lineal integrado encoder y freno - opcionalmente)

Motor premontado

Placa frontal (con/sin freno)

Adaptador de motor VK

con acoplamiento
Ranuras para

el montaje

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD

Conectores estandar (motor,
encoder y freno - opcionalmente)

Motor premontado
(con/sin freno)

Accionamiento lateral del
motor con correa dentada

SIN MOTOR

Eje de accionamiento de un
— husillo de bolas de precision

Ranuras para los sensores de campo
magnético (tamafio 32 y 45)

) 0 montaje del portasensor (tamafio 25)
Ranuras para el montaje

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 31



MSCE. CODIGO DE PEDIDO UNIMOTION

MSCE 45 1003 150 AB AU AA AB AA

SERIE:—, | | | |

MSCE

TAMANO:
o 25
e 32
o 45

TAMANO DEL HUSILLO DE BOLAS:
* MSCE 25: @6 x 2, @6 x 6
° MSCE 32: @8 x 2, @8 x 8
e MSCE 45: @10 x 3, @10 x 10

CARRERA ABSOLUTA (mm):
(Carrera absoluta = Carrera efectiva + 2 x
Carrera de seguridad)

e 25 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200

TIPO Y TAMANO DEL MOTOR:
e En blanco: Sin motor

A B

TIPO DE MOTOR: 4,

e A: Motor paso a paso sin freno
e B: Motor paso a paso con freno

TAMARNO DEL MOTOR [
e A: 28 mm (Disponible proximamente)
e B: 42 mm
e C: 56 mm

TALLAS DISPONIBLES:
- MSCE 25: 28

- MSCE 32: 28, 42
- MSCE 45: 42, 56

Para mas detalles, consulte la seccién "Datos eléctricos —
Tipos y tamafos de motores"

32 OQ TECNOPOWER www.tecnopower.es



MSCE. CODIGO DE PEDIDO

OPCION DE MONTAJE DEL MOTOR:
e En blanco: Sin motor A

OPCION DE MONTAJE: |

A: Con adaptador de motor VK

B: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia arriba

C: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia la derecha
D: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia abajo

E: Con accionamiento lateral del motor MSD hacia la izquierda

Derecha lzquierda

OPCION DE CONDUCCION:
e En blanco: Sin motor ni accionamiento A

TIPO DE ACCIONAMIENTO:
e A: Paso a paso

Para mas detalles, consulte el apartado "Datos
eléctricos—Tipos de accionamiento"

OPCION DE CABLES DE ACCIONAMIENTO-MOTOR:
e En blanco: Sin motor o accionamiento
e 00: Sin los cables A

TIPO DE CABLES: |
e A: Robdtica con un enchufe recto
¢ B: Robot con enchufe en angulo

CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL:
e En blanco: Sin motor ni accionamiento A

CABLE DE ALIMENTACION: |
e O: Sin cable de alimentacion
e A: Con un cable de alimentacién

Longitud del cable =2 m
Para mas detalles, consulte el apartado "Datos
eléctricos—Cables de alimentacion y de sefial”

www.tecnopower.es

UNIMOTION

U

L DIRECCION DE LOS CONECTORES DEL MOTOR:
e U: Conectores orientados hacia arriba

R: Conectores hacia la derecha

D: Conectores hacia abajo

L: Conectores hacia la izquierda

En combinacion con un adaptador de motor VK

Arriba Derecha

Abajo

Izquierda

En combinacidn con un accionamiento lateral del motor MSD

Arriba Derecha Abajo lzquierda

Cuando se utiliza el accionamiento lateral del motor MSD,

los conectores no pueden estar orientados hacia el MSCE,
de lo contrario, los conectores y el MSCE pueden chocar.

Estas combinaciones son: BD, CL, DU y ER.

A
L PROTOCOLO DE CONDUCCION/CONTROL:

e A: EtherCAT

e B: Comunicacién basada en Ethernet

e C: Control de la direccién de los impulsos

B
I— LONGITUD DE LOS CABLES:

e A:3m e B:5m e C:10m
Para mas detalles, consulte el apartado "Datos
eléctricos—Cables del motor"

A

L CABLE DE SENAL:
e (O: Sin cable de sefial
e A: Con un cable de sefal

Longitud del cable =2 m
El cable de sefial es obligatorio para los siguientes casos:
- Si se utiliza un motor con freno
- Si se utiliza un control de accionamiento por impulsos
- Si se utilizan los finales de carrera
Para mas detalles, consulte el apartado "Datos
eléctricos—Cables de alimentacion y de sefial”
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

CARACTERISTICAS TECNICAS

Capacidad

Husillo de Capacidad S
MSCE bolas# deai?arlga de carga Juego axial ‘ Rer':]?;ﬁ:'adﬁad Carrera absoluta
dx| LS | dindmicad (BS)2 (mm) (mm)
T dinamica ¢ (N) (mm)
c,(N)
62 1900
25 1310 48 41 41 | 280 580 48 | A1 | 41 <005 +0,015 25,50, 75, 100, 125, 150,
66 1700 ,
8x2 2000
3 2135 100 68 68 860 80 100 68 68 <0,06 +0,015 25,50, 75, 100, 125, 150,
8x8 1500 ,
10x3 3500
45 3280 | 201 174 174 1000 1000 163 163 163 <0,06 +0,015 25,50,75, 100, 125, 150,

10 x 10 3200 175,200

1 Capacidad de carga axial dinamica del accionamiento del husillo a bolas. Este valor es la base para calcular la vida Util.

2 Vdlido para el accionamiento del husillo a bolas en estado nuevo.

3 Capacidad de carga dindmica y momentos dinamicos del sistema de guiado lineal. Estos valores son la base para calcular la vida Gtil.
4 d = didmetro nominal del husillo a bolas, | = avance del husillo a bolas (para una revolucion).

5 Vélido para una carga axial unidireccional.

DATOS DEL ACCIONAMIENTO

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK

Carga axial Carga util maxima Velocidad Velocidad

MSCE + motor lllll;llzls"g iel maxima 71— maximade maxima de Ac;';;fﬂfr"
y VK ) Tamafio o (mm) admisible!. 2 Horizontal2.3 Vertical? carrera rotacion a_ (m/s?)
Fpa (N) m,, (kg) my, (kg) Vax (M/S) Ny (FEV/min) A
6x2 170 57 14 0,100
25 28 3000 20
6x6 90 13 73 0,300
28 185 62 15 0,075 2240
8x?2
42 375 125 31 0,100 3000
32 20
o] Paso a 28 45 6,4 3.4 0,229 1720
X
paso 42 190 35 16 0,400 3000
42 450 150 37 0,149 2980
10x3
56 695 233 58 0,150 3000
45 20
42 125 21 10 0,485 2910
10x 10
56 575 132 48 0,500 3000

1 Este valor depende del motor seleccionado, de la velocidad de desplazamiento y de la aceleracién del vastago (ver las tablas siguientes).
2 Valido para toda la gama de carreras. No se tiene en cuenta la unidad de guiado GUC.

3 Vaélido para la carga util soportada por una guia externa (se tiene en cuenta el coeficiente de fricciéon O,1). La carga Gtil maxima no soportada (carga
lateral) se presenta en las tablas siguientes.
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD

. Carga axial Carga (til maxima Velocidad Velocidad L.
MSCE + motor II:(:II:Is"g iel maxima 7 | maximade maxima de Ac;?;f;:’"
y MSD i Tamafio o (mm) | admisible.2 Horizontal2 3 Vertical? carrera? rotacion 2 (m/s2)
Fpa (N) My, (kg) my, (kg) Vpax (M/S) | Ny (rev/min) e
6x2 28 170 57 14 0,094 2810
25 20
6x6 28 80 13 6,5 0,281 2810
28 150 50 12 0,052 1560
8x2
42 375 125 31 0,100 3000
32 20
5s Paso a 28 3 66 25 0173 1300
X
paso 42 175 35 14 0,400 3000
42 380 127 31 0,146 2920
10x3
56 695 233 58 0,150 3000
45 20
42 115 19 9 0,457 2740
10x 10
56 450 132 37 0,500 3000

SIN MOTOR
. Carga axial Carga radial Velocidad Velocidad L
MSCE I:Ioulsals”g iel maxima [ —{cci i i axi isi-| maxima de méxima de Ac;?;fnfr"
sin motor ) admisible’.2 | Horizontal?3 | Vertical? maximo ble en el eje carrera? rotacion a_ (m/s?)
Fpa (N) my, (kg) m,, (kg) M, (Nm) For (N) Vipax (M/S) Ny, (rev/min) i
6x2 170 57 14 0,06 0,03 0,150
25 25 4500 20
6x6 90 30 1 0,10 0,03 0,450
8x2 375 126 31 0,13 0,05 0,150
32 50 4500 20
8x8 375 126 31 0,53 0,06 0,600
10x3 695 233 58 0,37 0,08 0,225
45 100 4500 20
10 x 10 695 233 58 1,23 0,10 0,750

1 Este valor depende del motor seleccionado, de la velocidad de desplazamiento y de la aceleracion del vastago (ver las tablas siguientes).
2 Vaélido para toda la gama de carreras.

3 Valido para la carga util soportada por una guia externa (se tiene en cuenta el coeficiente de friccion O,1). La carga util maxima no soportada (carga
lateral) se presenta en las tablas siguientes.

CONDICIONES DE TRABAJO

Temperatura ambiente 0°C ~ 450 °C Valores recomendados de las cargas:
Todos los datos de las capacidades de carga dinamica (sistema de guiado
Temperatura ambiente sin motor 0°C~+60°C lineal y accionamiento por husillo a bolas) indicados en las tablas anteriores
Clase de proteccién P40 son tedricos sin considerar ningn factor de seguridad. El factor de seguri-
dad depende de la aplicacion y de la seguridad y vida Gtil requeridas.
Ciclo de trabajo 100 % Recomendamos un factor de seguridad dindmico minimo de 5,0 0 mas.

Consulte las secciones "Guia lineal" y "Accionamiento por husillo de bolas’,
en las que se presenta el calculo del factor de seguridad del sistema de ac-
cionamiento por husillo de bolas y de la guia lineal y como afecta la carga
aplicada a la vida util.

Mantenimiento Prelubricado de por vida
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

MASA'Y MOMENTO DE INERCIA

MSCE Husillo e Masa desplazada* Masa del minideslizador lineal** Momento de inercia de la masa
. bolasd x | -2 2
sin motor (mm) My, wsce (Kg) Mysce (kg) Jusce (10-2 kg cm?)
6x2 0,29 + 0,0007 x Carrera absoluta + 0,1013 x m,,q
25 0,10 + 0,0010 x Carrera absoluta 0,20 + 0,0019 x Carrera absoluta
6x6 0,36 + 0,0016 x Carrera absoluta + 0,9119 x myg,q
8x2 0,71 +0,0026 x Carrera absoluta + 0,1013 X myg,q
32 0,18 + 0,0013 x Carrera absoluta 0,40 + 0,0032 x Carrera absoluta
8x8 0,99 + 0,0047 x Carrera absoluta + 1,6211 x mg,q
10x3 2,81 +0,0061 x Carrera absoluta + 0,2280 x myg,q
45 0,36 + 0,0025 x Carrera absoluta 0,88 + 0,0059 x Carrera absoluta
10x 10 3,63 +0,0121 x Carrera absoluta + 2,5330 x myg,q

*

La masa desplazada ya se considera en la ecuacion para calcular la masa del minideslizador eléctrico mysce y €l momento de inercia de la masa Jysce -
La masa desplazada incluye la masa del deslizador de aluminio junto con la placa frontal y la varilla de posicionamiento con la tuerca esférica.

** Para la combinacion con el motor estandar y el adaptador de motor VK o el accionamiento lateral del motor MSD, esta masa mysce debe aumentarse
en Myk,.m O Mysp+m reSpectivamente, véase la tabla siguiente.

mg,y Carga transportada (kg)

MASA ADICIONAL DE UN DESLIZADOR ELECTRICO AL COMBINAR EL MOTOR CON EL ADAPTADOR DE MOTOR VK
0 EL ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD

Motor sin freno Motor con freno
Masa del motor Masa del motor Masa del motor Masa del motor
IR y del adaptador y del accionamiento y del adaptador y del accionamiento
del motor VK lateral del motor MSD del motor VK lateral del motor MSD
My 4 m (kE) Mysp + m (KE) My 4 m (kE) Mysp +m (KE)
25 28 Consulte disponibilidad
. 28 Consulte disponibilidad
Paso a
paso 42 0,52 0,62 0,65 0,75
15 42 0,57 0,71 0,70 0,84
56 1,31 1,49 1,50 1,68

MOMENTO DE INERCIA PLANO

Deslizador Perfil base

25 0,08 0,88 2,10 1,98
32 0,18 2,16 6,42 6,58
45 0,40 7,34 25,37 25,16

PAR DE RETENCION DEL FRENO MOTOR

Par de retencion (freno)

Tamaiio O (mm) (Nm)
28 Consulte disponibilidad
Paso a
paso 42 0,4
56 1,0
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION
CARGA LATERAL MAXIMA EN FUNCION
DE LA POSICION ABSOLUTA DEL DESLIZADOR
lﬁa‘“'z En los siguientes diagramas se presentan las cargas latera-
les méaximas que actuan sobre la placa frontal en funcion
ﬁi i i‘| de la posicién absoluta del deslizador. Se consideran

ambas cargas laterales en las direcciones yy z

Final de
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

DESVIACIONES DE LA PLACA FRONTAL EN FUNCION
DE LA POSICION ABSOLUTA DEL DESLIZADOR
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MSCE 25
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UNIMOTION

En los siguientes diagramas, las deflexiones de la pla-

ca frontal sometida a las diferentes cargas laterales en
diferentes posiciones absolutas del deslizador. Se consi-
deran ambas cargas laterales en las direcciones yy z. Los
valores de las curvas representan la carga lateral aplicada

a la placa frontal.

No debe superarse la desviacion méaxima permitida

(62 max 0 6y max )
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& (mm)
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DESVIACIONES ANGULARES DE LA PLACA FRONTAL EN FUNCION
DE LA POSICION ABSOLUTA DEL DESLIZADOR

MSCE 25
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UNIMOTION

En los siguientes diagramas se presentan las deflexiones angulares
de la placa frontal sometida a los diferentes momentos de torsion
en diferentes posiciones absolutas del deslizador. Los valores de
las curvas representan el momento alrededor del eje x aplicado a la

placa frontal.

No debe superarse la desviacion angular méaxima permitida @,y
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

UNIMOTION

MAXIMA CARGA UTIL HORIZONTAL EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DE LA PLACA FRONTAL

My

MSCE 25

6 x 2 con un motor paso a paso []28
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En los siguientes diagramas, se presentan las cargas Utiles horizon-
tales méximas aplicadas a la placa frontal en funcién de la veloci-
dad de desplazamiento para diferentes aceleraciones, diferentes
conducciones del husillo de bolas y diferentes combinaciones
de los motores estandar. También se consideran el adaptador de
motor VK y un accionamiento lateral del motor MSD.

Las curvas son validas para la carga Util que debe ser empujada
y soportada por un guiado externo (se tiene en cuenta el coeficien-

te de friccién 0,1).

6 x 6 con un motor paso a paso [] 28
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UNIMOTION

8 x 8 con un motor paso a paso []42

8 x 2 con un motor paso a paso []42
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10 x 10 con un motor paso a paso [142

10 x 3 con un motor paso a paso [142
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UNIMOTION

CARGA UTIL VERTICAL MAXIMA EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO
Y LA ACELERACION DE LA PLACA FRONTAL

MSCE 25

6 x 2 con un motor paso a paso [128
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8 x 2 con un motor paso a paso []28
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v,a

En los siguientes diagramas, se presentan las cargas Utiles vertica-
les méximas aplicadas a la placa frontal en funcién de la velocidad
de desplazamiento para diferentes aceleraciones, diferentes con-
ducciones del husillo de bolas y diferentes combinaciones de los
motores estandar. También se consideran el adaptador de motor
VK'y un accionamiento lateral del motor MSD.

6 x 6 con un motor paso a paso [128
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8 x 2 con un motor paso a paso [ 142 8 x 8 con un motor paso a paso []42
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UNIMOTION

CARGA AXIAL MAXIMA EN FUNCION DE LA VELOCIDAD DE DESPLAZAMIENTO

Y LA ACELERACION DE LA PLACA FRONTAL

MSCE 25

En los siguientes diagramas, se presenta la carga axial méaxima
aplicada a la placa frontal en funcién de la velocidad de despla-
zamiento para diferentes aceleraciones, diferentes conducciones
del husillo de bolas y diferentes combinaciones de los motores
estandar. También se consideran el adaptador del motor VK 'y un
accionamiento lateral del motor MSD.

6 x 2 con un motor paso a paso []28 6 x 6 con un motor paso a paso []28
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8 x 2 con un motor paso a paso [ 142 8 x 8 con un motor paso a paso [142
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10 x 3 con un motor paso a paso [142 10 x 10 con un motor paso a paso [142
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CARGA UTIL MAXIMA HORIZONTAL EN FUNCION DEL CAMBIO DE POSICION
Y DEL TIEMPO DE POSICIONAMIENTO DE LA PLACA FRONTAL
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6 x 2 con un motor paso a paso []28
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MSCE en combinacién:
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con MSD

Tiempo de posicionamiento:
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UNIMOTION

Los siguientes diagramas muestran la carga Util maxima que puede
desplazarse una determinada distancia horizontal dentro de un
tiempo de posicionamiento. Se tiene en cuenta un tiempo de acele-

racion/desaceleracion de 100 ms.

Los diagramas dependen de los cables de los husillos de bolas y
de las diferentes combinaciones de los motores estandar. También
se consideran el adaptador de motor VK y un accionamiento lateral

del motor MSD.

Las curvas son validas para la carga Util que debe ser empujada
y soportada por una guia externa (se tiene en cuenta el coeficiente

de fricciéon O,1).
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8 x 2 con un motor paso a paso []42 8 x 8 con un motor paso a paso []42

~ 140 ; ; ; ; ; ; ; MSCE en combinacién: % T W‘Tr\ Y \\ ';_" MSCE en combinacién:
w — - con VK ¥ KL ' con VK
= 20 —‘_:f‘\L Y\‘Lfﬁi‘ﬁ\f‘ 7\K4 con MSD 5 3077‘ :ILK\LT\\L\L\'AK\J con MSD
E “ o ho*
= KRR 'R g Ao N A\ \
é 100 F | By ‘T\*\‘\* - Y\‘L'- — ™M \] Tiempo de posicionamiento: = 25 — A-r-v f\}*\* < \‘7 *\ -] Tiempo de posicionamiento:
£ Y \\. ‘\ Lo \\ \ —_— =025 5 1 \\ \\ | \\\ | N\ — t=0,25s
R ﬁ*é‘\‘*f*{jf\f*’ ------- t=050s T 20F AR e AT N N e t=035s
2 Y ‘\l ‘\‘ oo \ — - — t=075s < | \\\ ANy Y — - — t=045s
g 60 - ,LQLLLLLfL'\,LfL\,, ———-1=1,00s g 15 — L L";‘L‘)J,,\J,\,J,,\J\j', —_———-1=060s
= IR IO T — - — t=150s = | " \\‘ NSNS T — e — =080
E oL loiobohe r vl ] — — t=200s E \ SN IN o — — =100
= I T R t ———- t=250s g 0r-1 TESINN T TN ] —-—- t=120s
5 RN A T - [ IR AN NN
& 20Ft-ir- b rfrllrfr ] @ 5F - — - 2 - - R
8 Lol I I S 8 IR I R O T
0 TR R N 0 T BT T N
0 50 100 150 200 0 100 150 200
Apos (mm) Apos (mm)
MSCE 45
10 x 3 con un motor paso a paso []142 10 x 10 con un motor paso a paso []142
R N MSCE en combinacién: % ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ MSCE en combinacién:
B 150 IR con VK ) b b con VK
=, IRV \ con MSD = N S S S S S N con MSD
£ =T £ ‘ e *“‘* = ‘Fj‘_\;j‘fj‘_\* R
E LoV \\\ I %] Tiempo de posicionamiento: g | '.". : \\‘\ e \ \‘ \ Tiempo de posicionamiento:
£ 100 7\‘\7\‘\—\‘—\——‘ - t=05s < 15 1| T 7\&7*\7 b\ 7\A t=0,25s
8 F *‘ ; V’\ \ ‘\ RN t=08s N e \\ \\\ | | k """" t=035s
s \ —_—-—t=12s g [ Ly AW \‘r [ — - — t=045s
= 7:3‘\‘:7\7,#&‘:7‘?\\77 ———-t=16s & | S \‘ 0\ \ .\\\ \ ——=—=-1=060s
£ AR \ — - — =205 £ 10 Ay s m TSR T ] — e — =075
g o "E‘\\}‘ };&7 § — — t=25s g [ \-“.\\w AR — — t=090s
= AN \k'\\f ST ———- =325 = IUESRRAN \ NS NN —=—-1t=110s
= “.}‘\ \\‘ N 5 5 T T Tl SRR
& Y N Y & | y \‘ RN
8 CL Y \J“ "\ AN 8 | K} v“\ NG Y
0 T T e w2
100 150 200
Apos (mm) Apos (mm)

10 x 3 con un motor paso a paso []56 10 x 10 con un motor paso a paso [] 56

_ 250 T T T T T T T
o U t =t +—t-
= Loa “.‘ \ '.'-\j‘\ | \‘\
LN N L e e B\W\

E Y \\\ L\ \ !
g I A \\ [
S 150——‘——‘.‘r—\\73“7\7\‘7\\ﬂ
s A \
< [ F..l [ \ AN \\ \\\
g R\ A N
AL i [l el e el A\ Sl A Vi
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E | by [ [ [ [
s S0F |- i o e
g I T A R |
© \ Fyo [ N [

0 | IR T N

0 50 100 150 200

Apos (mm)
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MSCE en combinaci6n:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s
t=050s
—_—-—1=0,75s
———-1=100s
—_— - —1t=125s
—_— e t=150s
—_———-1=200s

Carga (til méxima horizontal m, __ (kg)

_
'
o

_
N
o

_
o
=3

80

60

40

20

MSCE en combinacién:

con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=0,25s
t=040s
—_— - —1t=055s
—_———-1=0,70s
—_— - —1=090s
—_— — t=1,10s
—_———-1=130s

Apos (mm)
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS UNIMOTION

CARGA UTIL VERTICAL MAXIMA EN FUNCION DEL CAMBIO DE POSICION
Y DEL TIEMPO DE POSICIONAMIENTO DE LA PLACA FRONTAL

m Los siguientes diagramas muestran la carga Util maxima que puede
v . . . . .
desplazarse una determinada distancia vertical dentro de un tiem-
T ) po de posicionamiento. Se tiene en cuenta un tiempo de acelera-
" | cién/desaceleracion de 100 ms.
§ Los diagramas dependen de los cables de los husillos de bolas y
i de las diferentes combinaciones de los motores estandar. También
s S se consideran el adaptador de motor VK y un accionamiento lateral
del motor MSD.
MSCE 25
6 x 2 con un motor paso a paso [ 128 6 x 6 con un motor paso a paso []128
MSCE en combinaci6n: 8 T T T T T T T MSCE en combinacién:
_ con VK - J—JY—J—-J—-J—-J—s\ con VK
¥ con MSD o T T e con MSD
E . L . é 6 T ﬂ*&**\**\**’ . .. .
IS Tiempo de posicionamiento: g | | | | Tiempo de posicionamiento:
® t=04s ® o oy - -] ——t=025s
.E """" t=08s % \"\\ | \‘Q ------- t=0,35s
g —_—-—t=12s [ 4 ;_.,4,\4,,4\, RN —_— - — t=050s
g ———-t=16s o Yeou NS — ———-t=070s
\% — - —1=20s \g ,,4,\‘4,4,,\,,\,, — --—t=100s
£ — — t=30s £ \\ N I\ | —_— — t=180s
= ———-t=45 = B\ SR . S T ———-t=420s
5 S z 2 1 4\\ f r\ I
© = N T T
"Ef’ %f’ 120N \L\,\,,\,,
o [&] SN T ~ !
0 FN PR E N P PR N/ P
100 150 200
Apos (mm) Apos (mm)
MSCE 32
8 x 2 con un motor paso a paso [128 8 x 8 con un motor paso a paso [128
] L _Z L7 ] MSCE en combinacién: 88 T T T TT I TIT ] MSCE en combinacion:
15 N ~ N
\\ | I | | | con VK con VK
) N N con MSD » 30 AL DL oL\ con MSD
= ot o b=k = — 4 — = K ! ! !
¥ \ : . . 5 N LS | ) . .
EE ‘ ‘ ‘ ‘ ! ‘ Tiempo de posicionamiento: £ 2,5 TSN s, Tiempo de posicionamiento:
i et o - NN
£ N N S R S T S R t=10s S 20 . B t=040s
5 | N N | | — - —t=15s 5 \ t L \! | | — - —1t=0,55s
© r 'F"."‘L*\T*T*T*j*’ —_———-1t=20s - 15 P ,A,L,%,L,L,, —_——-1=080s
g v ‘\\ W\ | | —_— - — t=25s E [ \ \ \\ [ \ — - —t=120s
© ! ' — — t=40s e | | | | | — — t=200s
5 “e ¥ it Nl ' : L T N
£ MU TNE LN ] ———- 00 E 10 TN RO\ T TN ———t=350s
5 Y \‘ \ s | RN 5 \\ AN o
& F ’T*T*X\*\&*T’T*’ & 05 AL - N
8 Y AN 3 AN N s
1y \ [ \ (&) s \ y
0 Pl s N 0,0 Lot ool L ) T ok, ]
0 50 100 150 200 100 150 200
Apos (mm) Apos (mm)
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MSCE. CARACTERISTICAS TECNICAS

8 x 2 con un motor paso a paso [ 142

35 \ \ \ \ \ \
I N R e
2R NN N
- \\\‘ X\\ r\"\ NN
el d UEN ?\ N J\\*\T,\\ <]
© r A | | | |
EIE RGN
= Iy NN
CRR T FES TR I AT WA
'.% 15: R ‘\Y ‘ A\LF N
oW N Ny
= 10**?*?*@7*7&‘7*7‘?*
T S VR A \‘ o \
& 5**#*(‘*#17‘** T+t
8 | E I IR T S -!
Py Lo by
0 50 100 150 200
Apos (mm)
MSCE 45

MSCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:

t=0,3s
t=06s
—_— - —t=10s
—_———=t=15s
— - —t=20s
— — t=25s
—_———-t=38s

10 x 3 con un motor paso a paso []42

40

20

Carga Util méaxima vertical m, ___ (kg)

30 |

nRE N
- W\~

N R RS A
U N NN
B s i S e
Y \\\\ NN
7.7L \+\ +\ R

Apos (mm)

MSCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:

t=05s
t=08s
—_-—1t=12s
—_———-1t=18s
— - —1t=25s
— — t=40s
—_———-1=62s

10 x 3 con un motor paso a paso []56

60 T T
G N
%50* rfr*T\vT'\T*TQT**
£ Lo ‘\ Vot [ [
E ool b S 20 00 -1 _\W_]
b 40 | ?_\ \\\ A\\\ \1& | Q\
£ R S E AN
S 30| ‘Fi‘\%.i‘\\if\\G\\‘:#i‘
£ | N RO
= N N U \\\\
g 200 Jr T *T\TT*T“**
= [ o [ [ [ |
et R L
A N T
) A
0 [ TR IR MR
0 50 100 150 200
Apos (mm)
www.tecnopower.es

MSCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:

t=0,25s
t=0,50s
— - —1t=0,75s
——=—-1=100s
—_— - —1=130s
—_— — t=180s
———-1=230s

UNIMOTION

8 x 8 con un motor paso a paso [142

Carga atil méaxima vertical m, . (kg)

_
o

_
o

(3,1

o Lo I
| | ! I | | P
S R AR S S dils e e
'L'.T\“\\ TN NN
L L“'.J\p\\fﬁ‘: I .
AR\ <X 4
[ \‘ AN\ \\ I |
LN \\\ I\ FoNC
[\ T“.T\iT NN T :\7\7 T
o\ \\2\\ TN
RN
v N NN | |
L\ N A I N S IR R
| UL oy
| LSACTE N R W
R ,TQT‘.T‘TRT\j,,
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RTINS BTy \H'\\‘
0 50 100 150 200
Apos (mm)

MSCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s
t=040s
— - —1t=0,55s
———-1=080s
—_— - —1t=120s
_— — t=200s
———-1=280s

10 x 10 con un motor paso a paso [] 42

Carga (til méxima vertical m, __ (kg)

10

Apos (mm)

MSCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s
t=040s
— - —1=0,55s
——==1t=0,70s
— == =—1=090s
_——1t=130s
—_——=—-1t=210s

10 x 10 con un motor paso a paso []56

Carga (til méaxima vertical m,__ (kg)

50

a0
30+
20

10}

T T T T T T T
TN
NN
VN
\ NG
\ RN \ [ AN
‘,\v DN -]
se |
I \“\\ | \\\1 .
AN
KN
T, \\\~ %\\ [
N S
BN +\\<ﬂ AW
el ™ 4
Ty =
! ! 1 !
100 150 200
Apos (mm)

MSCE en combinacién:
con VK
con MSD

Tiempo de posicionamiento:
t=025s
t=0,40s
—_— - = t=0,55s
—_———-1=0,70s
— --—1=100s
—_— — t=150s
—_———-1=220s
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MSCE. DIMENSIONES

UNIMOTION

MSCE EN COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ADAPTADOR DE MOTOR VK

L7 + Carrera absoluta ) *  E1: Conexién motor E8
H C A ‘ E2: Conexién codificador E5
- + . E3: Conexién freno
k% H
' H ... + Final de carrera |
B_(/] | L=
— | A\l L
3 0 NI e
g U oS- 21T
1 wi |r ‘I
- —>|
L3 } H [)* A V4
Lﬁ** L1 + Carrera absoluta V1 E9
L2 ** L = L1 + Carrera absoluta + V1 + E9
L
(=]
B (MSCE 25) E-E E H-H (MSCE 25)
3.4 5
E.,{ 2348
S u
TO O}, Sls_ [/
% =X
& : £ 52
o Jors == - gnEE @ @ >
« (R 2R 2w B z g
/' Clw| T
N N \ N - 3,4
I\ RO 7
4 I
of —m{| 135 M3x0,5 - 6H 6 245
E 15 £0,02 4,7 mm prof.
18 (4x)
o
B (MSCE 32) F-F B
F q 4.7 é
oy 7 5|8
TO [ O}y V) Bz
2 EIES
& Y r\/ﬁ ¢ . TEISS
© N7 34107 5
< g ] 1 Q-0 0O
@O )5 = 2
© N IS IR RN 1
- H M L
3 13,5 M4x0,7 - 6H 8
F 29 0,02 4,7 mm prof.
24 (4x)
B (MSCE 45) G-G 3 H-H (MSCE 45)
G 5
2 ®
f ¢ 5|8 EX
%) Q==
(0> g|EX
© NS
I o — =25 60 0o
2 - o 67 RS 58 @@ Opt .
© Nt olel ol S ] e
R RO Re GENEHE H7 ; ?”
3 | I
N
« N
RERTTGRN ¢ O B0
t Vi
3G 13,5 M5x0,8 - 6H 58 &
20 \ 10 mm prof. (4x) 10 44,5
22,5 M3x0,5 - 6H
32 6,5 mm prof. (8x)
35 £0,02
36
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A-A E6
E1* r—»‘ E2*
<
w D ‘ L nl ‘
s f
K ED e
\ ©
e [ -
.}
14 d
. e
b Jl Lo
L8
|
Para el dispositivo
de sujeci6n N
a 1,5
J U2

Para tuerca
DIN562
(para el perfil
de montaje)

Para tuerca
DIN562 - M2,5
(para el soporte
del sensor de

[se Sy

:)f

S
——

~

N
o
=
-

U5

K (MSCE 25)
1

campo magnético)

Para el sensor de
campo magnético

o
O J
o
Para el sensor de by

campo magnético

K (MSCE 32)
1,67

f-————

L10

K (MSCE 45)

2,4

™

Todas las dimensiones estan en mm. La escala de los dibujos puede no ser igual.
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MSCE. DIMENSIONES

C (MSCE 25) D (MSCE 25)
16,5 35
M2,5x0,45 - 6H
25 5 mm prof. (4x) 45 15 7 13 @5 H7
1,3 mm prof.
| Para anillo de centrado
O—0) ! CR5 (3x)
Sk - —- HRro—oa—&—-—
N
g5 H7 —— | o= |
1,3 mm prof. 1 1
Para anillo de 1
@2 H7
4 mm prof. (2x) centrado CR5
C (MSCE 32) D (MSCE 32)
16,5 45
M3x0,5 - 6H
35 ; 4,5 2 13 @5 H7
/6,5 mm prof. (8%) 1,3 mm prof.
= e =O::C): | Para anillo de centrado
S T | CR5 (2x)
[Te) o et
28| s -— - T
o lg o g5 H7 —— || IF—CF
1,3 mm prof.
39 Para anillo de 1
22 H7 centrado CR5 1| T
4,5 mm prof. (2x) e
C (MSCE 45)
20,5 60 M4x0,7 - 6H D (MSCE 45)
6,2 mm prof. (4x)
42
35 M3x0,5 - 6H 4,5 35 @7 H7
6 mm prof. (4x) 1,6 mm prof.
p— | Para anillo de
h# T o hd O | centrado CR7
vl S 34 I
< S ———l-% — T =D *j - =
< N N N
& o @ @7 H7 — C—0
hd A, 1,6 mm prof.
50,5 Para anillo de 1
@2 H7 centrado CR7 —r—

6 mm prof. (2x)

MSCE EN COMBINACION CON UN MOTOR ESTANDAR Y UN ADAPTADOR DE MOTOR MSD

E9 S6 S5
Flls -
—
\| 3
| @
o S
oY
_
b
@ &
1
S10 \ ‘ s9
2
- o @
1] | e®
Bl At 7|;|Ef
‘ o~
O\ %)
o) (O /
S7 L2 ** L1 + Carrera absoluta S1
L = L1 + Carrera absoluta + S1
[
www.tecnopower.es
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MSCE. DIMENSIONES UNIMOTION

MSCE SIN MOTOR

L13
I L L18 L
‘ 90°
| (7 |
© -0 a | T L2
< 0 22§
: @)= 4 |l[ g
& =
L12 e 116 .l |Les
L8 & L2 ** L1 + Carrera absoluta L17
L

DIMENSIONES DE LA UNIDAD MSCE (mm)
19 gL21
L | L2 L4 | AL5 L7 L10 112 | 113 | L14 | gL15 | L16 | L17 | L18 (1) (7 L22 | L23
25 12 1365 58 | 25 135/19,25 44 17 18 M2)5 5 176 20 | 45 42

32 |65 14 8 6 14 | 45 73 | 32 135228 44 245 245 245 M3 8 14 | 7 5 226 25 4523 32 58 36 2 1
45 80 18 10 8 | 18 /605 91 45 20 305 44 34 34 34 M4 10 16 | 8 8 316 34 | 4523 42 7547 25 12

DIMENSIONES DEL ADAPTADOR DE MOTOR VK Y DEL ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD (mm)

25 28 3 | 245 28 | 55 22 | 125 525 1825 195 55 | 18 | M4 | 6 | 245 315 34 | 385 8325
2 28 3 | 315 3,5 0 | 22 160 525 1825 195 55 22 M5 7 315 315 34 | 0 | 8675
P;:;’Oa 42 40 | 315 | 42 | 55 22 | 160 705 2425 195 65 22 M5 | 7 | 315 445 46 48 11075

42 42 | 445 445 0 | 275 | 225 | 81 2475 245 65 | 32 | M6 | 7 | 445 445 46 | 0 12825

® 56 46 | 445 | 564 | 95 | 275 225 | 885 3325 245 | 6 | 32 | M6 | 7 | 445 | 595 595 | 645 144,25

DIMENSIONES DEL MOTOR (mm)

Motor
E— E8 (+0,3)
Tamafio 0 (mm)
28 - Consulte disponibilidad
28 Con Consulte disponibilidad
Paso a 42 - M12 de 5 polos = M12 de 8 polos - 14 14 19,5 - - 70,4 42,3
paso 1Y) Con M12de 5 polos | M12de8polos | M8 de3 polos 14 14 19,5 9 21 106,4 423
56 - M12 de 5 polos = M12 de 8 polos - 14 13,4 23 - - 98 56,4
56 Con M12 de 5 polos = M12 de 8 polos | M8 de 3 polos 14 52,4 23 9 12 138 56,4

DEFINICION DE "CARRERA ABSOLUTA" Y "FINAL DE CARRERA" EN LAS UNIDADES MSCE

DEFINICION DE "CARRERA ABSOLUTA"
Carrera absoluta = Carrera efectiva + 2 x Carrera de seguridad E

1]
El deslizador eléctrico MSCE no incluye ninguna carrera 7‘ -
de seguridad. Carrera absoluta Piston extendido E

Las longitudes L y Lt se definen tal y como se presentan en los
dibujos dimensionales anteriores, donde también se consideran
Li=L+ L2 + Final de carrera L, Longitud total (mm) las longitudes de un motor, un adaptador de motor VK y un
accionamiento lateral del motor MSD.

DEFINICION DE "LONGITUD" L Longitud (mm)
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UNIMOTION

MSCE. ACCESORIOS
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MSCE. ACCESORIOS UNIMOTION

Compatible con tamaiio de unidad MSCE

Accesorios EE—— I E Pégina

Adaptadores de motor 1 Adaptador de motor VK . . . 62
Acoplamiento de elastémero 2 Acoplamiento ° ° ° 63
Accionamiento lateral del motor 3 Accionamiento lateral del motor MSD . . . 64
4 Dispositivo de sujecion ° . . 68
Accesorios de fijacion de montaje 5 Tuerca ranurada . ° . 69
6 | Anillo de centrado o . . 69
7 Sensor de campo magnético U o o 71

Interruptores de fin de carrera
8 Portasensor HMG . — — 78
Motores 9 | Motor o o . 79
Accionamiento 10 Accionamiento . . . 79
11 Cables del accionamiento al motor o* o* o 80
12 Cable del codificador o o o 80
13 Cable de freno o* o* . 80

Cables
14 Cable de freno a terminal* o o — 80
15 Cable de alimentacién o . . 80
16 | Cable de sefial o o o 82

* Para el tamafio del motor paso a paso de 28, los cables del motor y del freno se combinan en un solo cable. Para la conectividad entre el freno y el termi-
nal, se utiliza un cable adicional de freno a terminal.
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DATOS ELECTRICOS UNIMOTION

TIPOS Y TAMANOS DE MOTOR 56
TIPOS DE ACCIONAMIENTO 58
CABLES DE ACCIONAMIENTO DEL MOTOR 59
CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL 60
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MCE/MSCE. DATOS ELECTRICOS. TIPOS Y TAMANOS DE MOTOR

IDENTIFICACION DEL MOTOR

Motor

—————— Codigo del motor

Tamaiio O (mm)

% - STMN-28-L-E *
Con STMN-28-L-E-B *
Paso a " - STMN-42-L-E
paso Con STMN-42-L-E-B
- STMN-56-L-E
56
Con STMN-56-L-E-B

* Consulte disponibilidad.

ASIGNACION DE PINES DEL MOTOR

TAMANO DEL MOTOR PASO A PASO DE 28 mm
Consulte disponibilidad

TAMANO DEL MOTOR PASO A PASO DE 42 Y 56 mm

Valido para los motores paso a paso:
- STMN-42-...
- STMN-56-...

Conector Motor
Tipo de conector: M12 de 5 polos

G

2 A+ 2
3 B+ 3
4 B- 4
5 Carcasa 5
6
7
8
Carcasa

56 LHITECNOPOWER

Conector Codificador

Tipo de conector:: M12 de 8 polos

UNIMOTION

Conector Freno

Tipo de conector: M8 de 3 polos

A+ 1 Freno +24 V
A- 3 Freno/GND
B+ 4 NC
B-
GND

Valido sélo para los motores con freno:
- STMN-...-B

I+
VCC (5V)

GND/apantallamiento

www.tecnopower.es



MCE/MSCE. DATOS ELECTRICOS. TIPOS Y TAMANOS DE MOTOR UNIMOTION

CARACTERISTICAS TECNICAS

MOTOR
\Tipoii Paso a paso
| Tamafio 0 (mm) 28 42 56
Codigo STMN-28-L-... STMN-42-L-... STMN-56-L-...

Tensién (V DC) 3,15 2,4
Corriente por fase (A) 1,8 42
Momento de inercia de la masa (kg cm?) 0,082 (0,095%) 0,480 (0,501%)
Par de apriete (Nm) 0,5 1,87
fingulo de paso () P 18+5% 18+5%
Resistencia por fase (Ohm) 1,75+10% 0,58 +15%
Inductancia por fase (mH) 33+20% 1,9+20%
Tension constante (mV/min-1) 23 32,5
Masa (kg) 0,44 (0,57*) 1,14 (1,33%)

* Valido para un motor con freno.

CODIFICADOR
|
Codificador ‘Tip"ii Paso a paso
| Tamafio 0 (mm) 28 42 56
Codigo STMN-28-L-... STMN-42-L-... STMN-56-L-...
Tipo Incremental
Principio de medicion Optoelectronica
Interfaz Consulte disponibilidad Accionamiento de linea
Resolucion (cpr/ppr) 500/2000
Tensién de funcionamiento (V DC) 5
FRENO
|
‘Tipoii Paso a paso
| Tamaiio 0 (mm) 28 42 56
Codigo STMN-28-L-... STMN-42-L-... STMN-56-L-...
Tensién de funcionamiento (V DC) 24 (+6/-10 %)
Potencia nominal (W) 8 10
par d apriete () Consulte disponibilidad 04 10
Momento de inercia de la masa (kg cm?) 0,013 0,021

CONDICIONES DE TRABAIJO
Temperatura ambiente -10°C ~+50°C
Humedad ambiental méx. 85 °C (sin condensacién)

Clase de proteccion* IP65

Ciclo de trahajo 100 %

* Excepto la salida del gje.

DIMENSIONES

Consulte la seccion "Miniactuador eléctrico MCE — Dimensiones" o "Minideslizador eléctrico MSCE — Dimensiones".

Consulte la documentacion de Unimotion relativa a los motores.
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MCE/MSCE. DATOS ELECTRICOS. TIPOS DE ACCIONAMIENTO UNIMOTION

IDENTIFICACION Y COMPATIBILIDAD DE LA UNIDAD

Accionamiento Motor
T T Codigo del motor
Protocolo/Control Tamaiio O (mm)

28 STMN-28-L-... STDF-28-A-EC*

EtherCAT 42 STMN-42-L-... STDF-42-A-EC

56 STMN-56-L-... STDF-56-A-EC

28 STMN-28-L-... STDF-28-A-EN*

Paso a Basado en Ethernet comuni- Paso a

paso - paso 42 STMN-42-L-... STDF-42-A-EN
56 STMN-56-L-... STDF-56-A-EN

28 STMN-28-L-... STDF-28-A-PD*

Direccion de impulsos de
control 42 STMN-42-L-... STDF-42-A-PD
56 STMN-56-L-... STDF-56-A-PD

* Consulte disponibilidad

CARACTERISTICAS TECNICAS

Accionamiento

\ Tipo Paso a paso
\ Protocolo/Control EtherCAT \ Basado en Ethernet comunicacion \ Direccion de impulsos de control
| Cédigo STOF-...-EC | STOF-...-EN
Tension de funcionamiento (V DC) 24+10 %
Consumo de corriente™ (mA) max. 500
Velocidad de rotacién (rpm) 0~ 3000
Resolucion soportada ** (ppr) 500, 1000, 1600, 2000, 3600, 5000, 6400, 7200, 10000
3 entradas dedicadas (LIMIT+, LIMIT-, ORIGIN) Pulso de comando de posicidn

- Servo encendido/apagado
Sefiales de entrada 9 Entradas programables
(fotoacoplador) Restablecimiento de la alarma

(entrada del fotoacoplador)

7 entradas de usuario (Fotoacoplador)

6 salidas de usuario 1 salida dedicada (Compare out) En posicion
Sefiales de salida (Fotoacoplador) 9 salidas programables (fotoacoplador) Alarma (salida del fotoacoplador)
Freno Freno Sefial del codificador, freno

*

Excepto la corriente del motor.
** En el caso de que la resolucion sea superior a la del codificador, el motor funcionara por micro-paso entre impulsos.

CONDICIONES DE TRABAJO

Temperatura ambiente 0°C~+50°C
Humedad ambiental 35 % ~ 85 % (sin condensacion)
Resistencia a las vibraciones 0,5G

Ciclo de trabajo 100 %

* Excepto la salida del eje.

DIMENSIONES INFORMACION DETALLADA

Consulte la seccion "Accesorios — Accionamiento”. Consulte la documentacién de Unimotion
relacionada con las unidades.
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MCE/MSCE. DATOS ELECTRICOS. UNIMOTION
CABLES DE ACCIONAMIENTO DEL MOTOR

Los cables de accionamiento al motor en general consisten en:

e un cable de motor
e un cable de codificador
e un cable de freno (s6lo si se utiliza un motor con freno).

Para el tamafo del motor paso a paso de 28, cables de motor y freno se combinan en un solo cable.
Se incluye un cable adicional, es decir, un cable de freno a terminal para el caso del motor (o28) con el freno.

IDENTIFICACION Y COMPATIBILIDAD DE LOS CABLES

Accionamiento Codigo del cable de accionamiento del motor
Jamanor Protocolo/control Codificador Freno a terminal
- STMN-28-... -
28 STCF-M-_8-... * STCF-E-_8-...*
Con STMN-28-...-B . EtherCAT, STCF-BT-02*
- STMN-42-... ® Basado en Ethernet -
Pa:goa 42 Pa:goa comunicacion STDF-...
P Con | STMN-42-.-B P « Direccion de impul- STCF-B-_8-...
B STMN.S6... s0s de control STCF-M-_12-... - STCF-E-_12-... -
56
Con STMN-56-...-B STCF-B-_8-...

* Consulte disponibilidad

CARACTERISTICAS TECNICAS
TAMANO DEL MOTOR PASO A PASO DE 28 mm: Consulte disponibilidad

TAMANO DEL MOTOR PASO A PASO DE 42 Y 56 mm

Cable de accionamiento al motor

Motor Freno Codificador
STCF-M-_12-... STCF-B-_8-... STCF-E-_12-...
Longitud (m) 3,510
Didmetro del cable D (mm) 51 45 6,7
Material, color TPE, negro
Radio de curvatura (din.) (mm) min. 7,5 x D
Apantallado Si

CONDICIONES DE TRABAJO
Temperatura ambiente (colocacion fija) -40°C ~ +70 °C

Temperatura ambiente (aplicacion flexible) 5°C ~+70°C

DIMENSIONES

Consulte el apartado "Accesorios — Cables del motor".
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MCE/MSCE. DATOS ELECTRICOS. UNIMOTION
CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL

El cable de alimentacion se utiliza para suministrar la energia de la fuente de alimentacion al accionamiento.
El cable de sefial es obligatorio para los siguientes casos:
e Si se utiliza un motor con freno
e Si se utiliza un control de accionamiento por impulsos
e Si se utilizan los interruptores de limite.

IDENTIFICACION Y COMPATIBILIDAD DE LOS CABLES

Accionamiento Codigo del cable
Protocolo/Control Alimentacion
EtherCAT STDF-...-EC STCF-S-EC-02
P;’asgoa Basado en Ethernet comunicacion STDF-..-ES STCF-P-02 STCF-S-ES-02
Direccién de impulsos de control STDF-...-PD STCF-S-PD-02

CARACTERISTICAS TECNICAS

TAMANO DEL MOTOR PASO A PASO DE 42 Y 56 mm

‘ Tipo Cable de alimentacidn ‘ Cable de sefial
| Codigo STCF-P-02 | STCF-S-EC-02 STCF-S-EN-02 STCF-S-PD-02
Longitud (m) 2
Diametro del cable D (mm) 46 6,4 6,9 6,4
Material, color PVC, negro
Apantallado Si
DIMENSIONES

Consulte el apartado "Accesorios — Cables de alimentacion y de sefial".

INFORMACION DETALLADA

Consulte la documentacion de Unimotion relacionada con las unidades.
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MCE/MSCE. ACCESORIOS UNIMOTION

ADAPTADOR DE MOTOR 62 MONTAJE DE PIE GIRATORIO MLG 72
ACOPLAMIENTOS 63 MONTAJE DE PIE DE HORQUILLA MLBU 72
ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD MONTAJE TRASERO ABM 73
CON CORREA DENTADA 64

MONTAJE DE MUNON MZK 73
0JO DE BIELA SGS 66

SOPORTE DEL MUNON MLZ 74
HORQUILLA DE BIELA SG 66

UNIDAD DE GUIADO GUC 74
JUNTA AUTOALINEABLE FK 67

SENSOR DE CAMPO MAGNETICO
PIEZA DE ACOPLAMIENTO KSZ 67 Y PORTASENSOR HMG 77
DISPOSITIVO DE SUJECION 68 SENSOR DE CAMPO MAGNETICO 77
TUERCA RANURADA 69 PORTASENSOR HMG 78
ANILLO DE CENTRADO 69 MOTOR 79
BRIDA DE MONTAJE MAFL 70 ACCIONAMIENTO 79
PIE DE MONTAJE MAHP 70 CABLES DEL ACCIONAMIENTO AL MOTOR 80
MONTAJE DE HORQUILLA GIRATORIA MASU 71 CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL 82
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. ADAPTADOR DE MOTOR UNIMOTION

[T T H
/ | \ \ H L1 30
] I B
/ / a
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! 28
1 [ | L1 )Xﬁ
TV -
1. MCE/MSCE
2. Carcasa del adaptador del motor
> Brida del adaptapdor del motor } Adaptador del motor VK El acoplamiento no estd incluido.
4. Motor

Los adaptadores de motor VK son compatibles con los siguientes tamafios de MCE/MSCE y acoplamientos:

MCE/MSCE “ Acoplamiento

25 MG 25 EKL 2
32 MG 32 EKL 2 o > :

Para mas informacion sobre los acoplamientos,
45 MG 45 EKL 5 consulte la seccién "Acoplamientos".

CODIGO DE PEDIDO

VK MG32 423 438 22 2 24 45 M3 0 0 45
ADAPTADOR DE MOTOR 4, | | | | | |
A A O
° MG
TAMARNO DIMENSIONES DEL MOTOR (mm)
e 25
e 32 La dimensién "@0" también se utiliza para los agujeros roscados.
e 45 En el caso de los agujeros roscados, debe aplicarse el prefijo M.

COMPATIBILIDAD DE LOS ADAPTADORES DE MOTOR ESTANDAR VK CON LOS MOTORES MCE/MSCE Y ESTANDAR

Motor Longitud eje motor L1 [mm] : Agujeros montaje
MCE/MSCE | .. Tamafon | g o ” lz‘el(emmmu)mr Diamatrox rof, | motorvi | Cotizo | Masamy, (ke
(mm) #0 x H (mm)
25 28 NEMA 11 15 20 5,0 M2,5% 2,5 (min.) | VKMG 25Tl 108256 0,04
28 NEMA 11 15 20 5,0 M2,5% 2,5 (min.) | VKMG 32Tl 108257 0,06
¥ P;;;’Oa 42 NEMA 17 20 25 5,0 M3x 45 (min) | VKMG32T2 108258 0,09
42 NEMA 17 20 25 5,0 M3x 45 (min) | VKMG45TL 108259 0,14
® 56 NEMA 23 20 25 6,35 5% 10,0 (mdx) | VKMG45T2 108260 0,18

El adaptador de motor estandar VK esta hecho de una sola pieza. Es importante tener en cuenta, al pedirlo, que el acoplamiento esta
incluido.

Para las dimensiones de los adaptadores de motor estandar VK, consulte la seccién "Miniactuador eléctrico MCE — Dimensiones"
0 "Minideslizador eléctrico MSCE — Dimensiones".
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. ACOPLAMIENTOS UNIMOTION

|
G, | H ‘ .| EIs04762

oB
@D}

|

i

H

|

H

H
@D

c c Chavetero opcional Tipo A (Dureza 98 A)

CARACTERISTICAS TECNICAS Y DIMENSIONES

Par nominal (Nm) Tin 2 9
Par méximo* (Nm) Tuax 4 18
Longitud total (mm) A 20 26
Didmetro exterior (mm) B 16 25
Didmetro exterior con la cabeza del tornillo (mm) BS 17 25
Longitud de montaje (mm) C 6 8
Diametro interior (H7) (mm) Dy, D, 3-8 4-12,7
Didmetro interior del elastémero (mm) D¢ 6,2 10,2
Tornillo de sujecion (IS0 4752) E M2 M3
Par de apriete del tornillo de apriete (Nm) 0,6 2
Distancia entre las lineas centrales (mm) F 55 8
Distancia (mm) G 3 4
Longitud del cubo (mm) H 12 16,7
Momento de inercia por buje (kg cm2) Iy 0,003 0,02
Peso aproximado (kg) 0,008 0,02
Esténdar de velocidad (min-1) 15000 15000

* El par maximo transmisible del cubo de sujecion depende del diametro del agujero.

PAR MAXIMO TRANSMISIBLE Y DE ACCIONAMIENTO M, . (Nm) DEPENDE DEL DIAMETRO DEL AGUJERO (mm)

EKL g3 g4 g5 g8 g0 #12,7
2 0,2 0,8 1,5 2,5
5 - 15 2 8 8 10
PAR MAXIMO TRANSMISIBLE Y DE ACCIONAMIENTO M, . (Nm) CODIGO DE PEDIDO
LIMITADO AL TAMANO DEL MCE/MSCE
MCE/MSCE ACOPLAMIENTO EKL5 A F5 F6PFN
32 ACOPLAMIENTO R ‘ L'_f
TIPO Y TAMANO AGUJERO
2 DIAMETRO
e 5 (mm)
TIPO DE INSERTO
DE ELASTOMER i
. A STOMERO OPCION

* PFN: con chavetero
e Dejar en blanco: sin
chavetero
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. ACCIONAMIENTO LATERAL
DEL MOTOR MSD CON CORREA DENTADA

UNIMOTION

(5]
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1. MCE/MSCE
2. Carcasa de accionamiento lateral del motor
3. Tapa de accionamiento lateral del motor Accionamiento lateral del motor MSD
4. Placa tensora lateral del motor
5. Juego de sujecién
6. Motor

CODIGO DE PEDIDO
MSD MG32 T2 42,3 438 22 2 24 5 45 M3 0 0 45

ACCIONAMIENTO LATERAL _, | | | | | | | | | | |

DEL MOTOR A 9B @OC M L1 ¢D H @O0 V @7 a

MINISERIE L | | | [ | | [ |

* MG TIPO DIMENSIONES DEL MOTOR (mm)

TAMANO

e 25 La dimension "@0" también se utiliza para los agujeros roscados.
e 32 En el caso de los agujeros roscados, debe aplicarse el prefijo M.
e 45

COMPATIBILIDAD DEL ACCIONAMIENTO ESTANDAR LATERAL DEL MOTOR MSD CON EL MCE/MSCE Y LOS MOTORES ESTANDAR

‘ Agujeros montaje motor ‘
Diametro x Prof.
@0 x H (mm)

Longitud eje motor L1 (mm)‘

Adaptador de

Estandar motor VK

Tamaiio
MCE/MSCE Tamaiio O
(mm)
25 28
. 28
Paso a
paso 42
42
45
56

NEMA 11
NEMA 11
NEMA 17
NEMA 17
NEMA 23

64 LY TECNOPOWER

@ eje motor
(mm)
14 20 50
14 20 50
17,5 24 50
20,5 28 50
20 28 6,35

M2,5 x 2,5 (min.)
M2,5 x 2,5 (min.)
M3 x 4,5 (min.)
M3 x 4,5 (min.)
5x 4,5 (min.) ~ 5,5 (max.)

MSD MG 25T1
MSD MG 32 T1
MSD MG 32 T2
MSD MG 45T1
MSD MG 45 T2

Codigo Masa m,, (kg)
108261 0,10
108262 0,12
108263 0,18
108264 0,28
108265 0,36
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. ACCIONAMIENTO LATERAL UNIMOTION
DEL MOTOR MSD CON CORREA DENTADA

CARACTERISTICAS TECNICAS

na Par de ac- | Carga radial Momento de Limites del tamafo del motor (mm)
Relaciénde | . A - . .
cionamiento | maxima en el inercia de la
maximo
‘ Mp,MSD ‘ Fr,MSD ‘ M[I, MSD ‘ JMSD ‘
(Nm) (N) (Nm) ‘(m—z kg cmZ)‘
25 Tl 1 0,10 15 0,010 0,39 0,10 34 35 25 20 6,35
@ Tl 1 0,10 15 0,015 0,39 0,12 34 35 25 20 6,35
T2 1 0,25 15 0,015 1,04 0,18 46 50 36 *k 24 8
15 Tl 1 0,30 15 0,020 416 0,28 46 50 36 28 8
T2 1 0,80 45 0,020 4,20 0,36 59,5 70 50 28 12,7
* Es la carga que depende linealmente del par de accionamiento maximo M, ysp ¥ que se genera por la correcta pretension de la correa. Esta carga

debe reducirse en funcién de las capacidades del motor.
o La dimension minima L1 depende del tamafio del conjunto de sujecién concreto. Los valores se pueden encontrar en la siguiente tabla.
***  Este es un valor medio. Puede variar segun las dimensiones del motor.
*FFE - Keyway no es valido.
**FF% También es posible un valor méas alto con una placa tensora mas gruesa (la dimensién N aumenta).

DIMENSIONES (mm)

AR

25 Tl 1 52,5 31,5 24,5 22 19,5 55 38,5 12,25 83 18 Max6
Tl 1 52,5 31,5 31,5 22 19,5 55 0 15,75 86,5 22 M5x7

¥ T2 1 70,5 44,5 31,5 22 19,5 6,5 48 15,75 110,5 22 M5x7
Tl 1 81 44,5 44,5 21,5 24,5 6,5 0 22,25 128 32 M6x7

® T2 1 88,5 59,5 44,5 21,5 245 6,0 64,5 22,25 144 32 M6x7

* Este es un valor estandar. Puede variar en funcién de las dimensiones del motor My L1.

LA DIMENSION MINIMA L1 (mm) DEPENDE DEL DIAMETRO DE LOS EJES DEL MOTOR D

Relacion de

MSCE ‘

Tl 1 14 14 14 14 - - - - = > - -
» T2 1 - 17,5 17,5 17,5 17,5 17,5 - - - = . -

Tl 1 - 20,5 20,5 20,5 20,5 20,5 - - - - - -
® T2 1 - 20 20 20 20 20 20,5 20,5 20,5 20,5 20,5 20,5
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. 0JO DE BIELA / HORQUILLA DE BIELA UNIMOTION

0JO DE BIELA SGS

Material: acero galvanizado

‘ L1
o~ . ‘ L2
ﬂ‘ SOl
Soporte simple L’E \L + T‘ % g
L5

o) Lz

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

25 9215 M6 40 30 9 6,75 12 6 13 10 11 13 0,03 Fuce
32 9216 M8 48 36 12 9,00 16 8 16 12 14 14 0,05 Fuce
45 9206 M10x1,25 57 43 14 10,50 20 10 19 14 17 13 0,08 Fuce

HORQUILLA DE BIELA SG

Material: acero galvanizado

5

4

L2
L3
@2D2

Tamaiio ‘ Cadigo ‘

25 9196 M6 31 16 6 12 2 12 6 10 0,02 Fuce
32 9197 M8 12 22 8 16 32 16 8 14 0,05 Fuce
15 9186 | MI10x125 52 2 10 20 10 20 10 18 0,09 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. JUNTA AUTOALINEABLE FK / UNIMOTION

PIEZA DE ACOPLAMIENTO KSZ

JUNTA AUTOALINEABLE FK

Material: acero galvanizado

L6

Soporte simple

[&]

TII7777777

25 5473 M6 35 17,5 11 4 12,5 14,5 4 8,5 13 7 10 5 1 6 0,03 Fuce
32 5474 M8 57 26 21 5 16 19 5 12,5 17 11 13 7 2 8 0,06 Fuce
22 32 6 22 30 19 17 12 2 8 0,22 Fuce

45 5466 M10x1,25 | 71,5 35 20

PIEZA DE ACOPLAMIENTO KSZ

Material: acero galvanizado

L2 L5
L4 L6
4 €pH =
& L
C A7) o] ~ o =8
1 I | 4 )
L@ REEII =R L
Soporte fijo 203 ﬁ {D -
2US T L7
[ ] LCH_
TITTTTI77T

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

25 5227 M6 30 25 20 15 16 8 0,1 12-0,1 18 55 10 0,05 Fuce
32 5228 M8 35 30 25 20 22 8 0,1 14-0,1 20 555 13 0,07 Fuce
45 5229 M10x1,25 40 35 30 25 20 10 0,1 17-0,2 26 55 15 0,11 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. DISPOSITIVO DE SUJECION UNIMOTION

DISPOSITIVO DE SUJECION

El mini cilindro eléctrico y el deslizador pueden montarse utilizando los dispositivos de sujecién que se colocan en la ranura del lateral
del perfil. Los dispositivos de sujecion también pueden montarse en el carro de los minicarros eléctricos MSCE (por ejemplo, para
sistemas multieje).

Material: aleacion de zinc con recubrimiento de polvo.

Perfil de la unidad F
| MCE/MSCE \ \ G
T Dispositivo Z N % a
o o de sujeci6n {/ﬁ\;}“‘ i
@ @ ] \k%% “ \En w
® A == LT
/@ i
= - — Q| -
(0] (0} = o
) ) f SR
-
A Ll
B |//l 1§ T2
Soporte de la unidad
MCE/MSCE La escala de los dibujos puede no ser igual.

. . Montaje
Dispositivo de sujecion Dma'?m i Dimensiones (mm) en el carro
montaje (mm) "
MSCE
Parael
tornillo
M3 T1 16 - 8 6 108216
3,6 34 3,25
M3 T2 32 22,5 4,75 12 108218
25 35 42 10 3,5 8,5 7 DIN 912 -
M4 T1 16 - 8 5 108217
2,5 45 4
M4 T2 45 32 6,5 16 108219
M3 T1 16 - 8 6 108216
3,6 34 3,25 25
M3 T2 32 22,5 4,75 12 108218
32 42 49 10 3,5 8,5 7 DIN 912
M4 T1 16 - 8 5 108217
2,5 45 4 -
M4 T2 45 32 6,5 16 108219
M3 T1 16 - 8 6 108216
3,6 34 3,25 25
M3 T2 32 22,5 4,75 12 108218
45 55 62 10 3,5 8,5 7 DIN 912
M4 T1 16 - 8 5 108217
25 45 4 32
M4 T2 45 32 6,5 16 108219

* Para mas informacion, consulte el apartado "Ejemplos de montaje”.
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. TUERCA RANURADA / UNIMOTION
ANILLO DE CENTRADO

TUERCA RANURADA

El mini cilindro eléctrico y el deslizador se pueden montar utilizando las tuercas
ranuradas que se colocan en las ranuras de la parte inferior del perfil.

Material: acero galvanizado.

TIPO DE TUERCA Y CODIGO DE PEDIDO

25 013

Perfil de la unidad

MCE/MSCE
DIN562 - M2 107082
32 DIN562 - M3 0,035 37303 Hueco para tuerca
45 DIN562 - M4 0,064 40682

ANILLO DE CENTRADO

Material: acero inoxidable.

CR5 CR7 CR 5/7 CR12

0,2 x 45° Biselado 0,2 x 45° Biselado 0,2 x 45° Biselado 0,3 x 45° Biselado
\ @7 k6
| | | |
| s | S5 | 25 e’ ) P
< ! e [ 1 | S
L — 1 —
@3,2 @5,3 %; M3x0.5 M8x1.25
@5 h7 @7 h7 N @5 k6 @12 k6
N La escala de los dibujos puede no ser igual.
CODIGO DE PEDIDO JOS p g
e ||
5 0,2 107094
1 0,4 23332
5/7 0,5 107095
12 24 49049
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE CON BRIDA MAFL / UNIMOTION
MONTAJE CON PIE MAHP

BRIDA DE MONTAJE MAFL

Material: aluminio anodizado.

D,
Q
ool [©
-
Pary
%
Soporte fijo
™ |\ I
[E — [

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

MAFL
Tamaiio ‘ Codigo ‘
25 108624 55 29 8 43 - 21 5,1 18 2,9 55 55 0,03 Fuce
32 108625 70 36 10 55 - 22 5,5 20 45 6,5 8,0 0,06 Fuce
45 108626 80 50 10 65 32 32 3,5 26 6,6 7,0 11,0 0,11 Fuce

PIE DE MONTAJE MAHP

Material: acero inoxidable.

El juego contiene 2 piezas (es decir, para el montaje delantero y trasero). Los tornillos de montaje estan incluidos.

D1

L5

L9
L8
1 &
£
%\
SRS
(-

L2 L4

L6

Soporte fijo

i

‘ L7

‘ Frente ‘Posterior

25 108253 25 18 17,5 13 11,5 13 3 21 18 175 | 22,0 55 2,8 45 9 0,04 | Fyee
32 108254 32 22 22,0 16 14,5 14,5 3 22 22 20,0 | 255 6,6 4.5 55 10 0,06 | Fyee
45 108255 45 32 26,0 18 16 16 3 32 32 240 | 32,0 6,6 6,6 6,6 13 0,11 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE DE HORQUILLA GIRATORIA UNIMOTION
MASU

MONTAJE DE HORQUILLA GIRATORIA MASU

Material: aluminio, MASU 45 - aluminio + acero galvanizado.

Los tornillos de montaje estén incluidos.

Tamafio 25, 32

] \\\
E
fan
)
I
G

L2
ZNAECEEN
gTJ-' L sz
P e
) 4
Soporte simple Nd| |/ﬂk§ Ao
L8
[ Lo

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO
MASU ‘H (20,2)‘ L2 ‘ L3

Tamaiio ‘ Codigo ‘

25 108243 21 18 12 16 10 2,6 6 3 - 6 4,5 6 4,5 10 0,02 Fuce
32 108244 34 22 16 20 14 2,6 6 3 - 8 5,0 8 55 12 0,03 Fuce
45 108245 48 32 26 22 13 55 9 45 53 10 55 10 6,6 14 0,12 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE DE PIE GIRATORIO MLG / UNIMOTION
MONTAIE DE PIE DE HORQUILLA MLBU

MONTAJE DE PIE GIRATORIO MLG

Material: aluminio.

L12
!
(] |
olo jﬁ N
a3 | | 02
&) Lol B4
NG ! Ko
L4
[FB’\E L1

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

Tamaiio

45 108233 51 31 42 38 18 6,4 8 32 21 3 10 26 10 6,6 10,5 10 55 1 0,08 | Fyee

MONTAJE DE PIE DE HORQUILLA MLBU

Material: acero galvanizado.

25 108227 25 15 12,1 23,0 27 3 18 6 55 7 0,04 Fuce
32 108226 3 20 16,1 295 30 4 24 8 66 10 0,08 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE TRASERO ABM / UNIMOTION
MONTAJE DE MUNON MZK

MONTAJE TRASERO ABM

Material: acero inoxidable.

Se incluyen tornillos y tuercas de montaje.

? - =
1 3 ] A
! ‘ R
L12 TN NT L5 N g
P L10

Para soporte fijo/simple
[} s (et

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

Compatibilidad motor

25 T 108239 28 165 305 275 35 18 135 28 12 298 355 27 25 M4 | 03 Ol Fy
L 108237 28 170 | 385 44,5 024 | Fyg
32 Paso 350 40 2 135 28 12 377 #0030 M5 12
T2 108288 O 12 200 460 52,0 029 | Fyee
L 108235 42 210 535 615 062 | Fyee
45 490 50 32 200 40 16 527 4840 M6 22
T2 105320 56 245 649 729 072 | Fyee

MONTAJE DE MUNON MZK

Material: acero galvanizado.

Los tornillos de montaje estan incluidos.

L5
L6

o =

[a)] C

Q =3
L 3 /f_ﬁ 3
S E% S

Soporte simple 2

L7

o
~~— 1777

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

Tamaiio ‘ Codigo ‘
32 108230 35 22 38 12 14 6,5 6 55 10,0 12 18 0,12 Fuce
45 108231 46 32 52 12 14 6,5 1 6,6 10,5 12 32 0,17 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. SOPORTE DE MUNON MLZ / UNIMOTION
UNIDAD DE GUIADO GUC

SOPORTE DEL MUNON MLZ

Material: acero galvanizado + bronce sinterizado

El juego contiene 2 piezas.

T T T @
LH[HK\ ‘
© i )
- 7] V
~ V5 @07
- | ‘ |
L L
T T |
L1
L 2
T | T (Z&
. 9 3 0 Cb\ } ! | 5 2D3
Soporte simple 1= =
T

EME L2

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO
L2 (x0,2) L7 (x0,1) | L8 (x0,5) | D1(f7)

32/45 108234 46 32 18 15 10,5 30 15 7 12 11 6,6 0,2 Fuce

UNIDAD DE GUIADO GUC

Material: cuerpo y placa - aluminio anodizado, guias - acero endurecido

Se incluyen tornillos y tuercas de montaje (en el perfil MCE). La unidad de guiado GUC
requiere una rosca hembra en el extremo del vastago.

DATOS TECNICOS

Carga lateral maxima (en las direcciones y y z) en funcién de una posicion de carga

140

120

100

©
o

‘FGUC lateral

FGUC lat max (N)

- PR S (U B
0 50 100 150 200 250 300

A (mm)
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. UNIDAD DE GUIADO GUC UNIMOTION

MASA Y MASA DESPLAZADA FUERZA DE DESPLAZAMIENTO (FRICCION)
GUC Masa de GUC mgy; (kg) Masa desplazada de GUC my, gy (kg) Fuerza de desplazamiento (N)
25 0,30 +0,0008 x (Carrera absoluta + E) 0,10 + 0,0008 x (Carrera absoluta + E) GUC con cojinete de holas
32 0,65+ 0,0013 x (Carrera absoluta + E) 0,20 +0,0013 x (Carrera absoluta + E)
45 1,30 + 0,0018 x (Carrera absoluta + E) 0,42 + 0,0018 x (Carrera absoluta + E) 32 3

* La masa desplazada de GUC ya se considera en la ecuacion para calcular 45 3

la masa de GUC mgyc -

E Vastago extendido (mm)

cODIGO DE PEDIDO

GUC 32 125 BB

UNIDAD DE GUIADO | I— CARRERA DE LA UNIDAD DE GUIADO
TAMARO Carrera absoluta +E (mm)

° 25 OPCION

e 32 e BB: con cojinete de bolas

e 45

Carrera GUC: carrera absoluta + vastago extendido E = méax. 300 mm.
Para carreras de la unidad de guiado de mas de 300 mm, péngase en contacto con nosotros.

UNIDAD DE GUIADO GUC. DIMENSIONES

L26 L6 ZMm1
F1 prof. (4x)
—] Part
C {}ﬂDz O
(D of | | Feeoft @) \ T T ae
&J ot < Q i Para anillo de Ql —
Ny centrado CR N
o 1 V)
N~ [}
— ~ -,
-
< -
L1g W 8§ L2 B *
L19 L7
L20 L3 L4 L5+*
L1 + Carrera absoluta + E
A (GUC 25) A (GUC 32, 45)
* ...+ Carrera absoluta + E [ 1

montaje MCE (6x)

** Tuercas y tornillos ,ﬁmsi,itk [ — ,7,7,71)0'5 7,i},

[
M2

1=l oSl = o
SiPss @3@/@ 5 - B o} o o
o I 2 ] e 1 I3 =
I @R L28 o e
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. UNIDAD DE GUIADO GUC UNIMOTION

B (Guc 25) B (Guc 32) B (Guc 45)
L17 L17 L17
=,E,7,29ig7775 ] | 777777?» 30 002 —
O
1| | © © NI NN
YOO
=3 o %(xﬁ 5 [} @T 6@
X
° ° I R I -
! > O P
P 9
5 A OO QO
AT o o e s
Para anillo de 1,6 prof. (6x) 8 mm prof. (6x)
Para anillo de
centrado CR7 centrado CR7 @12 H7 M8x1,25 - 6H @7 H7
2,2 prof. (6x) 10 mm prof. (6x) 1,6 prof. (4x)
Para anillo de Para anillo de
centrado CR12 centrado CR7
C (Guc 25) C (Guc 32) C (GUC 45)
75 M6x1 - 6H ?g @7 H7
67 M4x0.7 - GH\ (4x) f 1,6 prof. (14x)
40 (4x) 55 62 Para anillo de
D 35 0,02 D M5x0.8 - GH\ zzlg F ‘212 centrado CR7
32 0,02 (4%) E
E ‘ ‘ ‘
S € € INE I A\ ; ; F
E’; u(")) g g 0 - ' ;ﬁ AN N} Ao
7 H H y | — D— SN WRSHIRS]
SR Pagiivg o o © Py of 2 INATTN 2ladl st e(s
O Ny A e N2y PN A\ oy vl Q
! f ] 1 — Q YE N é Y Ny &
MAX0.7 - GH T1 Z(215 H7 /; 37 1002 Lk S
(4x) 1,3 prof. (6x) 87 H7 @5 H7 \ \ /
ara ani 1,6 prof. (6x) 35 2002 ‘
Para anillo de ,0 prof. (6% 1,3 prof. (4x) B 300,02
centrado CR5 Para anillo de 44 0,02 Para anillo de M5x0.8 - 6H 1002 @5 H7
centrado CR7 centrado CR5 (4x) | 35 0. 1,6 prof. (4x)
M4x0.7 - GHJ 44 0,02 Para anillo de
) 56 0,02 centrado CR5
(4x)
‘ 106 £0.02 |
} 1
D-D E-E F-F
4.4 a4.4 26,5 28 4,4 £6,5
* ] Q =m n T <
b 2 NG M Clo T \ e
} @2,4 © 224 || @34 i ‘
< 24,5 32,4 3,4

25 88 8 18 50 20 32 32 20 75 | 245 | 745 75 57 32 13,5 40 40 19 25,5 45
32 117 10 22 75 20 44 44 25 11,5 | 315 | 895 90 69  44x0,02 135 60  50+0,02 28 33,5 60
45 150 14 30 100 20 56 56 30 175 | 445 1095 | 110 86 | 56+0,02 20,0 60 60+002 38 46,5 80

25 15 5 125 | 12,5 30 39 5,25 73 12 13 45 03 8 5 8,0 M3 M4 M5 2,8 03
32 45 8 160 | 320 40 54 8,25 8,0 12 16 - 0,3 10 7 51 M4 M5 - 5,6 1,2
45 10,5 10 225 | 470 55 67 10,25 | 10,5 12 16 - 03 12 7 6,6 M5 M6 - 9,6 2,2
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. SENSOR DE CAMPO MAGNETICO UNIMOTION
Y PORTASENSOR HMG

SENSOR DE CAMPO MAGNETICO Y PORTASENSOR HMG

Los sensores de campo magnético pueden montarse utilizando la ranura para el sensor de campo magnético situada en los
laterales del perfil MCE/MSCE.

Para el tamafio MCE/MSCE de 25, el montaje del sensor de campo magnético requiere un portasensor HMG.

MCE/MSCE 32, 45 MCE/MSCE 25

Perfil del minicilindro
eléctrico MCE o
deslizador MSCE

Sensor de campo
magnético

Sensor de campo Soorte para
magnético Perfil del minicilindro o bansor HOM
eléctrico MCE o
deslizador MSCE

SENSOR DE CAMPO MAGNETICO

DIMENSIONES
Sensor de campo magnético SMO 40 TP K NO/NC Cable de extension
© Conector recto Conector a 90°
F» = -+ 32,1 (ref) Cable (3 mm)
<5\ puntode 28 M8x1 24,1 (ref) of ol 1 — Ji——
deteccion M8x1 > © ,\e
X \ Q }7 — [ m—
<~ - — 7 ?ﬁf M8x1
25,5 150 £ 10
1
CODIGO DE PEDIDO Y COMPATIBILIDAD CABLE DE EXTENSION
SMO 40 TPKNC 109125 2 8146
Serie MCE/MSCE* Recto
SMO 40 TP KNO 12259 5 8147
Cable de extensién ) 9017 SMO 40 TP KNC/NO
* El montaje del sensor de campo magnético en el MCE/MSCE 25 En éngulo ; 9019

requiere un portasensor HMG.
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. SENSOR DE CAMPO MAGNETICO UNIMOTION
Y PORTASENSOR HMG

CARACTERISTICAS TECNICAS

Caracteristicas SMO40TP K SMO 40 TP KNO

Principio de funcionamiento Magnético

Funcién de conmutacion NC-cierre normal NO-normalmente abierto
Método de cableado Tipo de 3 hilos

Tipo de sensor Fuente de corriente PNP
Tensién de funcionamiento 5~30VDC

Corriente de conmutacion 200 mA méx.

Capacidad de los contactos 6 W méx.

Caida de tension 0,5V @ 200 mA méax.
Consumo de corriente 6 mA @ 24V DC max.
Corriente de fuga 0,01 mA max.

Frecuencia de funcionamiento 1000 Hz méx.
Temperatura ambiente -10 ~+70 °C

Choque / Vibracién 50G/9G

Clase de proteccion IP67

Indicador LED Verde

Conexion eléctrica M8, 3 polos

Cable (diametro, material, longitud) $2,8 mm, PUR, 150 mm

Cable de extension Conforme a la cadena de alimentacion

PORTASENSOR HMG

Material: aleacion de zinc con recubrimiento de polvo

Los tornillos y tuercas de montaje (en el perfil MCE/MSCE) estan incluidos.

25 45 A

o g

A
N\
/ 24
J¢ A
O/55 * Tornillos y tuercas

de montaje (2x)

10,25

cODIGO DE PEDIDO Y COMPATIBILIDAD
Tipo Codigo Compatibilidad m(g)
Portasensor HMG 109101 MCE/MSCE 25 9
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MOTOR / DRIVER UNIMOTION

MOTOR

cODIGO DE PEDIDO

Motores paso a paso
STMN 42 L E B

SERIE MOTOR PASO A PASO | I— FRENO
TAMARO MOTOR CJ (mm) - polar en blanco: Sin
e 28 (Consulte disponibilidad) '
e 42 CODIFICADOR
* 56 e E: Con
LONGITUD DEL MOTOR
e |: largo
DIMENSIONES MAS INFORMACION
Consulte el apartado "Miniactuador eléctrico - MCE — Dimensio- Consulte la seccién "Datos eléctricos" o la documentacion de
nes" 0 "Minideslizador eléctrico - MSCE — Dimensiones'". Unimotion relativa a los motores.
DRIVER
cODIGO DE PEDIDO
Drivers para los motores paso a paso (sélo para los motores STMN)
STDF 42 A EC
SERIE DE DRIVERS PASO A PASO | I— PROTOCOLO/CONTROL
TAMANO MOTOR I (1) i
: . e EN: Comunicacion basada en Ethernet
e 28 (Consulte disponibilidad) . -
. 42 e PD: Control de la direccién
. 56 de los impulsos
TENSION DE FUNCIONAMIENTO (V DC)
o A: 24
DIMENSIONES
Driver paso a paso — Protocolo EtherCAT Driver paso a paso — Comunicacion
basada en Ethernet
127 127
©
<

15
f—

T

<%

134 134
26,5 127 26,5 127
I © T ©
8 < 8 <
=2 = D =
—— — —— —
- - — — - — —
< < —— — prd s — —
—— | — — —
L — — Ly — —
D —— [—] d} B — — d}
T T ooy e L | — ]
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. CABLES DEL DRIVER AL MOTOR UNIMOTION

Driver paso a paso — Control de la direccion de los impulsos

127
I
o E
134
127 26,5
0
8 <
M ] MAS INFORMACION
o (22}
NEE @ © Consulte el apartado "Datos
=Y = eléctricos" o la documenta-
cion de Unimotion relativa a
los drivers.
T T T=17 a0 LY [—
CABLES DEL DRIVER AL MOTOR
cODIGO DE PEDIDO
Cables del driver al motor para los motores paso a paso (sélo para los motores STDF y STMN)
Cables de motor, codificador y freno
STCF E A8 05
CABLES DE SERIES PASO A PASO | I— LONGITUD DEL CABLE
® 03:3m
WAL «055m
e M: Cable del motor ¢ 10:10m
e E: Cable del codificador '~
e B: Cable de freno TAMANO DEL CONECTOR
e 8: M8
° 12: M12
Consulte la siguiente tabla, donde se presentan las TIPO DE CONECTOR
posibles combinaciones de cables y la compatibili- e S: Recto

dad con los motores y drivers. * A: En 4ngulo

Cables de freno a terminal
STCF BT 02
CABLES DE SERIES PASO A PASO | I— LONGITUD DEL CABLE
TIPO e 02:2m

e BT: Cable de freno a terminal

POSIBLES COMBINACIONES DE CABLES Y COMPATIBILIDAD CON LOS MOTORES Y DRIVERS

Freno a terminal

Driver Codigo cables del driver al motor
Tamafio o (mm)| Freno Protocolo/control Codificador
28 - STMN-28-....
STCF-M-_8-... * STCF-E-_8-...*
28 Con STMN-28-...-B ° EtherCAT,
42 - STMN-42-... © Comunicacion basada
Paso a Pasoa en Ethernet, STDF-...
paso 42 Con |STMN-42-...-B Paso — STCF-B-_8-...
* Control de la direc STCF-M- 12- STCF-E- 12-
56 _ STMN-56-... cion de los impulsos = _ =
56 Con | STMN-56-...-B STCF-B--_8-...

* Consulte disponibilidad

STCF-BT-02*
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. CABLES DEL DRIVER AL MOTOR UNIMOTION

DIMENSIONES
Cables de driver a motor para los motores paso a paso (sélo para los motores STDF y STMN)
Cables de motor, codificador y freno
Lado del motor Lado del driver

Conector recto
L1

|
L2 Motor ‘

(para tamafio motor 42, 56 mm)

D1
oD2
|

= %,
on E%

Codificador

Conector a 90°
: o =

N
a
‘ il) Q Freno
< (para tamafio motor 42, 56 mm)
S e e
Cable suelto J
(sin conector)

Motor y freno
(para tamafio motor 28 mm)

Cable del driver al motor

Dimensiones i Codificador
STCF-M--8-... STCF-M--12-... STCF-E--8-... STCF-E--12-...

L1 (m) 3,510

L2 (mm) 477 41,7 477
L3 (mm) 28,4 30,9 28,4
L4 (mm) 32,6 25,2 32,6
401 (mm) Consulte disponibilidad 146 99 Consulte disponibilidad 146
@D2 (mm) 51 45 6,7
@M (mm) M12 M8 M12

Cables de freno a terminal

L i Cable del driver al motor

‘E, — o — —p— Freno a terminal

8! cable suelto Jl STCF-BT-02
(sin conector) L(m) )

@D (mm) Consulte disponibilidad

MAS INFORMACION

Consulte la seccion "Datos eléctricos” .
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL UNIMOTION

CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL

cODIGO DE PEDIDO

Cables de alimentacion para los accionamientos paso a paso (sélo para los accionamientos STDF)

STCF P 02
CABLES DE SERIES PASO A PASO | ‘ I— LONGITUD DEL CABLE
TIPO ©02:2m
e P: Cable de alimentacion
Cables de seiial para los accionamientos paso a paso (sélo para los accionamientos STDF)
STCF S EC 02
CABLES DE SERIES PASO A PASO | ‘ I— LONGITUD DEL CABLE
TIPO e 02:2m
e S: Cable de sefial PROTOCOLO DE CONDUCCION/CONTROL:
e EC: EtherCAT
e EN: Comunicacion basada en Ethernet
e PD: Control de la direccién de los impulsos
DIMENSIONES

Cables de alimentacion para los motores paso a paso (sélo para los accionamientos STDF)

L |

‘ Cable de alimentacion

C e —({——— — —fF=—= Dimensiones
Cable suelto Jl SICEF02
(sin conector) L (m) 2

ﬂ%

@D (mm) 46

Cables de sefial para los motores paso a paso (s6lo para los accionamientos STDF)

| L

T

Dimensiones
Cable suelto Jl ‘
(sin conector)

E 8

‘ Tipo ‘ Cable de seiial

Codigo ‘ STCF-S-EC-02 | STCF-S-EN-02 | STCF-S-PD-02

—————— —=

MAS INFORMACION

Consulte la seccion "Datos eléctricos” .
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MCE/MSCE. EJEMPLOS DE MONTAIJE UNIMOTION

Los miniactuadores eléctricos MCE y los deslizadores MSCE, pue- A continuacion, se presenta la compatibilidad de los miniactuado-
den combinarse facilmente con los sistemas multieje utilizando los res eléctricos y los deslizadores.

accesorios estandar. Los orificios de montaje ya preparados en la

placa frontal/corredera del MSCE, la unidad de guiado GUCy lasra-  Para combinaciones y configuraciones no estandar o elementos
nuras de montaje en los perfiles, permiten diversas combinaciones de conexién personalizados, péngase en contacto con nosotros.

de MCE y MSCE sin necesidad de placas de conexién adicionales.

CONFIGURACION X-Y CON EL EJE X: MCE + LA UNIDAD DE GUIADO GUC

Eje y: MSCE Eje y: MCE + GUC

Los miniactuadores eléctricos y las correderas pueden combinarse utilizando las tuercas deslizantes junto con los tornillos estandar.
Para el caso en el que el gje "y" es MCE+GUC, sélo se pueden utilizar los tornillos estandar.

Configuration

Tamafio

MCE + GUC 32 i . - . . _

45 . . . . . .

Ejez

Configuration ——
MCE + GUC

Tamaiio

MCE + GUC
45 L4 o °

Los miniactuadores eléctricos con GUC pueden combinarse utilizando los tornillos estandar.
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MCE/MSCE. EJEMPLOS DE MONTAIJE UNIMOTION
CONFIGURACION X-Y CON EL EJE X: MSCE (EL EJE Y SE MONTA EN LA PLACA FRONTAL)

Eje y: MSCE

MSCE:
placa 32 . ° — . . —

frontal

Los miniactuadores eléctricos y los deslizadores pueden combinarse utilizando las tuercas deslizan-
tes junto con los tornillos estandar.

CONFIGURACION X-Y CON EL EJE X: MSCE (EL EJE Y ESTA MONTADO EN EL CARRO)

Eje y: MCE Eje y: MSCE

Configuration

Eje X | Tamaiio
MSCE:
desli- | 32 | ¢ | - - | ¢ - -

zador

45 . . — . . —

Los miniactuadores eléctricos y los deslizadores pueden combinarse utilizando los dispositivos de
sujecion junto con los tornillos estandar.

CONFIGURACION X-Z CON EL EJE X: MSCE (EL EJE Z SE MONTA EN LA PLACA FRONTAL)

Eje z: MCE Eje z: MSCE

Configuration

MSCE:
placa 32 . . — ° . —

frontal

Los miniactuadores eléctricos y los deslizadores pueden combinarse utilizando las tuercas deslizan-
tes junto con los tornillos estandar.
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MCE/MSCE. VIDA UTIL. GUIA LINEAL UNIMOTION

GUIA LINEAL

La capacidad de carga dindmica, los momentos
dinamicos y las cargas méaximas admisibles

del sistema de guias lineales integrado en el
minideslizador eléctrico se refieren al centro de
las guias lineales.

Es necesario calcular la condicion de carga
aplicada, con respecto al centro de las guias
lineales. Hay que tener en cuenta las distancias
de fijacion presentadas, medidas desde el cen-
tro de las guias lineales, junto con una posicién
absoluta del deslizador.

Valido para el minideslizador eléctrico MSCE.

C Capacidad de carga dinamica (N)
Mayn x Momento dindmico sobre el eje x (Nm)
Distancias de fijacién Mayny Momento dindmico sobre el eje Y (Nm)
Deslizador Placa frontal Mayn 2 Momento dindmico sobre el eje z (Nm)
] Foy Fuerza méaxima admisible en la direccién y (N)
Fpz Fuerza méxima admisible en la direccién z (N)
25 0,0 75 34,0 -16,5 - . .
Mox Momento maximo admisible en torno al eje x  (Nm)
32 0,0 77 39,0 -21,3 . . .
My Momento méximo admisible en torno al eje Y (Nm)
5 0.0 106 505 214 M Momento méximo admisible en torno al eje z  (Nm)

CARGA ADMISIBLE

FACTOR DE CARGA ADMISIBLE fpg f,g  Factor de carga admisible
f |Fy| |Fz| IMxl |My| |Mz| 1 Fy Fuerza aplicada en la direccién y (N)
= F +tF T + T = F Fuerza aplicada en la direccion z (N)
pr sz Mpx Mpy Mpz : P
M, Momento aplicado sobre el eje x (Nm)
Un factor de carga admisible del sistema de guiado My  Momento aplicado sobre el eje Y (Nm)
lineal f, ; nunca debe superar el valor de 1. M,  Momento aplicado sobre el eje z (Nm)
VIDA UTIL
CALCULO DE LA VIDA UTIL Limg Vida Gtil del sistema de guiado lineal  (km)
3
Line = ( 1 > %102 fumg Factor de comparacion de carga media
me- fVI’ﬂ
g
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MCE/MSCE. VIDA UTIL. GUIA LINEAL UNIMOTION

FACTOR DE COMPARACION DE CARGA MEDIA f,mg EN FUNCION DE LA VIDA UTIL Ligmg

0,8

El diagrama representa la vida Util determinada teori-
camente del sistema de guia lineal cuando se conside-
ra el factor de comparacion de carga media f,, 5.

Hay que tener en cuenta que las condiciones de
aplicacion pueden tener un efecto significativo sobre
la vida util.

0,6

0,4

fymg ()

0,2

0,0

Vida Gtil Lpg (km)

FACTOR DE COMPARACION DE CARGA MEDIA fyng

3 vig i-ésimo factor de comparacion de cargas de un régi-
3 3 3 . .

‘ B fuig XS1+fpg” XSp+ee +1,57 X8, men de carga determinado f, 4 (s), i € {1, 2, ..., n}
vme S1+Sp++S,

S; i-ésimo recorrido de un régimen de carga dado
f,g(s),i€fl, 2, ..,n}
REGIMEN DE CARGA fy; (s)

fvlg

fug (8)

vmg

FACTOR DE COMPARACION DE CARGA MEDIA fug
f Factor de comparacién de carga
RS R ML ve paract &

270 TC MWy Mgy W

f,o Factor de pretension del sistema de guiado
dynx dyny dynz

FACTOR DE SEGURIDAD DINAMICO MEDIO fqmg

1

fomg = — fmg Factor de seguridad dinamico medio
vmg

El factor de seguridad depende de la aplicacion y de su
seguridad requerida. Se recomienda un factor de seguri-
dad de seguridad dinamico de 5,0 o mas.
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MCE/MSCE. VIDA UTIL. ACCIONAMIENTO POR HUSILLO DE BOLAS UNIMOTION

Vélido para el mini cilindro eléctrico MCE y el deslizador MSCE.

CARGA ADMISIBLE

Factor de carga permisible f, s

IE, | fons  Factor de carga admisible
X
= - < . P .
fp bs Fpa <1 F,a  Carga axial maxima admisible (N)
F, Fuerza aplicada en la direccion x (N)

Un factor de carga admisible del accionamiento del husillo
a bolas f,,s nunca debe superar el valor de 1.

VIDA UTIL
alcul vida atil
Caleulo de vida ut Lims Vida it (km)
13 fumns Factor de comparacion de carga media
Lkmbs = i x|
vm bs | Conduccién del husillo de bolas (mm)

Factor de comparacion de carga media f,_, en funcion de la vida atil L,

0,30
, I I T T ]
Q ! Gufa de husillo de| b_O'ZaSr;qm ] El diagrama representa la vida util determinada teéricamente,
0,25 \‘\& - f: T =3 mm del accionamiento del husillo de bolas cuando se considera
|

el factor de comparacion de carga media f s -
Hay que tener en cuenta que las condiciones de aplicacion
pueden tener un efecto significativo en la vida Gtil.

[

[
0 2000 4000 6000 8000 10000
Vida atil L, . (km)

km bs

Factor de comparacion de carga media f

vm bs

3 3 3 fiins i-ésimo factor de comparacion de cargas de un régi-
3fy1bs xS1+ o s X Sot  +fipsT xSy, men de carga determinado f,u (s), i € {1, 2, ..., n}

fvm bs —

SitSa* Sy S; i-ésimo recorrido de un régimen de carga dado
fups (8), 1 € {1, 2, ..., n}
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MCE/MSCE. VIDA UTIL. ACCIONAMIENTO POR HUSILLO DE BOLAS UNIMOTION

Régimen de carga f _(s)

fvl bs

Ty bs (S)

fvm bs

S S
Factor de comparacion de carga f, f,ps Factor de comparacion de carga
IF | C, Capacidad de carga axial dindmica (N)
fups = o

a

Factor de seguridad dinamico medio f
1

fvm bs

smbs

fsmbs = fsmps Factor de seguridad dindmico medio

El factor de seguridad depende de la aplicacién y de la seguri-
dad requerida. Se recomienda un factor de seguridad dindmico
minimo de 5,0 0 mas.

MINIACTUADOR ELECTRICO MCE
La vida util del miniactuador eléctrico, es la vida util calculada del accionamiento del husillo de bolas Ly, ps-

Lim = Lim bs L., Vida Gtil del miniactuador eléctrico o el deslizador (km)

MINI DESLIZADOR ELECTRICO MSCE

La vida util del minideslizador eléctrico es el valor minimo entre la vida Gtil calculada del sistema de guiado
lineal Ly ¥ el accionamiento del husillo de bolas Lyqps.

Lim = Min (Limng, Lkmbs) Lym  Vida Gtil del miniactuador eléctrico o el deslizador (km)
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MCE/MSCE. CALCULOS. PAR DE CARGA UNIMOTION

El par de carga, es funcién de la carga axial (fuerza) aplicada al mi-
niactuador eléctrico o al deslizador, y puede calcularse como sigue:

Fox| M, Par de carga (Nm)

M —_— e ———
load = 2000x wx M F,  Fuerza axial aplicada (N)
| Conduccién del husillo de bolas  (mm)

Hay que tener en cuenta, que el par de carga M,,,4 nunca debe n Eficiencia mecanica ~ 0,9
superar el par maximo de accionamiento M, (0 My ysp Si se

tiene en cuenta un MSD de accionamiento lateral del motor).
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