UNIMOTION

MCE. ACCESORIOS

LY TECNOPOWER 27

www.tecnopower.es



MCE. ACCESORIOS

Adaptadores de motor
Acoplamiento de elastémero

Accionamiento lateral del motor

Vastago del piston

Accesorios de fijacion de montaje

Unidades de guiado

Interruptores de fin de carrera

Motores

Accionamiento

Cables

* Para el tamafio del motor paso a paso de 28, los cables del motor y del freno se combinan en un solo cable.
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Accesorios

Adaptador de motor VK
Acoplamiento

Accionamiento lateral del motor MSD
0jo de biela SGS

Horquilla SG

Junta autoalineable FK

Pieza de acoplamiento KSZ
Dispositivo de sujecion

Tuerca ranurada

Anillo de centrado

Montaje con brida MAFL

Pies de montaje MAHP

Soporte giratorio/de horquilla MASU
Montaje del pie giratorio MLG
Montaje del pie de horquilla MLBU
Montaje posterior ABM

Montaje de mufion MZK

Soporte del mufion MLZ

Unidad de guiado GUC

Sensor de campo magnético
Portasensor HMG

Motor

Accionamiento

Cables del accionamiento al motor
Cable del codificador

Cable de freno

Cable de freno a terminal*

Cable de alimentacién

Cable de sefial

nal, se utiliza un cable adicional de freno a terminal.
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MSCE. ACCESORIOS UNIMOTION

Compatible con tamaiio de unidad MSCE

Accesorios EE—— I E Pégina

Adaptadores de motor 1 Adaptador de motor VK . . . 62
Acoplamiento de elastémero 2 Acoplamiento ° ° ° 63
Accionamiento lateral del motor 3 Accionamiento lateral del motor MSD . . . 64
4 Dispositivo de sujecion ° . . 68
Accesorios de fijacion de montaje 5 Tuerca ranurada . ° . 69
6 | Anillo de centrado o . . 69
7 Sensor de campo magnético U o o 71

Interruptores de fin de carrera
8 Portasensor HMG . — — 78
Motores 9 | Motor o o . 79
Accionamiento 10 Accionamiento . . . 79
11 Cables del accionamiento al motor o* o* o 80
12 Cable del codificador o o o 80
13 Cable de freno o* o* . 80

Cables
14 Cable de freno a terminal* o o — 80
15 Cable de alimentacién o . . 80
16 | Cable de sefial o o o 82

* Para el tamafio del motor paso a paso de 28, los cables del motor y del freno se combinan en un solo cable. Para la conectividad entre el freno y el termi-
nal, se utiliza un cable adicional de freno a terminal.
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MCE/MSCE. ACCESORIOS UNIMOTION

ADAPTADOR DE MOTOR 62 MONTAJE DE PIE GIRATORIO MLG 72
ACOPLAMIENTOS 63 MONTAJE DE PIE DE HORQUILLA MLBU 72
ACCIONAMIENTO LATERAL DEL MOTOR MSD MONTAJE TRASERO ABM 73
CON CORREA DENTADA 64

MONTAJE DE MUNON MZK 73
0JO DE BIELA SGS 66

SOPORTE DEL MUNON MLZ 74
HORQUILLA DE BIELA SG 66

UNIDAD DE GUIADO GUC 74
JUNTA AUTOALINEABLE FK 67
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DISPOSITIVO DE SUJECION 68 SENSOR DE CAMPO MAGNETICO 77
TUERCA RANURADA 69 PORTASENSOR HMG 78
ANILLO DE CENTRADO 69 MOTOR 79
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PIE DE MONTAJE MAHP 70 CABLES DEL ACCIONAMIENTO AL MOTOR 80
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. ADAPTADOR DE MOTOR UNIMOTION
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1. MCE/MSCE
2. Carcasa del adaptador del motor
> Brida del adaptapdor del motor } Adaptador del motor VK El acoplamiento no estd incluido.
4. Motor

Los adaptadores de motor VK son compatibles con los siguientes tamafios de MCE/MSCE y acoplamientos:

MCE/MSCE “ Acoplamiento

25 MG 25 EKL 2
32 MG 32 EKL 2 o > :

Para mas informacion sobre los acoplamientos,
45 MG 45 EKL 5 consulte la seccién "Acoplamientos".

CODIGO DE PEDIDO

VK MG32 423 438 22 2 24 45 M3 0 0 45
ADAPTADOR DE MOTOR 4, | | | | | |
A A O
° MG
TAMARNO DIMENSIONES DEL MOTOR (mm)
e 25
e 32 La dimensién "@0" también se utiliza para los agujeros roscados.
e 45 En el caso de los agujeros roscados, debe aplicarse el prefijo M.

COMPATIBILIDAD DE LOS ADAPTADORES DE MOTOR ESTANDAR VK CON LOS MOTORES MCE/MSCE Y ESTANDAR

Motor Longitud eje motor L1 [mm] : Agujeros montaje
MCE/MSCE | .. Tamafon | g o ” lz‘el(emmmu)mr Diamatrox rof, | motorvi | Cotizo | Masamy, (ke
(mm) #0 x H (mm)
25 28 NEMA 11 15 20 5,0 M2,5% 2,5 (min.) | VKMG 25Tl 108256 0,04
28 NEMA 11 15 20 5,0 M2,5% 2,5 (min.) | VKMG 32Tl 108257 0,06
¥ P;;;’Oa 42 NEMA 17 20 25 5,0 M3x 45 (min) | VKMG32T2 108258 0,09
42 NEMA 17 20 25 5,0 M3x 45 (min) | VKMG45TL 108259 0,14
® 56 NEMA 23 20 25 6,35 5% 10,0 (mdx) | VKMG45T2 108260 0,18

El adaptador de motor estandar VK esta hecho de una sola pieza. Es importante tener en cuenta, al pedirlo, que el acoplamiento esta
incluido.

Para las dimensiones de los adaptadores de motor estandar VK, consulte la seccién "Miniactuador eléctrico MCE — Dimensiones"
0 "Minideslizador eléctrico MSCE — Dimensiones".
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. ACOPLAMIENTOS UNIMOTION
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c c Chavetero opcional Tipo A (Dureza 98 A)

CARACTERISTICAS TECNICAS Y DIMENSIONES

Par nominal (Nm) Tin 2 9
Par méximo* (Nm) Tuax 4 18
Longitud total (mm) A 20 26
Didmetro exterior (mm) B 16 25
Didmetro exterior con la cabeza del tornillo (mm) BS 17 25
Longitud de montaje (mm) C 6 8
Diametro interior (H7) (mm) Dy, D, 3-8 4-12,7
Didmetro interior del elastémero (mm) D¢ 6,2 10,2
Tornillo de sujecion (IS0 4752) E M2 M3
Par de apriete del tornillo de apriete (Nm) 0,6 2
Distancia entre las lineas centrales (mm) F 55 8
Distancia (mm) G 3 4
Longitud del cubo (mm) H 12 16,7
Momento de inercia por buje (kg cm2) Iy 0,003 0,02
Peso aproximado (kg) 0,008 0,02
Esténdar de velocidad (min-1) 15000 15000

* El par maximo transmisible del cubo de sujecion depende del diametro del agujero.

PAR MAXIMO TRANSMISIBLE Y DE ACCIONAMIENTO M, . (Nm) DEPENDE DEL DIAMETRO DEL AGUJERO (mm)

EKL g3 g4 g5 g8 g0 #12,7
2 0,2 0,8 1,5 2,5
5 - 15 2 8 8 10
PAR MAXIMO TRANSMISIBLE Y DE ACCIONAMIENTO M, . (Nm) CODIGO DE PEDIDO
LIMITADO AL TAMANO DEL MCE/MSCE
MCE/MSCE ACOPLAMIENTO EKL5 A F5 F6PFN
32 ACOPLAMIENTO R ‘ L'_f
TIPO Y TAMANO AGUJERO
2 DIAMETRO
e 5 (mm)
TIPO DE INSERTO
DE ELASTOMER i
. A STOMERO OPCION

* PFN: con chavetero
e Dejar en blanco: sin
chavetero
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. ACCIONAMIENTO LATERAL
DEL MOTOR MSD CON CORREA DENTADA

UNIMOTION
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1. MCE/MSCE
2. Carcasa de accionamiento lateral del motor
3. Tapa de accionamiento lateral del motor Accionamiento lateral del motor MSD
4. Placa tensora lateral del motor
5. Juego de sujecién
6. Motor

CODIGO DE PEDIDO
MSD MG32 T2 42,3 438 22 2 24 5 45 M3 0 0 45

ACCIONAMIENTO LATERAL _, | | | | | | | | | | |

DEL MOTOR A 9B @OC M L1 ¢D H @O0 V @7 a

MINISERIE L | | | [ | | [ |

* MG TIPO DIMENSIONES DEL MOTOR (mm)

TAMANO

e 25 La dimension "@0" también se utiliza para los agujeros roscados.
e 32 En el caso de los agujeros roscados, debe aplicarse el prefijo M.
e 45

COMPATIBILIDAD DEL ACCIONAMIENTO ESTANDAR LATERAL DEL MOTOR MSD CON EL MCE/MSCE Y LOS MOTORES ESTANDAR

‘ Agujeros montaje motor ‘
Diametro x Prof.
@0 x H (mm)

Longitud eje motor L1 (mm)‘

Adaptador de

Estandar motor VK

Tamaiio
MCE/MSCE Tamaiio O
(mm)
25 28
. 28
Paso a
paso 42
42
45
56

NEMA 11
NEMA 11
NEMA 17
NEMA 17
NEMA 23

64 LY TECNOPOWER

@ eje motor
(mm)
14 20 50
14 20 50
17,5 24 50
20,5 28 50
20 28 6,35

M2,5 x 2,5 (min.)
M2,5 x 2,5 (min.)
M3 x 4,5 (min.)
M3 x 4,5 (min.)
5x 4,5 (min.) ~ 5,5 (max.)

MSD MG 25T1
MSD MG 32 T1
MSD MG 32 T2
MSD MG 45T1
MSD MG 45 T2

Codigo Masa m,, (kg)
108261 0,10
108262 0,12
108263 0,18
108264 0,28
108265 0,36
www.tecnopower.es



MCE/MSCE. ACCESORIOS. ACCIONAMIENTO LATERAL UNIMOTION
DEL MOTOR MSD CON CORREA DENTADA

CARACTERISTICAS TECNICAS

na Par de ac- | Carga radial Momento de Limites del tamafo del motor (mm)
Relaciénde | . A - . .
cionamiento | maxima en el inercia de la
maximo
‘ Mp,MSD ‘ Fr,MSD ‘ M[I, MSD ‘ JMSD ‘
(Nm) (N) (Nm) ‘(m—z kg cmZ)‘
25 Tl 1 0,10 15 0,010 0,39 0,10 34 35 25 20 6,35
@ Tl 1 0,10 15 0,015 0,39 0,12 34 35 25 20 6,35
T2 1 0,25 15 0,015 1,04 0,18 46 50 36 *k 24 8
15 Tl 1 0,30 15 0,020 416 0,28 46 50 36 28 8
T2 1 0,80 45 0,020 4,20 0,36 59,5 70 50 28 12,7
* Es la carga que depende linealmente del par de accionamiento maximo M, ysp ¥ que se genera por la correcta pretension de la correa. Esta carga

debe reducirse en funcién de las capacidades del motor.
o La dimension minima L1 depende del tamafio del conjunto de sujecién concreto. Los valores se pueden encontrar en la siguiente tabla.
***  Este es un valor medio. Puede variar segun las dimensiones del motor.
*FFE - Keyway no es valido.
**FF% También es posible un valor méas alto con una placa tensora mas gruesa (la dimensién N aumenta).

DIMENSIONES (mm)

AR

25 Tl 1 52,5 31,5 24,5 22 19,5 55 38,5 12,25 83 18 Max6
Tl 1 52,5 31,5 31,5 22 19,5 55 0 15,75 86,5 22 M5x7

¥ T2 1 70,5 44,5 31,5 22 19,5 6,5 48 15,75 110,5 22 M5x7
Tl 1 81 44,5 44,5 21,5 24,5 6,5 0 22,25 128 32 M6x7

® T2 1 88,5 59,5 44,5 21,5 245 6,0 64,5 22,25 144 32 M6x7

* Este es un valor estandar. Puede variar en funcién de las dimensiones del motor My L1.

LA DIMENSION MINIMA L1 (mm) DEPENDE DEL DIAMETRO DE LOS EJES DEL MOTOR D

Relacion de

MSCE ‘

Tl 1 14 14 14 14 - - - - = > - -
» T2 1 - 17,5 17,5 17,5 17,5 17,5 - - - = . -

Tl 1 - 20,5 20,5 20,5 20,5 20,5 - - - - - -
® T2 1 - 20 20 20 20 20 20,5 20,5 20,5 20,5 20,5 20,5
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. 0JO DE BIELA / HORQUILLA DE BIELA UNIMOTION

0JO DE BIELA SGS

Material: acero galvanizado

‘ L1
o~ . ‘ L2
ﬂ‘ SOl
Soporte simple L’E \L + T‘ % g
L5

o) Lz

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

25 9215 M6 40 30 9 6,75 12 6 13 10 11 13 0,03 Fuce
32 9216 M8 48 36 12 9,00 16 8 16 12 14 14 0,05 Fuce
45 9206 M10x1,25 57 43 14 10,50 20 10 19 14 17 13 0,08 Fuce

HORQUILLA DE BIELA SG

Material: acero galvanizado

5

4

L2
L3
@2D2

Tamaiio ‘ Cadigo ‘

25 9196 M6 31 16 6 12 2 12 6 10 0,02 Fuce
32 9197 M8 12 22 8 16 32 16 8 14 0,05 Fuce
15 9186 | MI10x125 52 2 10 20 10 20 10 18 0,09 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. JUNTA AUTOALINEABLE FK / UNIMOTION

PIEZA DE ACOPLAMIENTO KSZ

JUNTA AUTOALINEABLE FK

Material: acero galvanizado

L6

Soporte simple

[&]

TII7777777

25 5473 M6 35 17,5 11 4 12,5 14,5 4 8,5 13 7 10 5 1 6 0,03 Fuce
32 5474 M8 57 26 21 5 16 19 5 12,5 17 11 13 7 2 8 0,06 Fuce
22 32 6 22 30 19 17 12 2 8 0,22 Fuce

45 5466 M10x1,25 | 71,5 35 20

PIEZA DE ACOPLAMIENTO KSZ

Material: acero galvanizado

L2 L5
L4 L6
4 €pH =
& L
C A7) o] ~ o =8
1 I | 4 )
L@ REEII =R L
Soporte fijo 203 ﬁ {D -
2US T L7
[ ] LCH_
TITTTTI77T

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

25 5227 M6 30 25 20 15 16 8 0,1 12-0,1 18 55 10 0,05 Fuce
32 5228 M8 35 30 25 20 22 8 0,1 14-0,1 20 555 13 0,07 Fuce
45 5229 M10x1,25 40 35 30 25 20 10 0,1 17-0,2 26 55 15 0,11 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. DISPOSITIVO DE SUJECION UNIMOTION

DISPOSITIVO DE SUJECION

El mini cilindro eléctrico y el deslizador pueden montarse utilizando los dispositivos de sujecién que se colocan en la ranura del lateral
del perfil. Los dispositivos de sujecion también pueden montarse en el carro de los minicarros eléctricos MSCE (por ejemplo, para
sistemas multieje).

Material: aleacion de zinc con recubrimiento de polvo.

Perfil de la unidad F
| MCE/MSCE \ \ G
T Dispositivo Z N % a
o o de sujeci6n {/ﬁ\;}“‘ i
@ @ ] \k%% “ \En w
® A == LT
/@ i
= - — Q| -
(0] (0} = o
) ) f SR
-
A Ll
B |//l 1§ T2
Soporte de la unidad
MCE/MSCE La escala de los dibujos puede no ser igual.

. . Montaje
Dispositivo de sujecion Dma'?m i Dimensiones (mm) en el carro
montaje (mm) "
MSCE
Parael
tornillo
M3 T1 16 - 8 6 108216
3,6 34 3,25
M3 T2 32 22,5 4,75 12 108218
25 35 42 10 3,5 8,5 7 DIN 912 -
M4 T1 16 - 8 5 108217
2,5 45 4
M4 T2 45 32 6,5 16 108219
M3 T1 16 - 8 6 108216
3,6 34 3,25 25
M3 T2 32 22,5 4,75 12 108218
32 42 49 10 3,5 8,5 7 DIN 912
M4 T1 16 - 8 5 108217
2,5 45 4 -
M4 T2 45 32 6,5 16 108219
M3 T1 16 - 8 6 108216
3,6 34 3,25 25
M3 T2 32 22,5 4,75 12 108218
45 55 62 10 3,5 8,5 7 DIN 912
M4 T1 16 - 8 5 108217
25 45 4 32
M4 T2 45 32 6,5 16 108219

* Para mas informacion, consulte el apartado "Ejemplos de montaje”.
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. TUERCA RANURADA / UNIMOTION
ANILLO DE CENTRADO

TUERCA RANURADA

El mini cilindro eléctrico y el deslizador se pueden montar utilizando las tuercas
ranuradas que se colocan en las ranuras de la parte inferior del perfil.

Material: acero galvanizado.

TIPO DE TUERCA Y CODIGO DE PEDIDO

25 013

Perfil de la unidad

MCE/MSCE
DIN562 - M2 107082
32 DIN562 - M3 0,035 37303 Hueco para tuerca
45 DIN562 - M4 0,064 40682

ANILLO DE CENTRADO

Material: acero inoxidable.

CR5 CR7 CR 5/7 CR12

0,2 x 45° Biselado 0,2 x 45° Biselado 0,2 x 45° Biselado 0,3 x 45° Biselado
\ @7 k6
| | | |
| s | S5 | 25 e’ ) P
< ! e [ 1 | S
L — 1 —
@3,2 @5,3 %; M3x0.5 M8x1.25
@5 h7 @7 h7 N @5 k6 @12 k6
N La escala de los dibujos puede no ser igual.
CODIGO DE PEDIDO JOS p g
e ||
5 0,2 107094
1 0,4 23332
5/7 0,5 107095
12 24 49049

www.tecnopower.es Oo TECNOPOWER 69



MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE CON BRIDA MAFL / UNIMOTION
MONTAJE CON PIE MAHP

BRIDA DE MONTAJE MAFL

Material: aluminio anodizado.

D,
Q
ool [©
-
Pary
%
Soporte fijo
™ |\ I
[E — [

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

MAFL
Tamaiio ‘ Codigo ‘
25 108624 55 29 8 43 - 21 5,1 18 2,9 55 55 0,03 Fuce
32 108625 70 36 10 55 - 22 5,5 20 45 6,5 8,0 0,06 Fuce
45 108626 80 50 10 65 32 32 3,5 26 6,6 7,0 11,0 0,11 Fuce

PIE DE MONTAJE MAHP

Material: acero inoxidable.

El juego contiene 2 piezas (es decir, para el montaje delantero y trasero). Los tornillos de montaje estan incluidos.

D1

L5

L9
L8
1 &
£
%\
SRS
(-

L2 L4

L6

Soporte fijo

i

‘ L7

‘ Frente ‘Posterior

25 108253 25 18 17,5 13 11,5 13 3 21 18 175 | 22,0 55 2,8 45 9 0,04 | Fyee
32 108254 32 22 22,0 16 14,5 14,5 3 22 22 20,0 | 255 6,6 4.5 55 10 0,06 | Fyee
45 108255 45 32 26,0 18 16 16 3 32 32 240 | 32,0 6,6 6,6 6,6 13 0,11 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE DE HORQUILLA GIRATORIA UNIMOTION
MASU

MONTAJE DE HORQUILLA GIRATORIA MASU

Material: aluminio, MASU 45 - aluminio + acero galvanizado.

Los tornillos de montaje estén incluidos.

Tamafio 25, 32

] \\\
E
fan
)
I
G

L2
ZNAECEEN
gTJ-' L sz
P e
) 4
Soporte simple Nd| |/ﬂk§ Ao
L8
[ Lo

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO
MASU ‘H (20,2)‘ L2 ‘ L3

Tamaiio ‘ Codigo ‘

25 108243 21 18 12 16 10 2,6 6 3 - 6 4,5 6 4,5 10 0,02 Fuce
32 108244 34 22 16 20 14 2,6 6 3 - 8 5,0 8 55 12 0,03 Fuce
45 108245 48 32 26 22 13 55 9 45 53 10 55 10 6,6 14 0,12 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE DE PIE GIRATORIO MLG / UNIMOTION
MONTAIE DE PIE DE HORQUILLA MLBU

MONTAJE DE PIE GIRATORIO MLG

Material: aluminio.

L12
!
(] |
olo jﬁ N
a3 | | 02
&) Lol B4
NG ! Ko
L4
[FB’\E L1

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

Tamaiio

45 108233 51 31 42 38 18 6,4 8 32 21 3 10 26 10 6,6 10,5 10 55 1 0,08 | Fyee

MONTAJE DE PIE DE HORQUILLA MLBU

Material: acero galvanizado.

25 108227 25 15 12,1 23,0 27 3 18 6 55 7 0,04 Fuce
32 108226 3 20 16,1 295 30 4 24 8 66 10 0,08 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MONTAJE TRASERO ABM / UNIMOTION
MONTAJE DE MUNON MZK

MONTAJE TRASERO ABM

Material: acero inoxidable.

Se incluyen tornillos y tuercas de montaje.

? - =
1 3 ] A
! ‘ R
L12 TN NT L5 N g
P L10

Para soporte fijo/simple
[} s (et

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

Compatibilidad motor

25 T 108239 28 165 305 275 35 18 135 28 12 298 355 27 25 M4 | 03 Ol Fy
L 108237 28 170 | 385 44,5 024 | Fyg
32 Paso 350 40 2 135 28 12 377 #0030 M5 12
T2 108288 O 12 200 460 52,0 029 | Fyee
L 108235 42 210 535 615 062 | Fyee
45 490 50 32 200 40 16 527 4840 M6 22
T2 105320 56 245 649 729 072 | Fyee

MONTAJE DE MUNON MZK

Material: acero galvanizado.

Los tornillos de montaje estan incluidos.

L5
L6

o =

[a)] C

Q =3
L 3 /f_ﬁ 3
S E% S

Soporte simple 2

L7

o
~~— 1777

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO

Tamaiio ‘ Codigo ‘
32 108230 35 22 38 12 14 6,5 6 55 10,0 12 18 0,12 Fuce
45 108231 46 32 52 12 14 6,5 1 6,6 10,5 12 32 0,17 Fuce
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. SOPORTE DE MUNON MLZ / UNIMOTION
UNIDAD DE GUIADO GUC

SOPORTE DEL MUNON MLZ

Material: acero galvanizado + bronce sinterizado

El juego contiene 2 piezas.

T T T @
LH[HK\ ‘
© i )
- 7] V
~ V5 @07
- | ‘ |
L L
T T |
L1
L 2
T | T (Z&
. 9 3 0 Cb\ } ! | 5 2D3
Soporte simple 1= =
T

EME L2

DIMENSIONES Y CODIGOS DE PEDIDO
L2 (x0,2) L7 (x0,1) | L8 (x0,5) | D1(f7)

32/45 108234 46 32 18 15 10,5 30 15 7 12 11 6,6 0,2 Fuce

UNIDAD DE GUIADO GUC

Material: cuerpo y placa - aluminio anodizado, guias - acero endurecido

Se incluyen tornillos y tuercas de montaje (en el perfil MCE). La unidad de guiado GUC
requiere una rosca hembra en el extremo del vastago.

DATOS TECNICOS

Carga lateral maxima (en las direcciones y y z) en funcién de una posicion de carga

140

120

100

©
o

‘FGUC lateral

FGUC lat max (N)

- PR S (U B
0 50 100 150 200 250 300

A (mm)

74 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



MCE/MSCE. ACCESORIOS. UNIDAD DE GUIADO GUC UNIMOTION

MASA Y MASA DESPLAZADA FUERZA DE DESPLAZAMIENTO (FRICCION)
GUC Masa de GUC mgy; (kg) Masa desplazada de GUC my, gy (kg) Fuerza de desplazamiento (N)
25 0,30 +0,0008 x (Carrera absoluta + E) 0,10 + 0,0008 x (Carrera absoluta + E) GUC con cojinete de holas
32 0,65+ 0,0013 x (Carrera absoluta + E) 0,20 +0,0013 x (Carrera absoluta + E)
45 1,30 + 0,0018 x (Carrera absoluta + E) 0,42 + 0,0018 x (Carrera absoluta + E) 32 3

* La masa desplazada de GUC ya se considera en la ecuacion para calcular 45 3

la masa de GUC mgyc -

E Vastago extendido (mm)

cODIGO DE PEDIDO

GUC 32 125 BB

UNIDAD DE GUIADO | I— CARRERA DE LA UNIDAD DE GUIADO
TAMARO Carrera absoluta +E (mm)

° 25 OPCION

e 32 e BB: con cojinete de bolas

e 45

Carrera GUC: carrera absoluta + vastago extendido E = méax. 300 mm.
Para carreras de la unidad de guiado de mas de 300 mm, péngase en contacto con nosotros.

UNIDAD DE GUIADO GUC. DIMENSIONES

L26 L6 ZMm1
F1 prof. (4x)
—] Part
C {}ﬂDz O
(D of | | Feeoft @) \ T T ae
&J ot < Q i Para anillo de Ql —
Ny centrado CR N
o 1 V)
N~ [}
— ~ -,
-
< -
L1g W 8§ L2 B *
L19 L7
L20 L3 L4 L5+*
L1 + Carrera absoluta + E
A (GUC 25) A (GUC 32, 45)
* ...+ Carrera absoluta + E [ 1

montaje MCE (6x)

** Tuercas y tornillos ,ﬁmsi,itk [ — ,7,7,71)0'5 7,i},

[
M2

1=l oSl = o
SiPss @3@/@ 5 - B o} o o
o I 2 ] e 1 I3 =
I @R L28 o e
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. UNIDAD DE GUIADO GUC UNIMOTION

B (Guc 25) B (Guc 32) B (Guc 45)
L17 L17 L17
=,E,7,29ig7775 ] | 777777?» 30 002 —
O
1| | © © NI NN
YOO
=3 o %(xﬁ 5 [} @T 6@
X
° ° I R I -
! > O P
P 9
5 A OO QO
AT o o e s
Para anillo de 1,6 prof. (6x) 8 mm prof. (6x)
Para anillo de
centrado CR7 centrado CR7 @12 H7 M8x1,25 - 6H @7 H7
2,2 prof. (6x) 10 mm prof. (6x) 1,6 prof. (4x)
Para anillo de Para anillo de
centrado CR12 centrado CR7
C (Guc 25) C (Guc 32) C (GUC 45)
75 M6x1 - 6H ?g @7 H7
67 M4x0.7 - GH\ (4x) f 1,6 prof. (14x)
40 (4x) 55 62 Para anillo de
D 35 0,02 D M5x0.8 - GH\ zzlg F ‘212 centrado CR7
32 0,02 (4%) E
E ‘ ‘ ‘
S € € INE I A\ ; ; F
E’; u(")) g g 0 - ' ;ﬁ AN N} Ao
7 H H y | — D— SN WRSHIRS]
SR Pagiivg o o © Py of 2 INATTN 2ladl st e(s
O Ny A e N2y PN A\ oy vl Q
! f ] 1 — Q YE N é Y Ny &
MAX0.7 - GH T1 Z(215 H7 /; 37 1002 Lk S
(4x) 1,3 prof. (6x) 87 H7 @5 H7 \ \ /
ara ani 1,6 prof. (6x) 35 2002 ‘
Para anillo de ,0 prof. (6% 1,3 prof. (4x) B 300,02
centrado CR5 Para anillo de 44 0,02 Para anillo de M5x0.8 - 6H 1002 @5 H7
centrado CR7 centrado CR5 (4x) | 35 0. 1,6 prof. (4x)
M4x0.7 - GHJ 44 0,02 Para anillo de
) 56 0,02 centrado CR5
(4x)
‘ 106 £0.02 |
} 1
D-D E-E F-F
4.4 a4.4 26,5 28 4,4 £6,5
* ] Q =m n T <
b 2 NG M Clo T \ e
} @2,4 © 224 || @34 i ‘
< 24,5 32,4 3,4

25 88 8 18 50 20 32 32 20 75 | 245 | 745 75 57 32 13,5 40 40 19 25,5 45
32 117 10 22 75 20 44 44 25 11,5 | 315 | 895 90 69  44x0,02 135 60  50+0,02 28 33,5 60
45 150 14 30 100 20 56 56 30 175 | 445 1095 | 110 86 | 56+0,02 20,0 60 60+002 38 46,5 80

25 15 5 125 | 12,5 30 39 5,25 73 12 13 45 03 8 5 8,0 M3 M4 M5 2,8 03
32 45 8 160 | 320 40 54 8,25 8,0 12 16 - 0,3 10 7 51 M4 M5 - 5,6 1,2
45 10,5 10 225 | 470 55 67 10,25 | 10,5 12 16 - 03 12 7 6,6 M5 M6 - 9,6 2,2
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. SENSOR DE CAMPO MAGNETICO UNIMOTION
Y PORTASENSOR HMG

SENSOR DE CAMPO MAGNETICO Y PORTASENSOR HMG

Los sensores de campo magnético pueden montarse utilizando la ranura para el sensor de campo magnético situada en los
laterales del perfil MCE/MSCE.

Para el tamafio MCE/MSCE de 25, el montaje del sensor de campo magnético requiere un portasensor HMG.

MCE/MSCE 32, 45 MCE/MSCE 25

Perfil del minicilindro
eléctrico MCE o
deslizador MSCE

Sensor de campo
magnético

Sensor de campo Soorte para
magnético Perfil del minicilindro o bansor HOM
eléctrico MCE o
deslizador MSCE

SENSOR DE CAMPO MAGNETICO

DIMENSIONES
Sensor de campo magnético SMO 40 TP K NO/NC Cable de extension
© Conector recto Conector a 90°
F» = -+ 32,1 (ref) Cable (3 mm)
<5\ puntode 28 M8x1 24,1 (ref) of ol 1 — Ji——
deteccion M8x1 > © ,\e
X \ Q }7 — [ m—
<~ - — 7 ?ﬁf M8x1
25,5 150 £ 10
1
CODIGO DE PEDIDO Y COMPATIBILIDAD CABLE DE EXTENSION
SMO 40 TPKNC 109125 2 8146
Serie MCE/MSCE* Recto
SMO 40 TP KNO 12259 5 8147
Cable de extensién ) 9017 SMO 40 TP KNC/NO
* El montaje del sensor de campo magnético en el MCE/MSCE 25 En éngulo ; 9019

requiere un portasensor HMG.
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. SENSOR DE CAMPO MAGNETICO UNIMOTION
Y PORTASENSOR HMG

CARACTERISTICAS TECNICAS

Caracteristicas SMO40TP K SMO 40 TP KNO

Principio de funcionamiento Magnético

Funcién de conmutacion NC-cierre normal NO-normalmente abierto
Método de cableado Tipo de 3 hilos

Tipo de sensor Fuente de corriente PNP
Tensién de funcionamiento 5~30VDC

Corriente de conmutacion 200 mA méx.

Capacidad de los contactos 6 W méx.

Caida de tension 0,5V @ 200 mA méax.
Consumo de corriente 6 mA @ 24V DC max.
Corriente de fuga 0,01 mA max.

Frecuencia de funcionamiento 1000 Hz méx.
Temperatura ambiente -10 ~+70 °C

Choque / Vibracién 50G/9G

Clase de proteccion IP67

Indicador LED Verde

Conexion eléctrica M8, 3 polos

Cable (diametro, material, longitud) $2,8 mm, PUR, 150 mm

Cable de extension Conforme a la cadena de alimentacion

PORTASENSOR HMG

Material: aleacion de zinc con recubrimiento de polvo

Los tornillos y tuercas de montaje (en el perfil MCE/MSCE) estan incluidos.

25 45 A

o g

A
N\
/ 24
J¢ A
O/55 * Tornillos y tuercas

de montaje (2x)

10,25

cODIGO DE PEDIDO Y COMPATIBILIDAD
Tipo Codigo Compatibilidad m(g)
Portasensor HMG 109101 MCE/MSCE 25 9
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. MOTOR / DRIVER UNIMOTION

MOTOR

cODIGO DE PEDIDO

Motores paso a paso
STMN 42 L E B

SERIE MOTOR PASO A PASO | I— FRENO
TAMARO MOTOR CJ (mm) - polar en blanco: Sin
e 28 (Consulte disponibilidad) '
e 42 CODIFICADOR
* 56 e E: Con
LONGITUD DEL MOTOR
e |: largo
DIMENSIONES MAS INFORMACION
Consulte el apartado "Miniactuador eléctrico - MCE — Dimensio- Consulte la seccién "Datos eléctricos" o la documentacion de
nes" 0 "Minideslizador eléctrico - MSCE — Dimensiones'". Unimotion relativa a los motores.
DRIVER
cODIGO DE PEDIDO
Drivers para los motores paso a paso (sélo para los motores STMN)
STDF 42 A EC
SERIE DE DRIVERS PASO A PASO | I— PROTOCOLO/CONTROL
TAMANO MOTOR I (1) i
: . e EN: Comunicacion basada en Ethernet
e 28 (Consulte disponibilidad) . -
. 42 e PD: Control de la direccién
. 56 de los impulsos
TENSION DE FUNCIONAMIENTO (V DC)
o A: 24
DIMENSIONES
Driver paso a paso — Protocolo EtherCAT Driver paso a paso — Comunicacion
basada en Ethernet
127 127
©
<

15
f—

T

<%

134 134
26,5 127 26,5 127
I © T ©
8 < 8 <
=2 = D =
—— — —— —
- - — — - — —
< < —— — prd s — —
—— | — — —
L — — Ly — —
D —— [—] d} B — — d}
T T ooy e L | — ]
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. CABLES DEL DRIVER AL MOTOR UNIMOTION

Driver paso a paso — Control de la direccion de los impulsos

127
I
o E
134
127 26,5
0
8 <
M ] MAS INFORMACION
o (22}
NEE @ © Consulte el apartado "Datos
=Y = eléctricos" o la documenta-
cion de Unimotion relativa a
los drivers.
T T T=17 a0 LY [—
CABLES DEL DRIVER AL MOTOR
cODIGO DE PEDIDO
Cables del driver al motor para los motores paso a paso (sélo para los motores STDF y STMN)
Cables de motor, codificador y freno
STCF E A8 05
CABLES DE SERIES PASO A PASO | I— LONGITUD DEL CABLE
® 03:3m
WAL «055m
e M: Cable del motor ¢ 10:10m
e E: Cable del codificador '~
e B: Cable de freno TAMANO DEL CONECTOR
e 8: M8
° 12: M12
Consulte la siguiente tabla, donde se presentan las TIPO DE CONECTOR
posibles combinaciones de cables y la compatibili- e S: Recto

dad con los motores y drivers. * A: En 4ngulo

Cables de freno a terminal
STCF BT 02
CABLES DE SERIES PASO A PASO | I— LONGITUD DEL CABLE
TIPO e 02:2m

e BT: Cable de freno a terminal

POSIBLES COMBINACIONES DE CABLES Y COMPATIBILIDAD CON LOS MOTORES Y DRIVERS

Freno a terminal

Driver Codigo cables del driver al motor
Tamafio o (mm)| Freno Protocolo/control Codificador
28 - STMN-28-....
STCF-M-_8-... * STCF-E-_8-...*
28 Con STMN-28-...-B ° EtherCAT,
42 - STMN-42-... © Comunicacion basada
Paso a Pasoa en Ethernet, STDF-...
paso 42 Con |STMN-42-...-B Paso — STCF-B-_8-...
* Control de la direc STCF-M- 12- STCF-E- 12-
56 _ STMN-56-... cion de los impulsos = _ =
56 Con | STMN-56-...-B STCF-B--_8-...

* Consulte disponibilidad

STCF-BT-02*
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. CABLES DEL DRIVER AL MOTOR UNIMOTION

DIMENSIONES
Cables de driver a motor para los motores paso a paso (sélo para los motores STDF y STMN)
Cables de motor, codificador y freno
Lado del motor Lado del driver

Conector recto
L1

|
L2 Motor ‘

(para tamafio motor 42, 56 mm)

D1
oD2
|

= %,
on E%

Codificador

Conector a 90°
: o =

N
a
‘ il) Q Freno
< (para tamafio motor 42, 56 mm)
S e e
Cable suelto J
(sin conector)

Motor y freno
(para tamafio motor 28 mm)

Cable del driver al motor

Dimensiones i Codificador
STCF-M--8-... STCF-M--12-... STCF-E--8-... STCF-E--12-...

L1 (m) 3,510

L2 (mm) 477 41,7 477
L3 (mm) 28,4 30,9 28,4
L4 (mm) 32,6 25,2 32,6
401 (mm) Consulte disponibilidad 146 99 Consulte disponibilidad 146
@D2 (mm) 51 45 6,7
@M (mm) M12 M8 M12

Cables de freno a terminal

L i Cable del driver al motor

‘E, — o — —p— Freno a terminal

8! cable suelto Jl STCF-BT-02
(sin conector) L(m) )

@D (mm) Consulte disponibilidad

MAS INFORMACION

Consulte la seccion "Datos eléctricos” .
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MCE/MSCE. ACCESORIOS. CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL UNIMOTION

CABLES DE ALIMENTACION Y DE SENAL

cODIGO DE PEDIDO

Cables de alimentacion para los accionamientos paso a paso (sélo para los accionamientos STDF)

STCF P 02
CABLES DE SERIES PASO A PASO | ‘ I— LONGITUD DEL CABLE
TIPO ©02:2m
e P: Cable de alimentacion
Cables de seiial para los accionamientos paso a paso (sélo para los accionamientos STDF)
STCF S EC 02
CABLES DE SERIES PASO A PASO | ‘ I— LONGITUD DEL CABLE
TIPO e 02:2m
e S: Cable de sefial PROTOCOLO DE CONDUCCION/CONTROL:
e EC: EtherCAT
e EN: Comunicacion basada en Ethernet
e PD: Control de la direccién de los impulsos
DIMENSIONES

Cables de alimentacion para los motores paso a paso (sélo para los accionamientos STDF)

L |

‘ Cable de alimentacion

C e —({——— — —fF=—= Dimensiones
Cable suelto Jl SICEF02
(sin conector) L (m) 2

ﬂ%

@D (mm) 46

Cables de sefial para los motores paso a paso (s6lo para los accionamientos STDF)

| L

T

Dimensiones
Cable suelto Jl ‘
(sin conector)

E 8

‘ Tipo ‘ Cable de seiial

Codigo ‘ STCF-S-EC-02 | STCF-S-EN-02 | STCF-S-PD-02

—————— —=

MAS INFORMACION

Consulte la seccion "Datos eléctricos” .
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