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VISION GENERAL DEL PRODUCTO

ACTUADORES LINEALES

Los actuadores lineales HIWIN no s6lo se utilizan en los campos
de la rehabilitacion y el cuidado del hogar, sino también en la
tecnologia industrial. Se caracterizan por un disefio ligero y com-
pacto, alta rigidez, manejo comodo, facil instalacion y bajo ruido
de funcionamiento.

ACTUADORES LINEALES LAM

e Empuje hasta 6.000 N

¢ Reductores corona-sin-fin para un funcionamiento
muy silencioso

pag. 6

e Opcional con clase de proteccion IP 65/66

Mation Control & Systems

Un engranaje transmite el movimiento giratorio del motor a un
husillo de bolas o trapecial (ACME). Esto transforma el movimien-
to rotatorio en movimiento lineal. Ademas de nuestras versiones
estandar, los actuadores lineales HIWIN también pueden disefiarse
segun los requisitos individuales de nuestros clientes.

ACTUADORES LINEALES LAS

e Empuje hasta 1.800 N

¢ Diseflo compacto gracias a engranajes rectos
o reductores planetarios

pag. 12

e Opcional con sistema de medicion de posicionamiento

ACTUADORES LINEALES LAN

e Empuje hasta 10.000 N

e Reductores corona-sin-fin para un funcionamiento
muy silencioso

pag. 20

e Opcional con sistema de medicién de posicionamiento

o

www.tecnopower.es

ACTUADORES LINEALES LAC

e Empuje hasta 2.000 N
e Columna de elevacién con guia integrada

pag. 33

e Capacidad de carga de par maximo de 500 Nm

LY TECNOPOWER 3



ACTUADORES LINEALES. INFORMACION GENERAL HIWIN.

SELECCION DE ACTUADORES LINEALES

PASO 1: CALCULO DE LA CARGA Y LA VELOCIDAD

e El modelo a seleccionar entre los diversos actuadores lineales
HIWIN depende del entorno de funcionamiento, los niveles de
carga y de la velocidad requerida.

PASO 2: CARRERA REQUERIDA Y LONGITUD CON CARRERA CERO

e |a carrera requerida depende de la aplicacion. La longitud con
carrera cero (RL) es la longitud minima de un actuador lineal
con el vastago totalmente retraido. Por consiguiente, la longitud
méaxima con el vastago completamente extendido es la longitud
con carrera cero mas la carrera seleccionada.

INSTALACION DE LOS ACTUADORES LINEALES

e |os actuadores lineales se entregan con el vastago totalmente
retraido (carrera 0).

e Sjello impidiera la instalacion, el actuador lineal puede ser
impulsado hasta la posicién de carrera requerida. Si se aplica
una tension auxiliar a este efecto, aseglrese de que los actua-
dores lineales sin interruptores de fin de carrera internos estén
protegidos contra sobretensiones al alcanzar su posicion final.

e | os actuadores lineales deben asegurarse con pernos cuyos
ejes sean paralelos entre si. El actuador lineal debe poder girar
alrededor de sus pernos de montaje. Los pernos de montaje
deben evitar la torsion alrededor del eje longitudinal de los ac-
tuadores lineales, es decir, deben funcionar a modo de sistema
anti-rotacion.

e | os actuadores lineales series LAM, LAS, y LAN no son adecua-
dos para absorber momentos de vuelco o fuerzas laterales.

e | os movimientos giratorios de los actuadores lineales deben
tenerse en cuenta si las lineas de alimentacion eléctricas estan
enrutadas.

4 LY TECNOPOWER

Motion Control & Systems

PASO 3: EFECTOS SOBRE EL CICLO DE TRABAJO

e |os actuadores lineales estan disefiados para un ciclo de tra-
bajo maximo del 10%. Un ciclo de trabajo mas largo conduce
a un desgaste excesivo. Deben evitarse las cargas de vuelco y
de impacto.

e | os actuadores lineales sin interruptores de fin de carrera
integrados deben estar conectados a interruptores de fin de
carrera externos o monitores de sobreintensidad que desco-
necten la alimentacion.

e Una vez instalado, compruebe que el actuador lineal funciona
adecuadamente.

EL USUARIO DEBE TENER EN CUENTA LO SIGUIENTE:

e | a carrera seleccionada para el actuador lineal debe ser ade-
cuada para la aplicacion.

e |os interruptores de fin de carrera deben ser accionados de
forma fiable al final de la carrera.

e En sus posiciones finales, los actuadores lineales sin interrupto-
res de fin de carrera integrados consumen corriente en exceso
que puede dafiar los motores a corto plazo.

www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. INFORMACION GENERAL

Los actuadores lineales siempre deberan mover cargas guiadas,
para minimizar el efecto que puedan generar los pares de vuelco
sobre los mismos. Esto se aplica a las series LAM, LAS y LAN.

La tension suministrada a través del actuador lineal debe coin-
cidir con sus especificaciones. La potencia eléctrica debe ser
adecuada para el actuador lineal bajo su carga maxima.

El consumo de corriente aumenta rapidamente si el actuador
lineal esta sobrecargado o bloqueado. Esto dafiara el motor.

Hay que instalar un fusible o limitador de corriente para que el
exceso de corriente no dafie el actuador lineal. El monitor de co-
rriente debe proteger la desactivacion automatica del actuador
lineal en caso de un mal funcionamiento.

El ciclo de trabajo maximo de los actuadores lineales HIWIN
es del 10%. Puede haber dos minutos de operacién a car-

ga completa dentro de un periodo de veinte minutos. Si se
requieren factores de trabajo mas largos, hay que instalar un
monitor de temperatura. Si es necesario, debe proporcionarse
enfriamiento forzado.

Si los actuadores lineales no disponen de interruptores de fin
de carrera propios, deben protegerse con unos adecuados. Los
interruptores se pueden montar por separado en la estructura
movil o en el actuador lineal.

CARACTERISTICAS Y APLICACIONES

CARACTERISTICAS DE LOS ACTUADORES LINEALES
e Diseflo compacto y ligero

e Comodos de operar

e Faciles de instalar

e Motores con bajo nivel de ruido

e Estructura estable

e Buena relacion calidad-precio

www.tecnopower.es

FUNCIONAMIENTO SEGURO DE LOS ACTUADORES LINEALES

Los actuadores lineales sin interruptores de fin de carrera o
proteccion contra sobrecargas integrados sélo pueden actuar
dentro de la carrera nominal especificada.

Los actuadores lineales se alimentan de una fuente de CC. La
polaridad del motor CC debe invertirse para movimientos de
retroceso. Se pueden obtener efectos de frenado adicionales si se
instala un interruptor adecuado para cortocircuitar el motor. Este
efecto de frenado no se genera cuando el equipo esté parado.

Los actuadores lineales deben ser operativos dentro de los
limites de carga especificados. Los actuadores lineales han sido
disefiados para una gama de codigos IP. Aseglrese de que el
caodigo IP corresponda a las condiciones ambientales dadas.

Segun el tipo de actuador lineal, el vastago puede requerir un
sistema anti-rotacion. Si no esta bloqueado contra la torsion, el
vastago puede girar por simpatia sin ejecutar una carrera.

Los actuadores lineales no son adecuados para aplicaciones
que requieren altas precisiones y velocidades definidas.

Hay algunos actuadores lineales que pueden disponer de un
acoplamiento libre. Asi las unidades sélo generaran fuerzas de
propulsion. Bajo fuerzas de traccion, el vastago se desliza fuera
del actuador lineal hasta su tope. Esta opcién ayuda a prevenir
dafos o lesiones causados por la caida repentina de estructuras.

APLICACIONES

Equipos automatizados

Motores para puertas y ventanas

Mobiliario con movimiento

Radares

Sillas de ruedas

Camas de hospital

Equipos de entretenimiento Equipos domésticos
Muebles de oficina adaptables

Muebles y electrodomésticos para el hogar
Transporte de pacientes

Mesas de tratamiento

Control de afluencia de visitantes

Aletas de ventilacion

Proteccion solar

Equipos de rehabilitacion

Equipos para caravanas

LY TECNOPOWER 5



ACTUADORES LINEALES. LAM1

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: Husillo de bolas / ACME
e Peso (en una carrera de 100 mm): 2,31 kg
e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES

LAM1-1/-2: LAM1-1A:
R.=S+153 | R.=S+ 162

R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)

Longitud cable motor 150

1000 mm 19 123

27

912,2 +0,1

HIWIN

212,2 0,1

*E

?63,5

CODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: LAM1-1-0-200-24-E

LAM1

ACTUADOR LINEAL

MODELO:

1

Husillo de bolas: 1, 2
ACME: 1A

TIPO:

0

0: MODELO ESTANDAR

(sin actualizaciones de interruptores de fin de carrera)

1: Con interruptores de fin de carrera externos.

s LMY TECNOPOWER

& -

14

200 24 E

MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:
12: 12VDC
24: 24VDC

CARRERA (mm)

www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. LAM1 HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES

e C(Clase proteccion IP 65

e Carcasa engranaje S45C y no de aluminio (estandar)
e Puntos de anclaje a 90°

e Motor 36 VDC

e Version UL (24 VDC)

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC
25 —_— LAM1-1
PPN —— e LAM1-2
s F~~ol | ] eaeeeeas LAM1-1A
£ J
E 15
=
] —
5 10— eTTesSITooo——
2 --------
()
> 5
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
6 - - —— LAM1-1
= P d - —
< P s -
P = Pl — | - LAM1-2
5 Pt PPt . ot N I [ LAM1-1A
= /" _—‘—-‘
8 3 ”’,_--'—- //
3 'y —
E ) 5"')
2 1
S
°
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Carga (N)
MOTOR 12 VDC
12 v — .
= - < e // —_ LAM1-1
< 10 - P — | e LAM1-2
- - -
5 3 e __."'// ......... LAMI-1A
= ~ PPt Lo
S 6 ad ?"4/
1) r__.—‘
S 4 e
E P~
2 2
o
°
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Carga (N)

Tabla 3.1 DATOS TECNICOS LAM1

Modelo | Tipo de husillo PIrI;Jépxu-lai‘(;n Tracc}l’i‘l)l max. retil:l(::rifi?llgéx. Ve#é(:):l/is;ig;l:g%: Carrera estandar S (mm) [t::gll?a?: Corriente max. (&)
(N) (mm/s) (%) | 12vDC | 24VDC
LAMI-1 | Husillo de bolas | 4.000 3.000 4000 8/11 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 10 12 6
LAML2 | Husilodebolss| 2000 | 2000 | 1200 | 16/21 100 | 150 | 200 | 250 | 300 |30 400 10 | 12 | 6
LAMIIA | ACME* | 3000 | 3000 | 3000 | 8/11 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 (400 | 10 | 12 | 6

* Husillo de rosca trapecial

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 7



ACTUADORES LINEALES. LAM2 HIWIN.

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 1,9 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES
R
o 110
S ®
S} o N
o) © © 1 ¢%*
. Hrj } kJ
~ T Bl
o oo 9l 7 :
Y (11,5
Longitud cable motor 1000 mm
25 46 o
: |
oiﬂﬁj_ ) H S © O N
P Sima! - | SRS
J H é@ o) 1o
©0 3 //
8 N &

111

42 R, =S+ 157

R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)

CODIGO DE PEDIDO
EJEMPLO: LAM2 - 1-1-200-24-G-E

LAM2 1 1 200 24 G E

ACTUADOR LINEAL |— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)

MODELO:

COLOR:
TIPO: B: Negro
1: MODELO ESTANDAR G: Gris

(con interruptores de fin de carrera internos)

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:

CARRERA (mm) 12: 12VDC
24: 24VDC

8 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. LAM2 HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES
?8,1+0.1
e Clase de proteccién: IP 66 e Sujecion posterior girada 90°
e |nterruptores de fin de carrera externos e Vastago con conector plano: R, =S + 166 ——— / H Jf(
e Estriado e \Version UL 16 g‘
S|

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC
1 LAM2-1
B VN . % s e B B I (N LAM2-2
L ..~ "":,
E 10 e e B (N B B B (N— LAM2-3
= 8 e s B B e LAM2-4
=) —
3 T————l
s B et
2
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
40 _
2 5 e 1 —_ LAM2-1
= " T 1 ] mem——- LAM2-2
= J Pt -
=) A Lo /// ......... LAM2-3
8 20 ‘_‘:‘;‘4;""',/ """""""""" LAM2-4
g5 Ot Al
§ 10
05
© 0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Carga (N)
MOTOR 12 VDC
8 r -
z , -~ 1 LAM2-1
2 T | mm——— LAM2-2
Y I — e I e S R R Lawz-3
8 4 R e e I I N N LAM2-4
8 g gt
§ 2
g 1
° 0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Carga (N)

Tabla 3.2 DATOS TECNICOS LAM2

Fuer;a (i[] Velopidad carga=

Corriente max. (A)

Modelo Propulsién max. | Traccién max. retencion max. max/carga=0 Carrera estandar S (mm) Ciclo d(;)t)rabaiu

(N) (mm/s) 12VDC | 24VDC
LAM2-1 3.500 3.500 3.000 2/3,5 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 8 4
LAM2-2 2.500 2.500 2.000 3/6 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 8
LAM2-3 1.500 1.500 1.500 6,5/12 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 6 3
LAM2-4 1.200 1.200 800 8/14 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 6 3

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 9



ACTUADORES LINEALES. LAM3

ESPECIFICACIO

NES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 2,95 kg

e Clase de proteccion: IP 54
e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES

., @107’
| |
tmﬂf |
t - —— T
e N‘
C\I‘ ‘j{ ©
R, =S + 171 para carrera < 300 mm; = N
R, =S + 221 para carrera > 300 mm _
R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)
154 RL
52 141,5
83
- . 13 20,5 1
o g - = |
njm /f’ﬁ OOI W © © PR
=8 L/ N L
= W==e L
\ l$ 310737
&

i

Nota: Si las lenglietas de montaje no estan alineadas con precision, el vastago puede
girar hasta 180° en sentido contrario a las agujas del reloj.

CODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: LAM3-1-1-300-24-G-E

ACTUADOR LINEAL

LAM3 1

MODELO:

1

TIPO:

1: MODELO ESTANDAR
(con interruptores de fin de carrera internos)

300

CARRERA (mm)

10 £ TECNOPOWER

24

G

Longitud cable motor 1000 mm

E

|— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)

COLOR:
B: Negro
G: Gris

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:

12: 12VDC
24: 24VDC

www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. LAM3 HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES

e |P66
e Tuerca de seguridad: R, =S + 183 para carrera < 300 mm; R, = S + 233 para carrera > 300 mm
e Sujecion posterior girada 90°

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC

20 _— LAM3-1
S I (N A N I N I LAM3-2
@ 16
I et A N K R I p—— LAM3-3
S B B e e B LAM3-4
I Bl T
I il T iyttt S
(]
>

0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Carga (N)

MOTOR 24 VDC
- 8 —_  LAM3-1
S LAM3-2
e 7 ~ | T==== )
e 4 - P 7 LAM3-3
8 3 T LAM3-4
S e _.—"‘:/’;/
o At " -
E | 0 “—ﬂﬂ -
2 X ‘3‘—‘2‘;;,//
3 st

0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Carga (N)

MOTOR 12 VDC

12 ;
] sl

=
>0 e - LAM3-2
2 3 _,}'// ......... LAM3-3
s 0 e PO e LAM3-4
I e e —
= | e POt
g e —“:_;/
H RO
2 2
[=]
0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Carga (N)

Tabla 3.3 DATOS TECNICOS LAM3

Fuer;a de Velocidad carga =

Corriente max. (A)

Modelo Propulsion max. Tracc:ﬁr)l max. retenc(i’?)n max. méx(/r:]:?nr/gsz)m 0 Carrera estandar S (mm) trg{l‘;ljoo[:(‘zﬁ) 12voe | 2avoe
LAM3-1 6.000 5.000 5.000 155 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 10 12 6
LAM3-2 ‘ 2000 ‘ 4000 ‘ 2000 ‘ 5,5/75 ‘ 100 ‘ 150 ‘ 200 ‘ 250 ‘ 300 ‘ 350 ‘ 400 ‘ 10 ‘ 10 ‘ 5
LAM3-3 ‘ 3.000 ‘ 3.000 ‘ 3.000 ‘ 79 ‘ 100 ‘ 150 ‘ 200 ‘ 250 ‘ 300 ‘ 350 ‘ 400 ‘ 10 ‘ 8 ‘ 1
LaM3-4 | 2000 | 2000 | 1500 | 11545 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 (400 | 10 | & | 4
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ACTUADORES LINEALES. LAST

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 1,04 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES

40
100 5
L1l
,g, D @
il 8 ™
i I
o
te) 2-98,1+0,1 D oo 19,4
8 2 g /1 ! ‘ 0 i
| . STEY e | @R
0] S, \‘/ /1 | & &J W
S T /1 <
- - 1] /) Ny,
0 ‘ Longitud cable ﬁ
o —\ motor 1000 mm 8l 10l 20 (R(-55) 25) ‘
R 9,4 27
RL=S+119
R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)
Nota: Si las lenglietas de montaje no estan alineadas con precision, el vastago puede
girar hasta 180° en sentido contrario a las agujas del reloj.
CODIGO DE PEDIDO
EJEMPLO: LAS1-1-1-200-24-G-E
LAST 1 1 200 24 G E

ACTUADOR LINEAL

MODELO:

TIPO:

1: MODELO ESTANDAR
(con interruptores de fin de carrera internos)

CARRERA (mm)

12 £ TECNOPOWER

|— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)

COLOR:
B: Negro
G: Gris

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:

12: 12VDC
24: 24VDC

www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. LAST HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES

e |IP65
e Puntos de anclaje a 90° @817?
e \Vastago con conector plano: R, =S + 110 ———— Ji{
e Motor 36 VDC

e |nterruptores de fin de carrera externos

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC
30 — LASI-1
g 25 -~- | === LAS1-2
2 15 E—
=
810
(]
=5
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
- 30 7 —e. LAS1-1
g, rad LAS1-2
5 s === .
E" 20 // ///
£~ -,
S 15 o 7
o 7 e
o 10 ,/’ //
g -
= -~
205~
o
°
0 200 400 600 800 1000 1200
Carga (N)
MOTOR 12 VDC
6 7 _
e e e e )
E 3 ""” /
1) ,/
-g 2 DA
E ‘—
2 1
[=]
°
0 200 400 600 800 1000 1200
Carga (N)

Tabla 4.1 DATOS TECNICOS LAS1

Fuerza de Velocidad carga = Corriente max. (A)

Modelo Propulsién max. | Traccion max.

Ciclo de trabajo

retencion max. max/carga= 0 Carrera estandar S (mm) (%)
(N) (mm/s) 12v0c | 24vbe
LASL-1 1.200 1.200 800 8/12 50 | 100 | 150 | 200 | 250 10 6 25
LAS1-2 600 600 300 16/25 |50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 10 6|3
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ACTUADORES LINEALES. LAS2 HIWIN.

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 1,3 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°C a + 40 °C

DIMENSIONES
48
Longitud cable motor 1000 mm 45, (128)
|
! WO
N
@ O
19,4
o 2-38,120,1 g - \J o
_ S . X }‘h\ i o0 o0 a1 ﬁh
0 = v W / Y a W
Nl & @ /| = N *H‘é J
812 63 | (R-102) (27) ‘ 27 ‘
R.=S + 146 RL 9,4 31

R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)

Tabla 4.2 ESPECIFICACIONES DEL CODIFICADOR (SENSOR OPTICO)

Tension de alimentacion

12VDC
24 VDC alto nivel 12 VDC alto nivel TTL
) ‘ 0,2 V/40 mA bajo nivel ‘ 0,2 V/40 mA bajo nivel ‘ —
Salida
‘ PNP ‘ PNP ‘ —
‘ Open collector ‘ Open collector ‘ —

CcODIGO DE PEDIDO
EJEMPLO: LAS2-1-1-200-24-G-E

LAS2 1 1 200 24 G E

ACTUADOR LINEAL |— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)

MODELO:

COLOR:
TIPO: B: Negro
1: MODELO ESTANDAR G: Gris

(con interruptores de fin de carrera internos)

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:

CARRERA (mm) 12: 12VDC
24: 24VDC

14 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. LAS2 HIWIN

Control & Systems.

OPCIONES

e Sensor optico, sefal de salida PNP e Puntos de anclaje a 90° @812
e Sensor Optico, sefial de salida NPN e \/gstago con conector plano: RL=S + 133 ——— fq

e Sensor optico, sefal de salida TTL e Motor 36 VDC

e Sensor potenciométrico (10 kQ): R, =S + 154 e Version UL

e [P65

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC
16 —_— LAS21
1
g
E 1
8
g 6
g 4
2
0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
- 6 LAS2-1
=
P
=
2
S 3 e
-1} ——
I e
5’, 1 ’-—’_
S
° 0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
Carga (N)
MOTOR 12 VDC
6 LAS2-1
=
2 5
=
2
s
© 3
3
g 2/
2 1
=
3
0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
Carga (N)

Tabla 4.3 DATOS TECNICOS LAS2

Fuerzade | Velocidad carga = Ciclode | Corriente max. (R) Resolucion Resolucion
retencion max/carga=0 Carrera estandar S (mm) trabajo (%) sensor optico | potenciometro
max. (N) (mm/s) 1087} 1 12vpe | 24 vDC (mm/pulso) (Q/mm)

Modelo Propulsion | Traccion

max. (N) max. (N)

LAS2-1 1.800 1.200 1.800 4.5/7 50 ‘ 100 ‘ 150 ‘ 200 ‘ 250 10 6 3 0,3175 21,0

www.tecnopower.es OOTECNOPOWER 15



ACTUADORES LINEALES. LAS3 HIWIN.
ESPECIFICACIONES
L]
e Tipo de husillo: ACME 4
e Peso (en una carrera de 200 mm): 1,27 kg ,/\
e Clase de proteccion: IP 54 - / Vi
e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C ’
- e
DIMENSIONES
45 119
Longitud cable 48
motor 1000 mm Xa :
78N
, _ _ 1 é% ik
) / Q| o)
& 2-98,1 +0,1 j 194 &
S| | S 0
, or || Ay ™
ol ST 1 I ‘
= 5
12 61 (R-102) (29) 27
R =S+ 146 R 94 =
R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)
Nota: Si las lenglietas de montaje no estan alineadas con precision, el vastago puede
girar hasta 180° en sentido contrario a las agujas del reloj.
Tabla 4.4 ESPECIFICACIONES DEL CODIFICADOR (SENSOR OPTICO)
Tension de alimentacion
24\VDC 12VDC 5VDC
| 24VDC alto nivel | 12 VDC alto nivel | I
| 0,2 V/40 mA bajo nivel | 0,2 V/40 mA bajo nivel | —
Salida
| PNP | PNP | —

Open collector

Open collector

CODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: LAS3-1-1-200-24-G-E

ACTUADOR LINEAL

LAS3

MODELO:

1

TIPO:

1

1: MODELO ESTANDAR

(con interruptores de fin de carrera internos)

CARRERA (mm)

200

16 {3 TECNOPOWER

24 G

E

|— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)

COLOR:
B: Negro
G: Gris

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:

12: 12VDC
24: 24VDC

www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. LAS3 HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES

e Sensor 6ptico, sefial de salida PNP e P65

e Sensor dptico, sefal de salida NPN e Puntos de anclaje a 90° @81:?
e Sensor dptico, sefal de salida TTL e Vastago con conector plano: RL=S + 133 ———— {%

e Sensor potenciométrico (10 kQ): R, =S + 154 e Motor 36 VDC

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC
30 — LAS3-1
e St~ [  ————- LAS3-2
E 20 i = ~~———
= 15 ==
B
8 10
(]
=5
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
- 30 - LAS3-1
=05 == LAS3-2
25 P ] Iy .
8 15p="" o —
o
E ' /
205
o
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Carga (N)
MOTOR 12 VDC
_ 6 2 LAS3-1
< /” //
s 5 - e N LAS3-2
g 4 ,4/ —
E 3 ""” /
@ -
= PRg
o 2~ —
g /
2 1
[=]
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Carga (N)

Tabla 4.5 DATOS TECNICOS LAS3

Fuerza de | Velocidad carga = Corriente max. (A) | Resolucion Resolucién

Ciclo de

Modelo Propulsion | Traccién

- - retencion max/carga= 0 Carrera estandar S (mm) e sensor optico |potenciémetro
max. (N) | max.(N) | "oy (mm/s) trabajo (%) | 1oypg | 24vDe | (mm/puiso) | (Q/mm)
LAS3-1 1.200 1.200 800 8/12 50 | 100 | 150 | 200 | 250 10 6 25 03175 21,0
s3-2 | 600 | 600 | 300 | 16/25 |50 | 100|150 200|250 10 | 6 | 30 | 063 105
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ACTUADORES LINEALES. LAS4 HIWIN.

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 1,36 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES
[
R, =S +2225 - _
- | i
| = Y S = <&
R, Longitud carrera cero (mm) T N
S Carrera (mm) b r
19,4
/
Longitud cable motor 1000 mm
76,2 £0,1
e D @ ©
[ ?6,1°0" I o
[Te) — | — | N
o on | ™0
[ - \9 I } L(Z
LI Te}
© l & ™ / —
4
8,5 (27,5) 5
12 R 9,4
45 ’ L :

Tabla 4.6 ESPECIFICACIONES DEL CODIFICADOR (SENSOR HALL)

Tension de alimentacion

12ve
24 VDC alto nivel 12 VDC alto nivel TTL
Salida ‘ 0,2 V/10 mA bajo nivel ‘ 0,2 V/10 mA bajo nivel ‘ —
| NPN | NPN | —

CODIGO DE PEDIDO
EJEMPLO: LAS4 -1-1-200-24-G-E

LAS4 1 1 200 24 G €E

ACTUADOR LINEAL |— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)
MODELDO:
COLOR:
TIPO: B: Negro
1: MODELO ESTANDAR G: Gris

(con interruptores de fin de carrera internos)

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:

CARRERA (mm) 12: 12VDC
24: 24VDC

18 OO TECNOPOWER www.tecnopower.es



ACTUADORES LINEALES. LAS4 HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES

e [P65
e Sensor Hall
e R =S+226

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC
S —_— LAS4-1
-~
= 40 e e e LAS4-2
H SS
E g S~
=
S
'g 20
= 10
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
40 _ —_— LAS4-1
S DS I R I e LAS4-2
£ 30 >z
£ 25 -7
= 4 /,
E 110 L’ //
2 05
© 0
0 100 200 300 400 500 600 700 800
Carga (N)
MOTOR 12 VDC
6 7 LAS4-1
< b d
P B N .. LAS4-2
s Pl
2 4 ,,’ ——
8 3 "’ //
[-}) //
2 2 ]
S
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800
Carga (N)

Tabla 4.5 DATOS TECNICOS LAS4

o = Fuerza de Velocidad carga = - Corriente max. (A) | Resolucién

P[rnoépxul(srl‘l;n Eggczm retencion max., max/carga=0 Carrera estandar S (mm) trg;](:fjod(;) sensor Hall

: : (N) (mm/s) 10501 12vbc | 24vDc | (mm/pulso)
LAS4-1 800 800 600 10/15 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 5 2,3 0,0085
LAS4-2 300 300 200 30/46 100150 200 250 300 10 | 6 | 36 | 002
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ACTUADORES LINEALES. LAN1

ESPECIFICACIONES
e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 2,6 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES

82,6
24,6

5

33

6,2
N

ﬁs
\M

I
.
158
170

71

RL
173,5
0103’ 166 75 (25) 11
© : S 2 o
S vﬁ%k Iy < g. a N
| N =y
T | . U l
11 _ $1079°
[l ' 00
Y - 28
f//ﬁ g 3
Lo
| |ty
© ® R.=S+173
R, Longitud carrera cero (mm)
(A) S Carrera (mm)
33,5

78
U Longitud cable motor 1000 mm

Tabla 5.1 ESPECIFICACIONES DEL CODIFICADOR (SENSOR HALL)

Tension de alimentacion

12VDC
24 VDC alto nivel 12 VDC alto nivel TTL
Salida 0,2 V/10 mA bajo nivel ‘ 0,2 V/10 mA bajo nivel ‘ —
‘ NPN ‘ NPN —
CODIGO DE PEDIDO
EJEMPLO: LANT-1-1-1-200-24-G-E
LANT 1 1 1 200 24 G E

ACTUADOR LINEAL
MODELO:

DIRECCION DE CARGA:

1: FUERZAS PRINCIPALMENTE DE PROPULSION (ESTANDAR)®
2: FUERZAS PRINCIPALMENTE DE TRACCION @

TIPO:

1: MODELO ESTANDAR (con interruptores de fin de carrera internos)

CARRERA (mm)

|— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE

(este sufijo no se usa para versiones estandar)

COLOR:
B: Negro
G: Gris

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:
12: 12VDC

24: 24VDC

24Q: 24 VDC (tipo de velocidad superior)

(1) Fuerzas de propulsién superiores a fuerzas de traccion, y fuerza de traccion < 50 % de la fuerza de traccion maxima
(2) Fuerzas de traccion superiores a las fuerzas de propulsion.

20 LHITECNOPOWER
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ACTUADORES LINEALES. LAN1 HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES

e Clase de proteccién IP 66 e Puntos de anclaje a 90°

e Sensor Hall e Salida del cable del motor: (A) estandar, (B) frontal, (C) posterior
e Tuerca de seguridad: RL=S + 185 e Motor 36 VDC

e FEstriado: RL =S + 223 e Version UL

e Desacoplamiento rapido mecanico (RL =S + 230), sélo LAN1-4

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS DEL MOTOR LAN1, 24 VDC

MOTOR 24 VDC

16 —_ LANI1-1
-] e——— LAN1-2
g
E
2 8
B mm———m
8 T
s 4

0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
~ 4 > —  LANI-1
S -7 LAN1-2
2 g T T | —-—-- :
[ ’/’
E ) 4/” /
@ -
= ”/
g =
-
2
[=]
© 9
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Carga (N)

Tabla 5.2 DATOS TECNICOS MOTOR LAN1, 24 VDC

Aa = Fuerza de Velocidad carga = A A . Resolucion
Modelo P;:)épxm(s"‘l;" L:ggcz?‘r)' retencion max.| max/carga=0 Carrera estandar S (mm) trg;)calpod((‘e’/) Bo(r‘{;ezlkt?”l]n[?x. sensor Hall
: : (N) (mm/s) 10 {% (mm/pulso)
LAN1-1 6.000 5.000 5.000 2,115 100 150 200 250 300 10 4 0,3
LASN-2 4000 4000 4000 5/7 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 10 4 05
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ACTUADORES LINEALES. LAN1

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS DEL MOTOR LAN1, 24 VDC
VERSION MOTOR DE ALTA VELOCIDAD (24Q)

MOTOR 24 VDC (240)

18

LAN1-1
T S N SRR LAN1-2
o T e,
=] P ¥ S I S S [ — LAN1-3
S T —
= e e N R R s e LAN1-4
8 === _ -
g e T e ———
8 6
2

3

0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Carga (N)

MOTOR 24 VDC (24Q)

6 - - — LANI-1
= PPtie - /
% 5 e —/,ff’ LT —m——- LAN1-2
2 4 s St I R — LAN1-3
g “‘»;“."::‘;*?/ ................... LAN1-4
§ 2
21
° 0

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Carga (N)

Tabla 5.3 DATOS TECNICOS LAN1, 24 VDC VERSION MOTOR DE ALTA VELOCIDAD (24Q)

Plrnoépxlfl(s'i‘(;n Eggcza')' retFel:lec(riéj:ltril:!éx. Verlr?a’lc)i(;l(??:r;%%rj?f Carrera estandar S (mm) trgL[;Ijoot&) Gn(r;;ezr:‘tl‘e”r]néx. ggﬁéﬁ:ﬁﬂ
LANI-1 6.000 5.000 5.000 57 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 6,0 03
N2 | 4000 | 4000 | 4000 | 79 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 10 | 60 | 04
N3 | 3000 | 3000 | 3000 | 9115 100 | 150 | 200 | 250 |30 | 10 | 60 | 0§
LASN-4 \ 2.000 \ 2.000 \ 2.000 \ 1217 \ 100 \ 150 \ 200 \ 250 \ 300 \ 10 \ 55 \ 08
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ACTUADORES LINEALES. LAN1 HIWIN.

Mation Control & Systems

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS DEL MOTOR LAN1, 12 VDC

MOTOR 12 VDC

10 femas LAN1-1
= 8 Bt O N R A (R LAN1-2
w ‘~~__ '.._.
s B N NN LAN1-3
E s IRt LT TON
= \\ ~~'l--~_
= I — L
E ‘\
2 2

0

0 1000 2000 3000 4000 5000

Carga (N)
MOTOR 12 VDC
- 12 ] — LAN1-1
-

2 10 _____/,,—’ i LAN1-2
24 [l R R LAN1-3
§ 6 —‘;‘;_;—;—-
@ ===
: 4 2B
£ “y
2 2
° 0

0 1000 2000 3000 4000 5000

Carga (N)

Tabla 5.4 DATOS TECNICOS MOTOR LAN1, 12 VDC

na re Fuerza de Velocidad carga = . ; = Resolucion

Propulsién Traccidn retencion max., max/carga=0 Carrera estandar S (mm) Ciclo dE Corriente max. sensor Hall

max. (N) max. (N) ) (mm/s) trabajo (%) (A) 24 VDC (mm/pulso)
LANI-1 5.000 5.000 5.000 306 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 11 03
N2 | 4000 | 4000 | 4000 | 48 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 10| 11 o
N | 3000 | 3000 | 3000 | 5/10 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 10 | 10 05
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ACTUADORES LINEALES. LAN3A

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 5,2 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES

R, =S + 220 para carrera < 200 mm;
R, =S + 260 para carrera = 200 — 500 mm

R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)

HIWIN.

Motion Control & System: s

RL
] o)
o)
; N©C e
(PN o //// Wai f
\%j < 7 AN —
S s 14
Sl .28 |
o
28 .,
15 20 T 39
< ST O
%l R | ==k @
71097 | 7 = ﬂlngiés 7 g"
= 3 Qg &
LO)|
Q _
Q
Longitud cable motor
1000 mm v
—
76,4
CODIGO DE PEDIDO
EJEMPLO: LAN3A-1-1-1-200-24-G-E
LANBA 1 1 1 200 24 G E
ACTUADOR LINEAL | |— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)
MODELDO:

DIRECCION DE CARGA:

1: FUERZAS PRINCIPALMENTE DE PROPULSION (ESTANDAR)®
2: FUERZAS PRINCIPALMENTE DE TRACCION @

TIPO:

1: MODELO ESTANDAR (con interruptores de fin de carrera internos)

CARRERA (mm)

COLOR:
B: Negro
G: Gris

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:
24: 24VDC
24Q: 24 VDC (tipo de velocidad superior)

(1) Fuerzas de propulsién superiores a fuerzas de traccion, y fuerza de traccion < 50 % de la fuerza de traccion maxima

(2) Fuerzas de traccion superiores a las fuerzas de propulsion.

24 LY TECNOPOWER
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ACTUADORES LINEALES. LAN3A

OPCIONES

e (Clase de proteccion IP 66

e Sensor potenciométrico, 10 kQ:
R, =S + 231 para carrera < 200 mm;
R, =S + 271 para carrera = 200 — 500 mm
Longitudes de carrera max. com sensor potenciométrico:

LAN3A-1: 280 mm

LAN3A-2: 420 mm

LAN3A-3: 560 mm

LAN3A-4: 700 mm

e Estriado:
R, =S + 262 para carrera < 200 mm;
R, =S + 302 para carrera = 200 — 500 mm

e Tuerca de seguridad:
R, =S + 232 para carrera < 200 mm;
R, =S + 272 para carrera = 200 — 500 mm

Mation Control & Systems

Tuerca de seguridad +estriado:
R, =S + 269 para carrera < 200 mm;
R, =S + 309 para carrera = 200 — 500 mm

Desacoplamiento rapido mecanico.
Puntos de montaje virados 90°
Motor rapido 24Q

Interruptores de fin de carrera externos:
RL = S+300, S < 200mm;
RL =S+340, S = 200~500mm

MR Sensor feedback
Plug: DIN 4PIN plug / Stereo plug / Mono plug
Version UL

Material anti-UV.

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS MOTOR LAN3A, 24 VDC

MOTOR 24 VDC

14 LAN3A-1
12 [ S LAN3A-2
) ®%ee,e, .
E - T e B T T e LAN3A-3
= 8 --____:_--_--_ ________________ coessesss LAN3A-4
2 6 T ———
8 T T T ———— .
3 4

2

0

0 2000 4000 6000 8000 10000 120000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
- LAN3A-1
<
L o  ————— LAN3A-2
N i T e LAN3A-3
s 6 coessesss LAN3A-4
o
(-]
=
g 3
2
5
© 9
0 2000 4000 6000 8000 10000 120000

Carga (N)

Tabla 5.5 DATOS TECNICOS MOTOR LAN3A, 24 VDC

Velocidad
carga =
max/carga=0
(mm/s)

Fuerza de
retencion
max. (N)

Propulsion | Traccion

Modelo max. (N) | max. (N)

Carrera estandar S (mm)

Resolucién
potencio-

met
(0hm/mm)

Resolucion
sensor optico
(mm/pulso)

Corriente
max. (A)
24VDC

Ciclo de
trabajo (%)

LAN3AL | 12000 | 6000 | 12000 | 35 | 100 150 200 250|300 (3% - | - | - | 1 | 83 | 33 | 0
LANSA2 | 10000 | 6000 | 10000 | 458 | 100|150 (200|250 300 350 (400 - | - | 1o | 83 | 22 | 0l
LANSA3 | 7000 | 6000 | 7000 | 79 | 100|150 200|250 300|350 (400 450 - | 10 | & | 167 | 02
LAN3A-4 | 5000 | 5000 | 5000 | 95125 | 100|150 | 200|250 300|350 400 450 500 10 | 7 | 133 | 0

* Potencia de entrada min. = Voltaje x Corriente max.

www.tecnopower.es
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ACTUADORES LINEALES. LAN3A HIWIN.

Motion Control & Systems

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS MOTOR LAN3A, 24 VDC
VERSION VELOCIDAD SUPERIOR (24Q)*

MOTOR 24 VDC (24Q)

18 reeea, . ————— LAN3A-1
~ 15 freeegeo - — - mm—m—— LAN3A-2
»n '0-..

E 19 P S S R E R E LAN3A-3
= T T e ceceeeess LAN3A-4
g - ——___
- —
()
> 3

0

0 2000 4000 6000 8000 10000 120000

Carga (N)

MOTOR 24 VDC (24Q)
o —  LAN3A1
<t
D2 e I e T L B e I LAN3A-2
s o ——  ieees LAN3A-3
5 8 ceceeeess LAN3A-4
o
2 6
2 4
-
2 9
[=]
S

0 2000 4000 6000 8000 10000 120000

Carga (N)

Tabla 5.6 DATOS TECNICOS MOTOR LAN3A, 24 VDC VERSION VELOCIDAD SUPERIOR (24Q)

Velocidad
carga =
max/carga=0

f Resolucion 7a
Ciclode | COrriente potencio- Resolucion

trahajo (%) max. (A) e sensor optico

Fuerza de

Propulsion | Traccion P e

max. (N) | max. (N) Carrera estandar S (mm)

ke (L) (mm/s) 240G (0hm/mm) {mm{puiso)
LAN3AL | 12000 | 6000 | 12000 | 457 | 100150 200 250|300 (3% - | - | - | 1w | 1 | 3 | ol
LANSA2 | 10000 | 6000 | 10000 | 711 | 100 150|200 |250 300 350 (400 - | - | 1o | 12 | 22 | 0l
LANSA3 | 7000 | 6000 | 7000 | 943 | 100|150 | 200|250 300|350 (400 450 - | 10 | 12 | 167 | 022
LANSA-4 | 5000 | 5000 | 5000 | 1318 | 100 | 150|200 | 250 | 300|350 400 450 S0 | 10 | 12 | 133 | 02

* Potencia de entrada min. = Voltaje x Corriente max.
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ACTUADORES LINEALES. LAN4

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 2,33 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°C a + 40 °C

DIMENSIONES

R.=S+ 160

:

Mation Control & Sys

sii=

R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)

2

@D
%

185

10292

94

(22) 11

230

R
?21,9
24,9

6,2

o

1N
N[V

R

Jo ]

18,6
L —
=
.
-

(I

[/

6,197

CODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: LAN4 -1-0-300-24-G-E
LAN4
ACTUADOR LINEAL

MODELO:

1

PROTECCION SOBREINTENSIDAD .

0 300

0: SIN
1: CON

CARRERA (mm)

24

G

+0 28
@25,9%0, 11
87 24
Longitud cable motor 1000 mm

31052

E
|— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE

stems

(este sufijo no se usa para versiones estandar)

COLOR:
B: Negro
G: Gris

TENSION DE FUNCIONAMIENTO:
12: 12VDC
24:24 VDC

(1) La proteccion contra sobreintensidad integrada desconecta automaticamente el actuador lineal si se produce un incidente.

www.tecnopower.es
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ACTUADORES LINEALES. LAN4

OPCIONES

e (Clase de proteccion IP 66

e Tuerca de seguridad: R, =S + 174
e Clavija: @ 6,35 mm; mono

e FEstriado: R, =S + 200

e \Version UL

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS

MOTOR 24/12 VDC
25 LAN4-1
g W | —==== LAN4-2
T LAN4-3
Enl LAN4-4
T emmenn | e, -
g N
g 10 __—_____:-_._.:-..'....__
;’ : ———--—;‘—'I-r--____ —_—
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
6 - .
% 5 . B = it S LAN4-2
- | e - —_
g 4 e —“%/ LAN4-3
S sl e - ‘_’_3',/’ LAN4-4
1) Wier s =
S 2 e
E F
2 1
S
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Carga (N)
MOTOR 12 VDC
12 - )
N e s
g O — et - LAN4-2
s gl e e e LAN4-3
5 s el N R RN s LAN4-4
s | tae ==
] 4 £,
=
2 2
[=]
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Carga (N)
Tabla 5.7 DATOS TECNICOS LAN4
iz Aa Fuerza de Velocidad carga =
Modelo P;oépxul(s,l‘(;n Tnzggciﬁr)' retencion max. | max/carga=0 Carrera estandar S (mm)
: . (N) (mm/s)
LAN4-1 3,500 3.500 3.500 35/7 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
LAN4-2 ‘ 3.000 ‘ 3.000 ‘ 3.000 ‘ 12/9 ‘ 100 ‘ 150 ‘ 200 ‘ 250 ‘ 300 ‘ 350 ‘ 400 ‘
LANA-3 ‘ 2.000 ‘ 2.000 ‘ 2.000 ‘ 6/13 ‘ 100 ‘ 150 ‘ 200 ‘ 250 ‘ 300 ‘ 350 ‘ 100 ‘
LANG4 | 1500 | Ls00 | 1500 | 85/20 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 |

trabajo (%)

HIWIN.

Motion Control & Systems

Corriente max. (A)

Ciclo de
12VDC | 24VDC
10 12 6
0 | 12 | s
0 | 12| s
0 | 12 | 5
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ACTUADORES LINEALES. LANS HIWIN.

Mation Control & Systems

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 1,96 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°C a + 40 °C

DIMENSIONES
(RD)
_ S
R, =S + 163 P =n
NS =S
R, Longitud carrera cero (mm) o
S Carrera (mm) =)
e}
118,6
33 116,1
18, | 45 1010 58,1
o 210176 pa O.l% 22,1
™ o ‘ — ™ (28)
™ i =1
&= G [==

43

230

165,5
82+0

T 35+0,1
(25,6) WE

Longitud cable motor
1000mm

8,212

@78

CODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: LANS-1-1-1-200-24-G-E

LANS 1 1 1 200 24 G E

ACTUADOR LINEAL |— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)
MODELDO:
COLOR:
DIRECCION DE CARGA: B: Negro
1: ESTANDAR G: Gris
TIPO: L TENSION DE FUNCIONAMIENTO:
1: MODELO ESTANDAR 24: 24\VDC
(con interruptores de fin de carrera internos) 24Q: 24 VDC (tipo de velocidad superior)
CARRERA (mm)
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ACTUADORES LINEALES. LANS con desacoplamiento rapido mecanico HIWIN.

ESPECIFICACIONES

¢ Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 1,96 kg

e Clase de proteccion: IP 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5 °C a + 40 °C

DIMENSIONES
0,
R) B
R =S+ 163 f~~—1— =

R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)
Longitud carcasa cableado 1m

97,8 Cable desacoplamiento
' 33 116.1 répido 7x7x @1,5
o) ?50 ) 58 1
N~
- 24 510 1}0% 45 ~(100) g101:0? 22,1
1220 {S— (28) ®
36 - Il = <]
‘Qi = = Fi | [S
0| So _ <t o
£ ’E\i Py 35+0, - g
- o @ 2o
(25,6) | ||| N
o0
Longitud cable motor
72,6 778 1000mm

FUNCIGN DE DESACOPLAMIENTO RAPIDO:

e £l desacoplamiento rapido puede iniciarse cuando la carga es inferior a 100 N.

e Una vez iniciado el desacoplamiento rapido, la carga debe ser de al menos
700 N. Después el cilindro puede retraerse automéaticamente.

e Después del inicio puede que deba retraerse el cilindro.

Tabla 5.8 ESPECIFICACIONES DEL CODIFICADOR (SENSOR HALL)

Tension de alimentacion

12vC
24VDC alto nivel 12 VDC alto nivel TTL
Salida ‘ 0,2 V/40 mA bajo nivel ‘ 0,2 V/40 mA bajo nivel ‘ —
| NPN | NPN | —
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ACTUADORES LINEALES. LANS HIWIN.

Mation Control & Systems

OPCIONES

e Sensor Hall e (Clase proteccion IP 65, IP 66

e Tuerca de seguridad e Diadmetro punto de montaje grande 12,1 mm

e Estriado e Desacoplamiento rapido mecanico, sélo para LAN5-3 y LAN5-4

e Puntos de anclaje a 45°, 90°, 135° Version UL

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS DEL MOTOR LANS5, 24 VDC

MOTOR 24 VDC
10 — LAN5-1
P 90 A I NN N SN N R [ ——— LAN5-2
» O L
= T ) I LAN5-3
Ll e e
= I LAN5-4
s e e T ——— L
g ¢ B s T vy S
.
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
5 i
z _ — —— LAN5-1
s 4 . loemZ —T | e LAN5-2
5 0 | | e LT LAN5-3
g 3 TS e R IN— LAN5-4
] .‘-““‘:ﬂ“‘ -
s ? ez
E b‘“‘
2 1
S
°
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC
9000 — LAN5-1-250
8000 ===l ] amem—— LAN5-1-300
7000 C S
— N
= 6000 ~ ~
< 5000
S 4000
3000
2000
0 100 150 200 250 300 350 400 450

Carrera S (mm)

Tabla 5.9 DATOS TECNICOS MOTOR LAN5, 24 VDC

Pl';gxlfl(s,i‘ﬂ)" E:gcm retzl:ﬁ:(rié:rllt::éx. Veﬁ;&l&ir%rfg- Carrera estandar S (mm) trg:]inljood(gé,) cn{;;ez'kt%“gx' ggﬁ%&;jﬁiﬁ
LAN5-1 8.000 4000 6.000 235 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 5,0 0,08
LNS2 | 6000 | 4000 | 5000 | 345 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 1o | 45 | 00
LANS3? | 4000 | 3000 | 4000 | 455 100 | 150 | 200 | 250 30 | 1o | 40 | om
LANS-49 | 3000 | 2000 | 1500 | 6/9 100 | 150 | 200 | 250 300 | 10 | 40 | 02

(1) Sila carrera es superior a 200 mm, la carga méaxima permitida debe tomarse de la tabla anterior
(2) Fuerza de retencion maxima durante el desacoplamiento rapido: 3.000 N
(3) Fuerza de retencién maxima durante el desacoplamiento rapido: 1.000 N
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ACTUADORES LINEALES. LANS HIWIN.

Motion Control & Systems

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS DEL MOTOR LANS5, 24 VDC
VERSION VELOCIDAD SUPERIOR (24Q)

MOTOR 24 VDC (240Q)
200 ——— LAN5-1
R s e I A K R A R LAN5-2
) 16 T,
s | -t L aeeeeeees LAN5-3
£ LAN5-4
s M T T T ] e i
S L |=——=— | A
g ° — T
E
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC (24Q)
- 10 — LAN5-1
<t
> 3 I I IR (R LAN5-2
& P i e N S — LAN5-3
L e N =y y’// ................... LAN5-4
R e R
s 2
=
S
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Carga (N)
MOTOR 24 VDC (24Q)
9000 — LAN5-1-250
e e e A e AN LAN5-1-300
B N
= N
~ A S
< 5000 \\ N
S 4000
3000
2000
0 100 150 200 250 300 350 400 450

Carrera S (mm)

Tabla 5.10 DATOS TECNICOS MOTOR LANS, 24 VDC VERSION VELOCIDAD SUPERIOR (24Q)

O TS e, i) Grsrsom S SRS ol
LAN5-1) 8.000 4000 6.000 57 100 | 150 | 200 | 250 | 300 10 8 0,08
LNS2 | 6000 | 4000 | 5000 | 79 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 10| 8 Lol
LANS3? | 4000 | 3000 | 4000 | 91 100 | 150 | 200 [ 250 | 300 | 10| 6 o
LANS-4® | 3000 | 2000 | 1500 | 14/19 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 10| 6 oz

(1) Sila carrera es superior a 200 mm, la carga méxima permitida debe tomarse de la tabla anterior
(2) Fuerza de retencion maxima durante el desacoplamiento rapido: 3.000 N
(3) Fuerza de retencion maxima durante el desacoplamiento rapido: 1.000 N
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ACTUADORES LINEALES. LACT HIWIN.

Mation Control & Systems

ESPECIFICACIONES

e Tipo de husillo: ACME

e Peso (en una carrera de 200 mm): 5,6 kg

e Clase de proteccion: I[P 54

e Temperatura de funcionamiento: de + 5°Ca + 40 °C

DIMENSIONES

4-M8x1,25P x14DP

@110

R.=S/2 + 150
MOMENTOS DE VUELCO PERMITIDOS

R, Longitud carrera cero (mm)
S Carrera (mm)
lzquierda Derecha
Carga
o ”
) 4 4 d
[a
Momento de vuelco Momento de vuelco
- Dindmico: méx. 200 Nm - Din&mico: méx. 200 Nm
- Estético: max. 500 Nm - Estético: max. 500 Nm

Longitud cable
motor 1000mm

L222222222222222222222227227227272777 7222727277777

Tabla 6.1 ESPECIFICACIONES DEL CODIFICADOR (SENSOR HALL)

Tension de alimentacion

24 VDC alto nivel TTL

Salida ‘ 0,2 V/10 mA bajo nivel ‘ —
| NPN | —

CcODIGO DE PEDIDO

EJEMPLO: LAC1-1-1-400-24-G-E
LACl 1 1 400 24 G €E

ACTUADOR LINEAL |— MODELO ESPECIFICO DEL CLIENTE
(este sufijo no se usa para versiones estandar)
MODELDO:
COLOR:
TIPO: G: Gris
1: MODELO ESTANDAR
(con interruptores de fin de carrera internos) L TENSION DE FUNCIONAMIENTO:
24: 24VDC
CARRERA (mm) 24Q: 24 VDC (tipo de velocidad superior)
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ACTUADORES LINEALES. LACT1 HIWIN.

Motion Control & System: s

OPCIONES

e Sensor Hall
e Sensor potenciométrico (10 kQQ)

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS MOTOR LAC1, 24 VDC

MOTOR 24 VDC
15
12

Velocidad (mm/s)

o w o w©

0 400 800 1200 1600 2000
Carga (N)

MOTOR 24 VDC

//
—

oS = N w B~ o

Consumo de corriente (A)

0 400 800 1200 1600 2000
Carga (N)

CURVAS CARACTERISTICAS Y DATOS TECNICOS MOTOR LAC1, 24 VDC
VERSION VELOCIDAD SUPERIOR (24Q)

MOTOR 24 VDC (240)
20
16
12
8
4
0

Velocidad (mm/s)

0 400 800 1200 1600 2000
Carga (N)

MOTOR 24 VDC (240)

—_
o

Consumo de corriente (A)
(==} N = (=2} oo

0 400 800 1200 1600 2000
Carga (N)

Tabla 6.2 DATOS TECNICOS MOTOR LAC1, 24VDC Y VERSION VELOCIDAD SUPERIOR (240)

Fuerzade |Velocidad carga = Ciclode | Corriente Resolucion Resolucion

Carrera estandar

Modelo Propulsion | Traccidn max.

L retencion max. | max/carga=0 trabajo | max.(A) | potenciometro| sensor Hall

max. (N) ) ( (mm/s) § (mm) (%) | 24VDC @/mm) | (mm/pulso)
LACI-1 2.000 500 2.000 8/12 300 | 400 | 500 | 10 5 6,67 0,064
LAC1-1 (240) \ 2.000 \ 500 2.000 13/16 \ 300 \ 400 \ 500 \ 10 \ 8 6,67 0,064
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HIWIN.

Ve

OPCIONES ESTANDAR PARA CADA TIPO DE ACTUADOR LINEAL

Mation Control & Systems

Tabla 7.1 OPCIONES ESTANDAR PARA CADA TIPO DE ACTUADOR LINEAL

711 0913do Josuas

dNd 0913dg Josuas

NdN 0913dg Josuas

0Jjawoloualod

(1L1) ey Josuas

(NdN) I1eH losuas

SOUJ3}Xa BJalleg
ap uy salodn.iaju]

Sou.I3)Uul B13.1IRD
ap uy saloydniiaju|

09jueaaw opides
ojuaiwejdoaesag

openysy

pepul
-ngas ap eaJanj

oue|d 10}93u09
u09 uojsid o3ejsep

JGHS 8p
aleueasua eseale)

006 epeJid
Jou3)sod ug1aalng

99d|

G9di

yadi

SERIE/ FUNCION

LAMI-1

LAM1-2

LAMI-1A

LAM2-1

LAM2-2

LAM2-3

LAM2-4

LAM3-1

LAM3-2

LAM3-3

LAM3-4

LASI-1

LAS1-2

LAS2-1

LAS3-1

LAS3-2

LAS4-1

LAS4-1

LANI-1

LAN1-2

LAN1-3

LANI-4

LAN3-1

LAN3-2

LAN3-3

LAN4-1

LAN4-2

LAN4-3

LAN4-4

LANS-1

LANS-2

LAN5-3

LANS-4

LAC1-1

LAM1

LAS2

LAN3

LAC1

® Estandar

A Posible méas de una opcién
4 Solo una opcion posible
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Configura tu reductor

Informacién técnica en PDF, DWG
y STEP con configurador online en

www.tecnopower.es
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